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Inventia se refera la un ansamblu container pentru
deseuri cu mecanism de actionare a trapei mobile de
colectare si sistem de manevrare si golire, utilizat in
domeniu public. Ansamblul, conform inventiei cuprinde
un ansamblu (ADR) detasabil, rigid avand o unitate (1)
de colectare dispusa suprateran prevazuta cu o trapa
(1.3) mobilad actionata cu ajutorul unui mecanism (1.4)
de deschidere si o unitate (2) de stocare subterana
avand un fund (2.3) care permite retentia lichidelor,
fundul (2.3) constand din doua parti (2.3.1 si 2.3.2)
rabatabile prevazute cu un sistem de deschidere/inchi-
dere, o parte (IM)ingropata care cuprinde o cuva (4)
betonata fixa, in care se introduce unitatea (2) de sto-
care, in intregime, o platforma (6) de siguranta, mobila
prevazutd cu un sistem (7) care permite ridicarea
platformei (6) de sigurantd odatd cu unitatea (2) de
stocare sicoboréarea acesteia la revenirea unitatii (2) de
stocare in cuva (4) betonata si niste mijloace (MMG) de
manevrare si golire care cuprind un mecanism (3) tip
ciuperca pentru manevrarea ansamblului (ADR) deta-
sabil, rigid Tn vederea golirii si preluarii deseurilor.
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Ansamblu container pentru deseuri cu mecanism de actionare a trapei mobile de

colectare si sistem de manevrare si golire

Domeriul inventiei

Prezenta inventie se refera la containere sau recipienti pentru colectarea, depozitarea
si preluarea deseurilor, utilizate in administrarea domeniului public, iar in particular se
referd la un ansamblu container pentru deseuri cu mecanism de actionare a trapei

mobile de colectare si sistem de manevrare si golire.

Stadiul tehnicii

in prezent sunt cunoscute mai multe tipuri de ansamblu container, care sunt utilizate
in acelasi scop, cele mai apropiate solutii fiind urmatoarele:

Brevetul European EP 0650908, titular ALLIBERT EQUIPMENT, care protejeaza un
sistem subteran de colectare a deseurilor, compus dintr-o cuva in care se introduce
un container, in care deseurile sunt introduse printr-un cos de colectare, amplasat la
partea sa superioard, dupa care sunt preluate si ghidate prin niste coloane tubulare
amplasate deasupra containerului.

Brevetul NL 1005958C2, titular SCHLPHORST MILLEUTECHNIEK B.V., protejeaza
un sistem subteran de colectare a deseurilor compus dintr-o cuva, un container si o
platforma pentru ridicare, extragere, cu inchidere automata a capacelor de fund ale

containerului la asezare.

Dezavantajele stadiului tehnicii

Cateva dintre dezavantajele stadiului tehnicii sunt dupa cum urmeaza:

— Ansamblurile container din stadiul tehnicii prezinta pedale de deschidere prinse
intr-un singur punct, care sunt instabile si necesita un efort mare de actionare
din partea utilizatorului, actionarea fiind comoda utilizatorului numai daca acesta
se asaza intr-o anumita pozitie, stricta, in raport cu containerul;

— Operatiunea de golire necesita interventia unui operator pentru pozitionarea
corespunzatoare a containerului;

~ Se creeaza probleme de mediu datorita deseurilor solide si lichide ramase pe

domeniul public dupa golirea containerelor si disconfort olfactiv pentru
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persoanele care circula sau care locuiesc in zona unde sunt amplasate

containerele.

Problema rezolvata de prezenta inventie

Obiectivul inventiei este oferirea unui ansamblu container pentru deseuri prevazut cu
un mecanism de actionare a trapei mobile de colectare care poate fi actionat cu
usurinta, atat cu piciorul stang, cat si cu cel drept, prin aplicarea unui efort mic,
ansamblu care sa ocupe o suprafata redusa din spatiul public, sa permita introducerea

deseurilor voluminoase si sa reduca semnificativ contaminarea mediului inconjurator.

Expunerea inventiei

Inventia se refera la un ansamblu container pentru deseuri cu mecanism de actionare
a trapei mobile de colectare si sistem de manevrare si golire cuprinzand: o unitate de
colectare 1, amplasatd suprateran, care cuprinde o parte inferioara 1.1 tubulara,
paralelipipedica asamblatd cu o unitate de stocare 2; o parte superioara 1.2 in
continuarea partii inferioare 1.1, ingustata catre partea de sus, cuprinzand o suprafata
frontald 1.2.1 inclinata catre interior si doud suprafete laterale 1.2.2 si 1.2.3, opuse,
paralele, comune si partii inferioare 1.1 mentionate, suprafata frontala 1.2.1 continand
un decupaj dreptunghiular 1.2.1.1; o trapa mobila 1.3 care acopera decupajul
dreptunghiular 1.2.1.1; un mecanism de deschidere 1.4 pentru actionarea trapei
mobile 1.3, cuprinzand doua pedale 1.4.1.1 si 1.4.1.2 amplasate fiecare in partea de
jos a suprafetei laterale 1.2.2 si 1.2.3 corespondenta a unitatii de colectare 1, o bara
orizontald exterioara 1.4.2 care uneste pedalele 1.4.1.1 si 1.4.1.2 mentionate,
amplasata in dreptul trapei mobile 1.3, doua sisteme de tije cu rulmenti 1.4.3, identice,
fixate pe suprafetele laterale ale unitatii de colectare 1, in exterior, conectate cu
pedalele 1.4.1.1 si 1.4.1.2 si cu trapa mobila 1.3, cele doua sisteme de tije cu rulmenti
1.4.3 mentionate deplasandu-se paralel cu suprafetele laterale ale unitatii de colectare
1 determinand rotirea trapei mobile 1.3 in jurul a doua bolturi fixate pe suprafetele
laterale 1.2.2 si 1.2.3 ale unitatii de colectare 1 spre exteriorul unitatii de colectare, un
capac 1.5 care inchide unitatea de colectare prevazut cu o gaura centrala ranforsata
1.5.1 si o diafragma interna de separare 1.6 de forma dreptunghiulara fixata pe o latura
de éuprafa'ga frontala 1.2.1 a partii superioare 1.2, la interiorul partii inferioare 1.1 a

unitatii de colectare 1 la imbinarea cu unitatea de stocare 2, diafragma interna de
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separare 1.6 fiind configurata sa acopere integral sectiunea transversala a unitatii de
colectare 1 si fiind realizata din material flexibil; unitatea de stocare 2 mentionata fiind
amplasatad subteran si cuprinzand: un corp tubular 2.2 de forma paralelipipedica
prevazut cu un capac 2.1 avand o dimensiune de gabarit mai mare decét corpul tubular
2.2 mentionat, capacul 2.1 mentionat avand un decupaj central 2.1.2 configurat sa
cuprinda partea inferioara 1.1 a unitatii de coleétare 1 mentionate, o rama evazata
superioara 2.1.1 care conecteaza corpul tubular 2.2 cu capacul 2.1 si un fund 2.3 care
cuprinde doua parti rabatabile 2.3.1 si 2.3.2 avand o forma concava adaptata pentru a
permite retentia lichidelor; o parte ingropata Pl care cuprinde o cuva betonata 4 fixa,
un schelet metalic 5 fix, configurat sa fie introdus in cuva betonata 4 si sa cuprinda
unﬁéfea de stocare 2 in intregime, o platforma de sigurantd 6 mobila configurata sa
culiseze in interiorul scheletul metalic 5, un sistem de ridicare / coborare 7 format din
contragreutati si scripeti, care este configurat sa ridice si sa coboare platforma de
sigurantd 6 pe inaltimea scheletului metalic; mijloace de manevrare si golire MMG
cuprinzand un mecanism tip ciuperca 3 configurat sa strabata unitatea de colectare 1
prin gaura centrala ranforsata 1.5.1 mentionata si sa poata fi cuplat la un capéat cu un
mecanism de prindere al unei unitati externe de preluare a deseurilor, iar la celalalt
capat fiind cuplat cu un sistem de deschidere / inchidere 2.3.3 al fundului 2.3 al unitatii
de stocare 2, sistemul de deschidere / inchidere 2.3.3 mentionat fiind configurat sa
determine rabaterea celor doua parti rabatabile 2.3.1 si 2.3.2 spre exteriorul unitatii de
stocare 2.

Avantajele inventiei

Prin aplicarea inventiei se-obtin urmatoarele avantaje:
- oferirea unui ansamblu container pentru deseuri cu o pedala de deschidere
stabila a carei actionare necesitd un efort mic din partea utilizatorului pentru
actionarea pedalei, care poate fi facuta din orice pozitie, atat cu piciorul drept, cat
si cu cel stang;
- operarea ansamblului container la golirea acestuia fara interventia unui operator;

- mentinerea unui mediu ambiant curat si igienic.

Scurta descriere a desenelor

Lista de referinte:
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ADR ansamblu detasabil rigid
1 unitate de colectare
1.1  parte inferioara
1.1.2 rama inferioara
1.2  parte superioara
1.2.1 suprafata frontala
1.2.1.1 decupaj dreptunghiular
1.2.2 si 1.2.3 suprafete laterale
1.3 trapa mobila
1.4 mecanism de deschidere a trapei mobile
1.4.1.1 si 1.4.1.2 pedale
1.4.2 bara orizontala exterioara
1.4.3 sistem de tije cu rulmenti
1.4.3.1 prima tija
1.4.3.2 a doua tija
1.4.3.3 a treia tija
1.4.3.3.1 rulment
1.4.3.4 a patra tija
B1, B4 bolturi
1.4.4 opritor
1.5 capac
1.56.1 gaura centrala ranforsata
1.6  diafragma interna de separare
2 unitate de stocare
21 capac
2.1.1 rama evazata superioara
2.1.2 decupaj central
2.2  corp tubular
2.3 fund
2.3.1 si 2.3.2 parti rabatabile
2.3.3 sistem de deschidere / inchidere
2.3.3.1 bara orizontala
2.3.3.2 ansambluri de tije
2.3.3.3 tije verticale
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2.3.3.4 elemente de ghidare
MMG mijloace de manevrare si golire
3 mecanism tip ciuperca
BV  bara verticala
Pl parte ingropata
cuva betonata

4

5 schelet metalic

6 platforma de siguranta
7

sistem de ridicare / coborare

In Fig. 1 A este ilustrat ansamblul detasabil rigid conform inventiei, in pozitie de lucru,
astfel cum este amplasat in cuva betonata si principalele parti componente, iar in Fig.

1 B este ilustrata cuva betonata in sectiune.

In Fig. 2 A este ilustratd unitatea de colectare cu identificarea pozitiei pedalelor si a
barei orizontale atunci cand trapa mobila este inchisa, iar in Fig. 2 B este reprezentata
unitatea de colectare cu principalele parti componente, atunci cand trapa este

deschisa.

In Fig. 3 este reprezentata unitatea de colectare cu mecanismul de deschidere a trapei

mobile si o parte din mijloacele de manevrare si golire, atunci cand trapa este inchisa.

in Fig. 4 este reprezentata unitatea de colectare cu mijloacele de manevrare si golire

si mecanismul de deschidere a trapei mobile, atunci cand trapa este deschisa.

in Fig. 5. este ilustrat ansamblul detasabil rigid in care sunt reprezentate mijloacele de

manevrare si golire cu principalele parti componente, in pozitie inchisa.

in Fig. 6 este ilustrat ansamblul detasabil rigid cu mijloacele de manevrare si golire, in

pozitie deschisa.

Descrierea detaliata

Prezenta inventie se referd la un ansamblu container pentru deseuri si sistem de
manevrare si golire, care cuprinde:
1. un ansamblu detasabil rigid ADR format dintr-o unitate de colectare 1,

amplasata suprateran si o unitate de stocare 2, amplasata subteran, ansamblul
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detasabil rigid ADR avand o pozitie de lucru fixa si putand fi ridicat, deplasat si
golit cu ajutorul unor mijloace de manevrare si golire MMG;

2. o parte ingropata Pl in care este amplasata unitatea de stocare 2 avand o parté
fixa care cuprinde o cuva betonatd 4 si un schelet metalic 5 si o parte mobila
care cuprinde o platforma de siguranta 6 care poate fi ridicata si coborata cu
ajutorul unui sistem de ridicare / coborare 7.

Ansamblul container este descris, in principal, in pozitia de lucru, fixa, respectiv atunci
cand unitatea de stocare a ansamblului detasabil rigid este introdusa in cuva betonata
asa cum este prezentat in Fig. 1 A.

Asa cum este prezentata in Fig. 2 A si B, unitatea de colectare 1 cuprinde o parte
inferioara 1.1 tubulara, paralelipipedica, avand la partea de jos o0 rama inferioara 1.1.2.
Partea inferioara 1.1 se continua cu o parte superioara 1.2 ingustata catre partea de
sus, cuprinzand o suprafata frontald 1.2.1 inclinatd catre interior si doua suprafete
laterale 1.2.2 si 1.2.3, opuse, paralele, comune partii inferioare 1.1 si partii superioare
1.2.

Suprafata frontala 1.2.1 contine un decupaj dreptunghiular 1.2.1.1 acoperit cu o trapa
mobild 1.3 actionata prin intermediul unui mecanism de deschidere 1.4, reprezentat in
Fig. 2, 3 si 4.

Partea superioara 1.2 are un capac 1.5 care uneste suprafata frontald 1.2.1 cu partea
opusa si care inchide unitatea de colectare 1. Capacul 1.5 este prevazut cu o gaura
centrala ranforsata 1.5.1 prin care este introdusa o bara verticala BV a unui mecanism
tip ciuperca 3 al mijloacelor de manevrare si golire MMG, bara verticala BV mentionata
fiind totodata parte a unui sistem de deschidere / inchidere 2.3.3 al unitatii de stocare
2.

| Unitatea de colectare 1 este prevazuta cu o diafragma internd de separare 1.6 de
forma dreptunghiulara, care este fixata pe o latura de suprafata frontala 1.2.1 a partii
superioare 1.2, la interiorul parii inferioare (1.1) a unitatii de colectare (1) la imbinarea
cu unitatea de stocare (2). Diafragma interna de separare 1.6 este configurata sa
acopere integral sectiunea transversala a unitatii de colectare (1). Diafragma interna
de separare (1.6) este realizata din material flexibil, permitand astfel trecerea
deseurilor din unitatea de colectare 1 in unitatea de stocare 2. Diafragma interna de
separare 1.6 are rolul de a diminua mirosul degajat de deseurile stocate.
6
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Mecanismul de deschidere 1.4 al trapei mobile 1.3, prezentat in Fig. 2, 3 si 4, cuprinde
doua pedale 1.4.1.1 si 1.4.1.2 amplasate pe suprafetele laterale 1.2.2 si 1.2.3 ale
unitatii de colectare 1, in partea de jos, deasupra solului, in exterior, avand o deplasare
paralela cu suprafetele laterale 1.2.2 si 1.2.3 mentionate. Cele doua pedale 1.4.1.1 si
1.4.1.2 sunt unite printr-o bara orizontala exterioara 1.4.2, amplasata in dreptul trapei
mobile 1.3, prin a céarei apasare cu piciorul de catre utilizator se actioneaza doua
sisteme de tije cu rulmenti 1.4.3 care deschid trapa mobila 1.3, aceasta revenind in
pozitia initiala dinainte de apasarea trapei mobile 1.3 la eliberarea barei orizontale
exterioare 1.4.2.

Cele doua sisteme de tije cu ruimenti 1.4.3 sunt asamblate pe suprafetele laterale 1.2.2
respectiv 1.2.3 ale unitatii de colectare 1, in exteriorul acesteia.

Fiecare dintre cele doua sisteme de tije cu rulmenti 1.4.3 cuprinde o prima tija 1.4.3.1
avand un prim capat conectat cu pedala 1.4.1.1 corespunzatoare, prin intermediul unui
prim bolt B1 fixat pe suprafata laterala 1.2.3, corespondenta a unitatii de colectare 1.
Primul bol{ B1 permite rotirea componentelor intr-un plan paralel cu suprafetele
laterale 1.2.2 si 1.2.3 ale unitatii de colectare 1. Un al doilea capat al primei tije 1.4.3.1
se conecteaza cu o a doua tija 1.4.3.2 prin intermediul unui al doilea bolt.

Cea de-a doua tija 1.4.3.2 se conecteaza in continuare cu o a treia tija 1.4.3.3 prin
intermediul unui al treilea bolt, la un capat opus in raport cu prima tija 1.4.3.1.

Cea de-atreia tija 1.4.3.3 este fixata intr-un punct predeterminat pe lungimea acesteia,
prin intermediul unui al patrulea bolt B4 atat pe suprafata laterala 1.2.3 a unitatii de
colectare 1 cat si solidar cu partea laterala a trapei mobile 1.3, corespunzatoare
suprafetei laterale 1.2.3 a unitatii de colectare 1, prin intermediul unui ajustaj cu
strangere cu un ruiment 1.4.3.3.1. Cel de-al patrulea bolt B4 permite rotirea celei de-a
treia tije 1.4.3.3 intr-un plan paralel cu suprafetele laterale ale unitétii de colectare 1,
odata cu trapa mobila 1.3. Cea de-a treia tija 1.4.3.3 se conecteaza solidar cu o a patra
tija 1.4.3.4 prin intermediul unui al cincilea bolt, la un capat opus in raport cu cea de-a
doua tija 1.4.3.2. Cea de-a patra tija 1.4.3.4 are o miscare de rotatie solidara cu cea
de-a treia tija 1.4.3.3.

Celalalt capat al celei de-a patra tije 1.4.3.4 se fixeaza pe un opritor 1.4.4, care este
asamblat pe o portiune laterala corespondenta a trapei mobile 1.3, definind o pozitie
initiala a trapei mobile 1.3, care corespunde situatiei in care trapa mobild 1.3 acopera
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decupajul dreptunghiular 1.2.1.1, atunci cand mecanismul de deschidere 1.4 nu este

actionat.

La apasarea barei orizontale exterioare 1.4.2 determina rotirea primei tije 1.4.3.1 in
jurul primului bolt B1, rezultand ridicarea celei de-a doua tije 1.4.3.2, care antreneaza
rotirea celei de-a treia tije 1.4.3.3 in jurul celui de-al patrulea bolt B4. Astfel trapa mobila
1.3 paraseste pozitia initiala si se descopera decupajul dreptunghiular 1.2.1.1, facand
posibila introducerea deseurilor menajere. Sistemul de tije cu rulmenti 1.4.3 asigura
revenirea in pozitia initiala a trapei mobile 1.3 atunci cand bara orizontala exterioara

1.4.2 este eliberata, pentru confortul olfactiv al persoanelor din zona.

Pe suprafetele laterale 1.2.2 si 1.2.3 ale unitatii de colectare 1, in exterior, sunt
amplasate doua bucati de tabla, configurate pentru a acoperi si proteja mecanismul de
deschidere 1.4.

Partea inferioara 1.1 a unitatii de colectare 1 se asambleaza cu o unitate de stocare 2
amplasata subteran.

Unitatea de stocare 2 a ansamblului detasabil rigid ADR cuprinde un capac 2.1
prevazut cu o rama evazata superioara 2.1.1, un corp tubular 2.2 si un fund 2.3, asa

cum se observa in Fig. 5 si 6.

Corpul tubular 2.2 are forma paralelipipedica si este acoperit de capacul 2.1 care are
o dimensiune de gabarit mai mare decat corpul tubular 2.2. Capacul 2.1 are un
decupaj central 2.1.2 care este configurat sa cuprinda partea inferioara 1.1 a unitatii
de colectare 1, astfel ca deseurile introduse in unitatea de colectare 1 ajung in unitatea
de stocare 2, diafragma interna de separare 1.6 permitand trecerea deseurilor insa
oprind mirosurile in unitatea de stocare 2. Corpul tubular 2.2 are si doua decupaje mici,

de o parte si de cealaltd parte a decupajului central 2.1.2.

Corpul tubular 2.2 este conectat cu capacul 2.1 prin intermediul ramei evazate
superioare 2.1.1 care face trecerea de la capacul 2.1 la corpul tubular 2.2.

Fundul 2.3 al unitatii de stocare 2 cuprinde doud parti rabatabile 2.3.1 si 2.3.2
configurate pentru a permite retentia lichidelor, avand prevazute niste adancituri in
care se strang lichidele scurse din deseuri. Cele doua parti rabatabile 2.3.1 i 2.3.2 pot
fi rabatute spre exteriorul unitatii de stocare 2 cu ajutorul unui sistem de deschidere /
inchidere 2.3.3, astfel realizdndu-se golirea unitatii de stocare 2.

8
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Ansamblul container pentru deseuri are si o parte ingropata Pl care cuprinde o parte
fixa si una mobila.

Partea fixa cuprinde o cuva betonata 4 si un schelet metalic 5, configurat sa fie introdus
in cuva betonata 4 si sa cuprinda unitatea de stocare 2 in intregime, asa cum se poate
observa in Fig. 1 A.

Partea mobila cuprinde platforma de siguranta 6 mentionata, configurata sa culiseze
in interiorul scheletul metalic 5 cu ajutorul unui sistem de ridicare / coborare 7 care

ridica si coboara platforma de siguranta 6 pe inaltimea scheletului metalic 5.

Mijloacele de manevrare si golire MMG cuprind un mecanism tip ciuperca 3 (conform
Fig.3) configurat s3 strabata unitatea de colectare 1 prin gaura centrala ranforsata
1.5.1 mentionata si sa poata fi cuplat la un capat compatibil cu sistemele de tip EASY
cu un mecanism de prindere al unei unitati externe de preluare a deseurilor, iar la
celalalt capat fiind cuplat cu un sistem de deschidere / inchidere 2.3.3 al fundului 2.3
al unitatii de stocare 2.

Mecanismul tip ciuperca 3 este introdus in gaura centrala ranforsata 1.5.1 a capacului
1.5 al unitatii de colectare 1, continuandu-se cu bara verticala BV ce strabate unitatea
de colectare 1 prin centru si se leaga la o bara orizontala 2.3.3.1, prin intermediul
careia sunt actionate partile rabatabile 2.3.1 si 2.3.2 ale fundului 2.3 unitatii de stocare
2.

Sistemul de deschidere / inchidere 2.3.3 a fundului 2.3 al unitatii de stocare 2,
reprezentat in Fig. 3, cuprinde bara verticala BV mentionata, plasatd in centrul
decupajului dreptunghiular central 2.1.2, conectata cu un capat la mecanismul tip
ciuperca 3. Sistemul de deschidere / inchidere 2.3.3 mai cuprinde bara orizontala
2.3.3.1 mentionata anterior ale carei capete sunt pozitionate in dreptul decupajelor
mici ale corpului tubular 2.2, conectata intr-un punct predeterminat cu un al doilea
capat albarei verticale BV. Sistemul de deschidere / inchidere 2.3.3 mai cuprinde doua
ansambluri de tije 2.3.3.2 montate prin intermediul a doua articulatii mobile, de o parte
si de alta a barei orizontale 2.3.3.1, care permit rotirea in jurul barei orizontale, spre
fundul 2.3 al unitatii de stocare 2. Cele doua ansambluri de tije 2.3.3.2 se intind de la
capetele barei orizontale 2.3.3.1 si au cate un capat in apropierea celor patru colturi
superioare ale corpului tubular 2.2. Sistemul de deschidere / inchidere 2.3.3 mai

cuprinde patru tije verticale 2.3.3.3 dispuse in interiorul corpului tubular 2.2, paralel cu
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generatoarele acestuia, care au patru capete superioare conectate prin intermediul
unor articulatii la cate un capat al ansamblurilor de tije 2.3.3.2 si patru capete inferioare
legate doua cate doua la fiecare dintre cele doua parti rabatabile 2.3.1 si 2.3.2 ale
fundului 2.3. Sistemul de deschidere / inchidere 2.3.3 mai cuprinde patru elemente de

ghidare 2.3.3.4 care conecteaza ansambilurile de tije 2.3.3.2 cu capacul 2.1.

Prin actionarea sistemului de deschidere / inchidere 2.3.3, se ridica bara verticala BV,
cele patru elemente de ghidare 2.3.3.4 antreneaza rotatia fiecarui ansamblu de tije
2.3.3.21n jurul barei orizontale 2.3.3.1, tijele verticale 2.3.3.3 coboara, coborand partile
rabatabile 2.3.1 si 2.3.2 astfel incat se deschide fundul 2.3 unitatii de colectare 2,
lasand sa cada deseurile menajere stocate, scurgadndu-se totodata si lichidele
acumulate; dupa golire partile rabatabile 2.3.1 si 2.3.2 se apropie, revenind la pozitia

inchisa.

Cuva betonata 4, reprezentata in Fig. 1 B, are o forma paralelipipedica, fiind o groapa
betonata configurata pentru a contine un schelet metalic 5, la randul sau configurat
pentru a contine unitatea de stocare 2 (asa cum se vede in Fig. 1 A) asezata pe o
platforma de siguranta 6 care se ridica si coboara odata cu unitatea de stocare prin

intermediul sistemului de ridicare / coboréare 7.

Scheletul metalic 5, care este de forma paralelipipedica, cuprinde o rama evazata si
patru stalpi verticali uniti printr-o rama inferioara, care formeaza un cadru pe care se
asaza platforma de sigurantad 6. Rama evazata foloseste pentru ghidarea si agsezarea
ramei evazate superioare 2.1.1 a unitatii de stocare 2. Platforma de siguranta 6, pe
care este asezata unitatea de stocare 2, culiseaza in interiorul scheletului metalic 5,

cu ajutorul sistemului de ridicare / coborare 7.

Sistemul de ridicare/coborare 7 cuprinde patru contragreutati plasate pe exteriorul
scheletului metalic 4 si opt scripeti, cate doi pe capatul superior al fiecarui stalp vertical,
de o parte si de cealalta a fiecarui stalp, in imediata vecinatate a colturilor. Cablurile
scripetilor sunt legate la cate un capat de o contragreutate, iar celalalt capat fiind legat
de platforma de siguranta 6.

Sistemul de ridicare / coborare 7 coboara platforma atunci cand este introdusa unitatea
de stocare 2 in scheletul metalic 5 si o ridica pana in apropierea suprafetei solului
atunci cand unitatea de stocare 2 este extrasa in vederea golirit.
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Platforma de siguranta 6 se opreste la partea superioara a cuvei betonate 4, acoperind
cuva la extractia ansamblului si putdnd sustine greutatea unui om atunci cand este la
suprafata, prevenind astfel caderile accidentale in cuva betonata in timpul golirii.

Platforma poate fi extrasa cu usurinta in cazul unor lucrari de intretinere.

Golirea unitatii de colectare 2 se face cu ajutorul mijloacelor de manevrare si golire
MMG in patru faze:
1. Ridicarea ansamblului detasabil rigid ADR, concomitent cu platforma de
siguranta 6 care se opreste aproape de nivelul solului;
2. Extractia ansamblului detasabil rigid ADR din cuva betonata 4 si deplasarea
acestuia pana la o unitate externa de preluare a deseurilor;
3. Deschiderea fundului 2.3 unitatii de colectare 2 pentru eliberarea continutului
containerului, urmate de inchiderea fundului 2.3;
4. Deplasarea ansamblului detasabil rigid ADR la inapoi la locatie si coborarea
unitatii de stocare 2 in cuva betonata 4, concomitent cu coboréarea platformei
de siguranta 6.

Pe durata fazei de miscare a ansamblului detasabil rigid ADR, mecanismul tip ciuperca
3 este solidar cu sistemul EASY al mecanismului de prindere al unitatii externe de
preluarea deseurilor, prin intermediul barei verticale BV, impiedicand rotatia si limitand
oscilatia ansamblului detasabil rigid ADR.

Partile rabatabile 2.3.1 si 2.3.2 ale fundului 2.3 unitatii de stocare 2 sunt in pozitie
normal inchisa, deschiderea facandu-se prin actionarea sistemului 2.3.3, in momentul

in care ansamblul detasabil rigid ADR ajunge la locul golirii.

Dupa golire ansamblul detasabil rigid ADR este deplasat catre locul unde se afla cuva

betonata 4 in care este reintrodus, revenind in pozitia de lucru, fixa.
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Revendicari

1. Ansamblu container pentru deseuri cu mecanism de actionare a trapei mobile de
colectare si sistem de manevrare si golire, cuprinzand:
— un ansamblu detasabil rigid (ADR) care cuprinde:
» o unitate de colectare (1), amplasata suprateran, care cuprinde:

e 0 parte inferioara (1.1) tubulara, paralelipipedica, care se asambleaza

cu o unitate de stocare (2);

e 0 parte superioara (1.2) in continuarea pariii inferioare (1.1), ingustata

catre partea de sus cuprinzand o suprafata frontala (1.2.1), inclinata catre

interior si doua suprafete laterale (1.2.2) si (1.2.3), opuse, paralele,

comune si partii inferioare (1.1), suprafata frontald (1.2.1) mentionata

continand un decupaj dreptunghiular (1.2.1.1);

¢ o trapa mobila (1.3) care acopera decupajul dreptunghiular (1.2.1.1);

e un mecanism de deschidere (1.4) pentru actionarea trapei mobile (1.3),

cuprinzand:
¢ doua pedale (1.4.1.1) si (1.4.1.2) amnplasate fiecare in partea de
jos a suprafetei laterale (1.2.2) si (1.2.3) corespondenta a unitatii de
colectare (1);
¢ o bara orizontala exterioara (1.4.2) care uneste pedalele (1.4.1.1);
(1.4.1.2) mentionate, amplasata in dreptul trapei mobile (1.3);
¢ doua sisteme de tije cu rulmenti (1.4.3), identice, fixate pe
suprafetele laterale ale unitatii de colectare (1), in exterior, conectate
cu pedalele (1.4.1.1) si (1.4.1.2) si cu trapa mobila (1.3), cele doua
sisteme de tije cu rulmenti (1.4.3) mentionate deplasandu-se paralel
cu suprafetele laterale ale unitatii de colectare (1) determinand rotirea
trapei mobile (1.3) in jurul a doua bolturi fixate pe suprafetele laterale
(1.2.2) si (1.2.3) ale unitatii de colectare (1) spre exteriorul unitatii de
colectare;

e un capac (1.5), care inchide unitatea de colectare (1), prevazut cu o

gaura centrala ranforsata (1.5.1);

e o diafragma interna de separare (1.6) de forma dreptunghiulara, care

este fixata pe o latura de suprafata frontala (1.2.1) a partii superioare (1.2),

la interiorul partii inferioare (1.1) a unitatii de colectare (1), la imbinarea cu
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unitatea de stocare (2), configuratd sa acopere integral sectiunea
transversala a unitatii de colectare (1), diafragma interna de separare (1.6)
fiind realizata din material flexibil;
> unitatea de stocare (2) mentionata fiind amplasata subteran si cuprinzand:
e un corp tubular (2.2) de forma paralelipipedica, prevazut cu un capac
(2.1) avand o dimensiune de gabarit mai mare decat corpul tubular (2.2),
capacul (2.1) mentionat avand un decupaj central (2.1.2) configurat sa
cuprinda partea inferioara (1.1) a unitatii de colectare (1) mentionate;
e 0 rama evazata superioara (2.1.1) care conecteaza corpul tubular (2.2)
cu capacul (2.1);
¢ un fund (2.3) care cuprinde doua parti rabatabile (2.3.1); (2.3.2), avand
o forma concava adaptata pentru a permite retentia lichidelor,;
— o parte ingropata (Pl) care cuprinde:
» o0 cuva betonata (4) fixa;
> un schelet metalic (5) fix, configurat sa fie introdus in cuva betonata (4) si
sa cuprinda unitatea de stocare (2) in intregime;
> o platforma de siguranta (6) mobila configuratd sa culiseze in interiorul
scheletul metalic (5);
» un sistem de ridicare / coborare (7) format din contragreutati si scripeti,
care este configurat sa ridice si sa coboare platforma de siguranta (6) pe
inaltimea scheletului metalic;
— mijloace de manevrare si golire (MMG) cuprinzand:
» un mecanism tip ciuperca (3) configurat sa strabata unitatea de colectare
(1) prin gaura centrala ranforsata (1.5.1) mentionata si sa poata fi cuplat la un
capat cu un mecanism de prindere al unei unitati externe de preluare a
deseurilor, iar la celdlalt capat fiind cuplat cu un sistem de deschidere /
inchidere (2.3.3) al fundului (2.3) al unitatii de stocare (2);
» sistemul de deschidere / inchidere (2.3.3) mentionat fiind configurat sa
determine rabaterea celor doua parti rabatabile (2.3.1); (2.3.2) spre exteriorul

unitatii de stocare (2).
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2. Ansamblu container pentru deseuri cu mecanism de actionare a trapei mobile de
colectare si sistem de manevrare si golire conform revendicarii 1, in care fiecare
sistem de tije cu rulmenti (1.4.3) cuprinde:

— 0 prima tija (1.4.3.1) avand un prim capat conectat cu pedala (1.4.1.1)
corespunzatoare prin intermediul unui prim bolt (B1) fixat pe suprafata laterala
(1.2.3) corespondentd a unitati de colectare (1) perrnitand rotirea
componentelor intr-un plan paralel cu suprafetele laterale (1.2.2) si (1.2.3) ale
unitatii de colectare (1), in jurul primului bolt (B1) si un al doilea capat care se
conecteaza cu o a doua tija (1.4.3.2) prin intermediul unui al doilea bolt;

— cea de-a doua tija (1.4.3.2) fiind conectatd cu o a treia tija (1.4.3.3) prin
intermediul unui al treilea bolt, la un capat opus in raport cu prima tija (1.4.3.1);

— cea de-a treia tija (1.4.3.3) fiind fixata intr-un punct predeterminat pe lungimea
acesteia, prin intermediul unui al patrulea bolt (B4) atat pe suprafata laterala
(1.2.3) a unitatii de colectare (1) prin intermediul unui ajustaj cu strangere cu
un rulment (1.4.3.3.1), cat si solidar cu partea laterala a trapei mobile (1.3),
corespunzatoare suprafetei laterale (1.2.3) a unitatii de colectare (1), permitand
rotirea celei de-a treia tije (1.4.3.3) intr-un plan paralel cu suprafetele laterale
ale unitatii de colectare (1) in jurul celui de-al patrulea bolt (B4) odata cu trapa
mobila (1.3),

— cea de-a treia tija (1.4.3.3) fiind conectata solidar cu o a patra tija (1.4.3.4) prin
intermediul unui al cincilea bolt, la un capat opus in raport cu cea de-a doua
tija (1.4.3.2), cea de-a patra tija (1.4.3.4) avand o miscare de rotatie solidara
cu cea de-a treia tija (1.4.3.3),

— celdlalt capat al celei de-a patra tije (1.4.3.4) mentionata fiind fixat pe un opritor
(1.4.4), care este asamblat pe o portiune laterala corespondenta a trapei
mobile (1.3) definind o pozitie initiala a acesteia in raport cu decupajul
dreptunghiular (1.2.1.1),

astfel incat

prin apdsarea barei orizontale exterioare (1.4.2) mentionate care uneste pedalele
(1.4.1.1) si (1.4.1.2) sa se determine rotirea primei tije (1.4.3.1) in jurul primului bolt
(B1), rezultand ridicarea celei de-a doua tije (1.4.3.2), antrenanand rotirea celei de-a
treia tije (1.4.3.3) in jurul celui de-al patrulea bolt (B4) si a trapei mobile (1.3) de la o

pozitie initiala la o pozitie de deschidere in raport cu decupajul dreptunghiular (1.2.1.1),
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si prin eliberarea barei orizontale exterioare (1.4.2) mentionate sa se determine

revenirea trapei mobile (1.3) la pozitia initiala.

3. Ansamblu container pentru deseuri cu mecanism de actionare a trapei mobile de
colectare si sistem de manevrare si golire conform revendicarii 1, in care sistemul
de deschidere / inchidere (2.3.3) al fundului (2.3) al unitatii de stocare (2) cuprinde:

— 0 bara verticala (BV) plasata in centrul decupajului dreptunghiular central
(2.1.2) mentionat, conectata cu un capat la mecanismul tip ciuperca (3) si cu al
doilea capat conectat la mijlocul unei bare orizontale (2.3.3.1);

— doud ansambluri de tije (2.3.3.2) montate prin intermediul a doua articulatii
mobile, de o parte si de alta a barei orizontale (2.3.3.1), permitand rotirea in
jurul barei orizontale mentionate, spre fundul (2.3) al unitatii de stocare (2),
intinzandu-se de la capetele barei orizontale (2.3.3.1) pana la cele patru colturi
superioare ale corpului tubular (2.2);

— patru tije verticale (2.3.3.3) dispuse in interiorul corpului tubular (2.2), paralel
cu generatoarele acestuia spre fundul (2.3) al unitatii de stocare (2), avand
capetele superioare conectate prin intermediul unor articulatii la ansamblurile
de tije (2.3.3.2) si capetele inferioare legate doud cate doua la fiecare dintre
cele doua parti rabatabile (2.3.1) si (2.3.2) ale fundului (2.3) unitatii de stocare
(2);

— patru elemente de ghidare (2.3.3.4) care conecteaza ansamblurile de tije
(2.3.3.2) cu capacul (2.1) si ghideaza rotirea celor doua ansambluri de tije
(2.3.3.2) in jurul barei orizontale (2.3.3.1) mentionate si deplasarea celor patru
tije verticale (2.3.3.3) spre fundul (2.3) unitatii de stocare (2),

astfel incat

prin ridicarea barei verticale (BV) prin intermediul mecanismului tip ciuperca (3)
sa se determine rotirea barei orizontale (2.3.3.1) si a celor doua ansambluri de
tije (2.3.3.2) in jurul barei orizontale (2.3.3.1) mentionate si deplasarea celor patru
tije verticale (2.3.3.3) spre fundul (2.3) unitatii de stocare (2), iar cele doua parti
rabatabile (2.3.1) si (2.3.2) deschizand fundul (2.3) unitatii de stocare (2),

15



RO 2021 00030 U1

si prin coborarea barei verticale (BV) sa se determine rotirea barei orizontale
(2.3.3.1) in sens invers si deplasarea celor patru tije verticale (2.3.3.3) opus
fundului (2.3) unitatii de stocare (2), cele doua parti rabatabile (2.3.1) si (2.3.2)
inchizand fundul (2.3) unitétii de stocare (2).
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