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(57) Rezumat:

Inventia se referd la un sistem inteligent destinat
aterizarii, incarcarii bateriilor si rezervorului de lichid a
vehiculelor aeriene fara pilot, pentru aplicarea trata-
mentelor fitosanitare n culturile de camp, cu aplica-
bilitate practica imediata in agricultura de precizie. Sis-
temul, conform inventiei este compus dintr-un subsis-
tem (1) de transport si aterizare al unei drone (c), alca-
tuit dintr-o remorca (a) de uz general, avand o platforma
(b) rabatabila in vederea aterizarii dronei (¢), un subsis-
tem (2) pentru umplerea rezervorului de substante al
dronei (¢) dintr-un rezervor (d) mare cu ajutorul unei
pompe (e) care este actionata cu ajutorul unui senzor
(f) de nivel utilizadnd un microcontroler (g) si un releu (h)
si un subsistem (3) de incarcare a bateriilor dronei (c)
format din niste panouri (i) fotovoltaice care sunt conec-
tate la un invertor (j), acesta incarcand niste baterii (k)
si, transformad energia solara in energie electrica, o
transmite la un hub (l) de incarcare multipla a bateriilor
dronei pentru independenta functionala a dronei (c).
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SISTEM INTELIGENT PENTRU OPTIMIZAREA APLICARII
TRATAMENTELOR FITOSANITARE iN CULTURILE DE CAMP

Inventia se referd la un sistem inteligent pentru optimizarea aplicarii
tratamentelor fitosanitare in culturile de camp, destinat aterizarii, incarcarii bateriilor si
a rezervorului de lichid a vehiculelor aeriene fara pilot (drone) pentru aplicarea
tratamentelor fitosanitare cu aplicabilitate practica imediata in agricultura de precizie.

Agricultura de precizie incearca sa evite aplicarea practicilor clasice de
management pentru o cultura, in vederea imbunatatirii acestuia, pentru minimizarea
utilizarii pesticidelor necesare pentru combaterea eficienta a buruienilor, bolilor si a
daunatorilor. Astfel, se asigura aplicarea tratamentelor fitosanitare cu efect cat mai
mic asupra solului, utilizadnd o cantitate optima de tratamente fitosanitare, reducerea
tasarii solului si aplicarea tratamentelor in momente critice cand umiditatea solului nu
permite intrarea cu tractorul in cultura de camp, rezultatul final find o agricultura
eficienta si ecologica.

Atat la nivel national, cat si la nivel mondial, exista putine cercetari privind acest
tip de sisteme inteligente destinate aterizarii, incarcarii bateriilor si rezervorului cu
lichid pentru drone. Majoritatea utilizatorilor dronelor pentru aplicarea tratamentelor
fitosanitare folosesc campul din jurul culturii in vederea aterizarii, provocand foarte
mult praf in zond, datorita curentilor produsi de drona, pentru umplerea rezervorului
folosesc un sistem clasic fara control precis al dozajului iar pentru sistemul de
incarcare al bateriilor majoritatea folosesc un sistem de incarcare cu ajutorul unui
generator electric. In scopul realizarii unei eficiente optime de utilizare a vehiculelor
aeriene fara pilot pentru aplicarea tratamentelor fitosanitare in culturile de camp au
fost dezvoltate o serie de proiecte de cercetare, abordand diferite modalitati de
functionare.

Pornind de la aceste cercetari au fost identificate o serie de dezavantaje ale
rezultatelor obtinute, legate atat de modul de aterizare al acestor vehicule aeriene fara
pilot, de reumplerea rezervorului cu substantd pentru aplicarea tratamentelor
fitosanitare cat si de Tncarcarea bateriilor dronei cu ajutorul unui sistem folosind
resurse regenerabile:

- risc major la rasturnare, cand se efectueaza o aterizare a unei drone pe camp;

- riscul de a varsa substanta folosita pentru tratamente fitosanitare si, ca
urmare, riscul de a intra in contact cu substante toxice;

-
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- folosirea de combustibil pentru generarea curentulyiglectric, poluand natura.
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Problema tehnica rezolvata prin inventie consta in realizarea unui sistem care
ajuta la optimizarea procesului de folosire a dronelor pentru aplicat tratamente
fitosanitare in culturile de camp, prin folosirea unei platforme tractata, ce ofera suport
pentru aterizare, indepenta energetica si sistem semi-automatizat de umplere a
rezervorului fara a lua contact cu substanta fitosanitara.

Sistemul este realizat sub forma unei platforme si poate fi adaptat pentru
aproape orice model de drona de aplicat tratamente fitosanitare in culturile de camp.

Sistem inteligent pentru optimizarea aplicarii tratamentelor fitosanitare in
culturile de camp, compus din urmatoarele elemente principale:

- remorca cu platforma pentru transportul sistemului in culturile de camp folosita
totodata si ca sistem de aterizare si transport al dronei;

- sistem de incarcare a bateriilor dronei, format din panouri fotovoltaice,
invertor, baterii, hub de incarcare multipla a bateriilor dronei;

- sistem de incarcare a rezervorului dronei, format dintr-un bazin de 300 litri, o
pompa si un kit semi-automat de umplere.

Sistemul inteligent pentru optimizarea aplicarii tratamentelor fitosanitare n
culturile de camp vizeaza aplicarea tintita a fertilizantilor si a erbicidelor cu un aparat
de zbor fara pilot (drona) prevazut cu un sistem de pulverizare deasupra culturilor si
pana la nivelul solului, fapt care permite, concomitent cu o creare de curenti de aer
care sa ridice si sa agite plantele, eficienta lucrarii si pe partea inferioara a frunzelor
plantelor, nu numai deasupra lor. Aparatul de zbor fara pilot (drond) din cadrul
tehnologiei dispune de un sistem de stabilitate inalta la punct fix, pentru a decola si
ateriza vertical la un punct fix, pe o remorca de uz general, care este prevazuta cu un
rezervor de solutie pentru reumplerea rezervorului de lichid al dronei si o statie de
incarcare a bateriilor dronei cu ajutorul unui sistem de producere a energiei electrice
folosind panouri fotovoltaice, pentru a asigura independenta energetica a tehnologiei.

Principalele avantaje ale solutiei propuse constau in:
- reducerea riscului de deteriorare a dronei la aterizare;

- reducerea contactului cu substanta folosita in cadrul tratamentelor fitosanitare;

generatoarelor electrice. / ‘
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Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei in legatura si cu figurile
1 si 2 care reprezinta:
- Fig.1 - Sistem inteligent pentru optimizarea aplicarii tratamentelor
fitosanitare in culturile de camp - Schema logica;
- Fig.2 - Sistem inteligent pentru optimizarea aplicarii tratamentelor
fitosanitare Tn culturile de cadmp - Schema generalda de amplasare a
componentelor.

Sistemul inteligent pentru optimizarea aplicarii tratamentelor fitosanitare in
culturile de camp, conform inventiei, consta in aceea ca, este compus dintr-un
subsistem (1) de transport si aterizare a dronei alcatuit dintr-o remorca de uz general
(a) cu o platforma rabatabila (b) in vederea aterizarii dronei (¢), un subsistem (2)
pentru umplerea rezervorului de substante al dronei din rezervorul mare (d) cu ajutorul
pompei (e) care este actionatd cu ajutorul unui senzor de nivel (f) utilizadnd un
microcontroler (g) si un releu (h) si un subsistem (3) de incarcare a bateriilor dronei,
format din panouri fotovoltaice (i), care sunt conectate la un invertor (j) acesta
incarcand bateriile (k) si, transformand energia solara in energie electrica o transmite

la hubul de incarcare multipla a bateriilor dronei (I) pentru a oferi independenta de
functionare dronei.
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REVENDICARE

1. Sistemul inteligent pentru optimizarea aplicarii tratamentelor fitosanitare in
culturile de camp caracterizat prin aceea ca, este alcatuit dintr-un subsistem
(1) de transport si aterizare a dronei alcatuit dintr-o remorca de uz general (a)
cu o platforma rabatabila (b) in vederea aterizarii dronei (¢), un subsistem (2)
pentru umplerea rezervorului de substante al dronei din rezervorul mare (d) cu
ajutorul pompei (e) care este actionata cu ajutorul unui senzor de nivel (f)
ultilizand un microcontroler (g) si un releu (h) si un subsistem (3) de incarcare
a bateriilor dronei format din panouri fotovoltaice (i) care sunt conectate la un
invertor (j) acesta incarcand bateriile (k) si, transformand energia solara in
energie electrica, o transmite la hubul de incarcare multipla a bateriilor dronei
(I) pentru independenta functionala a dronei.
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