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54 SISTEM INTELIGENT PENTRU SPORIREA ADERENTEI

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un sistem inteligent pentru sporirea
aderentei talpii unei incaltaminte, n functie de tempe-
ratura suprafetei de deplasare si in legatura cu con-
ditiile de mediu. Sistemul, conform inventiei este inclus
intr-o talpa (1) a unei incaltaminte, care presupune,
dupa caz, unul sau mai multe canale (3, 3', 3") longi-
tudinale dispuse paralel si inglobate Th materialul flexibil
al talpii (1) de sustinere, care adapostesc cate un fir (4)
de actionare realizat dintr-un material inteligent de
naturd metalica cu proprietate de memorie a formei,
care reactioneaza din punct de vedere elastic la variatji
termice, dupé caz, in functie de modul in care forma sa
este memoratd, incat este amplasat liber, dar cu cape-
tele fixate intre limitele canalului (3) longitudinal, care
are, dupa caz, unul sau mai multe orificii (5) care
adapostesc cate un crampon (6) culisant fixat de firul
(4) de actionare care il traverseaza prin capatul supe-
rior al acestuia, 1l sustine si pentru care constituie
mecanismul de actionare si de determinare a miscarii
de culisare, in scopul sporirii aderentei pe care talpa (1)
incaltamintei o asigura fata de suprafata de deplasare
cu care este in contact si pe care, dupa caz, unul sau
mai multi cramponi (6) culisanti exercitéd presiune si
aderenta suplimentara in urma activarii automate.

Revendicari: 3
Figuri: 3

Fig. 1
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Sistem inteligent pentru sporirea aderentei

Inventia se referd la un sistem inteligent pentru sporirea aderentei talpii incél{fimintei,
in functie de temperatura suprafetei de deplasare si in legéturd cu conditiile de mediu, bazat pe
diferenta de temperaturd, prin aceea ci este previzut cu un mecanism de conversie termo-

mecanic cu forma constructiva specifica.

In scopul sporirii aderentei tilpii incalfimintei sunt cunoscute mai multe solufii
(JPHO04109901A, US5732482A, KR20170142828A) care constau, in principal, din
echipamente gi/sau sisteme detagabile si/sau inglobate in talpa incéltdmintei in scopul sporirii
aderentei exercitate asupra unei suprafetei fata de care acfiunea de deplasare este ingreunati de
factori de mediu destabilizatori, adecvate pentru talpa si/sau incélfimintea nepregétita pentru a

confrunta situatii gi/sau provociri diferite.

Dezavantajele solutiilor descrise constau din aceea cd sunt comptabile cu modele
specifice de tilpi si/sau inciltdminte, necesitd energie suplimentard pentru implementare si/sau
activare, introduc un efort suplimentar in deplasare, provoacd uzurd prematuri, se deterioreazi
in timp si nu constituie o solufie universald, care si fie adecvatid in a confrunta simultan
provocidrile dinamice ale unei stiri variabile a vremii (ex. ariditate, caniculd, umiditate, mazga,

zapada si/sau gheatd).

Inventia rezolvi, in principal, problema tehnica prin aceea ci utilizeazd un material cu
memoria formei pentru modificarea configuratiei talpii si sporirea aderentei, care adapteazi
talpa incélfdmintei in care este inglobat, astfel incat reduce necesarul si uzul de incél{iminte cu
destinatie si/sau talpa diferitd in functfie de activitatea desfisuratd, pentru ca adapteazi talpa
acestora astfel incdt si satisfacd necesititi variate si fard si utilizeze o sursd de energie
epuizabild, deoarece presupune o formd constructiva simpld, robusti i nu are un impact negativ
asupra dimensiunii, masei, formei sau rezistentei la uzura a talpii si/sau incél{imintei in care

este inglobata in scopul sporirii aderentei.
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Sistem inteligent pentru sporirea aderentei, conform inventiei, inliturd dezavantajele si
problemele prezentate prin aceea c presupune, in principal, o solutie actionatd termo-mecanic
in mod automat si in conditii diferite de temperaturi, ca rdspuns la fenomene naturale variabile,
care adapteaza talpa incéltamintei in care este inglobati in functie de temperatura exterioar, de
factorii de mediu si/sau de anotimp, astfel incat aceasta s faciliteze deplasarea in conditii de
temperaturi ridicati (ex. mediu uscat, ferm si aderent) si sd sporeascd aderenta la o temperatura

coboratd (ex. mediu umed, moale si alunecos), in mod adecvat.

Inventia prezintd urmétoarele avantaje:

- Sistemul introduce noi posibilitéti pentru sporirea aderentei;

- Sistemul prezintd simplitate si flexibilitate constructivd, dar totodati dimensiune, masi si
formad avantajoas3, fard si afecteze negativ deplasarea sau talpa incéltdmintei care il
inglobeaza in scopul sporirii aderentei;

- Sistemul diminueazi impactul pe care alte solutii il introduc asupra eficientei deplasirii cu
incaltdminte a cérei talpa le inglobeaza in scopul sporirii aderentei;

- Sistemul faciliteazi sporirea aderentei, atit in functie de factorii de mediu cat si de anotimp;

- Sistemul nu depinde de surse de energie suplimentare;

- Sistemul este robust si usor de intreinut incat nu necesitd mentenant speciala.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legatura cu figurile:

- Fig. 1 — Sistem inteligent pentru sporirea aderentei, inglobat in talpa unei incil{aminte,
privire de jos;

- Fig. 2.1 - Structura unui sistem inteligent pentru sporirea aderentei (variantd) in stare
inactivd, inglobat in talpa unei incéltiminte aflati la temperatura ridicata, privire din lateral3;

- Fig. 2.2 — Structura unui sistem inteligent pentru sporirea aderentei (variant#) in stare activd,
inglobat in talpa unei incilfdminte aflatd la temperaturd coborati, privire din laterala;

- Fig. 3.1 — Structura unui sistem inteligent pentru sporirea aderentei (variantd) in stare
inactivd, inglobat in talpa unei incéltiminte aflatd la temperatura ridicati privire din laterala;

- Fig. 3.2 — Structura unui sistem inteligent pentru sporirea aderentei (variant) in stare activd,
inglobat in talpa unei incaltaminte aflati la temperaturd coborata, privire din lateral;

Sistem inteligent pentru sporirea aderentei, este caracterizat in principal, prin aceea cd
este destinat inglobdrii in talpa de sustinere 1 a unei incaltiminte oarecare 2, care presupune,

dupéd caz, unul sau mai multe canale longitudinale 3, 3°, 3°°, dispuse paralel si inglobate in
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materialul flexibil al talpii de sustinere 1, care addpostesc cite un fir de actionare 4 realizat
dintr-un material inteligent de naturd metalicd cu proprietate de memorie a formei (ex. nitinol
[NiTi]), ce reactioneazi din punct de vedere al formei la variatii termice, dupa caz, in functie
de modul in care forma sa este memorati, incit este amplasat liber, dar cu capetele fixate intre
limitele canalului longitudinal 3, ce prezintd, dupd caz, unul sau mai multe orificii 5 care
adipostesc cate un crampon culisant 6 fixat de firul de actionare 4 ce 1l traverseaza prin capétul
superior al acestuia, il sustine §i pentru care constituite mecanismul de actionare si de
determinare a migcérii de culisare, astfel incdt in stare inactivd, la temperaturd normald a
solului, forma firului de actionare 4 este determinats de o temperaturi ridicatd pentru care, dupa
caz, fie lungimea acestuia este alungiti, forma lui este ondulata i cramponul culisant 6 este
ridicat la limita superioara a orificiului 5 (figura 2.1) si respectiv, fie lungimea acestuia este
scurtd, forma lui este intinsélsi cramponul culisant 6 este ridicat la limita superioara a orificiului
5 (figura 3.1), iar in stare activd, la temperatura sub 0 grade a solului (ex. z&pada si/sau gheata),
forma firului de actionare 4 este determinati de o temperatura coboriti pentru care, dupi caz,
fie lungimea acestuia este scurtd, forma lui este intins# si cramponul culisant 6 este coborat la
limita inferioara a orificiului 5 (figura 2.2) si respectiv, fie lungimea acestuia este alungiti,
forma lui este ondulati si cramponul culisant 6 este coborat la limita inferioard a orificiului 5
(figura 3.2), in scopul sporirii aderentei pe care talpa incéltimintei o asigura fati de suprafata
de deplasare cu care este in contact si pe care, dupd caz, unul sau mai multi cramponi culsanti
6 exercitd presiune si aderentd suplimentard in urma activérii automate a sistemului inteligent

pentru sporirea aderentei.

Sistem inteligent pentru sporirea aderentei, conform inventiei, poate fi reprodus cu
aceleagi performante i caracteristici ori de cite ori este necesar, fapt care constituie un

argument in favoarea respectdrii criteriului de aplicabilitate industriala.
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Revendiciri

1. Sistem inteligent pentru sporirea aderentei, caracterizat prin aceea cd este destinat
inglobarii in talpa (1) unei inciltidminte oarecare (2), care presupune, dupi caz, unul sau mai multe
canale longitudinale (3), (3”), (3”), dispuse paralel si inglobate in materialul flexibil al télpii de
sustinere (1), care adapostesc cate un fir de actionare (4) realizat dintr-un material inteligent de
naturd metalicd cu proprietate de memorie a formei, ce reactioneaza din punct de vedere elastic
la variatii termice, dupé caz, in functie de modul in care forma sa este memoratd, incit este
amplasat liber, dar cu capetele fixate intre limitele canalului longitudinal (3), ce prezinti, dupé
caz, unul sau mai multe orificii (5) care addpostesc cite un crampon culisant (6) fixat de firul de
actionare (4) ce 1l traverseaz prin capétul superior al acestuia, il sustine §i pentru care constituite
mecanismul de actionare si de determinare a migcarii de culisare, in scopul sporirii aderentei pe
care talpa incalfimintei o asigurs fatd de suprafata de deplasare cu care este in contact si pe care,
dupé caz, unul sau mai mulfi cramponi culsanti (6) exercitd presiune si aderentd suplimentard in
urma activarii automate a sistemului.

2. Sistem inteligent pentru sporirea aderentei, conform revendicérii 1, caracterizat prin
aceea cd forma firului de actionare (4) in stare inactivd este determinati de o temperatura ridicata,
astfel incat lungimea acestuia este alungitd, forma lui este ondulati i pentru care cramponul
culisant (6) este ridicat la limita superioari a orificiului (5), iar in stare activd este determinati de
o temperaturd coboratd, astfel incat lungimea acestuia este scurtd, forma lui este intinsd si
cramponul culisant (6) este coborat la limita inferioars a orificiului (5) (figura 2.1, figura 2.2).

3. Sistem inteligent pentru sporirea aderentei, conform revendicarii 1, caracterizat prin
aceea cd forma firului de actionare (4) in stare inactivd este determinaté de o temperatura ridicata,
astfel incat lungimea acestuia este scurtd, forma lui este intinsé §i pentru care cramponul culisant
(6) este ridicat la limita superioard a orificiului (5), iar in stare activd este determinati de o
temperaturd coboratd, astfel incit lungimea acestuia este alungitd, forma lui este ondulati si

cramponul culisant (6) este coborat la limita inferioars a orificiului (5) (figura 3.1, figura 3.2).
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