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¢4 SISTEM DE ELIMINARE A MOMENTULUI DE REACTIE
CU AJUTORUL UNEI PARGHII $1 A UNUI ANGRENAJ

DE ROTI DINTATE CILINDRICE

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un sistem capabil sa elimine apari-
tia momentului de reactie care apare la un utilaj. Sis-
temul, conform inventiei este constituit dintr-un motor
electric avand un rotor (6) la care este montata o roata
(1) dintata cilindrica, care antreneaza in miscare de
rotatie o roata (2) dintata, cilindrica cu dinti interiori, ast-
fel conceputa ca la partea opusa a dintilor sa fie realizat
un gol de cilindru a carui parte activa intra in contact cu
o rold (7) montatd pe uncapat al unei parghii (4), la
celalalt capat al parghiei (4) este montat un stator (5) al
motorului electric, traiectoria circulara a motorului elec-
tric fiind realizaté de o biela (3) care face corp comun
cu alte biele (8).
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DESCRIEREA INVETIEI

Titlul inventiei: “Sistem de eliminare a momentului de reactie cu ajutorul unei parghii
s1 a unui angrenaj de roti dintate cilindrice”.

Domeniul de aplicare al inventiei: Prezenta inventie se referd la o combinatie de
angrenaj cilindric, parghie, rold, motor electric care este capabil si elimine aparitia momentului
de reactie (contramomentului) ce apare la toate utilajele, aparatele care au la bazi migcarea de
rotatie pentru efectuarea operatiei tehnologice pentru care au fost concepute.

Domeniul de aplicare al acestei inventii este cel al utilajelor folosite pentru forarea
tunelurilor, forarea fantanilor, dar g1 in cazul astronauticii.

Aceasti inventie conform figurii 1 este alcatuita dintr-un motor electric la al carui rotor
6 este montati roata dintata cilindricd 1 care antreneazi in migcarea de rotatie roata dintata
cilindrica cu dingii interiori 2 (un angrenaj cilindric interior cu danturd dreapta) astfel conceputa
incat pe partea opusi dintilor este confectionat un gol de cilindru al carui parte activa intra in
contact cu rola 7 montatd pe parghia 4, pe celilalt capat al parghie este asamblat statorul
motorului electric. Pentru ca motorul in timpul functionirii s efectueze o migcare de traiectorie
circulari este utilizata biela 3 care are un capit la care este confectionat un ochi care formeaza
un alezaj cu joc cu axa rotorului 6, iar la celalalt capat al bielei este montat un ax care formeaza
cu gaura de centru al rotii dintate 2 un alezaj cu joc.

in timpul functiondrii sistemului momentul M, (conform figurii 1) ce apare la axa
sistemului este realizat cu ajutorul bielei 3 care este asamblati rigid cu biela 8, conform figuri

1 (partea dreaptid sus). Cele doud capete ale bielei 8 sunt montate cu joc pe axa motorului

electric, respectiv pe axa de simetrie a sistemului.
Momentul M, este obtinut la roata dintati cilindrici cu dinti interiori 2.

Daci scriem ecuatia de momente a parghiei 4 rezulti ecuatia (1), dacid motorul electric

exerciti un moment de F - R .

F-R=F1-6R:>Fl=% )
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Fortele F ce apar, respectiv fractiunile de forte sunt notate pe figura 1 cu F respectiv
fractionirile acesteia cu F/6. La fel sunt notate pe figura 1 razele de divizare ale rotilor dintate

cu R respectiv 3R g1 arolei 7 cuR.

Daci scriem ecuatiile de momente M | respectiv M, obtinem ecuatiile (2) si (3).
M,=—[F—-§J-4R:—%-F-R:—3,33-F~R Q)

M,=F-R 3)
in continuare daci la axa de simetrie al sistemului montim un reductor coaxial conform

figurii 2, astfel ca axa de intrare a reductorului si fie conectati la axa bielei 3, deci la momentul

M, , iar 1a corpul reductorului si fie conectat momentul M, produs de roata dintata cilindrica
2, iar reductorul coaxiale este astfel conceput incat la un moment de intrare M, la iesire si
apard momentul de iesire M, deci cu un raport de transmitere conform figurii 2. Atunci
reactiunile care apar in corpul reductorului de momentul de intrare M, respectiv de momentul

de iesire M, (notate cu sigeti intrerupte) anuleazi momentul M, deci practic momentul la

care este supus corpul comun al intregului sistem este zero (anulat complet).

Precizarea stadiului cunoscut al tehnicii in domeniul obiectului inventiei cu
mentionarea dezavantajelor solutiilor tehnice cunoscute

in scopul eliminirii momentului de reactie nu avem cunostine de astfel de sisteme. Insi
putem mentiona faptul ci subsemnatul Gerdcs Attila impreund cu domnul Korka Zoltan Iosif
am mai depus anterior doud cereri pentru brevetare nr. A/00272/2017 si A/00023/2019 la
OSIM, principiul de functionare fiind total diferit de acest sistem.

Avantajul prezentului sistem este faptul cid se poate utiliza pentru transmiterea unui
moment mult superior fati de sistemele prezentate in cererile de brevet depuse anterior,
deoarece in cazul acestui sistem descris in curenta inventi sunt folosite nigte organe de masini
ca pirti componente care rezisti la solicitiri mult mai mari fata de organele de masini (arbori

flexibili) folosite la cererile de brevet anterioare.
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Problema tehnicd pe care o rezolvd inventia este aceea ca prin folosirea combinatiilor
de organe de magini ca pirti componente conform figurii 1, respectiv figurii 2 sistemul reugeste
sd elimine total momentul de reactie a sistemului, moment de reactie ce apare in cazul
sistemelor existente (clasice).

Elementul de originalitate al inventiei constd in folosirea unei parghii care reuseste si

introduci in axa motorului de antrenare o for{d de reactie care reuseste si realizeze obtinerea
unor momente M, si M, (conform figurii 1) momente M,#M, . Si prin utilizarea

(conectarea) a unui reductor coaxial (conform figurii 2) cu un anumit raport de transmitere,
conform descrierii facute anterior, conectat la sistemul din figura 1 reuseste eliminarea totali a
momentului de reactie

Prezentarea modului concret de realizare a invenfiei:

Asa cum este prezentat in figura 1 si figura 2 sistemul este alcituit din roti dintate
(interior, exterior), role, parghii, motor electric de antrenare ugor de realizat practic deoarece
aceste partii componente nu prezintd greutati tehnice de fabricare.

Avantajele rezultate din aplicarea inventiei

Prin aplicarea inventiei se obtine urmitoarele avantaje:

- eliminarea totald a momentului de reactie care apare in cadrul utilizéri sistemelor

clasice;

- costurile de fabricatie ale elementelor componente sunt mici;

- se pot transmite momente mari datoritd partilor componente care se pot dimensiona

la solicitéri mari §i complexe.
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REVENDICARI

1.Sistemul de eliminare al momentului de reactie cu ajutorul unei parghii si al unui
angrenaj cu roti dintate cilindrice caracterizat prin aceea cé este alcituit dintr-un motor electric
la al cérui rotor 6 este montati roata dintata cilindricé 1, care antreneaza in migcare de rotatie
roata dintatd cilindrica cu dinti interiori 2, astfel conceputi ca la partea opusé a dintilor si fie
confectionat un gol de cilindru al cérui parte activé intrd in contact cu rola 7 montati pe un
capat al parghia 4. La celalalt capit al parghie 4 este montat statorul 5 al motorului electric.

Traiectoria circulare al motorului electric este asigurati de biela 3 care formeaza corp comun
cu biele 8. |Cele doui momente de iesire din sistem M, , respectiv M, asigurate de motorul
electric sunt cuplate la un reductor coaxial avand un raport de transmitere astfel stabilit incat
prin conectarea momentelor M la axa de intrare in reductor, respectiv M, conectat la corpul

reductorului, la intregul sistem se obtine o suma de momente egali cu zero.
2.Sistemul conform revendicdrii 1 caracterizat prin aceea ci prin aranjarea favorabili a
componentelor i sincronizarea acestora este capabil sa elimine total momentul de reactie.
3.Orice alt sistem care are in componentd elementele descrise la punctul 1 si care este

capabil sa elimine total momentul de reactie.
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DESENE EXPLICATIVE
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