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OFICIUL DE STAT PENTRU INVE:T

...........................

PAT RETRACTABIL CU SISTEM PENTRU INALTIME VARIABILA

Inventia se referd la un pat retractabil cu sistem pentru indltime variabild alcatuit
dintr-o rama de pat atasatd de un sistem mecanic cu doua sanii de culisare cu
cardan actionate de niste axe verticale filetate actionate la comanda, simultan,

fiecare, de cate un motor electric.

Se cunoagte un pat retractabil cu curea de transmisie, conform inventiei
US2002046423, cuprinzand un cadru de pat reglabil vertical si un dispozitiv de
tragere pentru a deplasa respectivul cadru de pat in directia verticala, respectivul pat
cuprinzénd douéd carucioare care sunt fixate pe o fata de capat a cadrului patului
astfel incat acestea sunt distantate orizontal unele de altele, fiecare dintre
carucioarele mentionate fiind sustinuta astfel incat sa poata fi deplasaté pe o sina de
ghidare verticala cu ajutorul unor role, cele doua cérute fiind fiecare conectate prin
intermediul unui lant de tractiune sau unei benzi dintate la o contragreutate; fiecare
lant de tractiune sau fiecare curea dintatd este ghidatad pe o roatd de antrenare la
capatul superior al sinei de ghidare respective; rotile de antrenare sunt cuplate rigid
prin intermediul unei tije de cuplare; tija cuplajului este conectata la un tambur
principal interconectat vertical printr-o curea de antrenare cu un contra-tambur;
respectiva curea de antrenare fiind utilizatd pentru actionarea rotativa a tijei de
cuplare; iar contra-tamburul este condus selectiv intr-o direclie sau alta prin
intermediul unui motor cuplat la o reductor. El prezinta dezavantajele ca, atat
ansamblul de contragreutati, cat si ansamblul troliu — tambur, motor electric au volum
relativ mare si ies din cadrul patului, ocupand spatiu util.

Se mai cunoaste un pat retractabil pe verticala care necesita un pod, sau un tavan
dublu, in care se monteaza un sistem de scripeti cu contragreutati — asemenator
sistemului utilizat la usile de garaj, astfel incat utilizatorul poate ridica usor patul la
tavan, si, la nevoie, il poate trage la  nivelul  podelei.
(www.google.ro/search?q=pat+retractabil+la+tavan&tbm=isch&tbo=u&source=univ&
sa=X&ved=2ahUKEwj-

I6awqlHgAhUOaF AKHSZwAgQQsARGBAgFEAE &biw=1366&bih=608#imgrc=B_X4k
wZ5-NYAyM:). Dezavantajele acestuia constau in: i) necesitatea existentei unui

spatiu dincolo de tavan, sau un tavan inalt in care sa poate fi montat dispozitivul de
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tractiune; ii) elementele de sustinere sunt elastice — fasii de panza speciala sau
cabluri de sustinere, care obliga la utilizarea unor picioare de sprijin solide.

Se mai cunoaste un pat retractabil pe verticala, la care patul este asezat pe o
platforma asamblata la un mecanism de ridicare cu caruciur, alcatuit dintr-un montant
fixat de perete, in care un caruciur cu role poate fi ridicat sau coborat printr-un sistem
de scripeti actionati de un motor electric pozitionat lateral patului si ascuns, de obicei,
intr-un perete dublu. Dezavantajul consta in utilizarea unui spatiu suplimentar care
micsoreaza spatiul util.

Dezavantajul general al sistemelor mecanice cu actionare mecanica sau
electrica utilizate pentru paturile retractabile pe verticala consta in faptul ca
mecanismul necesita un spatiu de montaj — uneori considerabil - care se ia fie din
inaltimea camerei, fie din grosimea peretelui de montaj, fie din latimea acestui perete.

Se mai cunoagte un pat retractabil cu sistem mecanic pentru inal{ime
variabild, obiect brevetului RO 134297 A2, care se poate aseza in orice loc al unei
incinte, constand dintr-o raméa de pat si dintr-un sistem mecanic de rezistenta si
actionare, alcatuit din doua coloane asamblate identice, ce au in componenta céte o
coloana de rezisten{a, departate paralel la o distan{a de aproximativ latimea unui pat,
pe capetele superioare ale carora se fixeazd o traversd asamblatd pe care se
monteazad un motor electric, care, prin intermediul unei curele, actioneaza simultan
doud ansambluri filetate montate in fiecare coloana de rezistenta si pe care — exact
simetric, se afla infiletata cate o piulitd speciald, care actioneaza cate o sanie cu role
ce ruleaza pe si in interiorul coloanei de rezistenta care, pe de o parte, se poate fixa,
cu niste elemente de fixare in sine cunoscute, de exemplu niste dibluri cu suruburi -
de un peretele al incintei, iar pe de alta parte, printr-o fantd prevazuta pe toata
verticala sa, permite unor bride - fixate in partea conventional supericara a
mentionatei rame de pat - sa fie asamblate in doua fante prevazute in fiecare sanie
cu role, astfel incat, la comanda, motorul electric actioneazd simultan, prin
intermediul curelei, cele doua ansambluri filetate care obliga piulita special& sa urce,
sau sa coboare prin infiletare, actionand - prin impingere, la urcare, si prin gravitatie,
la coborare - sania cu role si, implicit, rama de pat.

Dezavantajele majore ale acestei inventii constau in faptul ca:

- in functionare, angrenarea curelei cu rolele provoaca vibratii si face zgomot,
- in functionare, nu poate fi controlaté blocarea piulitelor de translatie de pe suruburi,
datoritd imposibilitatii corelarii tolerantelor de executie a ansamblului saniei de
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translatie cu tolerantele de executie a ansamblului suruburi/piulite de translatie, astfel
incat cel putin una dintre piulitele de translatie se poate blocheaza, lasand patul
suspendat, in timp ce motorul electric este fortat, deoarece nu ajunge sa se inchida
la comanda data de unul din senzorii de cursa.

Problemele tehnice pe care le rezolva aceasta inventie sunt: a) anularea vibratiilor
si a zgomotului in spatiul util redus de montaj al mecanismului de actionare si ridicare
si b) anularea blocarii aleatorii a piulitelor de translatie de pe suruburile de actionare.

Avantajul acestei inventii consta in realizarea unui mecanism de actionare si
ridicare compact si mic volumetric, fiabil, silentios si sigur.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei cu trimitere si la
urmatoarele figuri care reprezinta:
- fig.1.1, 1.2, 1.3, 1.4 = Vedere generala asupra patului retractabil cu sistem pentru
inltime variabila, asamblat
- fig.2 = Detaliul U din fig.1.1
- fig.3 - Detaliul T din fig.1.1
- fig.4 - vedere laterala a partii inferioare a patului retractabil cu sistem pentru
inaltime variabila, asamblat
- fig.5, fig.6 — vedere de sus a zonei coloanelor patului retractabil cu sistem pentru
indltime variabila, asamblat
- fig.7 = vedere laterala de ansamblu a patului retractabil cu sistem pentru inaltime
variabila, asamblat
- fig.8 — vedere laterala a partii inferioare a patului retractabil cu sistem pentru
inéltime variabild, asamblat, cu evidentierea saniei asamblate, B
- fig.9 - Sectiunea Z-Z prin coloana asamblata, A.
- fig.10.1, fig.10.2 — vederi ale saniei asamblate, B
- fig.11.1, fig.11.2, - vedere de sus si vedere izometricd a absamblului rama —
piulitd de translatie
- fig.12.1, fig.12.2, fig.12.3, fig.12.4 - vedere isometrica de ansamblu, partiala si
detalii ale mecanismului de rabatere, D, coborat
- fig.13.1, fig.13.2, fig.13.3, fig.13.4 -~ vedere isometrica de ansamblu, partiala si
detalii ale mecanismului de rabatere, D, ridicat
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- fig.14.1, fig.14.2 — vedere frontalé si vedere lateralé a dispozitivul de pozitionare a
unei mese de lucru, E

- fig.15.1 ... fig.15.7, = vedere isometrica de ansamblu, partiala si detalii ale
dispozitiv de pozitionare a unei mese de lucru, E, coboréat si ridicat, impreuna cu
mecanismul de rabatere, D, coborét si ridicat;

- fig.16 — explicarea modului de functionare a indexarii dispozitivului de pozitionare a
mesei de lucru, E.

Patul retractabil cu sistem mecanic pentru inditime variabild, conform inventiei,
consta (fig.1.1, fig.1.2, fig.1.3, fig.1.4, fig.2) dintr-un sistem alcatuit din doua

coloane asamblate, A $i A’, cvasi-identice, in interiorul carora, prin intermediul a cate
un motor electric, 5, se actioneaza céate o tija filetata, 9, fiecare actionénd céate o
sanie cu cardan asamblatd, B, care ruleaza in interiorul coloanelor asamblate, A si
A’, sanii cu cardan asamblate, B, care pot ridica si cobori atat o ramd de pat, C,
dotatd cu doud mecanisme de rabatere, D, cat si un dispozitiv de pozitionare a unei
mese de lucru, E:

- coloanele asamblate, A si A’ (fig.1.1, fig.1.2, fig.1.3, fig.1.4) au in
componentd cate o placa de fixare pe perete, 1, respectiv 1’, departate
paralel la o distantd convenabila (aproximativ latimea unui pat) — fixarea de
perete a placilor facandu-se cu niste organe de asamblare nementionate pe
desen - pe fiecare din ele montindu-se demontabil cite o coloan&d de
rezistenid, 2, respectiv 2’; pe fiecare coloand de rezistenid asamblandu-se
(fig.2, fig.3, fig.4, fig.5, fig.8), in ordine, incepand cu partea inferioara, un
capac inferior, 3, fixat demontabil de coloana de rezistenta, 2, respectiv 2’,
capac inferior, 3, in care este asamblat un ruiment radial, 4, nementionat pe
desen ; de capacul inferior, 3, se fixeaza un motor electric, 5, prin intermediul
unor prezoane dublu filatate cu filet stanga/dreapta, 6 ; motorul electric, 5,
actioneaza un ax special, 7 (fig.4, fig.8), de care, prin intermediul unei cuple
elastice, 8, se asambleaza axial o tija filetatd, 9, care, la celédlalt capat, se
fixeaza intr-un ruiment de presiune, 10 — nementionat pe desen - fixat intr-un
capac superior, 11, fixat demontabil de capatul superior al coloanei de
rezistentd, 2; in sectiune (fig.9), fiecare coloand de rezistenta, 2 sau 2’,
prezinta longitudinal o structura de rezistenta, a, doua cai de rulare inferioare,
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b, si doua céi de rulare superioare, b’, pentru rolele saniei asamblate, B, o
cale de rulare, ¢, dispusa longitudinal si simetric fatd de caile de rulare, b’ ,
spre placa de fixare pe perete, 1, respectiv 1°, doua locasuri de rulare, d,
dispuse longitudinal si simetric, spre rama de pat, C, mai multe orificii, e,
filetate, dispuse la capete, in care se fixeaza capacul inferior, 3, si capacul
superior, 11; la capatul superior, ambele coloane asamblate, A $i A’, avand
asamblat spre interiorul ansamblului, in oglinda, cate un prag, 37 i 38
(fig.14,1, fig.14.2), fixat la aceeasi inaltime.

in fiecare coloand asamblata, A §i A’, poate translata céte o sanie cu cardan
asamblatd, B (fig.9, fig.10.1, fg.10.2, fig.11.1, fig.11.2); alcatuita dintr-un corp
de rezistenta, 12, la capatul inferior al caruia se pot asambla, pe un ax inferior,
13, fixat in doua brate inferioare, f_, ale corpului ,12, o pereche de role, 14; iar
la capatul superior se pot asambla, pe un ax superior, 13, fixat in doua brate
superioare, g , ale corpului, 12, o pereche de role, 14’; sub axul superior se

fixeazé demontabil un bol}, 15;

pe corpul de rezisten{d, 12, deasupra rolelor, 14, prin intermediul a doua
bolturi, 16, se ataseaz&, cu miscare libera de rotatie, un _ansambiu cardan
alcatuit din doud balamale, 17 gi 18, care, la celalalt capat, se ataseaza, cu
miscare de rotatie libera - prin intermediul a doua doua bolturi, 19, identice
dispuse axial - intr-o rama, 20, care in exemplul dat este rectangulara, in
interiorul careia intré cu joc o piulité de translatie, 21, ce angreneaza cu tija
filetata, 9 ; dispuse la 90 de grade pe rama, 20, sunt asamblate, de o parte si
de alta a ramei, axial, doua role de ghidare, 22 si 23, identice, al caror ax, 24,
respectiv, 25, se asambleaza fix atat in rama, 20, cat si in piulita de translatie,
21 ; in montaj pe balamale, 17 gi 18, ansamblul rama, 20, si piulitd de
translatie, 21, putandu-se misca lejer intr-o decupare, k, efectuata in corpul de
rezistenta, 12, in asa fel incat rola de ghidare, 22, sa intre cu joc mic intre
bratele superioare, g , ale corpului de rezistenta, 12 ; cealalta rola de ghidare,
23, ghidandu-se in calea de rulare, ¢, din coloana de rezistenta, 2 sau 2’

(fig.9).
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de bolt, 15, si de ax, 13, si asamblat intre bratele, f si g, pe fiecare sanie
asamblata, B, se agatd/fixeaza cate o placa, 24 (fig.2, fig.4,fig.5, fig.6, fig.7,
fig.8) in forma de "L”; de cele doua placi, 24, aflate pe cele doua sanii
asamblate, B, se fixeaza rama de pat, C (fig.1.1, fig.1.3, fig.7), alcatuita din
elemente de rezistentd asamblate rigid - in exemplul nostru fiind niste rame de
contur cu sectiune "L”, numite conventional: rama superioard, 25, rama
dreapta, 26, rama inferioard, 27, rama stanga, 28, si un profil median cu
sectiune "T”, 29, toate fixate intre ele cu coltare si prin organe de asamblare in
sine cunoscute nementionate in figura, toate astfel asamblate incat, intre ele

s& se poatd aseza una sau doua saltele, nementionate in figuri;

in partea superioara a fiecarei placi, 24, este prelucrat un locas, n, in forma de
*U” (fig.15.3.)

la partea inferioara a ramei de pat, C, fiind asamblate niste picioruse de sprijin,
30 si 31 (fig.1.3), care se pot rabate, in oglind&, spre interiorul ramei, printr-un
mecanism de rabatere, D, alcatuit, in partea dreaptd a patului, dintr-o bara
subtire, 32, avand la capatul superior — aflat inafara ramei de pat, C, o
parghie, 33, avand o ghiard, h, orientatd spre dreapta-sus; iar la capéatul
inferior — aflat induntrul ramei de pat, C, piciorusul de sprijin, 30, asamblat de
bara, 32, prin intremediul unui surub special, 36; de rama dreapta, 26, bara,
32, este asamblata prin cel putin doua cuple cilindrice cu ajustaj alunecator,
35, fixate pe rama dreapta, 26; mecanism de rabatere, D, alcatuit, in partea
stdngad a patului, dintr-o bard subtire, 32, avand la capatul superior — aflat
inafara ramei de pat, C, o parghie, 34, avand o ghiara, m, orientatéd spre
stanga-sus; iar la capatul inferior — aflat induntrul ramei de pat, C, piciorusul
de sprijin, 31, asamblat de bara, 32, prin intremediul unui surub special, 36 ;
de rama stanga, 28, bara, 32, este asamblatd prin cel putin douéd cuple
cilindrice cu ajustaj alunecator, 35, fixate pe rama dreapta, 28;

Pe fiecare coloand de rezistenta, 2, respectiv 2’, la partea superioara, spre
interior, la aceeasi Tnaltime, este fixat cate un prag, 38, respectiv 37 (fig.13.2,
fig.13.4, fig.14.1, fig.14.2) ;

dispozitivul de pozitionare a unei mese de lucru, E (fig.14.1, fig.14.2, fig.15.1,
fig.15.2, fig.15.3, fig.15.4, fig.15.5, fig.15.6, fig.15.7) este alcatuit din doi
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suporti, 39, identici, in form& de "L", introdusi alunecator si fixati prin
intermediul unor bolturi, 50, pozitionate echidistant intre doua benzi, 40,
identice, a caror dimensiune exterioara este astfel calculata incat sa poata fi
asamblate, in ordine, de jos in sus, pe un ax inferior, 41, cu role, 42, pe un ax
intermediar, 43, cu role, 42, si pe doua semiaxe superioare coaxiale, 44
respectiv 45, cu role, 42 ; semiaxele, 44 $i 45, fiind astfel fixate incét, la
montaj, printre benzi, 40, placile, 24, sa poata culisa liber ; suportii, 39, fiind
asamblati intre axul inferior, 41 si axul intermediar, 43 ; rolele, 42, asamblate
pe axe Si semiaxe, putand culisa in locasurile de rulare, d (fig.9), dispuse
longitudinal si simetric in fiecare din coloanele de rezistenta, 2, respectiv 2’ ;
suportii, 39, avand practicate pe partea dinspre rama superioara a patului, 25,
mai muite adéancituri, g (fig.16), cu rol de reglare a Tnaltimii mesei de lucru in
functie de gabaritul operatorului;

-4}

- 1n pozitia "coboratd” a ramei de pat, C (fig.14.1), axul inferior, 41, cu role, 42,
nu se afla in locasurile de rulare, d, axul intermediar, 43, cu role, 42, si cele
doua semiaxe superioare coaxiale, 44 respectiv 45, cu role, 42, aflandu-se in
locasurile de rulare, d ; la exteriorul benzilor, 40, este montat un ansamblu
alcatuit din doua lamele, 46, identice, fixate in partea inferioara pe un
distantier, 47, in care se poate insuruba un surub indexor, 48, iar la partea
superioara, fixate printr-un ax, 49, cu role 42, ce pot culisa in locasurile de
rulare, d ; prin utilizarea surubului indexor, 48, de pe distantier, 47, se poate
ridica sau cobori usor, prin culisare, in coloanele de rezistenta, 2 respectiv 2,
ansamblul benzilor, 40, cu role, 42.

- pe cei doi suporti identici, 39, in forma de "L” se poate asambla o placa
orizontala cu rol de masa de lucru, neindicata pe desen.

Mod de functionare:

Odata cu actionarea simultand a celor doud motoare, 5, cele doua tije filetate, 9,
incep sa& se roteasca, antrenand piulitele de translatie, 21, care, prin intermediul
balamelelor, 17 si 18, antreneaza cele doua sanii cu cardan asamblate, B, care
incep sa culisese ascendent in cele doud coloane de rezistenta, 2, respectiv 2’,
antrenand, prin intermediul boltului, 15 si axului, 13, placile, 24, pe care sunt
asambiate rameie de pat, C ; fa un moment dat, in miscarea ascendentd, placile, 24,
agata in locasuri, n, axul, 49, cu role, 42, obligand rolele sa culiseze ascendent in
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locasurile de rulare, d, dispuse longitudinal si simetric in coloanele de rezistenta, 2,
respectiv 2’ ; in momentul in care surubul indexor, 48, ajunge la primul bolt, 50, de
deasupra sa, va incepe sa antreneze ascensional si dispozitivul de pozitionare a
mesei de lucry, E.

Miscarea ascensionald va continua pana cand una din saniile cu cardan asamblate,
B, va atinge un conector, neindicat in desene, de oprire simultand a ambelor motoare
electrice, 5.

La coboréare, fenomenul este exact invers : tijele filetate, 9, se invart in sens invers,
obligand saniile cu cardan asamblate, B, sa coboare, antrenand si rama de pat, C,
impreuna cu dispozitivul de pozitionare a mesei de lucru, E

in cadrul saniei cu cardan asamblate, B, subansamblul - alcituit din corpul de
rezistentd, 12, balamale, 17 gi 18, rama, 20, piulitd de translatie, 21, ce angreneaza
cu tija filetata, 9 , cu rola de ghidare, 22, culisénd intre bratele superioare, q , ale
corpului de rezistentd, 12 ; cealaltd rola de ghidare, 23, ghidandu-se in calea de
rulare, ¢, din coloana de rezistenta, 2 sau 2’ (fig.9) — functioneaza ca un cardan,
eliminand posibilitatea blocarii piulitelor de translatie, 21, pe tija filetata, 9, in timpul
miscarii de insurubare.

In pozitia "coborata” a patului, din cauza gravitatiei, piciorusele, 30 gi 31, stau in
pozitie verticald, patul sprijinindu-se pe ele;

La actionarea simultana a celor doud motoare electrice, 5, piciorusele, 30 gi 31, stau
tot in pozitie verticald, pana in apropiere de sfarsitul cursei verticale, cand ghearele,
g si h, ale celor doua parghii, 33, respectiv 34, intalnesc pragurile, 38, respectiv 37
(fig.13.2, fig.13.4, fig.14.1, fig.14.2), fixate pe coloanele de rezistenta, 2, respectiv
2’; rama de pat, C, continudndu-si deplasarea, pragurile, 38, respectiv 37,
actioneaza asupra parghiilor, 33, respectiv 34, si - prin barele subtiri, 32, obliga
piciorusele, 30, 31, sa se roteasca si sa se rabata sub rama, 27;

La coborare, fenomenul este exact invers, piciorusele, 30, 31, coborand in pozitie
verticald imediat ce patul incepe sa coboare;

Tn masura in care conditiile necesita controlul orizontalitatii, atat rama de pat, C, cat si
dispozitivul pentru masa de lucru, E, pot fi prevazute in partea inferioara, cu
mecanisme simetrice cu surub, de reglare a unghiului.
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PAT RETRACTABIL CU SISTEM PENTRU INALTIME VARIABILA
REVENDICARI

1. Pat retractabil cu sistem pentru inalfime variabild, caracterizat prin aceea ca
este alcatuit (fig.1.1, fig.1.2, fig.1.3, fig.1.4, fig.2) dintr-un sistem alcétuit din
doua coloane asamblate, (A §i A’) cvasi-identice, in interiorul cérora, prin
intermediul a cate un motor electric (5), se actioneaza céte o tija filetata (9),
fiecare tija actionand cate o sanie cu cardan asamblatd (B) care ruleaza in
interiorul coloanelor asamblate (A i A’), sénii cu cardan asamblate (B) care
pot ridica si cobori atat o ramd de pat (C) dotatd cu doud mecanisme de
rabatere (D), céat si un dispozitiv de pozitionare a unei mese de lucru (E);
coloanele asamblate (A si A’) (fig.1.1, fig.1.2, fig.1.3, fig.1.4) au in
componentad cite o placa de fixare pe perete (1, respectiv 1’) depértate
paralel la o distanta convenabila (aproximativ latimea unui pat) — fixarea de

perete a placilor facandu-se cu niste organe de asamblare in sine cunoscute -
pe fiecare din ele montandu-se demontabil cite o coloana de rezistenta (2,
respectiv 2’) ; pe fiecare coloana de rezistenta asamblandu-se (fig.2, fig.3,
fig.4, fig.5, fig.8), in ordine, incepénd cu partea inferioara, un capac inferior
(3) fixat demontabil de coloana de rezistenta (2, respectiv 2'), capac inferior
(3) in care este asamblat un rulment radial (4); de capacul inferior (3) se
fixeazd un motor electric (5) prin intermediul unor prezoane dublu filatate cu
filet stanga/dreapta (6) ; motorul electric (5) actioneaza un ax special (7) (fig.4,
fig.8), de care, prin intermediul unei cuple elastice (8), se asambleaza axial o
tija filetata (9) care, la celalalt capat, se fixeaza intr-un rulment de presiune
(10) fixat intr-un capac superior (11), fixat demontabil la capatul superior al
coloanei de rezistenta (2) ; in sectiune (fig.8), fiecare coloana de rezistenta (2
sau 2’) prezinta longitudinal o structura de rezistenta (a), doua cai de rulare —
conventional inferioare (b) si doué cai de rulare — conventional superioare (b)’,
pentru rolele saniei asamblate (B), o cale de rulare (€) dispusa fongitudinal si
simetric fata de caile de rulare (b’), conventonal spre placa de fixare pe perete
(1, respectiv 1’), doua locasuri de rulare (d), dispuse longitudinal si simetric
spre rama de pat (C), mai multe orificii (e) filetate, dispuse la capete, in care
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se fixeazé capacul inferior (3) si capacul superior (11) ; la capatul superior,
ambele coloane asamblate (A s$i A’) avand asamblat spre interiorul
ansamblului, in oglinda; cate un prag (37 i 38) (fig.14,1, fig.14.2), fixat la
aceeasi thaltime.
in fiecare coloand asamblatd (A gi A’) poate translata cate o sanie cu cardan
asamblatd (B) (fig.9, fig.10.1, fg.10.2, fig.11.1, fig.11.2); alcatuitd dintr-un corp de
rezistentd (12), la capetele caruia se pot asambla, pe un ax inferior (13) fixat in doua
brate inferioare (f_ ) ale corpului (12), o pereche de role (14) si, pe un ax superior
(13’), fixat in doua brate superioare (q), ale corpului (12), o pereche de role (14’) ;
sub axul superior se fixeaza demontabil un bolt (15) ; pe corpul de rezistenta (12),
deasupra rolelor (14), prin intermediul a doua bolturi (18), se ataseaza la un capat, cu
miscare liberd de rotatie, doud balamale (17 i 18) care, la celalalt capat, se
ataseaza, cu miscare de rotatie libera pe doua bolfuri (19) dispuse axial si fixate intr-
o rama (20), ce poate fi rectangulara, in interiorul careia intrd cu joc o piulitd de
translatie (21) ce angreneaza cu tija filetata (9) ; dispuse la 90 de grade pe rama
(20), sunt asamblate, de o parte si de alta a ramei, axial, doua role de ghidare (22 gi
23) identice, al caror ax (24, respectiv 25) se asambleaza fix atat in rama (20), cat si
in piulita de translatie (21) ; in montaj, pe balamale (17 $i 18), ansamblul rama de
rezistenta (20) si piulitd de translatie (21) putdndu-se misca cu joc intr-o decupare (k)
efectuata n corpul de rezistenta (12) in asa fel incat rola de ghidare (22) s3 intre cu
joc mic intre bratele superioare (g) ale corpului de rezistenta (12) ; cealalta rola de
ghidare (23) ghidéndu-se in calea de rulare () din coloana de rezistenta (2 sau 2')
(fig.9);
in cadrul saniei cu cardan asamblate (B), subansamblul - alcituit din corpul de
rezistenta (12), balamale (17 si 18), ram& (20), piulita de translatie (21) ce
angreneaza cu tija filetatd (9), cu rola de ghidare (22) culisdnd intre bratele
superioare (q), ale corpului de rezistentd (12) ; cealaltd rola de ghidare (23)
ghidéandu-se in calea de rulare (c) din coloana de rezistentd (2 sau 2’) (fig.9) —
functioneaza ca un cardan, eliminand posibilitatea blocarii piulitelor de translatie (21)
pe tija filetata (9), in timpul miscarii de insurubare;
de bolt (15) si de ax (13), si asamblat intre brate (f si g), pe fiecare sanie asamblata
(B), se agata/fixeaza céte o placa (24) (fig.2, fig.4,fig.5, fig.6, fig.7, fig.8) in forma
de’L”
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de cele doua placi (24) aflate pe cele dou& sanii cu cardan asamblate (B) se fixeaza
o ramd de pat (C) (fig.1.1, fig.1.3, fig.7), alcatuita din elemente de rezistenta
asamblate rigid - in exemplul nostru fiind niste rame de contur cu sectiune "L,
numite: rama superioara (25), rama dreapta (26), rama inferioara (27), rama stanga
(28) si un profil median cu sectiune "T” (29), toate fixate intre ele cu coltare si prin
organe de asamblare in sine cunoscute, toate astfel asamblate incat, intre ele sa se
poatd aseza una sau doua saltele ; in partea superioara a fiecarei placi (24), este
prelucrat un locas (n) in forma de "U” (fig15.3.); la partea inferioara a ramei de pat
(C) fiind asamblate niste picioruse de sprijin (30 gi 31) (fig.1.3), care se pot rabate, in
oglinda, spre interiorul ramei, printr-un mecanism de rabatere (D) alcatuit, in partea
dreapta a patului, dintr-o bara subtire (32) avand la capatul superior — aflat inafara
ramei de pat (C), o parghie (33) avand o ghiara (h) orientata spre dreapta-sus; iar la
capatul inferior — aflat induntrul ramei de pat (C), piciorusul de sprijin (30), asamblat
de bara (32) prin intremediul unui surub special (36) ; de rama dreapta (26), bara (32)
este asamblata prin cel putin doud cuple cilindrice cu ajustaj alunecator (35), fixate
pe rama dreapta (26); mecanism de rabatere (D) alcatuit, in partea stdnga a patului,
dintr-o bara subtire (32), avand la capatul superior — aflat inafara ramei de pat (C), o
parghie (34), avand o ghiara (m) orientata spre stanga-sus; iar la capatul inferior -
aflat induntrul ramei de pat (C), piciorusul de sprijin (31) asamblat de bara (32) prin
intremediul unui surub special (36) ; de rama stanga (28), bara (32) este asamblaté
prin cel putin daua cuple cilindrice cu ajustaj alunecatar (35), fixate pe rama dreapta
(28) ; pe fiecare coloana de rezistenta (2, respectiv 2'), la partea superioara, spre
interior, la aceeasi inaltime, este fixat cate un prag (38, respectiv 37) (fig.13.2,
fig.13.4, fig.14.1, fig.14.2) ;

odata cu actionarea simultana a celor doua motoare (5), cele doua tije filetate (9),
incep sa se roteasca, antrenand piulifele de translatie (21) care, prin intermediul
balamelelor (17 si 18), antreneaza cele doua sanii cu cardan asamblate (B), care
incep sa culiseze ascendent in cele doua coloane de rezistenta (2, respectiv 2°),
antrenand, prin intermediul boltului (15) si axului (13), placile (24), pe care sunt
asamblate rameie de pat (C) ;

miscarea ascensionald va continua pana cand una din séniile cu cardan asamblate
(B), va atinge un conector, neindicat in desene, de oprire simultana a ambelor

motoare electrice (5). La coborare, fenomenul este exact invers : tijele filetate (9), se
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invart in sens invers, obligdnd saniile cu cardan asamblate (B) s& coboare,
antrenand si rama de pat (C).

In pozitia "coborata” a patului, din cauza gravitatiei, piciorusele (30 si 31) stau in
pozitie vertical&, patut sprijinindu-se pe ele;

La actionarea simultand a celor doud motoare electrice (5), piciorugele (30 i 31)
stau tot in pozitie verticald, pana in apropiere de sfarsitul cursei verticale, cand
ghearele (g si h), ale celor doua péarghii (33, respectiv 34), intdlnesc pragurile (38,
respectiv 37) (fig.13.2, fig.13.4, fig.14.1, fig.14.2), fixate pe coloanele de rezistenta
(2, respectiv 2’); rama de pat (C) continudndu-si deplasarea, pragurile (38,
respectiv 37) actioneaza asupra péarghiilor (33, respectiv 34) si, prin barele subtiri
(32), obliga piciorusele (30 gi 31) s& se roteasca si sa se rabata sub ramé (27) ;

La coboréare, fenomenul este exact invers, piciorusele (30, 31) coborand in pozitie
verticala imediat ce patul incepe sa coboare,

2. Pat retractabil cu sistem pentru indlfime variabild, conform revendicarii 1,
caracterizat prin aceea ca poate fi dotat cu un_dispozitiv de pozitionare a
unei mese de lucru (E) (fig.14.1, fig.14.2, fig.15.1, fig.15.2, fig.15.3, fig.15.4,
fig.15.5, fig.15.6, fig.15.7) alcatuit din doi suporti (39) identici, in forma de "L”,
introdusi alunecéator si fixati prin intermediul unor bolturi (50) pozitionate
echidistant (in exemplu fig.4 si fig.8 sunt reprezentate doar trei bolturi, dar ele
pot fi mai multe, pentru a putea pozitiona, simetric, supartii (39) la diferite
inaltimi), intre doud benzi (40) identice, a caror dimensiune exterioara este
astfel calculata incat sa poata fi asamblate, in ordine, de jos in sus, pe un ax
inferior (41) cu role (42), pe un ax intermediar (43) cu role 42) si pe doua
semiaxe superioare coaxiale (44 respectiv 45) cu role (42) ; semiaxele (44 gi
45) fiind astfel fixate incat, la montaj, printre benzi (40), placile (24) sa poata
culisa liber ; suporiii (39) find asamblati intre axul inferior (41) si axul
intermediar (43) ; rolele (42) asamblate pe axe si semiaxe, putand culisa in
locasurile de rulare (d) (fig.9)., dispuse longitudinal si simetric in fiecare din
coloanele de rezistenta (2, respectiv 2°) ;

suportii (39) avand practicate pe partea dinspre rama superioard a patului (25) mai
multe adancituri (s ) (fig.16), cu rol de reglare a inaltimii mesei de lucru in functie de

gabaritul operatoruiui;

i



RO 137949 A0

in pozitia "coborétd” a ramei de pat (C) (fig.14.1), axul inferior (41) cu role (42) nu se
afld in locasurile de rulare (d) , axul intermediar (43) cu role (42) si cele doua
semiaxe superioare coaxiale (44 respectiv 45) cu role (42) aflandu-se in locasurile de
rutare (d) ; la exteriorul benzilor (40) este montat un ansamblu alcatuit din doua
lamele (46) identice, fixate in partea inferioara pe un distantier (47) in care se poate
insuruba un surub indexor (48), iar la partea superioara, fixate printr-un ax (49) cu
role (42), ce pot culisa in locasurile de rulare (d) ; prin utilizarea surubului indexor
(48) de pe distantier (47) se poate ridica sau cobori usor, prin culisare, in coloanele
de rezistenta (2 respectiv 2) ansamblul benzilor (40) cu role (42) ;

pe cei doi suporti identici (39) in forma de "L” se poate asambla o placa orizontala cu
rol de masé de lucru, neindicatd pe desen ; odatd cu actionarea simultana a celor
doua motoare (5), cele doua tije filetate (9) incep sa se roteascd, antrenand piulitele
de translatie (21) care, prin intermediul balamelelor (17 si 18), antreneaza cele doua
sanii cu cardan asamblate (B), care incep sa culisese ascendent in cele doua
coloane de rezistentd (2, respectiv 2’), antrendnd, prin intermediul boltului (15) si
axului (13), placile (24), pe care sunt asamblate ramele de pat (C) ; la un moment
dat, in miscarea ascendenta, placile (24), agata in locasuri (n) axul (49) cu role (42),
obligand rolele sa culiseze ascendent in locasurile de rulare (d) dispuse longitudinal
si simetric in coloanele de rezistenta (2, respectiv 2’) ; in momentul in care surubul
indexor (48), ajunge la primul bolt (50) de deasupra sa, va incepe s& antreneze
ascensional si dispozitivul de pozitionare a mesei de lucru (E).

Miscarea ascensionald va continua panad cénd una din saniile asamblate (B) va
atinge un conector, neindicat in desene, de oprire simultand a ambelor motoare
electrice (5).

La coborére, fenomenul este exact invers : tijele filetate (9), se tnvart in sens invers,

obligand saniile cu cardan asamblate (B) sa coboare, antrenand si rama de pat (C)

Tmpreund cu dispozitivul de pozitionare a mesei de lucru (E).
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