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DESCRIERE
TITLUL: Manson pentru un sistem de racordare.

Inventia se refera la un mangon pentru un sistem de racordare a unui capat al
unui cablu, in particular pentru un cablu de comanda al cutiei de viteze destinat a fi
conectat la o manetd de cutie de viteze a unui vehicul. Inventia se refera, de
asemenea, la un sistem care cuprinde un astfel de mangon si un amortizor. Inventia
se refera, de asemenea, la un conector pentru un sistem de racordare care cuprinde
un astfel de manson si/sau un astfel de sistem. Inveniia se referd si la o scula.
Inventia se refera, de asemenea, la un vehicul care cuprinde un astfel de mangon
si/sau un astfel de sistem si/sau un astfel de conector. Inventia se refera in final la o
metoda de configurare a unui astfel de sistem si/sau a unui astfel de conector pentru
un sistem de racordare, in particular folosind o astfel de scula.

Intr-un autovehicul, este important sa se controleze viteza vehiculului. in acest
scop, un cablu de comanda al cutiei de viteze este conectat la 0 maneta a cutiei de
viteze, printr-un sistem de racordare. Un astfel de sistem de racordare cuprinde de
obicei un conector de cablu prevazut cu un amortizor de vibratii, in particular pentru
a absorbi vibratiile la locul racordarii dintre un astfel de cablu si 0 maneta de cutie de
viteze, atunci cand vehiculul este in miscare.

Sunt cunoscuti conectori pentru sistemele de racordare cuprinzand
amortizoare de vibratii din cauciuc.

Cu toate acestea, astfel de solutii au dezavantaje. in particular, astfel de
amortizoare de vibratii Tsi pierd caracteristicile de amortizare a vibratiilor pe durata
de viata a autovehiculelor.

Scopul inventiei este acela de a furniza un manson pentru un sistem de
racordare si 0 metoda de configurare care remediaza dezavantajele de mai sus i
imbunatéteste dispozitivele si metodele cunoscute din stadiul tehnicii. In particular,
inventia face posibila realizarea unui dispozitiv si a unei metode care sunt simple si
fiabile si care au un cost redus.

Inventia se refera la un manson pentru un sistem de racordare a unui capat al
unui cablu, Tn particular pentru un cablu de comanda al cutiei de viteze destinat a fi
conectat la 0 maneta a cutiei de viteze. Mansonul este destinat sd coopereze cu un

amortizor, in particular de vibratii. Mansonul cuprinde:
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- un corp in forma de inel, si
- un mijloc de antrenare in rotatie sau substantial in rotatie a mangonului,
mijlocul de antrenare fiind legat mecanic de o margine a corpului.

Mijlocul de antrenare pot cuprinde cel putin un element de antrenare
cuprinzadnd o deschidere configurata pentru a primi un bolf al unei scule, in particular
un prim element de antrenare care cuprinde o prima deschidere configurata pentru a
primi un prim bolt al unei scule si un al doilea element de antrenare cuprinzand o a
doua deschidere configurat pentru a primi un al doilea bolf al unei scule, primul si cel
de-al doilea element de antrenare fiind dispuse in particular Tn doua locatii diametral
opuse pe margine; si sau
mijlocul de antrenare pot include cel putin doua varfuri plate.

Corpul poate cuprinde cel putin un material deformabil elastic; si/sau
corpul si mijlocul de antrenare pot fi legate mecanic sub forma unei singure piese, in
particular din plastic.

Peretele exterior al corpului poate avea o forma inelara bombata, in particular
cu o sectiune transversala cuprinzand cel putin doua sectoare unghiulare cu o raza
de curburd mai mica decét o raza de curbura de referinta, in particular cel putin un
prim si un al doilea sector unghiular extinzandu-se respectiv pornind de la un prim si
un al doilea punct al unui cerc de referintd distantat cu o distantd unghiulara de
ordinul a 90°; si sau
o sectiune transversala a peretelui exterior al corpului poate cuprinde patru sectoare
unghiulare cu o raza de curburd mai mica decét o raza de curbura de referinta, in
particular echidistante unghiular unele fata de altele.

Peretele interior al corpului poate cuprinde cel putin o crestatura, de exemplu
o canelura, extinzandu-se in particular de-a lungul unei axe de revolutie pe cel putin
o parte din inaltimea corpului, acea cel putin o crestatura fiind destinata sa se
cupleze cu o proeminenta, in particular o nervura, a peretelui exterior al unui
amortizor, in particular pentru a fixa un amortizor pe corp, astfel incat o miscare de
rotafie a corpului sa antreneze o migcare de rotatie a amortizorului.

Invertia se refera, de asemenea, la un sistem care cuprinde:

- un mansgon definit anterior, si

- un amortizor destinat a fi fixat, in particular detasabil, n interiorul

mangonului, astfel incat o miscare de rotatie sau substantial de rotatie a

Lo

/

/



RO 137786 A2

corpului sa antreneze o miscare de rotatie a amortizorului, in particular cu un

unghi de ordinul a 90°,
amortizorul fiind in particular realizat din cel putin un elastomer, de exemplu cauciuc.

Inventia se refera, de asemenea, la un conector pentru un sistem de
racordare a unui capat al unui cablu, in particular pentru un cablu de comanda al
cutiei de viteze destinat a fi conectat la o0 maneta a cutiei de viteze a unui vehicul,
cuprinzand:

- un manson definit anterior, si/sau

- un sistem definit anterior,
conectorul cuprinzand un suport care defineste cel putin o prima si o a doua pozitie
pentru manson, in particular distantate unghiular cu un unghi de ordinul a 90°,
suportul fiind in particular realizat din cel putin un material plastic termorezistent
si/sau format prin supra-turnare.

Inventia se refera, de asemenea, la o scula configurata pentru a actiona o
miscare de rotatie sau substantial de rotatie a unui manson definit anterior, facand in
particular parte dintr-un sistem definit anterior, eventual pentru un conector definit
anterior, cuprinzand o portiune de prindere si cel putin un bolt, in particular un prim
bolt si un al doilea bolf, primul bolt si al doilea boli fiind in particular aranjate in doua
locatii opuse ale unei portiuni in forma de U legatd mecanic de portiunea de prindere
mentionata.

Inventia se refera, de asemenea, la un vehicul, in particular un autovehicul,
caracterizat prin aceea ca cuprinde un manson definit anterior si/sau un sistem
definit anterior si/sau un conector definit anterior.

Inventia se referad in final la 0 metoda de configurare a unui sistem definit
anterior si/sau a unui conector definit anterior, in particular folosind o scula definita
anterior, metoda cuprinzand urmatoarele etape:

- fixarea unui amortizor in interiorul unui manson;

- rotirea mansonului, in particular cu un unghi egal sau substantial egal cu
90°, astfel incat sa antreneze o rotire a amortizorului.

Desenele anexate reprezinta, cu titlu de exemplu, un exemplu de realizare a
unui manson pentru un sistem de racordare, conform inventiei, si un exemplu de

realizare a unei metode conform inventiei.
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Figura 1 prezinta intr-o manierd schematica si partiala un autovehicul echipat cu o
maneta de cutie de viteze si un sistem de racordare a unui capat al unui cablu la o
maneta de cutie de viteze.

Figura 2 reprezintd o maneta de cutie de viteze conectata la un arbore de transmisie
al unui vehicul, un conector auxiliar al unui sistem de racordare fiind fixat pe maneta.
Figura 3 este o vedere in perspectiva a unui conector pentru un sistem de racordare.
Figura 4 este o vedere in perspectiva explodata a unui conector pentru un sistem de
racordare.

Figura 5 este o vedere in sectiune a unui conector pentru un sistem de racordare.
Figura 6 este o vedere in perspectiva a unui mangon pentru un sistem de racordare.
Figura 7 este o vedere de sus a unui manson pentru un sistem de racordare.

Figura 8 este o vedere de sus a unui suport de conector pentru un sistem de
racordare.

Figura 9 este o vedere in perspectiva a unei scule.

Figura 10 este o vedere de sus a unui conector pentru un sistem de racordare,
cuprinzand un mangon Tntr-o prima pozitie si un amortizor nou.

Figura 11 este o vedere de sus a unui conector pentru un sistem de racordare,
cuprinzand un mangon intr-o prima pozitie si un amortizor utilizat.

Figura 12 este o vedere de sus a unui conector pentru un sistem de racordare,
cuprinzadnd un manson intr-o a doua pozitie si un amortizor utilizat.

Solutiile obisnuite de racordare pentru un capat al unui cablu, in particular
pentru 0 comanda a cutiei de viteze destinata a fi conectata la o0 maneta a cutiei de
viteze a unui vehicul, cuprind un amortizor, in particular de vibratii, sau tampon, de
exemplu din cauciuc. Un astfel de amortizor are proprietati care se deterioreaza in
timp, Tn particular in ceea ce priveste filtrarea si/sau absorbtia vibratiilor. Prin urmare,
un astfel de amortizor trebuie inlocuit cu un alt amortizor de indata ce acesta nu mai
ofera proprietatile necesare si/sau in timpul unei posibile defectiuni a unui vehicul.

Inventia propune un mansgon si/sau un conector pentru un sistem de
racordare care face posibila cresterea duratei de viatda a unui amortizor, in particular
aproximativ dublarea duratei de viatd a unui amortizor. In acest scop, inventia
propune un mansgon de sustinere pentru un amortizor cuprinzand un mijloc de
antrenare integrat care face posibild antrenarea in rotatie a unui amortizor situat in
interiorul mansonului. Aceasta are ca rezultat o posibilitate de refmprospatare a

capacitatii de filtrare si/sau de absorbtie a unui amortizor, adica acesta are, odata ce
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pozitia sa a fost modificata in interiorul mansonului, proprietati similare sau
substantial similare cu cele ale unui amortizor nou sau neuzat sau aflat la inceputul
vietii sale.

Un exemplu de vehicul 100 echipat cu un exemplu de realizare a unui sistem
1 pentru racordarea unui capat 104 al unui cablu 103 la 0 maneta de cutie de viteze
101 este descris mai jos cu referire la figura 2.

Vehiculul 100 poate fi un vehicul cu motor. Vehiculul 100 poate fi un
autovehicul cu transmisie manuala sau automata.

Inventia propune utilizarea unui manson al unui conector al unui sistem de
racordare, mobil in rotatie, in particular intre o prima pozitie si o a doua pozitie,
pentru a compensa efectul de deteriorare a proprietatilor unui amortizor in timpul
utilizarii vehiculului. Pozitionarea mansonului in raport cu un suport de conector
poate fi modificata dupa punerea in functiune a vehiculului, n particular dupa cativa
ani sau kilometri de functionare a vehiculului, pentru a schimba pozitia amortizorului.

Vehiculul 100 poate include o maneta de cutie de viteze 101, dispusa in
interiorul vehiculului. Cutia de viteze poate fi o cutie de viteze de orice fel, in
particular manuala sau automata.

Vehiculul 100 poate cuprinde un sistem de cabluri cuprinzand cel putin un
cablu 103. Cablul 103 poate fi un cablu de comanda al cutiei de viteze, al carui capat
104 este destinat a fi conectat la o0 maneta a cutiei de viteze 101, printr-un sistem de
racordare 1. Un alt capét al cablului 103 poate fi destinat a fi conectat la 0 maneta de
viteza, in particular formand un mijloc de prindere pentru un conducator de vehicul,
in cazul unui vehicul cu comanda manuala a vitezei.

Vehiculul 100 cuprinde un sistem de racordare 1 cuprinzand un conector 3.

Sistemul de racordare 1 este destinat in particular sa conecteze cel pufin un
cablu 103 la un prim capat 101a al unei manete 101.

Cel putin un cablu 103 este destinat in particular sa transmita o miscare a
unei manete de viteza, actionata de exemplu de un sofer, catre o cutie de viteze.

Un al doilea capat 101b al unei manete 101 poate fi destinat a fi conectat la o
transmiisie, in particular la un arbore de transmisie 106 al unei cutii de viteze.

Sistemul de racordare 1 poate cuprinde suplimentar un conector auxiliar 5.
Conectorul auxiliar 5 este fixat in particular de capatul 101a al unei manete 101.

Un conector 3 al unui sistem de racordare 1 este descris mai detaliat mai jos

cu referire la figurile 3 la 5.
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Conectorul 3 include un manson 20.

Conectorul 3 poate cuprinde un amortizor 8, in particular de vibratii, sau
tampon, in particular din cauciuc. Mansonul 20 este destinat sa coopereze cu un
amortizor 8, In particular sa aiba functia de suport mobil sau de mijloc de fixare sau
ancorare pentru un amortizor 8. Amortizorul 8 este in particular realizat din cel pufin
un elastomer, de exemplu cauciuc. Amortizorul 8 este destinat in particular sa
absoarba vibratiile transmise de o transmisie 106 a unui vehicul 100 catre o maneta
101 a cutiei de viteze.

Conectorul 3 poate cuprinde un suport 5 si o tija 7.

Suportul 5 este, de exemplu, fixat la tija 7, in particular prin supra-turnare, de
exemplu la un prim capat 7a sau in jurul unui prim capat 7a al tijei 7. Un alt capat 7b
al tijei 7 a conectorului 3 este destinat, in particular, pentru a fi conectat la un capat
104 al unui cablu 103. Un tub de ghidare 105 este utilizat, de exemplu, pentru a
ghida axial tija 7 la cablul 103. Un exemplu de realizare a unui suport 5 pentru un
conector 3 va fi descris mai jos cu referire la figura 8.

De exemplu, conectorul 3 poate cuprinde in plus toate sau o parte din
urmatoarele elemente:

- un capac 9;

- un mijloc elastic de revenire, in particular un arc 11;
- un mijloc de fixare 13;

- un mijloc de ghidare 15.

Capacul 9 este destinat in particular pentru etansarea conectorului 3.

Mijlocul de fixare 13, in particular sub forma de invelitoare sau cusca 13, este
destinat in particular sa fixeze conectorul 3 al sistemului de racordare 1 la un
conector auxiliar 5 fixat pe o maneta 101 a unei cutii de viteze. Mijlocul de fixare 13
este destinat in particular sa se cupleze cu o portiune 6 sub forma unei sfere a unui
conector auxiliar 5. Mijlocul de atasare 13 are, de exemplu, o suprafata exterioara 14
de forma tronconica pentru a se cupla cu o suprafata interioara a mijlocului de
ghidare 15.

Mijlocul de ghidare 15 este destinat in particular sa ghideze fixarea mijlocului
de fixare 13 in jurul portiunii 6 a unui conector auxiliar 5. Mijlocul de ghidare 15 face
posibila ghidarea miscarii mijlocului de fixare 13 in particular conform unei miscari de

glisare de-a lungul unei axe A1.
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Un exemplu de realizare a unui manson 20 este descris mai jos cu referire la
figurile 5 la 7. Mansonul 20 este destinat in particular sa coopereze cu un amortizor
8, in particular de vibratii.

Notam cu A o axa de revolutie a mansonului 20.

Mansonul 20 cuprinde un corp in forma de manson 22 si un mijloc de
antrenare 24, in particular pentru rotirea mangonului in jurul axei sale de revolutie.

Mansonul 20 cuprinde un corp in forma de manson 22 si un mijloc de
antrenare 24 in rotatie sau in mod substantial n rotatie a mangonului, mijlocul de
antrenare 24 fiind legat mecanic de o margine 23 a corpului 22.

Corpul 22 este destinat, in particular, sa serveascd drept mijloc de fixare
pehtru un amortizor 8, in particular de vibratii.

Mijlocul de antrenare 24 pot cuprinde cel putin un element de antrenare 26,
28, in particular perforat, dispus intr-o locatie pe o margine 23 a corpului, in
particular cel putin un element de antrenare 26, 28 cuprinzénd o deschidere 27, 29
configurata pentru a primi un bolt 73, 74 al unei scule 70.

Mijlocul de antrenare 24 cuprinde, de exemplu, un prim element de antrenare
26 cuprinzand o prima deschidere 27 configurata sa primeasca un bol{ 73, 74 al unei
scule 70 si un al doilea element de antrenare 28 cuprinzénd o a doua deschidere 29
configurata sa primeasca un bolt 73, 74 al unei scule 70.

Primul element de antrenare 26 poate cuprinde o prima portiune 26a si 0 a
doua portiune 26b. Prima portiune 26a se poate extinde de la marginea 23,
departandu-se de marginea 23 in directia A. A doua portiune 26b se poate extinde
de la prima portiune 26a intr-un plan paralel sau substantial paralel cu marginea 23,
indepartandu-se radial de axa A. De preferinta, a doua portiune 26b este decalata
cel putin partial fatd de marginea 23 in directia A. Deschiderea 27 poate fi amplasata
in a doua portiune 26b, de exemplu in mod substantial in centrul celei de-a doua
portiuni 26b. Deschiderea 27 a primului element de antrenare 26 este in mod
avantajos decalata fata de marginea 23 a corpului 22 al mansonului 20, in particular
radial si/sau de-a lungul axei A. Rezulta, in particular, ca deschiderea 27 este libera
sau expusa sau usor accesibild, Tn particular pentru a primi un bolt 73, 74 al unei
scule 70.

Primul element de antrenare 26 poate cuprinde o suprafata exterioara 26e pe
partea opusa marginii 23 de-a lungul axei A. Primul element de antrenare 26 poate

cuprinde o suprafatd interioara 26i orientatd spre marginea 23 de-a lungul axei A.
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Desemnam cu e26 grosimea primului element de antrenare 26, adica distanta dintre
suprafata exterioara 26e si suprafata interioara 26i. Grosimea e26 este definita in
functie de rezistenta mecanica a materialului mijlocului de antrenare 24 pentru a-|
putea intoarce fara a-l rupe. Distanta d26, de-a lungul axei A, intre marginea 23 a
corpului 22 si suprafata interioara 26i este definitd pentru a preveni contactul
bolturilor sculei 70 cu suportul 5 in timpul manipularii.

Al doilea element de antrenare 28 poate include o prima portiune 28a si 0 a
doua portiune 28b. Prima portiune 28a se poate extinde de la marginea 23 care se
departeaza de marginea 23 in directia A. A doua portiune 28b se poate extinde de la
prima portiune 28a intr-un plan paralel sau substantial paralel cu marginea 23,
indepartandu-se radial de axa A. De preferintd, a doua portiune 28b este decalata
cel putin partial fatd de marginea 23 in directia A. Deschiderea 29 poate fi amplasata
in a doua portiune 28b, de exemplu in mod substantial in centrul celei de-a doua
portiuni 28b. Deschiderea 29 a celui de-al doilea element de antrenare 28 este in
mod avantajos decalata fatd de marginea 23 a corpului 22 a mansonului 20, in
particular radial si/sau de-a lungul axei A. Rezulta in particular ca deschiderea 29
este libera sau expusa sau usor accesibila, in particular pentru a primi un bolt 73, 74
al unei scule 70.

Al doilea element de antrenare 28 poate cuprinde o suprafata exterioara 28e
pe partea opusa marginii 23 de-a lungul axei A. Al doilea element de antrenare 28
poate cuprinde o suprafata interioara 28i orientata spre marginea 23 de-a lungul axei
A. Notam cu e28 grosimea celui de-al doilea element de antrenare 28, adica distanta
dintre suprafata exterioara 28e si suprafata interioara 28i. Grosimea €28 este
definita in functie de rezistenta mecanicd a materialului mijlocului de antrenare 24
pentru a-l putea intoarce fara a-l rupe Distanta d28, de-a lungul axei A, intre
marginea 23 a corpului 22 si suprafata interioara. 28i este definita pentru a impiedica
bolturile sculei 70 sa atinga suportul 5, in timpul manipularii.

In mod avantajos, primul si al doilea element de antrenare 26, 28 pot fi
dispuse in doua locatii diametral opuse pe aceeasi margine 23 a corpului 22.

Conform unui exemplu de realizare, mijlocul de antrenare 24 ar putea
cuprinde cel putin o placa, in plus fatd de sau in locul cel putin unuia dintre cele
doua elemente de antrenare perforate 26, 28. Un astfel de mijloc de antrenare 24
cuprinzand cel putin o placa, in particular doua placi, poate fi actionat de o sculad sau

direct de catre un utilizator sau operator.
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De preferinta, corpul 22 al mansonului 20 poate fi realizat din cel putin un
material deformabil elastic, de exemplu un material plastic.

Corpul 22 si mijlocul de antrenare 24 pot fi legate mecanic sub forma unei
singure piese, in particular din plastic.

Mansonul 20 poate fi sub forma unei piese mecanice dintr-o singura bucata,
de exemplu obtinuta prin turnare, in particular folosind o singura matrita.

Corpul 22 al mansonului 20 poate include un perete exterior 31 si un perete
interior 41.

in mod avantajos, peretele exterior 31 poate avea o forma inelara bombata.

Forma bombatad a peretelui exterior al corpului 22, precum si un material
deformabil elastic ales pentru corpul 22 al mangonului 20, sunt destinate sa permita
pozitionarea mansonului 20 in interiorul unui suport 5 al unui conector 3 in
conformitate cu cel putin doua pozitii predefinite distincte, in particular conform unei
prime pozitii si unei a doua pozitii.

Sectiunea transversala a peretelui exterior 31 are, de exemplu, o forma
substantial circulara sau o forma circulara deformata.

Sectiunea transversala a peretelui exterior 31 poate cuprinde cel putin doua
sectoare unghiulare 31a, 31b, 31¢, 31d cu o raza de curbura mai mica decat o raza
de curbura a unui cerc de referintd 32 al peretelui exterior. Un astfel de cerc de
referinta 32 este reprezentat prin linii punctate in figura 7. Aceste cel putin doua
sectoare unghiulare sunt destinate sa fixeze corpul 22 al mangonului 20 intr-una sau
alta dintre cele doua pozitii predefinite, in particular in prima pozitie sau in a doua
pozitie intr-un suport 5. Aceste cel putin doua sectoare unghiulare 31a, 31b, 31c,
31d sunt destinate sa vind in contact, respectiv, cu cel putin doua sectoare
unghiulare 54a, 54b, 54c, 54d ale unui suport 5, asa cum va fi descris mai detaliat
mai jos, cu referire la figura 8.

Sectiunea transversala a peretelui exterior 31 cuprinde, de exemplu, cel putin
un prim si un al doilea sector unghiular 31a, 31b, 31c, 31d care se extind unghiular
in particular de la un prim si respectiv un al doilea punct 34 al unui cerc de referinta
32 distantate cu o distanta unghiulara de ordinul a 90°.

Sectiunea transversala a peretelui exterior 31 al corpului 22 poate cuprinde
patru sectoare unghiulare 31a, 31b, 31c, 31d cu o raza de curbura mai mica decat o

raza de curbura de referintd, in particular echidistante unghiular unele fata de altele.
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Peretele interior 41 al corpului 22 poate avea o forma inelara sau substantial
inelara.

in mod avantajos, peretele interior 41 al corpului 22 poate cuprinde cel putin o
crestatura 43, de exemplu cel putin o canelura. Peretele interior 41 al corpului 22
poate cuprinde o multitudine de caneluri 43. Acea cel putin o canelura 43 este
destinata fixarii unui amortizor 8 in interiorul corpului 22 al mansonului 20.

Acea cel putin o canelura 43 se poate extinde de-a lungul axei de revolutie A
pe cel putin o parte din Thaltimea H a corpului 22.

Prin inaltimea H a corpului 22 se intelege dimensiunea corpului de-a lungul
axei de revolutie A sau distanta dintre marginea 23 a corpului 22 si o alta margine 33
a corpului 22.

inél’;imea H a corpului 22 este cuprinsa, de exemplu, intre 10 mm si 20 mm.

Acea cel putin o crestatura 43, in particular sub forma unei caneluri, este
destinata sa se cupleze cu o proeminenta 45, in particular sub forma unei nervuri, a
peretelui exterior 47 al unui amortizor 8, in particular pentru a fixa un amortizor 8 la
corpul 22, astfel incat o miscare de rotatie a corpului 22 determina o miscare de
rotatie a amortizorului 8.

Peretele interior 41 al corpului 22 poate cuprinde o multitudine de caneluri 43
distantate regulat in jurul axei de revolutie A.

Un amortizor 8 poate prezenta o forma substantial inelara.

Un amortizor 8 poate cuprinde cel putin o proeminenta 45, in particular o
nervura, de exemplu o multitudine de nervuri distantate in mod regulat in jurul unei
axe de revolutie a amortizorului 8. intr-un sistem 30 care cuprinde un manson 20 Si
un amortizor 8, axa de revolutie a amortizorului 8 poate fi aliniatd cu axa de revolutie
A a mansonului 20.

Conform unei variante, peretele interior 41 al corpului 22 poate sa nu includa
o crestaturd sau nervura 43. Peretele interior 41 al corpului 22 ar putea fi neted. In
acest caz, peretele interior 41 al corpului 22 ar putea fi fixat prin lipire de peretele
exterior 47 al unui amortizor 8, in particular lipsit de proeminenta sau nervura 43.
Peretele interior 41 al corpului 22 ar putea fi fixat de peretele exterior 47 al unui
amortizor 8 prin intermediul unui adeziv. Peretele exterior 47 al unui amortizor 8 ar
putea fi neted.

Inventia se referd, de asemenea, la un sistem 30 care cuprinde:

- un mangon 20 asa cum este descris anterior, Si

10



RO 137786 A2 o

«

- un amortizor 8 destinat a fi fixat, in particular intr-o maniera detasabila, in interiorul
mansgonului 20, astfel incat o miscare de rotatie a corpului 22 sa antreneze o
miscare de rotatie a amortizorului 8, in particular cu un unghi de ordinul a 90°,
amortizorul 8 fiind realizat Tn particular din cel putin un elastomer, de exemplu din
cauciuc.

Un exemplu de realizare a unui suport 5 pentru un conector 3, cum ar fi cel
descris mai sus, este descris mai jos cu referire la figura 8. Un astfel de suport 5
este destinat sa serveasca drept carcasa pentru un manson 20, cum ar fi cel descris
in legatura cu figurile 6 si 7.

in mod avantajos, suportul 5 defineste cel putin o prima si o a doua pozitie
pentru mansonul 20, in particular distantate unghiular cu un unghi de ordinul a 90°.

Suportul 5 este de exemplu realizat din cel putin un material plastic termorigid
si/sau format prin supra-turnare.

Suportul 5 poate cuprinde o portiune de sprijin 51 care delimiteaza un orificiu
52 configurat sa primeasca corpul 22 al unui mangon 20.

Portiunea de sprijin 51 cuprinde, de exemplu, o prima portiune 51a si o a
doua portiune 51b. Prima portiune 51a are, de exemplu, forma unui trapez sau in
mod substantial forma unui trapez. Alte forme pot fi alese pentru prima portiune 51a.

in mod avantajos, a doua portiune 51b este in forma de inel delimitand un
orificiu 52.

Numim A1 o axa de revolutie a celei de-a doua portiuni 51b.

Forma si/sau dimensiunile celei de-a doua portiuni 51b sunt in particular
configurate pentru a permite pozitionarea unui manson 20 in interiorul celei de-a
doua portiuni 51b.

Forma si/sau dimensiunile celei de-a doua portiuni 51b sunt in particular
configurate pentru a permite blocarea pozitionarii unui manson 20 in interiorul celei
de-a doua portiuni 51b intr-o prima pozitie si o a doua pozitie.

in mod avantajos, forma si/sau dimensiunile celei de-a doua portiuni 51b
definesc cel putin o prima si o0 a doua pozitie pentru un manson 20.

Orificiul 52 este delimitat de peretele interior 54 al celei de-a doua portiuni
51b.

In mod avantajos, peretele interior 54 poate avea o forma inelard goala la

interior.
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Forma goala la interior a peretelui interior 54 al celei de-a doua portiuni 51b,
precum si un material rigid ales pentru portiunea de sprijin 51 a suportului 5, sunt
destinate sa permita pozitionarea unui mangon 20 in interiorul suportului 5 al unui
conector 3 Tn conformitate cu cel putin doua pozitii predefinite distincte, in particular
in conformitate cu o prima pozitie si 0 a doua pozitie.

Prin sectiune transversald a peretelui interior 54 se intelege o sectiune
perpendiculard pe axa de revolutie A1. Cand corpul 22 al mansonului 20 este
pozitionat in interiorul suportului 5, axa A1 a suportului 5 este in particular aliniata
sau substantial aliniata cu axa de revolutie A a mansonului 20.

Directia principala de alungire a unei tije 7 a conectorului 3 este denumita A2.
Axa A2 este, de exemplu, o0 axa de simetrie pentru prima portiune 51a.

Numim A3 o axa perpendiculara pe axa de revolutie A1 si pe axa A2.

Sectiunea transversald a peretelui interior 54 poate cuprinde cel putin doua
sectoare unghiulare 54a, 54b, 54c¢, 54d cu o raza de curbura mai mica decét o raza
de curburd a unui cerc de referinta al peretelui interior 54. Cercul de referinta al
peretelui interior 54. 54 are in mod avantajos o raza egala sau substantial egala cu
raza unui cerc de referinta 32 al unui manson 20.

Sectiunea transversala a peretelui interior 54 cuprinde, de exemplu, cel putin
un prim si un al doilea sector unghiular 54a, 54b, 54c, 54d care se extind unghiular
in particular de la un prim si respectiv un al doilea punct 56 al unui cerc de referinta
al peretelui interior 54, distantate cu o distanta unghiulard de ordinul a 90°.

Sectiunea transversala a peretelui interior 54 poate cuprinde patru sectoare
unghiulare 54a, 54b, 54c¢, 54d cu o raza de curburd mai mica decat o raza de
curbura de referinta, in particular echidistante unghiular unele de altele.

In mod avantajos, forma si/sau dimensiunile peretelui interior 54 al suportului
5 sunt configurate pentru a defini cel putin o prima si o a doua pozitie pentru un
manson 20, in particular distantate unghiular cu un unghi de ordinul a 90°.

Cel putin un material al suportului 5 este ales pentru a permite blocarea
pozitionarii corpului 22 al unui manson 20 in orificiul 52, conform acelei cel putin o
prima si o a doua pozitie.

Suportul 5, in particular cea de-a doua portiune 51b, este realizatd in
particular din cel putin un material rigid, de exemplu cel putin un material plastic

termorigid.
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Un exemplu de realizare a unei scule 70 configurata pentru a actiona o
miscare de rotatie sau substantial de rotatie a unui manson 20, asa cum este descris
mai sus, este descrisa mai jos cu referire la figura 9.

Scula 70 poate cuprinde o portiune de prindere 71 si/sau cel putin un bolt 73,
74.

in mod avantajos, scula 70 poate cuprinde un prim bolt 73 si un al doilea bolt
74.

Scula 70 poate cuprinde o portiune in forma de U legatd mecanic de o
portiune de prindere 71. Primul bolt 73 si al doilea bol{ 74 pot fi aranjate n dou&
locatii opuse ale portiunii in forma de U 75, in particular, respectiv, la un prim capat
76 si la un al doilea capat 76 ale celor doua ramuri opuse 77.

Un exemplu de realizare a unei metode pentru configurarea unui conector 3
este descris mai jos cu referire la figurile 10 la 12.

{nainte de punerea in functiune a unui vehicul 100 (figura 10) sau in timpul
intretinerii unui vehicul 100, sau intr-o configuratie initiala, un mangon 20 poate fi
aranjat intr-un suport 5. Un amortizor 8 poate fi fixat in interiorul mangsonului 20. Un
prim element de antrenare 26 si un al doilea element de antrenare 28 sunt, de
exemplu, aliniate de-a lungul axei A3. Marginea 23 a mansonului 20 este la nivel sau
fn mod substantial la nivelul suprafetei primei portiuni 51 a suportului 5. Primul si cel
de-al doilea element de antrenare 26, 28 pot fi amplasate deasupra suportului 5.

intr-o configuratie ilustraté in figura 10, mansonul 20 este intr-o prima pozitie,
iar amortizorul 8 este in starea nou sau neuzat. Amortizorul 8 este intr-o prima
pozitie, iar ansamblul 30 cuprinzand mansonul 20 si amortizorul 8 este intr-o prima
pozitie. In aceasta stare nou sau neuzat, denumita stare initiala, a amortizorului 8,
grosimea e a amortizorului 8 este in particular constanta sau substantial constanta.
Prin grosimea e a amortizorului 8 in stare noua, numita grosime initiala, se intelege
distanta dintre peretele interior 48 si peretele exterior 47 ai amortizorului 8.

Directia de aplicare a fortelor, in particular mecanice, in timpul utilizarii
vehiculului 100, este reprezentatd de o sageatd 80. Aceasta directie de aplicare a
fortelor este 1n particular aliniata cu directia principala de alungire A2 a unei tije 7.

Dupa punerea in functiune a vehiculului 100, in particular dupa cativa ani sau
kilometri de functionare a vehiculului (figura 11), amortizorul 8 cuprinde zonele 8a,
8b avand o grosime redusa in comparatie cu grosimea e a amortizorului 8 in stare

noua sau neuzata, in particular pe directia de aplicare a fortelor A2. Amortizorul 8
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cuprinde in particular o prima zona 8a si 0 a doua zona 8b opuse fata de axa A1 cu
grosimile respectiv e,, ep reduse fata de grosimea initiala e. Prima zona 8a si a doua
zona 8b sunt zone deformate permanent. O a treia zona 8¢ si 0 a patra zona 8d
opuse fata de axa A1 a amortizorului 8 pastreaza o grosime egala sau substantial
egala cu grosimea initiala e, in ciuda deformarii amortizorului 8 in zonele mentionate
mai sus. A treia zona 8c si a patra zona 8d nedeformate sunt situate in particular de-
a lungul directiei A3 perpendiculara pe directia de aplicare a forfelor A2 atunci cand
mansonul 20 se afla in prima pozitie.

intr-o configuratie ilustrata in figura 11, mansonul 20 este in prima pozitie, iar
amortizorul 8 este intr-o stare de deformare permanenta in zonele 8a si 8b.
Amortizorul 8 este partial tasat si deformat.

Un amortizor uzat 8 al unui sistem 30 cuprinzdnd un manson 20 si un
amortizor 8, pentru un conector 3 cuprinde zonele 8a, 8b avand o grosime redusa,
comparativ cu grosimea initiala e, In particular situate in directia A2 de aplicare a
fortele si eventual extinzandu-se unghiular din aceasta directie A2 de aplicare a
fortelor. Un amortizor 8 uzat cuprinde zonele 8c, 8d care nu sunt deformate, adica
de grosime egala sau substantial egala cu grosimea initiala e. Zonele 8c, 8d sunt in
particular perpendiculare pe directia de aplicare a fortelor A2, de exemplu distantate
cu un unghi de ordinul a 90° fatéd de zonele deformate 8a, 8b. Dupa anduranta sau
dupa punerea in functiune a vehiculului sau dupa cativa ani sau kilometri de
functionare a vehiculului cu un amortizor 8, capacitatea de filtrare sau de absorbtie a
vibratiilor a amortizorului 8 este redusa fatd de cea a unui amortizor 8 nou, in
particular datorita tasarii amortizorului 8.

Daca mansonul ar fi lipsit de mijlocul de antrenare 24 conform inventiei, un
astfel de amortizor 8 in stare uzata ar trebui inlocuit deoarece nu si-ar mai indeplini
functiile in ceea ce priveste absorbtia vibratiilor.

Pentru a compensa problema sau efectele tasarii amortizorului 8, solutia
propusa este intoarcerea amortizorului 8 atunci cand vehiculul este in functiune (in
timpul unei operatiuni de intretinere sau service post-vanzare), adica modificarea
pozitiei unghiulare a amortizorului 8 fata de o a doua portiune 51b a unei portiuni de
sprijin 51 a unui suport 5, prin efectuarea unei miscari de rotatie sau in mod
substantial de rotatie a mansonului 20 in jurul axei sale A de rotatie in suportul 5.
Mansonul 20 si amortizorul 8 formand in particular un ansamblu 30 solidar, o

miscare de rotatie a corpului 22 al mangonului 20 determina o miscare de rotatie a
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amortizorului 8. Un amortizor 8 uzat devine din nou ca nou, deoarece zonele sale
nedeformate 8c , 8d sunt aliniate Tn particular in functie de directia de aplicare a
fortelor A2.

Pentru a compensa problema si/sau efectele amortizorului 8 uzat si/sau tasat,
inventia face posibila modificarea pozitiei amortizorului 8 in conectorul 3 dupa ce
vehiculul a fost pus in functiune. Datoritd modificarii pozitionarii amortizorului 8
antrenat de mansgonul 20, amortizorul uzat 8 redevine ca nou sau isi recapata
proprietati echivalente cu proprietatile sale initiale. Trecerea de la prima pozitie la a
doua pozitie a amortizorului 8 face posibila utilizarea unor zone nedeformate ale
amortizorului, de grosime egala sau substantial egald cu grosimea initiala e, in
particular pentru a absorbi vibratiile.

Pentru a prelungi durata de viata a amortizorului 8, in particular pentru a dubla
durata de viata a amortizorului 8, se efectueaza o rotire a mangonului 20 (figura 12),
in particular cu un unghi egal sau substantial egal cu 90°, astfel incat sa antreneze
rotirea amortizorului 8. Amortizorul 8 poate fi astfel utilizat in particular in vederea
noilor ani sau kilometri de functionare a vehiculului, fara a fi necesar sa fie tnlocuit.

intr-o configuratie ilustrata in figura 12, mansonul 20 este intr-o a doua pozitie
si amortizorul 8 este intr-o stare uzata sau utilizata. Amortizorul 8 este intr-o a doua
pozitie, iar ansamblul 30 cuprinzand mansonul 20 si amortizorul 8 sunt intr-o a doua
pozitie. Amortizorul 8 este intr-o stare uzata, dar are proprietati echivalente sau
similare cu proprietatile sale initiale, Tn noua sa stare. Primul element de antrenare
26 si al doilea element de antrenare 28 sunt, de exemplu, aliniate de-a lungul axei
A2.

in a doua pozitie a mansonului 20, a treia zond 8c si a patra zoni 8d
nedeformate sunt situate in particular de-a lungul directiei de aplicare a fortelor A2.
Prima zona 8a si a doua zona 8b deformate prin uzura amortizorului 8 sunt situate n
particular de-a lungul directiei A3 perpendicular pe directia de aplicare a for{elor A2.
Ca rezultat, amortizorul 8 redobandeste proprietati echivalente cu cele ale unui
amortizor nou sau neuzat.

Pentru a actiona o rotatie a mansonului 20, in particular cu un unghi egal sau
substantial egal cu 90°, adica in particular pentru a realiza trecerea conectorului 3
din configuratia din figura 11 la cea din figura 12, poate fi utilizata o scula 70, de
exemplu o cheie sau cleste, de tipul descris in legatura cu figura 9. Primul si cel de-

al doilea element de antrenare 26, 28, situate in particular deasupra suportului 5, pot

15

4

3

yr



RO 137786 A2 g

fi actionate de catre un operator, in particular prin intermediul unei scule 70. Un bolt
73, 74 al sculei 70 poate fi introdus Tn cel putin o deschidere 27, 29 a mijlocului de
antrenare 24 al mansonului 20. Fiecare bolt 73, 74 al sculei 70 poate fi introdus intr-
o deschidere respectiva 27, 29 a mijlocului de antrenare 24 a mansonului 20.

Dupa ce vehiculul 100 a fost pus in functiune, un operator poate actiona o
miscare de rotatie sau substantial de rotatie a mansonului 20 de care este fixat
amortizorul 8, in particular cu un unghi de ordinul a 90°, pentru a pozitiona zonele
nedeformate ale amortizorul 8 pe directia de aplicare a forelor, in particular pe
directia A2.

Pentru a trece de la o configuratie precum cea din figura 11 la o configuratie
precum cea din figura 12, o rotatie a mansonului 20, in particular cu un unghi egal
sau substantial egal cu 90° a fost efectuata, de exemplu, in sensul acelor de
ceasornic. Desigur, ar putea fi realizata o rotatie in cealaltd directie.

Conform unei variante de executie a unei metode de configurare a unui
conector 3, asa cum este descris mai sus cu referire la figurile 10 la 12, se poate
pleca de la o configuratie initiald a conectorului 3 in care mansonul 20 ar fi pozitionat
in suportul 5 astfel incat primul element de antrenare 26 si al doilea element de
antrenare 28 ale mijlocului de antrenare 24 sunt intr-o pozitie diferita de o pozitie
aliniatd de-a lungul axei A3. De exemplu, in prima pozitie a sistemului 30 care
cuprinde mansgonul 20 si amortizorul 8, primul element de antrenare 26 si al doilea
element de antrenare 28 ale mijlocului de antrenare 24 ar putea fi aliniate de-a
lungul axei A2 perpendicular pe axa A3, sau ar putea fi aliniate in orice alta directie
in jurul axei A1.

Un avantaj al unui mangon de tipul descris mai sus este legat de faptul ca
face posibila prelungirea duratei de viata a unui amortizor. Acest lucru duce la
costuri reduse. Pentru o durata de viatd datd a unei comenzi a cutiei de viteze,
durata de viatd a unui amortizor 8 poate fi prelungita, in particular aproximativ
dublata.

Un avantaj al unui conector 3 de tipul descris mai sus consta intr-o capacitate
de absorbtie, In particular a vibratiilor, optimizata a unui amortizor 8. Acest lucru are
ca rezultat un confort sporit pentru conducatorul unui vehicul.

Un avantaj al unei metode de configurare de tipul descris mai sus consta in

faptul ca este simpla de implementat, in particular prin utilizarea unei scule 70.
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Desi inventia a fost descrisa in cazul in care mijlocul de antrenare 24 cuprinde
un prim 26 si un al doilea 28 element de antrenare dispuse in doua locatii diametral
opuse ale unei margini 23 a unui manson 20, primul 26 si al doilea 28 element de
antrenare ar putea fi aranjate altfel decat diametral opuse. Mijlocul de antrenare 24
ar putea cuprinde un numar de elemente de antrenare diferit de doi. O scula 70
adaptata la numarul si aranjamentul elementelor de antrenare ar putea fi apoi
prevazuta si/sau utilizata.

Desi inventia a fost descrisd in cazul in care trecerea unui amortizor 8 intre
doua pozitii este permisa printr-o rotire a unui manson 20 intre o prima si o a doua
pozitie, In particular distantate cu un unghi egal sau substantial egal cu 90°,
mansonul 20 si/sau un suport 5 ar putea fi configurate astfel incat sa defineasca un
numar de pozitii de blocare ale mansonului 20 in suportul 5 mai mare de doua.

Desi inventia a fost descrisa in cazul unui sistem 1 pentru racordarea unui
capat al unui cablu, in particular pentru un cablu de comanda al cutiei de viteze
destinat a fi conectat la 0 maneta a cutiei de viteze, un astfel de sistem 1 ar putea fi
utilizat pentru racordarea mai multor cabluri.

Un sistem de racordare 1 ar putea fi utilizat pentru a racorda alte tipuri de
cabluri decat un cablu de comanda al cutiei de viteze la alte elemente ale unui

vehicul decat o maneta a cutiei de viteze.
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REVENDICARI
. Manson (20) pentru un sistem de racordare (1) a unui capat (104) al unui cablu

1
(103), in particular de comanda a cutiei de viteze, destinat a fi conectat la 0 maneta
(101) a cutiei de viteze, mansonul (20) fiind destinat sa coopereze cu un amortizor
(8), In particular de vibratii, mangonul (20) cuprinzand: |

- un corp (22) in forma de inel, si

- un mijloc de antrenare (24) in rotatie sau In mod substantial in rotatie a
mansonului,

mijlocul de antrenare (24) fiind legat mecanic de o margine (23) a corpului (22).

2. Manson conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca:

- mijlocul de antrenare (24) cuprinde cel putin un element de antrenare (26; 28)
cuprinzand o deschidere (27; 29) configurata sa primeasca un bolt (73; 74) al unei
scule (70), in particular un prim element de antrenare (26) cuprinzand o prima
deschidere (27) configurata pentru a primi un prim bolf al unei scule (70) si un al
doilea element de antrenare (28) cuprinzand o a doua deschidere (29) configurata
pentru a primi un al doilea bolt al unei scule (70), primul si al doilea element de
antrenare fiind dispuse in particular in doua locatii diametral opuse pe margine (23);
si/sau

- prin aceea ca mijlocul de antrenare (24) cuprinde cel putin doua varfuri plate.

3. Manson conform revendicérii 1 sau 2, caracterizat prin aceea ca:

- corpul (22) cuprinde cel putin un material deformabil elastic; si/sau

- corpul (22) si mijlocul de antrenare (24) sunt legate mecanic sub forma unei
singure piese, in particular din plastic.

4. Manson conform uneia dintre revendicarile precedente, caracterizat prin aceea ca
peretele exterior (31) al corpului (22) are o forma inelara bombata, in particular cu
sectiunea transversald cuprinzdnd cel putin doua sectoare unghiulare (31a; 31b;
31c; 31d) cu o raza de curburad mai mica decat o raza de curburd de referinta, In
particular cel putin un prim si un al doilea sector unghiular care se extind de la un
prim si, respectiv, un al doilea punct (34) al unui cerc de referinta distantate la o

distanta unghiulara de ordinul a 90°; si/sau
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caracterizat prin aceea ca o sectiune transversala a peretelui exterior (31) al corpului
(22) cuprinde patru sectoare unghiulare (31a; 31b; 31¢; 31d) cu o raza de curbura
mai mica decat o raza de curbura de referintd, in particular echidistante unghiular

- unul fata de altul.

5. Manson conform uneia dintre revendicarile precedente, caracterizat prin aceea ca
peretele interior (41) al corpului (22) cuprinde cel putin o crestatura (43), de exemplu
0 canelura, extinzandu-se in particular de-a lungul unei axe de revolutie (A) pe cel
putin o parte din Tnaltimea (H) corpului (22), acea cel putin o crestatura (43) fiind
destinata sa se cupleze cu o proeminenta (45), in particular o nervura, a peretelui
exterior (47) al un amortizor (8), in particular pentru a fixa un amortizor (8) pe corp
(22) astfel incat o miscare de rotatie a corpului (22) sa antreneze o miscare de

rotatie a amortizorului (8).

6. Sistem (30) cuprinzand:

- un manson (20) conform uneia dintre revendicarile 1 la 5, si

- un amortizor (8) destinat a fi fixat, in particular intr-o maniera detasabila, n
interiorul mangonului (20) astfel incat o miscare de rotatie sau substantial de rotatie
a corpului (22) sa antreneze o miscare de rotatie a amortizorului (8), in particular la
un unghi de ordinul a 90°,

amortizorul (8) fiind Tn particular realizat din cel putin un elastomer, de exemplu din

cauciuc.

7. Conector (3) pentru un sistem de racordare (1) a unui capat (104) al unui cablu
(103), in particular pentru o comanda a cutiei de viteze, destinat a fi conectat la o
maneta (101) a cutiei de viteze a unui vehicul (100), cuprinzand un manson (20)
conform uneia dintre revendicarile 1 la 5 si/sau un sistem (30) conform revendicarii
6, conectorul (3) cuprinzand un suport (5) definind cel putin o prima si 0 a doua
pozitie pentru manson (20), in particular distantate unghiular cu un unghi de ordinul
a 90°, suportul (5) fiind in particular realizat din cel putin un material plastic

termorigid si/sau format prin supra-turnare.

8. Scula (70) configurata pentru a actiona o miscare de rotatie sau substantial de

rotatie a unui manson (20) conform uneia dintre revendicarile 1 la 5, facand in
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particular parte dintr-un sistem (30) conform revendicarii 6, eventual pentru un
conector (3) conform revendicarii 7, cuprinzdnd o portiune de prindere (71) si cel
putin un bolt (73; 74), in particular un prim bolt (73) si un al doilea bolt (74), primul
bolt si al doilea bolf fiind in particular dispuse in doua locatii opuse ale unei portiuni
in forma de U (75) legatd mecanic de portiunea de prindere mentionata (71).

9. Vehicul (100), in particular autovehicul, caracterizat prin aceea ca cuprinde un
manson (20) conform uneia dintre revendicarile 1 la 5 si/sau un sistem (30) conform

revendicarii 6 si/sau un conector (3) conform revendicarii 7.

10. Procedeu de configurare a unui sistem (30) conform revendicarii 6 si/sau a unui
conector (3) conform revendicarii 7, utilizdnd in particular o sculd (70) conform
revendicarii 8, metoda cuprinzand urmatoarele etape:

- fixarea unui amortizor (8) in interiorul unui manson (20);

- rotirea mansonului (20), in particular cu un unghi egal sau in mod substantial egal

cu 90°, astfel incat sa antreneze rotirea amortizorului (8).
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[Fig. 1]
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[Fig. 2]
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[Fig. 5]
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[Fig. 6]
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[Fig. 10]
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