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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un sistem modular inteligent de
testare si verificare a Tnregistrarilor de timp si distanta
pentru aparate de tip taximetru. Sistemul, conform
inventiei, cuprinde un modul (1), care asigura pozitiona-
rea rotilor motoare ale unui vehicul (1.1) testat pe o
platforma (1.2) prevazuta cu cilindri cu miscare libera,
un robot (1.3) prevazut cu functie de vizualizare, care
asigura pozitionarea rotilor si transmiterea informatiei
referitoare la deformarea pneului ih contact cu solul la
o placa de achizitie de date (2.1) apartindnd unui modul
(2), rotatiile efctuate de rotile motoare fiind numarate de
un traductor (1.4), care transmite informatia sub forma
unuitren de impulsurila placa de achizitie de date (2.1),
modulul (2) cuprinzdnd de asemenea un circuit de
prelucrare a semnalului (2.2) si un sistem de calcul
(2.3) pentru obtinerea rezultatului testarii.
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SISTEM MODULAR INTELIGENT DE TESTARE SI VERIFICARE, CU
ASISTENTA ROBOTIZATA, A INREGISTRARILOR DE TIMP SI DISTANTA
PENTRU APARATE DE TIP TAXIMETRU

L DESCRIERE

Inventia se referd la un sistem modular inteligent de testare si verificare, cu asistenta
robotizatd, a inregistririlor de timp si distan{d pentru aparate de tip taximetru, ce permite

stabilirea corectitudinii acestora in conditiile reale de cursi ale vehiculelor.

Se cunoaste 0 metoda si un echipament destinat verific#rii aparatelor tip taximetru,
conform documentului FR2852103A1, care realizeazd verificarea in stand specializat prin
aplicarea la intrarea de test a taximetrului a unor impulsuri ce simuleazi o migcare virtuala a
automobilului.

Se cunoaste 0 metodd si un echipament destinat verificirii aparatului tip taximetru,
conform documentului CN107402546A, care realizeazi verificarea aparatului taximetru intr-
un laborator dedicat, sub conducerea unui sistem de calcul inteligent.

Se cunoaste o metod i un sistem destinat verificarii aparatului tip taximetru, conform
documentului ES2335841A1, care realizeazi verificarea aparatului taximetru in timpul unei
miscéri a automobilului pe sosea si determinarea distantei parcurse folosind tehnologia GPS.

in literatura de specialitate sunt cunoscute descrieri de sisteme de verificare si calibrare
metrologicd la aparatele tip taximetru in cadrul laboratoarelor autorizate si de metode de

stabilire a exactititii indicatiei taximetrului prin parcurgerea unor distante lungi pe sosea.
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Problema tehnica pe care o rezolva inventia constd in verificarea §i testarea aparatului
taximetru la oprirea inopinata a vehiculului aflat in trafic, prin folosirea unui sistem modular
ce permite obtinerea informatiilor de la roata motoare, inclusiv cu folosirea unui robot de
inspectie vizuala, transmiterea acestora la un sistem de achizifie §i prelucrarea datelor.
Stabilirea corespondentei dintre indicafia aparatului taximetru de pe vehiculul testat cu valoarea
dati de sistem se realizeazi folosind inteligenfa incorporati, care fine cont de caracteristicile
tehnice ale vehiculului si de profilul real al rotii motoare.

Sistem modular inteligent de testare si verificare, cu asistentd robotizatd, a
inregistrarilor de timp si distantd pentru aparate de tip taximetru, ce permite stabilirea
corectitudinii acestora in conditiile reale de cursd ale vehiculelor, prezintd urmétoarele

avantaje:

- Realizeaza testarea si verificarea aparatului tip taximetru dintr-un vehicul aflat in
cursd, prin oprirea inopinati a vehiculului in orice punct al traseului;

- Asiguri pozitionarea rotilor motoare pe o platforma mobild dotata cu cilindrii ce
permit migcarea rotilor vehiculului prin antrenare cu propriului motor;

- Robotul vizualizeaza pozitionarea corectd a rotilor i obfine imagini cu deformarea
pneului, necesara pentru corectia prin calcul a spatiului parcurs;

- Inteligenta incorporata permite calculul exact al parametrilor testati la verificarea si

testarea oricdrui tip de aparat tip taximetru, analogic sau numeric.
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Se di, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei in legétura cu Figura 1, care
reprezinti schema bloc a unui sistem modular inteligent de testare si verificare, cu asistenta

robotizatd, a Inregistrarilor de timp si distantd pentru aparate de tip taximetru.

Sistemul modular inteligent, conform inventiei, este alcétuit din dou module. Modulul
1 asigur pozitionarea rofilor motoare ale vehiculului testat (1.1) pe o platforma (1.2) prevazuta
cu cilindrii cu miscare libera antrenati de rotile actionate de motorul vehiculului testat. Un robot
prevazut cu functie de vizualizare (1.3) asigura pozitionarea rotilor si transmiterea informatiei
privitoare la deformarea pneului in contact cu solul la placa de achizitie de date (2.1).
Traductorul (1.4) numdra rotatiile efectuate de roata motoare si transmite informatia sub forma
unui tren de impulsuri N la placa de achizitie date (2.1). Modulul 2 cuprinde, pe langd placa
de achizitie date (2.1), un circuitul de prelucrare semnal (2.2) si un sistemul de calcul (2.3)

pentru obtinerea rezultatului testirii/verificarii.
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II. REVENDICARI

Sistem modular inteligent de testare si verificare, cu asistentd robotizatd, a
inregistrédrilor de timp si distantd pentru aparate de tip taximetru, ce permite stabilirea
corectitudinii acestora in conditiile reale de cursa ale vehiculelor, alc&tuit din doud module.
Modulul 1 asigur3 pozitionarea rotilor motoare ale vehiculului testat (1.1) pe o platforma (1.2)
previzutd cu cilindrii cu migcare liberd antrenati de rotile actionate de motorul vehiculului
testat. Un robot previdzut cu functie de vizualizare (1.3) asigurd pozifionarea rotilor si
transmiterea informatiei privitoare la deformarea pneului in contact cu solul la placa de
achizitie de date (2.1). Traductorul (1.4) numérd rotatiile efectuate de roata motoare si
transmite informatia sub forma unui tren de impulsuri N la placa de achizifie date (2.1).
Modulul 2 cuprinde, pe langa placa de achizitie date (2.1), un circuitul de prelucrare semnal

(2.2) si un sistemul de calcul (2.3) pentru obtinerea rezultatului testarii/verificarii.
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