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DE ASALT

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un mecanism de tragere auto-
adaptiv pentru arma de asalt. Mecanismul, conform
inventiei, este compus dintr-un termocuplu (TC), un
bloc (BECC) electronic de control si comanda, un elec-
tromagnet (EM), un mecanism (MBD) de blocare-deblo-
care si un buton (BD) de deblocare, unde mecanismul
(MBD) are in compunere o parghie (3) ca element
principal de actionare, parghia (3) fiind prinsa intr-un
punct (4) fix, care asigura rotirea acesteia in jurul lui, iar
migcarea de translatie de la electromagnet (EM) se
transforma in migcare de rotatie dupa conturul unei
decupéri (5), prin intermediul unei tije (2) sub forta
generatéd de electromagnet (EM) in planul vertical de
actionare al pirghiei (3), iar o suprafata (6) de contact
este mentinutd in pozitie paraleld cu suprafata infe-
rioara a unui portinchizator (7), permitdnd translatia
acestuia Tn modul de functionare closed-bolt, apoi la
trecerea in modul open-bolt, parghia (3) se roteste
astfel Tncat suprafata (6) de contact se inclina si se
interpune pe directia de actionare a portinchizatorului
(7), blocandu-I si impiedicand armarea armei, butonul
(BD) de deblocare este amplasat in interiorul cutiei
mecanismelor sub umarul unui tragaci (11) si are rolul
de a genera semnale Tn momentul in care tragatorul

apasa tragaciul pentru ca blocul (BECC) electronic de
control s& comande electromagnetul (EM) pentru a
permite functionarea normaléd a armei, iar in situatia in
care portinchizatorul (7) este blocat in pozitia open-bolt,
acesta este deblocat si este permisa tragerea
voluntara.
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A

MECANISM DE TRAGERE AUTOADAPTIV PENTRU
ARMA DE ASALT \

fn prezent, una dintre limitarile in ceea ce priveste funcfionarea armelor
automate, mai ales a celor individuale de asalt, o constituie aparifia autoiniierii,
si anume inifierea cartusului ca urmare a incalzirii fevii, fard ca trigaciul armei
si fie acfionat. Aparifia autoinijierii duce la reducerea pérformantelor
armamentului prin 'liinita.r_ea numirului de cartuge ce poate fi tras intr-o anumita
perioadd de timp i la reducerea siguranfei triigatorilor pe timpul utilizirii
armamentului. - '

Pufinele variantele de armi de asalt care si fach im_p&sibilé aparitia
fenomenului de autoinitiere au un mecanism de tragere care funcfioneaz fie in
modul closed- bolt (cAnd témperatura tevii ‘este sub lnmta de aparitie a
autoiniﬁerii),:ﬁ'e' in modul open bolt (dupi ce t‘émperatura yevli trece de limita de
aparifie a autoinitierii). Primele cartuge sunt trase cu -méca:j_&hei-e functionand
in modul closed bolt, iar pe misuri ce teava armei se incﬁlz__ésté, ‘mecanismele de
dare a focului :functionea;a in mo,dlﬂ open=’b0]t;f_-t_;recere£_i; realizdndu-se automat,
fara a fi nevoie de 'iinplicarea trigitorului. A_'sffg:i, se asaguri atﬁt siguran{a in
utilizare din punct de vedeie al triigstorului §i a echipei din care face parte, cat si
plstrarea performantelor armei (cadenté de tragere, precnzle, etc) mdlferent de
intensitatea utilizarii acesteia.

Sunt cunoscute pe plan mondial arme de asalt ci mecauisme care asigura
trecerea de la o ﬁmcponare in modul closed-bolt in modul open-bolt, i invers,
utilizénd In principiu urmitoarele metode:

a. prin utilizarea de materiale cu un coeficient mare de dilatare. —
(hnps://pétents,google.c’om/patent/U S3618455A/en,
https://patentimages;stbrage.googlé,é‘p‘is,c:o‘mf’f__a]ﬂ).’ﬁf/SbcM%SOZd
d8a/US3‘6‘l.845_5.pdt). Mecanismul este p?é’ﬁézut cu un buton

rotativ, extern, prin care se selecteazi manual modul automat tip

<



- cu . modificri substanpale. Totodata‘
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closed-bolt, modul automat tip open-bolt $i semiautomat tip closed-
bolt. Trecerea automatd de la modul closed-bolt la open-boit se
realizeazi prin dtspunerea léngﬁ camera de incdrcare a unui

‘matenal a clirui dilatare, la: inc#ilzirea. ;evn pana )a temperatura
- critick, conduce fa actionarea unui dispozitiv de comutare a modului

de lucru. Din cele prezentate, se observa ca s_-plu;_i',a este pretabild la

armele noi, eventual la. unele existente insd. cu. modificiri

substantiale. Totodats, utilizarea unui material specific ca referinja
pentru temperatura prag, face imposibild reglarea acesteia in functie
de cadenta de tragere sau de tipul munitiei.

. -prin. selectarea mapuald a. modului - Senu-automat §i  automat
(htps://patentimages. storage.googleapis. com/80/c6fS41858b414c8ed

074/(}5780603&3;1&) in prima_situatie, mecanismul _menine

. inchizitorul ‘in pozifia closed-bolt, n Hmp ce in B doua smmp:: 1l
-mentine in pozifia open»bolt. Din cele. prezentate, ‘se-observil. cd

solupa este. pretabxla la armele noi, eventual la unele emstente insd
modul - automat, - la

temperatun sub valoarea cnncé, nu se as:gu’___ avantajul generat.de

 utilizarea armei in modul closed-bolt

. prin conversxa annelor dm categqna celor cu mecamsm closed-bolt-

in cea cu sistem openobolt {(https: //data.epo org/pubhcanon-
scrvcr/documem?lDocId*Zi13025&1Formar'2) Ac&st fapt nu mai

.'-asxg\ni concomltent dualitatea: ﬁmc;ulor T

. Prin realizarea unéi arme noi, cu meeanism care asig:mi trecerea de

la o functionare in modul closed-bolt in modul =opén-bolt, i invers
(https://defensereview.com/fn-hamr-heat-adaptive-modular-rifle-
introduced-at-ausa-2010-fn-scar-meets-iar-infantry-automatic-rifle-
fn-_mkl.6-scar-l—goés-ppe‘n-boit—.fpf—ﬁﬂl=§u’t_of);"-Amiéi’ i s-a atasat o

.§in§,_ pe care s-a moniat un actuator. termic,. actionat de caldura

9
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degajats in zona camerei de incircare. Mecanismul de tragere a fost
si el reproiectat pentru a asigura un mod nou de control. Din cele
prezentate rezultd c& solutia nu poate fi aplicatd §i la modele de arma
in uz, fird modificiri majore, Totodats, .uti‘liZarea unui actuator
termic, face- 1mposxblla reglarea acesteia in ﬁmc;te de cadenta de

tragere sau de tipul munitiei.
Dezavantajéle acestor-solutii constau in faptul c#t ‘sunt pretabile la armele
noi, eventual la unele pxi__st.ente, insd cu modific#iri substantiale. Totodats, pentru
temperatura de referiniil se folosesc actuatori termici, ceea ce face imposibila

reglarea acesteia in func{ie de cadenta de tragere sau de tipul munitiei.

: Contrar-celor expuse anterior, prezenta inventie sé reférdl la un mecanism
nou, dezvohat pentru. anﬁ implementat la armele de asalt existente in-dotarea
i forjelor armate, in vederea . asigurarii- sigurantei in. explaatare, prm evitarea
aparifiei autmmpem munmel §1 tragerii involuntare 3: umm cartug. Mecanismul
de tagere autoadaptiv .p_e,nn'u arm3 de asalt, confon_nb &mvenpel,‘,_reghzeazé
trecerea de la _-Q~3ﬁ1n¢ﬁ0nai'é in modul closed-bolt in me{ljtﬂ open-bolt; si invers,
é - tragétorului. Mecanismul-este-realizat astfel incat sa poatd fi-implementat fiirfi a
modifica . structura --aciud_lﬁ .a-armei de ‘asalt, in --co’hd_iﬁi*le anei -cregteri

nesemnificative a masei §i a dispunerii componentgjor firfi -afectarea

ergonomiei. Totodats, plecind de la valoarea stabilita }ixﬁ'tiﬁ\lgpemm temperatura
la care se comandi trecerea de la un mod de lucru la celalalt; aceasta poate fi

- posibilitatea implementarii componentelor mechnismului de tragere
autoadaptiv la armele de asalt existente in dotarea forelor armate, cu
5. - exemplificare pentru pistol mitraliers cal. 7.62 mm;*
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- implementarea mecanismului fird modificarea structurii actuale a
armei de asalt;
- posibilitatea ajustdrii temperaturii la care se comandd trecerea de la un
mod de lueru ]a celilalt; _
- .masl redusi a mecanismului de tragere autoadaptiv;
- mentinerea ergonomiei armei.
Un exemplu de realizare a inventiei, aplicat la pistol mitraliersi cal, 7.62
mm, este prezentat in figurile 1 §i 2 care reprezinta:
Figura 1 — Componente mecatiism de tragere autoadaptiv pentru armi de
asalt; '
Figura 2 ~ Vedere izometrici mecanism de blocare-deblocare.
Schema logicd de ﬁnnctionare~, a.mecanismului de tragere aut’oadapti‘v
pentru armé de asalt este prezentatd in Figura 3. ..

- Mecanismul de tragere autoadaptiv pentru ‘armi -de:asalt, conform
inventiei, este compus dintr-un termocupluff(TC).'- un'ﬁloc“\glectronic-ﬁe control §i
comanda (BECC), un electromagnet (EM), un mecammn de blocare-dcblocare
(MBD) i un buton de deblocare (BD). -

Termocuply, de tip K se dlspune pe feavi, in dreptul camerei de mcércare
(10), asigurind misurarea temperaturii, prm. intermediul - tensiunii- electrice
generatd de-diferenja ,d'e. tempe‘réturé intre cele doud capete ale Jui. Teunocujﬂu:
se conecteazl prin intermediul firelor metalice la un convertor din-cadrul BECC,
care-asigur3 jonetiunea la rece §i dngmzeazi semnalul pentm a-l citi in 'C. Prin
dispunerea BECC in patul armei, cea de-a doua jonefiune — joncfiunea de-
referin{3 sau joncfiunea rece — se mentlne. la o temperatura constants. Se elimina
astfel erorile date de o dispunere in cutia. meca.nifsmélor (9), unde variatia
temperaturii este semnificativi.

Blocul electronic de control si comandi (BECC)-are-rolul de a pnelua cu
o anumiti frecventd, semnalele de la termocuply; de @ asigura transformarea

acestora in 'C si de a le compara, intr-o primj etapi, cu o valoare de referinﬁ,(in
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modelu] prezentat valoarea acesteia este de 220°C). Péni la atingerea valorii de
referinj, tragerea se executi cu arma in modul de funcjionare closed-bolt. Cénd
temperatura In dreptul camerei de inc#rcare (10) depageste valoarea de referinti,
BECC veriﬁca. poziﬁa triigaciului (11), prin intermediul semnalului primit de la
BD. Dac# trigaciul este aplisat, se mentine sau se trece arma in modul de
functionare closed-bolt (dupa caz), pentru a permite tragerea. Dacd tréigaciul
(11) nu este apﬁéat, se comandd cu ajutorul unui releu trecerea de la o
functionare in modul closed-bolt in modul open-bolt, blocind astfel -faza de
introducere a cartugului pe {eavi si evitdnd aparitia fenomenului de autoinitiere.

Electromagnetul (EM) constituie echipamentul care asigurd pozitionarea
MBD intr-o pozifie de blocare sau de deblocare, dupi cum se primegte comanda
de la BECC. Tijei (1) din partea frontald a electromagnetului, dispusd de-a
lungul axului central, i se imprima o migcare de translaie pe o curss de-4mm. in
pozitie retras#, conduce la blocarea portinchizitorului-(7), modulfropén—bolt, in
timp ce in pozifie inaintats, tija electromagnetului conduce: la deblocarea
portinchizitorului (7), modul ¢losed-bolt.

Mecanismul de blocare-deblocare (MBD) are in corpunere pirghia (3) ca
element principal de actionare. Parghia (3) este prinsi intr-un punct fix (4), care
asigurd rotirea acesteia- tn. jural lui. Migcarea de\"ft‘ranél’éﬁﬁ de la EM se
transformd in migcare de rotatie dupi conturul unei -decupdri (), prin
intermediul tijei de translatie (2) a fortei genérate de EM in plantl vertical de
actionare al pérghiei (3). Suprafafa de contact (6) este menfinutd in-pozijie
paraleld cu suprafafa inferioard a portinchizitornlui (7), permitind translatia
acestuia in modul de functionare closed-bolt. La trecerea in modul open-bolt,
pirghia (3) se roteste astfel incit suprafata de contact {(6) se inclind §i se
interpune pe directia de actionare a portinchizitorului (7), blocindu-l i
impiedicind armarea armei. |

Butonul de deblocare (BD) este amplasat In interiorul cutiei mecanismelor

sub umirul triigaciului (11) §i are rolul de a genera semnale in: momentul in care

5

’
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trdghtorul apasi triigaciul pentru ca BECC si comande EM pentru a permite
funcfionarea normala a armei. In situatia in care portinchizatorul (7) este blocat

in pozifia open-bolt, acesta este deblocat §i este permisi tragerea voluntard.

Listd componente: |
BECC - bloc electronic de control §i comandi
EM —electromagnet . -
TC — termocuplu |
MBD — mecanism de blocare-deblocare
BD - buton de deblocare
1 —1iji electromagnet
2 —tija de translatie
3 - pérghie R
4 — punct fix de rotire a parghiei
. 5 decupare
6 - suprafata de contact

1 —QOﬂinChlmol' L
8 — patul armei
9 — cutia mecanismelor
10 — camera de incércare

11 - trgaci
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REVENDICARI

1. Mecanismul de tragere autoadaptiv pentrﬁ armd de asalt compus
dintr-un bloc electronic de control si comanda (BECC), un electromagnet (EM),
un termocuplu (TC), un mecanism de blocare-deblocare (MBD) si un buton de
deblocare (BD), caracterizat prin aceea ci, mecanismul de blocare-deblocare
(MBD) este dispus In cutia mecanismelor (9) armei de asalt, fiind actionat de
electromagnetul a carui comandd se realizeazd prin intermediul blocului
electronic de control si comandd (BECC), amplasat in patul armei, in functie de
nivelul temperaturii masurate cu termocuplu lipit in dreptul camerei de incércare
(10) si la actionarea unui buton de deblocare (BD) fixat pe tragaci (11), avand
rolul de a asigura trecerea unei arme calibru 7.62 mm, existente in dotarea
fortelor armate, de la o functionare in modul closed-bolt in modul open-bolt, si
invers, 1n baza unei valori prag a temperaturii tevii in zona camerei de incircare
(10).

2. Mecanismul de tragere autoadaptiv pentru armid de asalt conform
revendicdrii 1, caracterizat prin aceea c¢i mecanismul de blocare-deblocare
(MBD) si electromagnetul (EM) sunt dispuse in interiorul cutiei mecanismelor
(9), fard a modifica, din punct de vedere constructiv, mecanismele actuale.

3. Mecanismul de tragere autoadaptiv pentru arme'i de asalt conform
revendicarii 1, caracterizat prin aceea cid blocul electronic de control si
comandi (BECC) este dispus in interiorul patului armei (8), fard a modifica, din
punct de vedere constructiv, implicit al ergonomiei, forma actuala a acestuia.

4. Mecanismul de tragere autoadaptiv pentru armid de asalt conform
revendicarii 1, caracterizat prin aceea cd temperatura la care se comandi
trecerea de la modul de functionare closed-bolt in modul open-bolt, si invers, se

masoara cu ajutorul unei termocuple (TC) dispuse in zona camerei de incarcare

(10).
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5. Mecanismul de tragere autoadaptiv pentru armi de asalt conform
revendicdrii 1, caracterizat prin aceea cd valoarea temperaturii la care se
comanda trecerea de la modul de functionare closed-bolt in modul open-bolt, si
invers, poate fi programatd si adaptati pentru misiuni specifice de luptd, cu
ajutorul aplicatiei software implementata in blocul electronic de control si
comanda (BECC).
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DESENE

TC BD MBD EM BECC
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Figura 1 — Componente mecanism de tragere autoadaptiv pentru arma de asalt

Figura 2 — Vedere izometricad mecanism de blocare-deblocare
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