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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un procedeu de propulsie si la un
propulsor aero-acvatic folosit in domeniul transporturi-
lor, pentru aparate de zbor individual, avioane, elicop-
tere, nave maritime, vehicule rutiere, vehicule de inter-
ventie in situatii de urgenta. Procedeul, conform inven-
tiei consta n utilizarea unor corpuri rotitoare, discuri,
conuri, cu suprafete mari, suprafetele superioare ale
discurilor, suprafetele laterale ale conurilor, pe care se
constituie o serie de zone care au Tn primul rand un rol
generator, compresor sau pompa, printr-o intoarcere a
migcarii fluidului si o comprimare a fluidului si Tn al
doilea rand un rol de consumator al fluidului sub presi-
une, rol de motor Bernoulli. Propulsorul, conforminven-
tiei este format din patru jgheaburi (1, 2, 3 si 4) semi-
cilindrice, de intoarcere a fluxului de aer, montate soli-
dar pe un disc (5) orientabil si rotitor, jgheaburile (1, 2,
3 si 4) capteaza si schimba cu 180° directia de miscare
a aerului, care, iese prin niste ajutaje (7) fanta, va tasni
sub forma a patru panze mobile de aer, vectorii vite-
zelor medii ale aerului in cele patru cadrane ale supra-
fetei superioare a discului (5), au acelasi sens cu viteza
de miscare a punctelor suprafetei superioare din acel
cadran, conform legii lui Bernoulli intregul disc (5) va
produce o forta rezultanta de sustentatie Bernoulli.
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PROCEDEU S$1 PROPULSOR AERO-ACVATIC

Inventia se referd la un procedeu de propulsie in mediu fluid (aer, apd) si la niste
propulsoare aero-acvatice pentru aparate de zbor individual, avioane, elicoptere, nave
maritime, submarine, vehicule rutiere, propulsoare care se pot utiliza in domeniul
transporturilor civile sau militare, la vehicule de transport célatori sau marfa, la vehicule de
interventie in situatii de urgentd, incendii, calamitati - la vehicule de agrement cu fiabilitate
crescuta.

Este cunoscut procedeul de sustentatie al avioanelor, care se bazeaza pe folosirea unor
profile aerodinamice ale unor aripi fixe care au o suprafata portanta cu atat mai mare cu cat
viteza avionului este mai micd. Acest procedeu prezinta dezavantajul investitiilor mari pentru
amenajarea unor aerodromuri cu céi de rulare lungi, necesare atit la decolare cat si la
aterizare .

Este cunoscut procedeul de sustentatie si propulsie al elicopterelor, care se bazeaza pe
folosirea unor profile aerodinamice ale unor pale rotitoare consolidate sub forma unor elice.
Acest procedeu prezinta dezavantajul unei puteri specifice mici (w/m?), deoarece in rotafie
suprafata activa a celor 2-3 pale ocupa doar 5-10% din aria cercului descris de varful palelor.

Este cunoscut procedeul de sustentatie si propulsie al aerodinei lenticulare, (FR nr.
1156516 / 19 mai 1958, USP nr. 3 124 323 / 10 03 1964, USP nr. 6 270 036 / 7 08 2001),
care se bazeaza pe utilizarea efectului Coanda aplicat pe suprafata convexa a unui corp
lenticular fix de forma unei coroane circulare, suprafatd maturatd de un flux de aer sub
presiune, flux dirijat radial de un ajutaj central fix si de ajutaje periferice concentrate si
reglabile. Deoarece sursa de aer comprimat este separati de o distantd mare fati de
consumatorul aerului comprimat, acest procedeu prezintd dezavantajul unui randament
scazut.

Este cunoscut un "Aparat experimental portativ pentru zborul individual" (RO BI nr.
41711 / 6 07 1958) ., care se bazeaza pe principiul reactiei gazelor ce rezulta prin arderea
unor combustibili, acest aparat prezinta dezavantajele pericolului de incediu si autonomiei
reduse.

Este cunoscut aparatul de zbor individual ,,Cel mai mic elicopter personal din lume”

http://www.ziare.com/magazin/inventii/un-elicopter-de-o-singura-persoana-va-zbura-in-

onoarea-lui-da-vinci-311217 care se bazeaza pe utilizarea unui motor cu ardere interna care
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antreneazd in contrasens doud elice coaxiale cu diametrul de 4m; acest aparat prezintd
dezavantajele pericolului de accident legat de elice si al autonomiei scazute.

Este cunoscuti ,Masina zburitoare”, http://www.promotor.ro/masini-

noi/news/terrafugia-transition-masina-zburatoare-9485779 , un autoturism echipat cu doua

aripi rabatabile, acest vehicul prezintd dezavantajul unui pret de cost mare.

Scopul inventiei este cresterea randamentului deplasdrii vehiculelor aeriene si
maritime, prin cresterea raportului dintre suprafata activd a propulsorului si suprafata
ocupata de propulsor, suprafata activa a unui disc cu axa verticald este suprafata superioars,
iar suprafata activd a unui con cu axa orizontald, este suprafata laterala.

Problema, pe care o rezolva inventia, constd in aplicarea pe suprafata activa a unui
corp rotitor a unor jeturi tangentiale intrinseci, distribuite pe intreaga suprafata activa, jeturi
superficiale de fluid, panze de fluid cu o viteza a fluidului in acelasi sens cu viteza periferica
a discului, folosind un numar redus de piese in miscare.

Procedeul de propulsie, conform inventiei, inldturd dezavantajele mentionate anterior
prin aceea cd, aplicd legea conservarii impulsului unor mase de fluid si legea lui Benoulli
unor corpuri rotitoare, cu suprafate active mari — suprafafa superioard a unui disc cu axa
verticala, suprafata laterald a unui con, trunchi de con, etc., se realizeaza un suflaj intrinsec pe
suprafetele active, pe care se constituite o serie de zone care au in primul rand un rol
generator - compresor sau pompa, printr-o intoarcere a miscérii fluidului i o comprimare a
fluidului, si in al doilea rand un rol de consumator al fluidului sub presiune, un rol de motor
Bernoulli, prin utilizarea unor jgheaburi care colecteazé fluidul din mediul de functionare, il
comprimd prin inertie, 1i schimba sensul de miscare, i il elimind prin niste ajutaje fanta
asupra suprafefei active a corpului rotitor, migcarea fluidului este in acelasi sens cu migcarea
suprafetei active, pe care se provoacd un proces depresionar in lan{ cu dezvoltare
exponentiald, procesul este cumulativ in spatiu §i timp, prin amplificarea vidului pe
suprafetele active, de la vid incipient la vid inaintat, rezultand pe suprafata activd o presiune
staticd mai mica decét presiunea atmosferica, si in consecintid aceste corpuri rotitoare vor fi
atrase spre zona depresionard de pe suprafata activd, rezutind astfel forfe Bernoulli de
sustentatie sau de tractiune, in functie de axa de rotatie a corpului rotitor, verticala respectiv
orizontala.

Propulsoare fluidice pentru vehicule, pentru realizarea procedeului, se bazeaza pe
utilizarea unor perechi de corpuri contrarotative sub forma unor discuri, conuri, tronconuri,
etc., agezate coaxial etajat sau necoaxial, cu axe paralele sau concurente, axe reglabile sau

fixe, de exemplu unul sau mai multe discuri rotitoare amplasate deasupra caroseriei
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vehiculelor — pentru propulsoarele fluidice de sustentatie sau in alt exemplu, unul sau mai
multe conuri rotitoare amplasate in pérfile anterioard, posterioard, ale vehiculului — pentru
propulsoarele fluidice de tractiune si directie, corpurile rotitoare sunt previdzute cu 2 - 8
jgheaburi captatoare si distribuitoare de fluid, jgheaburi inclinate cu un unghi o fata de raza
discului, unghi care sd favorizeze captarea fluidului, jgheaburi cu profilul unui arc de cerc,
arc de elipsi, arc de parabola sau arc de hiperbola, jgheaburi cu deschidere constanta — ca in
cazul unui semicilindru, jgheaburi cu deschidere variabild — ca in cazul unei jumaétati dintr-un
tub tronconic, jgheaburi cu aripi egale sau inegale — cu aripile indepartate de corpul rotitor de
lungime mai mare, pentru cresterea admisiei de fluid, jgheaburile sunt fixe, solidare cu
corpul rotitor, cu concavitatea expusd in contracurent, jgheaburi care colecteaza fluidul din
mediul de functionare, il comprima prin inertie, 1i schimba cu 180° directia de miscare, si il
elimind prin niste ajutaje fantd asupra suprafetei active a corpului rotitor, unghiul dintre
vectorul viteza a jetului de fluid, si vectorul viteza periferica a suprafetei active este egal cu
un unghi a2, o eficientd maxima a efectului Bernoulli se obtine pentru a; =~ 0°, cele 2 — 8
ajutaje-fanta sunt distribuite in cascada pe suprafata activa a fiecarui corp rotitor, fiecare corp
rotitor este multifunctional si compact, inglobeaza atat un un generator de fluid comprimat,
cat si un motor Bernoulli care intr-o prima variantd de realizare este un disc zburétor, un
propulsor aerian care produce o fortad mecanica de sustentatie prin utilizarea unui disc rotitor
cu axa verticald, sau produce forte mecanice de sustentatie si tractiune prin utilizarea unui
disc rotitor orientabil, cu axa reglabild cu un unghi £ f in plan vertical, disc previdzut cu patru
jgheaburi captatoare si distribuitoare, care capteaza, comprimd si intorc fluxul de aer, il
dirijeaza prin ajutaje fantd care trimit razant patru panze de aer asupra suprafetei active a
discului, particulele de aer si punctele suprafetei active se migca aproximativ in acelasi sens,
debitul de aer colectat de jgheaburi creste atunci cand unghiul a, creste, dar la debit constant
eficienta efectului Bernoulli scade cand a2 creste, intr-o a doua variantd de realizare este un
propulsor aerian sau acvatic, care produce o fortd mecanicd de tractiune prin utilizarea unui
con rotitor cu axa orizontald, cu un unghi la varf y, con dotat cu trei jgheaburi captatoare de
apd sau aer, jgheaburi care intorc si lamineaza fluidul producénd cu ajutorul unor ajutaje
fanta, trei pAnze mobile de fluid care méaturd suprafata laterala activa a conului, particulele de
fluid care au o vitezd aproximativ in acelasi sens cu viteza punctelor suprafetei laterale a
conului, din interactiunea panzelor de fluid cu suprafata laterald activa a conului, rezultd
forte repartizate Bernoulli, perpendiculare pe suprafata laterald a conului, forfe ale caror
componente radiale se anuleazi reciproc, componentele axiale se cumuleaza, rezultd o forta

de tractiune cu sensul spre varful conului, valoarea acestei forte de tractiune creste cand
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unghiul y creste, atinge o valoare maxima pentru unghiul y = 180°, cand conul devine un disc,
intr-o a treia variantd de realizare pentru diversificare constructivd, discurile rotitoare sunt
prevazute cu ferestre, jgheaburile captatoare sunt amplasate pe o fatd a discului si fantele
ajutajelor sunt amplasate pe cealaltd fafd a discului, intr-o a patra variantd de realizare, in
scopul cresterii sigurantei zborului, este un propulsor aerian care utilizeazd mai multe
perechi de discuri contrarotative, fapt care elimind necesitatea unui motor special anti-cuplu,
discurile au axele identice sau paralele verticale in scopul producerii unei forfe mecanice de
sustentatie, sau au axele concurente in plan vertical, rezultand forte mecanice de sustentatie si
de tractiune, intr-o a cincea variantd de realizare este un propulsor aerian sau acvatic, in
scopul producerii unei forte amplificate de tractiune, utilizeaza mai multe serii de discuri de
diametre scazitoare spre partea frontald, pentru reducerea rezistenfei aerodinamice sau
hidrodinamice, discuri grupate in cel putin doud baterii de discuri contrarotative, intr-o
baterie discurile sunt fixate distantat, pe acelasi arbore de antrenare, intr-o a sasea variantd de
realizare este un propulsor aerian sau acvatic, in scopul realizirii unui propulsor compact
pentru tractiune, este alcatuit din doi arbori concentrici, contrarotativi, arborele interior
antreneaza un propulsor conic de diametru mic si o turatie mare, arborele exterior, tubular,
antreneaza un propulsor tronconic de diametru mare i o turatie mai mic4, astfel incét forta de
rezistentd aerodinamica sau hidrodinamica si forta Bernoulli sa aiba valori optime.

Procedeul de propulsie si propulsoarele aero-acvatice pentru vehicule, conform
inventiei, prezintd urmatoarele avantaje:

- constructie compacta, simpla, greutate mica;
- pretul de cost, cheltuielile de intretinere si consumul de energie sunt reduse.

Se dau in continuare doua exemple de realizare a inventiei, in legitura cu fig. 1+8
care reprezinta:

— fig. 1, vedere laterala in plan vertical a unui disc zburitor, un propulsor aerian
pentru sustentatie cu patru jgheaburi, in primul exemplu de realizare.

— fig. 2, vedere de sus in plan orizontal a propulsorului aerian, in primul exemplu de
realizare.

— fig. 3, sectiune transversald, maritad, dupa planul A — A din fig. 2, pentru
evidentierea intoarcerii aerului captat de un jgheab captator si distribuitor, in primul exemplu
de realizare.

— fig. 4, schema cinematica a actiondrii cu un motor electric, a unui propulsor aerian

cu disc orientabil, in primul exemplu de realizare.
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— fig. 5, vedere din fatd in plan vertical printr-un propulsor acvatic conic cu ax
orientabil, pentru nave maritime, in al doilea exemplu de realizare.

— fig. 6, vedere de sus a unui propulsor acvatic conic cu ax orientabil, in al doilea
exemplu de realizare.

— fig. 7, reprezentare cinematicd combinatd cu o sectiune longitudinald dupa planul B
— B din fig. 5, in al doilea exemplu de realizare.

— fig. 8, sectiune transversald, maritd, dupd planul C — C din fig. 7, pentru
evidentierea suflajului intrinsec, in al doilea exemplu de realizare.

— fig. 9, sectiune longitudinala in plan vertical printr-un disc zburitor, un propulsor in
al treilea exemplu de realizare, jgheaburile captatoare sunt amplasate pe o fatd a discului si
fantele ajutajelor sunt amplasate pe cealalta fatd a discului.

— fig. 10, vedere de sus in plan orizontal a propulsorului in al treilea exemplu de
realizare.

— fig. 11, sectiune transversald, maritd, dupd planul D — D din fig. 9, pentru
evidentierea intoarcerii aerului captat de un jgheab captator si distribuitor, in al treilea
exemplu de realizare.

— fig. 12, vedere de jos in plan orizontal, a propulsorului, in al treilea exemplu de
realizare.

Propulsorul pentru realizarea procedeului, in primul exemplu de realizare, un disc
zburitor, conform inventiei, prezentata in fig. 1 + 4, in scopul realizarii unui propulsor care s
genereze fortd de portanta, este format din patru jgheaburi cilindrice de intoarcere a fluxului
de aer, 1, 2, 3, 4, generatoarea jgheaburilor formeaza un unghi a1 cu raza unui disc orientabil
si rotitor §, prevdzut cu niste nervuri 6, discul are o axa verticala fixa sau orientabild, o turatie
ns §i o vitezd perifericd Vs, jgheaburile sunt fixate pe suprafaa superioara ca suprafata activa
a discului 5, fiecare jgheab are forma semicilindrica, capteaza si schimba cu 180° directia de
migcare a aerului, aerul intrd in cele patru jgheaburi, cu viteze medii mici, ilustrate prin
vectorii vi, v2, v3, V4, §i iese cu viteze medii mari prin niste ajutaje fantd 7, un ajutaj fantd 7
este format intre peretele fiecarui jgheab si un corp 8, solidar cu niste pereti de capit 9, pereti
care au rolul de a retine aerul captat de jgheab, aerul captat in cele patru jgheaburi va tasni
sub forma a patru panze mobile de aer, ciate o panzd pentru fiecare cadran al suprafetei
superioare a discului 5, vectorii vitezelor medii ale aerului tdsnit in cele patru cadrane ale
suprafetei active, sunt Vi, Va, V3, V4, vectori care au acelasi sens cu viteza de migcare a

punctelor de pe suprafata activa din acel cadran, pentru cadranul trigonometric intii, viteza V
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formeaza cu viteza periferica Vs a discului, un unghi a2 = 0°, panza de aer cu viteza Vi,
interactioneazi cu suprafata activd mobild in acelasi sens, conform legii lui Bernoulli,
aplicatd in fiecare cadran, se vor produce forte distribuite de sustentatie Bernoulli, g1, fs2,
fe3, fp4, forte care cumulate vor conduce la céte o fortd Bernoulli pentru fiecare cadran, Fp;,
Fg2, Fa3, Fps, intregul disc va produce o forta rezultanta de sustentatie Bernoulli Fg:
Fg = Fpi + Fp2 + Fg3 + Fps (1)

in scopul obtinerii unui propulsor aerian care sa produca atat o forta de portanti, cat si
o fortd de tractiune pentru un aparat de zbor, discul rotitor §i orientabil S, este antrenat de un
arbore condus 10, sprijinit intr-o articulatie sferica 11, arborele 10 este orientat cu ajutorul
unui levier 12, si al unui lagar 13, astfel incat discul propulsor isi poate modifica pozitia axei
in plan vertical, in primul rand, cu un unghi maxim pozitiv ”+p”, in sens trigonometric, cand
axa propulsorului este deviata spre coada aparatului de zbor, iar propusorul produce o forta
de portant si o fortd de franare a deplasarii in plan orizontal, si in al doilea rand, cu un unghi
maxim negativ”’-f”, cdnd axa propulsorului este deviatd spre partea anterioard a aparatului de
zbor, iar propusorul produce o fortd de portanta si o fortd de tractiune, energia mecanica este
primitd de la un motor electric 14, printr-o transmisie formata dintr-un arbore conducétor 185,
o prima articulatie cardanicéd 16, conducitoare, un arbore intermediar tubular 17, cu caneluri
interioare, un arbore intermediar 18, cu caneluri exterioare, o articulatie cardanica 19,
condusa, care transmite energie mecanica arborelui condus 10.

Propulsorul pentru realizarea procedeului, in al doilea exemplu de realizare, este un
propulsor acvatic bazat pe un corp conic, conform inventiei, prezentatd in fig. 5 + 8, este
format dintr-un con rotitor §i orientabil 20, cu suprafata laterala cu rol de suprafatd activa,
con cu un unghi la varf vy, cu o turatie nz si 0 viteza perifericd maxima Vyo, din trei jgheaburi
captatoare 21, 22, 23, fixate echidistant pe suprafata laterala a conului, o plasa fixa de
protectie 24, jgheaburile sunt obturate la capete pentru cresterea eficientei captirii apei, cu
niste pereti transversali 25, apa este dirijatd spre un ajutaj convergent tip fanta 26, realizat cu
ajutorul unui perete longitudinal 27, conul 20 este rigidizat cu ajutorul unor spite 28, este
antrenat de un arbore 29, arborele este sprijinit de o articulatie sfericid 30, primeste energia
mecanica prin intermediul unei articulatii cardanice 31, pentru schimbarea directiei axei
conului se utilizeaza un levier 32, care actioneaza asupra arborelui 29, prin intermediul unui
lagar 33.

in fig. 8 se evidentiaza principiul suflajului intrinsec pentru jgheabul 21 si ajutajul
fantd 26, pe baza miscérii de rotatie a corpului conic 20, apa patrunde prin inertie in jgheabul

21 cu o vitezd medie micd v2i, iese prin ajutajul 26 cu o viteza medie mare V>, jgheabul 21
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si ajutajul 26, intorc, comprima si distribuie apa sub forma unei panze mobile de ap4, cele trei
jgheaburi sunt fixate solidar cu corpul conic 20, aceste trei jeturi intrinseci interactioneaza cu
suprafata laterala a corpului 20, mobilad in acelasi sens cu panza mobild de apa, prin efect
Bernoulli iau nastere forte Bernoulli distribuite fp21, ale caror componente axiale se
cumuleaza sub forma unei forte axiale Bernoulli Fgao, (fig. 6) care este o for{d mecanicé de
tractiune. Valoarea componentelor axiale creste odata cu cresterea unghiului y, dar simultan
va creste si valoarea fortei de rezistenta hidrodinamica, astfel ca este necesard determinarea
unei valori optime pentru unghiul y.

Propulsorul pentru realizarea procedeului, in al treilea exemplu de realizare, un disc
zburdtor, conform inventiei, prezentatd in fig. 9 = 12, in scopul realizarii unui propulsor care
sd genereze fortd de portantd, este format dintr-un disc 40, previzut pe fata superioard ca
suprafatd activa cu patru ferestre 41, 42, 43, 44, ferestre sub forma de fanta, prin care {asneste
aerul accelerat prin niste ajutaje reglabile 45, ajutaje formate si cu ajutorul unor deflectoare
articulate 46, aerul este colectat, comprimat prin inertie si distribuit cu ajutorul a patru
jgheaburi 47, 48, 49, 50, care sunt amplasate pe fata inferioard a discului, jgheaburile au
profilul unui arc de parabola, sunt marginite la capete de niste pereti 51, discul 40 este
antrenat de un motor electric, cu ajutorul unui arbore 52, si prin intermediul oricdror organe
de masini, in sine cunoscute.

Aerul intra in cele patru jgheaburi, cu viteze medii mici, ilustrate prin vectorii v47, vas,
Va9, Vso, este distribuit prin cele patru fante, formeaza patru panze mobile de aer, cite una in
fiecare cadran al suprafetei active superioare, panze care au viteze medii de valori mari,
ilustrate prin vectorii V41, Va2, Va3, Vs, aceste viteze au acelasi sens cu viteza punctelor
suprafetei active din acel cadran, din interactiunea panzei de aer cu suprafata activd a
discului, legea lui Bernoulli va determina forte Bernoulli distribuite in fiecare cadran, f4i, fa2,
f43, fas, iar pentru intregul disc 40, va rezulta o forta de portantd Bernoulli Fga.

Pentru corpurile rotitoare, discuri, conuri, jgheaburi, se pot utiliza metale si aliaje
usoare, sau materiale plastice cu insertie din fibre de sticld, tesdturi metalice, fibre naturale
sau sintetice, astfel incit pentru aceste corpuri rotitoare sa fie garantatd rezistenta la forte
centrifuge, rezistenta la rupere prin oboseald, si mai ales garanfia ci aceste corpuri nu se

sparg si nu creeaza aschii.
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REVENDICARI

1. Procedeul de propulsie, conform inventiei, aplica legea conservérii impulsului unor
mase de fluid si legea lui Benoulli, unor corpuri rotitoare, cu o suprafete active mari —
suprafata superioara a unui disc cu axa verticala, sau suprafata laterald a unui con, trunchi de
con, etc., caracterizat prin aceea ci, in scopul realizérii unui propulsor compact si eficient,
se realizeaza un suflaj intrinsec pe suprafetele active, pe care se constituite o serie de zone
care au in primul rand un rol generator - compresor sau pompad, printr-o intoarcere a migcarii
fluidului si o comprimare a fluidului, si in al doilea rand un rol de consumator al fluidului sub
presiune, un rol de motor Bernoulli, prin utilizarea unor jgheaburi care colecteaza fluidul din
mediul de functionare, il comprima prin inertie, i schimba sensul de miscare, si il elimina
prin niste ajutaje fantd asupra suprafefei active a corpului rotitor, migcarea fluidului este in
acelasi sens cu miscarea suprafetei active, pe care se provoaci un proces depresionar in lang
cu dezvoltare exponentiald, procesul este cumulativ in spatiu si timp, prin amplificarea
vidului pe suprafetele active, rezultind pe suprafata activd o presiune staticd mai mica decat
presiunea atmosfericd, si in consecintd aceste corpuri rotitoare vor fi atrase spre zona
depresionard de pe suprafata activa, rezutidnd astfel forte Bernoulli de sustentatie sau de
tractiune, in functie de axa de rotatie a a corpului rotitor, verticala, respectiv orizontala.

2. Propulsor pentru realizarea procedeului, conform revendicarii 1, caracterizat prin
aceea cd, in scopul optimizarii variantelor constructive, se bazeaza pe utilizarea unor perechi
de corpuri contrarotative sub forma unor discuri, conuri, tronconuri, etc., asezate coaxial
etajat sau necoaxial, cu axe paralele sau concurente, axe reglabile sau fixe, de exemplu unul
sau mai multe discuri rotitoare amplasate deasupra caroseriei vehiculelor — pentru
propulsoarele fluidice de sustentatie, sau in alt exemplu, unul sau mai multe conuri rotitoare
amplasate in partile anterioara, posterioara, ale vehiculului — pentru propulsoarele fluidice de
tractiune si directie, corpurile rotitoare sunt previdzute cu 2 - 8 jgheaburi captatoare si
distribuitoare de fluid, jgheaburi cu profilul unui arc de cerc, arc de elipsa, arc de parabola
sau arc de hiperbold, jgheaburi cu deschidere constantd — ca in cazul unui semicilindru,
jgheaburi cu deschidere variabild — ca in cazul unei jumatiti dintr-un tub tronconic, jgheaburi

cu aripi egale sau inegale — cu aripile indepartate de corpul rotitor de lungime mai mare,
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pentru cresterea admisiei de fluid, jgheaburile sunt fixe, solidare cu corpul rotitor, cu
concavitatea expusa in contracurent.

3. Propulsor aerian pentru realizarea procedeului, conform revendicarilor 1, 2, si
inventiei intr-un prim exemplu de realizare, caracterizat prin aceea ci, in scopul realizarii
unui propulsor care si genereze forta de portantd, este format din patru jgheaburi cilindrice de
intoarcere a fluxului de aer, (1, 2, 3, 4), generatoarea jgheaburilor formeaza un unghi o cu
raza unui disc orientabil si rotitor (5), prevazut cu niste nervuri (6), discul are o axa verticala
fixd sau orientabila, o turatie »s si o viteza periferica Vs, jgheaburile sunt fixate pe suprafata
laterala a discului (5), fiecare jgheab are forma semicilindrica, capteazi si schimba cu 180°
directia de miscare a aerului, aerul intrd in cele patru jgheaburi, cu viteze medii mici, ilustrate
prin vectorii vi, v2, v3, va, $i iese cu viteze medii mari prin niste ajutaje fantd (7), un ajutaj
fanta (7) este format intre peretele fiecarui jgheab si un corp (8), solidar cu niste pereti de
capat (9), pereti care au rolul de a retine aerul captat de jgheab, aerul captat in cele patru
jgheaburi va tisni sub forma a patru panze mobile de aer, cite o panza pentru fiecare cadran
al suprafetei superioare a discului (5), vectorii vitezelor medii ale aerului tasnit in cele patru
cadrane ale suprafetei active, sunt Vi, V2, Vi, V,, vectori care au acelasi sens cu viteza de
migcare a punctelor de pe suprafata activa din acel cadran, pentru cadranul trigonometric
intii, viteza V| formeaza cu viteza perifericd Vs a discului, un unghi az = 0°, panza de aer cu
viteza Vi, interactioneazi cu suprafata activdi mobila in acelasi sens, conform legii lui
Bernoulli, aplicata in fiecare cadran, se vor produce forte distribuite de sustentatie Bernoulli,
fs1, fs2, f3, fp4, forte care cumulate vor conduce la cite o fortd Bernoulli pentru fiecare
cadran, Fpi, Fr2, Fp3, Fa4, intregul disc va produce o forta rezultanta de sustentatie Bernoulli
Fg, iar in scopul obtinerii unui propulsor aerian care sa produca atét o forta de portanta, cat si
o forta de tractiune pentru un aparat de zbor, discul rotitor si orientabil (5), este antrenat de un
arbore condus (10), sprijinit intr-o articulatie sfericd (11), arborele (10) este orientat cu
ajutorul unui levier (12), si al unui lagar (13), astfel incat discul propulsor isi poate modifica
pozitia axei in plan vertical, in primul rdnd, cu un unghi maxim pozitiv ”+f”, in sens
trigonometric, cidnd axa propulsorului este deviatd spre coada aparatului de zbor, iar
propusorul produce o forta de portanta si o forta de franare a deplasarii in plan orizontal, si in
al doilea rdnd, cu un unghi maxim negativ’-p”, cadnd axa propulsorului este deviatd spre
partea anterioard a aparatului de zbor, iar propusorul produce o forta de portanta si o forta de
tracfiune, energia mecanica este primitd de la un motor electric (14), printr-o transmisie

cardanica formata din orice organe de masini, in sine cunoscute.

39
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4. Propulsor acvatic pentru realizarea procedeului, conform revendicérilor 1, 2, si
inventiei 1n al doilea exemplu de realizare, caracterizat prin aceea ca, in scopul producerii
unei forte de tractiune, este format dintr-un con rotitor si orientabil (20), cu suprafata laterala
cu rol de suprafafd activd, con cu un unghi la varf y, cu o turatie nzo i o vitezi periferica
maximi Vo, din trei jgheaburi captatoare (21, 22, 23), o plasa fixd de protectie (24),
jgheaburile sunt obturate la capete pentru cresterea eficientei captdrii apei, cu niste pereti
transversali (25), apa este dirijatd spre un ajutaj convergent tip fanta (26), realizat cu ajutorul
unui perete longitudinal (27), conul (20) este rigidizat cu ajutorul unor spite (28), este
antrenat de un arbore (29), arborele este sprijinit de o articulatie sferica (30), primeste energia
mecanicd prin intermediul unei articulafii cardanice (31), pentru schimbarea directiei axei
conului se utilizeazd un levier (32), care acfioneazd asupra arborelui (29), prin intermediul
unui lagdr (33), suflajul intrinsec pentru jgheabul (21) si ajutajul fantd (26), se realizeaza pe
baza miscérii de rotatie a corpului conic (20), apa patrunde prin inertie in jgheabul (21) cu o
vitezd medie mica vz, iese prin ajutajul (26) cu o vitezi medie mare V2, jgheabul (21) si
ajutajul (26), intorc, comprima si distribuie apa sub forma unei panze mobile de apa, cele trei
jgheaburi sunt fixate solidar cu corpul conic (20), aceste trei jeturi intrinseci interactioneazi
cu suprafata laterala mobild in acelasi sens, a corpului (20), prin efect Bernoulli, iau nastere
forte Bernoulli de tractiune.

5. Propulsor aerian pentru realizarea procedeului, conform revendicdrilor 1, 2, 3, si
inventiei, in al treilea exemplu de realizare, caracterizat prin aceea cd, in scopul
diversificarii constructive, este format dintr-un disc (40), prevazut pe fata superioard ca
suprafatd activd cu patru ferestre (41, 42, 43, 44), ferestre sub forma de fanta, prin care
tasneste aerul accelerat prin niste ajutaje reglabile (45), ajutaje formate si cu ajutorul unor
deflectoare articulate (46), aerul este colectat, comprimat prin inertie si distribuit cu ajutorul a
patru jgheaburi (47, 48, 49, 50), care sunt amplasate pe fata inferioard a discului, jgheaburile
au profilul unui arc de parabola, sunt marginite la capete de niste pereti (51), discul (40) este
antrenat de un motor electric, cu ajutorul unui arbore (52), si prin intermediul oricéror organe
de masini, in sine cunoscute.

6. Propulsor aerian pentru realizarea procedeului, conform revendicarilor 1, 2, 3, si
inventiei, intr-o a patra variantd, caracterizat prin aceea ci, in scopul cresterii sigurantei
zborului, este un propulsor aerian care utilizeazi mai multe perechi de discuri contrarotative,
fapt care elimind necesitatea unui motor special anti-cuplu, discurile au axele identice sau
paralele verticale in scopul producerii unei forte mecanice de sustentatie, sau au axele

concurente in plan vertical, rezultind forte mecanice de sustentatie si de tractiune.

X
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7. Propulsor aero-acvatic pentru realizarea procedeului, conform revendicarilor 1, 2, 3,
si inventiei, intr-o a cincea variantd, caracterizat prin aceea ci, in scopul producerii unei
forte amplificate de tractiune, utilizeaza mai multe serii de discuri de diametre scizitoare spre
partea frontald, pentru reducerea rezistentei aerodinamice sau hidrodinamice, discuri grupate
in cel putin doua baterii de discuri contrarotative, intr-o baterie discurile sunt fixate distantat,
pe acelasi arbore de antrenare.

8. Propulsor aero-acvatic pentru realizarea procedeului, conform revendiciarilor 1, 2, 4, si
inventiei intr-o a sasea variantd de realizare, caracterizat prin aceea cd, in scopul realizarii
unui propulsor compact pentru tracfiune, este alcatuit din doi arbori concentrici, contrarotativi
arborele interior antreneaza un propulsor conic de diametru mic si o turatie mare, arborele
exterior, tubular, antreneaza un propulsor tronconic de diametru mare §i o turatie mai mica,
astfel incat forta de rezistentd aerodinamicd sau hidrodinamica si forta Bernoulli sa aiba

valori optime.
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unghiul vy creste, atinge o valoare maxima pentru unghiul y = 180°, cdnd conul devine un disc,
intr-o a treia variantd de realizare pentru diversificare constructiva, discurile rotitoare sunt
prevazute cu ferestre, jgheaburile captatoare sunt amplasate pe o fata a discului si fantele
ajutajelor sunt amplasate pe cealaltd fafd a discului, intr-o a patra variantd de realizare, in
scopul cresterii sigurantei zborului, este un propulsor aerian care utilizeazd mai multe
perechi de discuri contrarotative, fapt care elimina necesitatea unui motor special anti-cuplu,
discurile au axele identice sau paralele verticale in scopul producerii unei forte mecanice de
sustentatie, sau au axele concurente in plan vertical, rezultand forte mecanice de sustentatie si
de tractiune, intr-o a cincea variantd de realizare este un propulsor aerian sau acvatic, in
scopul producerii unei forte amplificate de tractiune, utilizeazd mai multe serii de discuri de
diametre scazatoare spre partea frontald, pentru reducerea rezistentei aerodinamice sau
hidrodinamice, discuri grupate in cel putin doua baterii de discuri contrarotative, intr-o
baterie discurile sunt fixate distantat, pe acelasi arbore de antrenare, intr-o a sasea varianta de
realizare este un propulsor aerian sau acvatic, in scopul realizarii unui propulsor compact
pentru tractiune, este alcatuit din doi arbori concentrici, contrarotativi, arborele interior
antreneazi un propulsor conic de diametru mic §i o turatie mare, arborele exterior, tubular,
antreneaza un propulsor tronconic de diametru mare si o turatie mai mica, astfel incat forta de

rezistentd aerodinamica sau hidrodinamica si forta Bernoulli sa aiba valori optime.

Procedeul de propulsie si propulsoarele aero-acvatice pentru vehicule, conform
inventiei, prezintd urmétoarele avantaje:
- construcfie compactd, simpla, greutate micé;
- pretul de cost, cheltuielile de intretinere si consumul de energie sunt reduse.
Se dau in continuare trei exemple de realizare a inventiei, in legétura cu fig. 1+12
care reprezinta:

— fig. 1, vedere laterald in plan vertical a unui disc zburator, un propulsor aerian
pentru sustentatie cu patru jgheaburi, in primul exemplu de realizare.

— fig. 2, vedere de sus in plan orizontal a propulsorului aerian, in primul exemplu de
realizare.

— fig. 3, sectiune transversala, madritd, dupd planul A — A din fig. 2, pentru
evidentierea intoarcerii aerului captat de un jgheab captator si distribuitor, in primul exemplu
de realizare.

— fig. 4, schemd cinematica a actiondrii cu un motor electric, a unui propulsor aerian

cu disc orientabil, in primul exemplu de realizare.
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