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9 GAZEIFICATOR ORIZONTAL ROTATIV, MOBIL

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un gazeificator orizontal rotativ,
mobil, destinat a valorifica energetic biomasa/deseurile.
Gazeificatorul, conform inventiei, este compus dintr-un
sasiu (A) de care este prins un corp (B) vertical, un corp
(C) orizontal rotativ, un corp (D) suport sistem alimen-
tare, un sistem (E) de alimentare, de tip dual, snec-pis-
ton si un sistem (F) de evacuare cenusg, iar pentru a
avea o alimentare cu biomasa/deseu precisd, in mod
secvential, sistemul (E) de alimentare care se afla
montat in corpul (D) suport sistem de alimentare, are un
mod de actionare dual, snhec-piston, fiind compus
dintr-un corp (6) suport prins rigid de o placé (7) care se
afla montata rigid in corpul (D) suport sistem alimentare
printr-un corp (15), n corpul (6) suport aflandu-se un
corp (8) principal care are montat la un capat un motor
(9) care actioneaza un snec (10) scurt si care fiind
actionat de un actuator (12) liniar si fiind atasat unui
ghidaj (11) liniar, culiseaza in interiorul corpului (6)
suport, corpul (8) principal lucrand in tandem cu o trapa
(13) care culiseaza in corpul (6) suport si care este
actionata de actuatorul (14) liniar, intre trapa (13) si
capatul snecului (10) scurt forméndu-se un spatiu (16)
util de incarcare.

Revendicari: 4
Figuri: 10

Fig. 1
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L DESCRIEREA INVENTIEI

Titlu:

“Gazeificator orizontal rotativ, mobil”

Inventia se referd la un gazeificator orizontal, rotativ, mobil, destinat valorificarii
energetice a biomasei/deseurilor.

Sunt cunoscute multe modele de gazeificatoare, cele mai multe fiind verticale si doar
citeva fiind orizontale rotative.

Motivul pentru care sunt doar citeva modele de gazeificatoare orizontale rotative este
acela cd exista putine solutii fiabile privind alimentarea cu biomaséd/deseuri, evacuarea cenusii
si cele privind etansarea radiala si axiald a corpului principal al gazeificatorului.

Toate modelele de gazeificatoare orizontale rotative cunoscute sunt staionare.

Dintre solutiile de alimentare si etansare la gazeificatoarele orizontale rotative, se pot
mentiona cele din Brevetele EP0822374A2, US2017/0130149A1, US10760016B2,
JPH11287416A si JP2022045220A.

Cel mai relevant exemplu pentru o metoda de alimentare si etansare este Brevetul EP
0 822 374 A2, care prezintd o solutie de alimentare a corpului rotativ al gazeificatorului
folosind un corp fix, ce are partea de etansare in interiorul corpului rotativ al gazeificatorului,

folosind o singurd garniturd de etansare.
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Pentru metoda de evacuare a cenusii, cel mai relevant exemplu este Brevetul
CN107011945A, care prezinta o solutie cu gratar rotativ.

Toate aceste solutii sunt greoaie si nu permit exploatéri intense, de lunga duraté ale
gazeificatoarelor orizontale rotative.

Gazeificatorul orizontal rotativ, mobil, inldturd dezavantajele solutiilor prezentate mai
sus, prin aceea ca foloseste un sistem de etansare radial-axial simplificat, cu garnituri separate,
foloseste un sistem de alimentare combinat, tip snec-piston, are un sistem de asigurare la
transport contra desprinderii de pe ghidaje a corpului rotativ iar sistemul de evacuare cenusa
are in compunere doua trape, cu o camera tampon intre ele.

Utilizarea gazeificatorului orizontal rotativ, mobil, conform inventiei, conduce la o
mai buni rezistentd in exploatarea de lunga duratd, fard pauze tehnologice dese, permite
reducerea costurilor de mentenantd si operare si permite transportul dintr-o locatie in alta a
acestuia, fara a necesita operatii speciale de blocare-deblocare a corpului principal rotativ pe
timpul transportului.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu fig. 1-10, care
reprezinta:

Fig. 1 — Vedere izometrica a gazeificatorului

Fig. 2 — Vedere din stidnga a gazeificatorului

Fig. 3 — Vedere din dreapta a gazeificatorului

2
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Fig. 4 — Vedere de sus a gazeificatorului

Fig. 5 — Sectiune longitudinala a gazeificatorului

Fig. 6 — Vedere izometrica corp rotativ

Fig. 7 — Sectiune longitudinala corp rotativ si detaliu

Fig. 8 — Vedere izometrica dreapta sistem alimentare gazeificator
Fig. 9 — Vedere izometrica stanga sistem alimentare gazeificator

Fig. 10 — Sectiune longitudinala sistem alimentare gazeificator

Un gazeificator orizontal, desi este mai complicat tehnic decat un gazeificator vertical,
este considerat mult mai versatil din punct de vedere al tipurilor de biomaséd/deseuri ce pot fi
folosite, simultan sau alternativ, fard a fi necesare modificari structurale majore la gazeificator
sau la sistemul de alimentare al acestuia.

Mobilitatea acestuia, impusa de necesitatea de a transporta des instalatia de gazeificare
din care face parte gazeificatorul orizontal rotativ, mobil, dintr-o locatie in alta, a impus
alegerea unei solutii tehnice care sa prevind descentrarea corpului orizontal din ghidajele lui,
pe timpul transportului, fird a fi necesare operatiuni speciale de blocare-deblocare ale

acestuia.

-
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Gazeificatorul orizontal rotativ, mobil, conform inventiei, este format (fig. 1) dintr-un
sasiu A pe care sunt montate un corp vertical B, un corp orizontal rotativ C, un corp suport
sistem alimentare D, un sistem de alimentare E si un sistem de evacuare cenusa F.

Sasiul A este conceput sa preia nu doar sarcina specifica a elementelor montate pe el,
ci si sarcinile ce apar in timpul transportului.

Corpul vertical B este confectionat din otel, captusit la interior cu beton refractar.

Corpul vertical B este amplasat pe niste role de otel 1 (fig.2) ce ii permit o translatie
spre spate, translatie necesard pentru operatiunile de mentenanta la corpul orizontal rotativ C.

Rolele de otel 1 sunt amplasate intre sasiul A si corpul vertical B.

Corpul orizontal rotativ C se afla montat, prin intermediul unor lagare cu role 2 (fig.
1), pe sasiul A, avand doua céi de rulare.

Fata de sol, corpul orizontal rotativ C se afla montat sub un unghi a ce poate varia
intre 3 si 5o, functie de tipul de biomasd/deseu folosit si de capacitatea de lucru a
gazeificatorului.

in timpul operrii, corpul orizontal rotativ C se afla pozitionat intre doua corpuri care
sunt fixe pe perioada de operare: corpul vertical B si corpul suport sistem alimentare D.

Pentru a putea evita scéparile de syngas pe timpul functionarii, corpul orizontal rotativ
C are prevazute la ambele capete cu cate doua tipuri de garnituri: o garniturd axiala 3 si o

garnitura radiala 4 (fig. 5 si fig. 7).
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Etansarea pe ambele directii, la ambele capete, se realizeaza pe céte un guler 5 (fig. 6
si fig. 7).

Gulerele 5 se rotesc impreuna cu corpul orizontal rotativ C si se pot misca doar in plan axial
fata de corpul C.

Garnitura radiald 4 este solidara cu gulerul 5 si se misca axial impreuna cu acesta, fata
de corpul C.

in acest fel se compenseazi uzurile garniturilor axiale 3.

Totodata, garnitura radiala 4 permite gulerului 5 sd execute suplimentar si 0 miscare
in doud plane pentru a compensa erorile de perpendicularitate dintre axa corpului orizontal
rotativ C si planul de lucru al garniturilor axiale 3.

Sistemul de alimentare E (fig. 1) se afld montat in corpul suport sistem alimentare D
si are un mod de actionare dual: snec-piston.

Astfel, sistemul de alimentare E (fig. 8 si fig. 9) este compus dintr-un corp suport 6
prins rigid de o placa 7.

in corpul suport 6 culiseazi un corp principal 8 ce are montat la unul din capete un
motor 9 care antreneaza un snec scurt 10.

Corpul principal 8 culiseazi in corpul suport 6 pe un ghidaj liniar 11, fiind antrenat de

un actuator liniar 12.
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In interiorul corpului suport 6 culiseazi o trapd 13, ce are practicatd, la unul din capete,
o0 gaura prin care trece corpul principal 8.

in pozitia ”deschis”, gaura din trapa 13 este pozitionata in dreptul corpului principal

in pozitia “inchis”, trapa 13 obtureaza complet calea de acces a corpului principal 8
catre interiorul gazeificatorului.

Trapa 13 este actionatd de un actuator liniar 14.

Placa 7 se aflda montata rigid in corpul suport sistem alimentare D printr-un corp 15 ce
este n contact direct cu gazele fierbinti din gazeificator si care, din acest motiv, este ricit cu
apd.

in pozitia initiala de lucru, intre capatul snecului scurt 10 si trapa 13 se creeazi un
spatiu, denumit spatiu util de incarcare 16 (fig. 10).

Ciclul de functionare al sistemului de alimentare E, este:

e Biomasa/deseul ajunge, prin cadere, la snecul scurt 10;

¢ Snecul 10 impinge biomasa/deseul in spatiul 16, pana acesta se umple;

¢ Dupa ce spatiul 16 s-a umplut cu biomaséd/deseu, snecul 10 se opreste, trapa
13 trece pe pozitia “deschis” iar corpul principal 8 impinge incéarcatura in
interiorul corpului orizontal rotativ C, cursa corpului 8 fiind pana cand

marginea snecului ajunge la capétul corpului 15;

6
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1

e Dupa ce biomasa/deseul este descircat complet in corpul orizontal rotativ
C, corpul principal 8 se retrage pe pozitia de start iar trapa 13 trece pe pozitia
”inchis” si ciclul de lucru se reia.

Sistemul de evacuare cenusd F (fig. 2 si fig. 5) este compus dintr-o incintd 17
prevdzutd la partea superioard cu o trapd oscilantd 18 céptusitd cu beton refractar, actionata
de un actuator 19 si la partea inferioara cu o trapa plana 20 actionata de doud actuatoare liniare
21.

Ciclul de functionare al sistemului de evacuare cenusa F, este:

o Cenusa rezultata din procesul de gazeificare ajunge din corpul orizontal rotativ
C in corpul vertical B si, de aici, cade pe trapa oscilantd 18 care se afla pe

7

pozitia ”inchis”, adica in pozitie orizontala;

e Dupd o anume perioada de lucru a gazeificatorului, se aduna o anume masa de
cenusa ce trebuie evacuata. In acel moment trapa oscilantd 18 se deschide iar
cenusa este descarcata pe trapa plana 20;

e Dupa aceasta faza, trapa oscilantid 18 se inchide la loc iar trapa plana 20 se

deschide lasand cenusa sd cadd in afara gazeificatorului, intr-un recipient

special.
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Spatiul dintre cele doud trape 18 si 20 este necesar pentru a izola incinta de lucru a
gazeificatorului de aerul atmosferic, pe timpul efectudrii ciclului de evacuare a cenusii si de
a crea un strat tampon de temperaturad intre interiorul gazeificatorului si mediul inconjurator.

Deoarece, in mod normal, incinta 17 este plind cu aer atmosferic, este necesar ca
aceasta sd aibd un anume volum raportat la volumul de lucru net al corpului orizontal rotativ
C, astfel incat, la momentul deschiderii trapei oscilante 18, aerul care intrd in interiorul
gazeificatorului trebuie sd aibd o anume cantitate de oxigen, pentru a nu perturba procesul de
gazeificare.

Astfel, volumul incintei 17 reprezintd 20% din volumul net de lucru al corpului
orizontal rotativ C.

Pentru a putea rezista pe timpul transportului de la o locatie la alta, gazeificatorul este
prevdzut cu doud hamuri metalice semioscilante 21 (fig. 1) care permit atat imobilizarea
corpului orizontal rotativ C pe timpul transportului, dar si operarea normala la locul de
destinatie.

Pe fiecare ham 21 se afld cate o rold 22 care se afla in permanent contact cu corpul
orizontal rotativ C.

Astfel, fiecare ham 21 se poate misca limitat pe un plan perpendicular pe axa corpului

orizontal rotativ C.

[t
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6

in acest fel, corpul orizontal rotativ C nu se poate deplasa din ghidajele lui pe timpul

transportului de la o locatie la alta.
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REVENDICARI

Gazeificator orizontal rotativ, mobil, destinat a valorifica energetic
biomasa/deseurile, caracterizat prin aceea ci, pentru a putea fi deplasat
des de la o locatie la alta fard a fi necesare operatii speciale de blocare-
deblocare a corpului rotativ al gazeificatorului este compus dintr-un sasiu
(A) pe care sunt montate un corp vertical (B), un corp orizontal rotativ (C)
ce este montat la un unghi a cu o valoare intre 3 si 5° fatd de planul orizontal,
un corp suport sistem alimentare (D), un sistem de alimentare (E) si un
sistem de evacuare cenusa (F), sasiul (A) avand fixate doud hamuri metalice
semioscilante (21) care, prin intermediul unor role (22) si cu ajutorul unor
lagare cu role (2) mentin corpul orizontal rotativ (C) fixat in ghidajele lui,
inclusiv pe timpul transportului de la o locatie de lucru la alta.

Gazeificator orizontal rotativ, mobil, conform revendicarii 1, caracterizat
prin aceea ci, pentru 0 a avea o etansare radiala si axiala eficientd, corpul
orizontal rotativ (C) are montate la ambele capete cate un guler (5) care se
roteste impreund cu corpul orizontal rotativ (C) dar care se poate deplasa
coaxial fatd de acesta si care are fixate de el cate o garniturd axiala (3) si o

garniturd radiala (4), garnitura axiald (3) fiind alunecitoare pe corpul

11
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orizontal rotativ (C), aceasta din urma putand prelua si miscérile circulare
generate de erorile de pozitionare ale corpului orizontal rotativ (C).
Gazeificator orizontal rotativ, mobil, conform revendicarii 1, caracterizat
prin aceea ci, pentru a avea o alimentare cu biomasa/deseu precisi, in mod
secvential, sistemul de alimentare (E) ce se afla montat in corpul suport
sistem alimentare (D), are un mod de actionare dual, snec-piston, fiind
compus dintr-un corp suport (6) prins rigid de o placa (7) care se afla
montata rigid in corpul suport sistem alimentare (D) printr-un corp (15), in
corpul suport (6) aflandu-se un corp principal (8) ce are montat la un capat
un motor (9) ce actioneaza un snec scurt (10) si care, fiind actionat de un
actuator liniar (12) si fiind atasat unui ghidaj liniar (11), culiseazi in
interiorul corpului suport (6), corpul principal (8) lucrdnd in tandem cu trapa
(13) ce culiseaza in corpul suport (6) si care este actionatd de actuatorul
liniar (14), intre trapa (13) si capatul snecului scurt (10) formandu-se un
spatiu util de incarcare (16).

Gazeificator orizontal rotativ, mobil, conform revendicarii 1, caracterizat
prin aceea cd, pentru a avea un sistem eficient de evacuare a cenusii,
sistemul de evacuare cenusd (F) este compus dintr-o incintd (17) prevazuti

la partea superioard cu o trapa oscilantd (18) céptusita cu beton refractar,

12
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actionatd de un actuator (19) si la partea inferioard cu o trapd plana (20)
actionata de doud actuatoare liniare (21), volumul de aer dintre cele doua

trape reprezentand 20% din volumul de lucru al gazeificatorului.

13
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Fig. 8
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Fig. 9
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