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©4 SISTEM INERTIAL DE TRANSFORMARE A MISCARII 3
DE ROTATIE IN MISCARE LINIARA UNIDIRECTIONALA

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un sistem inertial de transformare
a miscarii de rotatie in miscare liniara unidirectionala,
destinat unei masini. Sistemul, conform inventjei este
constituit din optcilindri(1.1,1.2,1.3,1.4,1.1",1.2' 1.3’
si 1.4') verticali asamblati prin intermediul a opt brate
(3) la un ax (6) vertical, brate (3) egale decalate intre
ele la 45°, in cei opt cilindri (1.1...1.4") fiind introdus
controlat un lichid, cum ar fi apa sau ulei hidraulic, a
carui cantitate este sincronizata cu pozitia unghiulara a
cilindrilor (1.1...1.4"), pozitie care la randul sau este sin-
cronizatd cu pozitia unui ansamblu format dintr-un
cilindru (9) si un piston (10), astfel incat primul cilindru
(1.1) sa aiba nivelul lichidului maxim care Tn timpul rotirii
cu 180° sa scada controlat la zero atunci cand primul
cilindru (1.1) va lua pozitia celui de-al patrulea cilindru
(1.1"), respectiv la o rotatie in continuare pana la 360°,
nivelul lichidului s& ajunga din nou la maxim, situatie in
care primul cilindru (1.1) va lua pozitia initiala, etansa-
rea cilindrilor (1.1...1.4") fiind asigurata cu ajutorul unor
pistoane (8) a caror iesire din cilindri este oprita cu
ajutorul unor opritoare (2), introducerea, respectiv scoa-
terea lichidului din cilindri (1.1...1.4") fiind realizata prin
intermediul unor conducte (4 si 5) cu ajutorul cilindrului
(9) sia pistonului (10), a carui miscare este realizata cu
ajutorul unei tije (12), a unui bolt (18) montat la o roata
(13) si a unei fante (11) montat la tija (12).

Revendicari: 1
Figuri: 2
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Titlul inventiei: “Sistem inerfial de transformare a migcérii de rotatie in miscare liniara
unidirectionald”.

Domeniul de aplicare al inventiei : Prezenta inventie se referd la un sistem inertial
care este capabil, cu ajutorul a unor mase de lichide de greutate (volum) variabile aflate in
migcare de rotatie sd realizeze miscare liniard unidirectionald fara si fie necesard folosirea
unui lan{ cinematic de la acest sistem pina la rotile masini la care este montat acest sistem.

Aceastd inventie conform fig.1 este alcatuita din opt cilindri verticali 1.1; 1.2; 1.3;1.4;
1.1°; 1.2;1.3° si 1.4’ asamblate prin intermediul a opt brate 3 la un ax vertical 6 , brate
decalate egale intre ele la un unghi de 45°. In acesti cilindri sunt introduse controlat niste
lichide (de reguld apd sau ulei hidrulic) a carui cantitate este sincronizatd cu pozifia
unghiulara a cilindrilor 1.1; 1.2 ... 1.4° pozitie unghiulard care la randul s3u este
sincronizatd cu pozifila liniard a ansamblului de cilindru 9 , piston 10 astfel incét cilindrul
1.1 din partea stidnga sd aibe nivelul lichidului maxim care in timpul rotirii cu 180° sa scada
controlat la zero (minim) atunci cand cilindrul 1.1 va lua pozitia cilindrului 1.1° , respectiv la
o rotatie in continuare péna la 360° , nivelul lichidului sa ajunga din nou la maxim, situatie
in care cilindrul 1.1 va lua pozitia inifiald. Etangsarea cilindrilor (impiedicarea lichidului sa
iasa din cilindri 1.1....... 1.4%) este asiguratd cu ajutorul pistoanelor 8 a céror iesire din cilindri
este opritd cu ajutorul opritoarelor 2. Introducerea respectiv scoaterea lichidului din cilindri
1.1....... 1.4’ se realizeazad prin intermediul conductelor 4 si 5 cu ajutorul cilindrului 9 si
pistonului 10, piston a carui miscare este realizatd cu ajutorul tiljei 12 , bolului 18 montat la
rota 13 si fantei 11 montat la tija 12. Miscarea de rotatie a rofii 13 este sincronizatd cu
migcarea de rotatie a axului 6 prin intermediul unui lant cinematic astfel incat la o rotatie
complect’ a axului 6 roata 13 sa realizeze tot o rotatie complectd. Fiecarui ansamblu de doi
cilindri diametral opuse este atasat un ansamblu de piston 10, cilindru 9, tija 12, fanta 11, bolf
18, roatd 13, ansamble astfel sincronizate , incat pozitia maxima a nivelului de lichid din
fiecare cilindru sa corespunda aceiasi pozitie unghiulare adica pozitia cilindrului 1.1 conform
fig. 1. Deci mai concret in cazul in care avem opt cilindri 1.1...... 1.4’ este necesar 4 ansamble

de piston 10, cilindru 9, tija 12, fanta 11, roata 13, bolt 18.
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in figura 1 semnificatiile notatilor sunt:
1.1...... 1.4’- cilindrii in rotatii
2 - opritor piston
3 - brat sustinere cilindru
4 si 5 conducte alimentare/golire cilindru
6 - ax de sustinere cilindrii
7- suport fix pentru ax, rulmenti si inele de etangare
8 — piston de etansare cilindru
9 — cilindru de comanda
10 — piston de comanda
11 — orificiu ghidaj comanda piston
12 — tija culisanta
13 —roatd de comnada
14 si 15 — rulment
16 — brat fix
17 — inel de etangare
18 - bolg

19 — lang cinematic (raport -1:1).
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Daci scriem legea deplaséri dupa directia ox a lichidului din cilindrul 1.1° conform

figl. rezulta:

x=R —R, -cosax

Ecuatia (1) fiind valabila la toti cilindri cu decalajul unghiular corespunzitor de 45° respectiv

multipli de 45°.

Derivand aceasta ecuatie rezulta:

x =v,=R -o-sinot (2)

adica viteza de deplasare dupa directia ox .

Iar dacd derivam ecuatia (2) rezulta:

x =a,=R, - -cosat (3)

X
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adicd acceleratia dupa directia ox a cilindrilor 1.1....... 1.4°(si aici este valabila decalajul
unghiular de 45° respectiv multipli de 45°la cilindri corespunzitori).

Analizand aceaste ecuatii se poate observa cd la o rotatie complectd de 360° suma
acceleratiilor fiecdrui cilindru la un increment unghiular de 1° este zero deci si media
aritmeticd a acestora este zero. Masa acestor lichide aflate in diferite pozitii unghiulare a
cilindrilor creste de la zero la maxim la o rotatie de la 0° la 180° respectiv scade de la maxim
la zero la rotatie in continuare de la 180° la 360°. |

Daca aceste acceleratii obtinute la un incremnet unghiular de 1° inmultite cu masa
lichidului corespunzitor pozitilor unghiulare a cilindrilor 1.1....... 1.4’se poate observa ca
media aritmetica a acestor produse adicd a maselor cu acceleleratii este diferita de zero. Luand
in calcul toti cei opt cilindri media aritmetica a produselor mai sus mentionate , va fi de opt
ori mai mare (adicd tot diferit de zero) , care reprezintd de fapt forta care contribuie la
realizarea migcéri de translatie a sistemului.

Variatia masei din cilindri 1.1....... 1.4’ in timpul unei rotati complecte de 360°se poate
reda cu relatia:

m=p-V(t)=p-S-h{t) 4)
unde
h(t)=R—R-cosar (5)
deci
m=p-S-(R-R-cosat) (6)
In formulele (4),(5),(6) semnificatia notatiilor sunt:

p - densitatea lichidului din cilindri 1.1....... 1.4
h(t)- altimea lichidului din cilindri 1.1....... 1.4’ la momentul t

S - suprafata activa a pistoanelor 10 respectiv 8

¥(t)- volumul lichidului din cilindri 1.1....... 1.4’ ]a momentul t
Forta de inertie in acest caz la diferite pozitii unghiulare dupa directia ox se poate scrie

F.=m-a,=p-S-(R-R-cosat) R, o -coset (7)
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Mai trebuie mentionat faptul ca pentru introducerea respectiv scoaterea lichidului din

cilindri 1.1....... 1.4° viteza perifericd v a unitdti de lichid din conductele 4 si S variaza de la
o . . i R . )
zero la R, - avand viteza perifericd medie de v= a)-7 , daca sistemul este astfel construit

incét in conductele de alimentare/golire 5 i 4 si se afle lichide in fiecare, egal cu valoarea
corespunzatoare, indltimii maxime din cilindri 1.1...... 1.4’. Deoarece viteza perifericid
variazd, rezultd acceleratii , care inmulfite cu masa de lichide corespunzitoare se opune
deplasarii lineare a sistemului (mai precis componenta acestuia dupa directia ox).
in acest caz dacd notam:

Av - variatia medie a vitezei periferice a unitétii de lichid din conductele 4 si 5
At - timpul in care se umple sau se goleste un cilindru 1.1....... 1.4

n - turatia axului 6,

atunci daca turatia n corespunde la 60s la o jumitate de rotatie corespunde At [s], rezultd
60
At=— (8
» 8

Daca notam cu a,, acceleratia corespunzitoare unitéti de lichid din conductele 4 si 5

Av o-R -2:n
aceasta este : g =—=""-"——(9)
At 2-60
unde
‘R ‘R
Av=2""c =22 (10
2 2
iar
=2.rr-n (11)
60
rezultd
n___60-co (12)
2.

in continoare rezulta,

L @R 600 ®®-R
6027 27

= (13),

iar acceleratia dupé directia ox este iy‘x

d

&

/
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a, =a, -sinwt (14).
Deci forta F. ce se opune deplasiri linieare a sistemului corespunzatore fiecérei conducte

4 si 5 dupa directia ox este

R .
F =a, -sinat=p-S-— @ -R, -sinwt (15)
T

Dacé analizdm acest fenomen se poate observa cé:

F,=p-S'£-a)2'Rc-sina)t (16)
V4

la pozitile unghiulare de la 0°-180° respectiv

R .
F, =—p-S-——-co2 ‘R, -sinwt (17)
/4

la pozitile unghiulare de la 180°-360° .

Bineénteles si aici daca extindem calcul pentru cei opt cilindri 1.1....... 1.4’ respectiv
conductele corespunzitoare acestora se mai aduga la @, 45° respectiv multipli acestora , deci
putem scrie forta totald de tractiune T dupa cum urmeazi:

T=p-S(R-R-coswr)-R,-a* -cosot + p-S(R—R-cos(wt+45)) R, -©* -cos(cwt +45) +
+p-S(R-R-cos(wt +90))-R, - " - cos(wt +90) + p-S(R - R-cos(wt +135))- R, - w” - cos(t +135) +

+ p-S(R—R-cos(cot+180))- R, - w? -cos(a)t+180)+p-S(R —R-cos(cot+225))-Rc -o* -cos(wt +225) +
+p-S(R-R-cos(wt +270))-R. - w* - cos(et +270) + p-S(R - R-cos(ewt +315))- R, - &” - cos(et +315) +

R . R . R .
+p-S— @ -R -sinot+p-S-— - R, -sin(wt +45)+p-S-—- @’ - R, -sin(et +90) +
P2 V4 r

+p—S~§-a)2 ‘R, -sin(cot+l35)—p-S-§-a)2 ‘R, -sin(cot+180)—p-s--§-co2 - R, -sin( et +225) -

—p-S-%-wz ‘R_-sin(at +270)—,o-s-i':—-co2 -R_-sin(ex +315) (18)

in acest caz daci ne folosim de facilitagile programului excel putem sa concretizim
rezultatele in nigte tabele care au ca rezultat forfa de tractiune medie de la 0° la 45° (deoarece
fenomenele sistemului dupa 45° se repeta si nu mai este necesar calculul peste 45°). In tabele

1-8 valorile lui T sunt trecute cu un increment de 1° a lui a = wt ,iar forta de tractiune totala

medie a sistemului 7, , este datd in partea de jos a tabelului 9 care reprezintd valoarea

adevarata a forgei de tractiune.
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Tabelul 1. Calculul fortei de tractiune corespunzétor cilindrului 1.1°

o'l |wirad/sl] Rim) | aim/sT| mit)ikgl | SIMT [Rrim)| FAN) | plke/m’] | aylm/s’] | m,.,lkel F,IN] T,IN]

0 100 0,5 5000 0 0,005 | 02 0 1000 0 2 0 0

1 100 0,5 |4999,238| 0,0001523| 0,005 | 0,2 | 0,7614082] 1000 | 13,888184] 2 | 27,77636753 | 28,53777577
2 100 0,5 |4996,954] 0,0006092| 0,005 | 0,2 | 30440094 1000 | 27,772137 2 | 5554427412 | 58,58828356
3 100 0,5 | 4993,148) 0,0013705| 0,005 | 0,2 | 6,8429354| 1000 | 41,647631 2 | 83,29526138 90,13819673
4 100 05 | 4987,82 | 0,0024359 | 0,005 | 0,2 | 12,50079| 1000 |55,510438| 2 | 111,0208761] 123,1709555
5 100 0,5 |4980,973]| 0,0038053| 0,005 | 0,2 | 18,954108 | 1000 | 69,356336] 2 | 138,7126728 157,6667807
6 100 05 | 4972,609] 0,0054781 | 0,005 | 0,2 | 27,240475| 1000 | 83,181108| 2 | 166,3622162 | 193,6026912
7 100 0,5 |4962,731| 0,0074538 | 0,005 | 0,2 | 36991443 | 1000 |96,980542] 2 | 193,9610841] 230,9525267
8 100 0,5 | 4951,34 | 0,0097319| 0,005 | 0,2 | 48,186104 | 1000 | 110,75043| 2 | 221,5008696 | 269,6869735
) 100 0,5 |4938,442) 00123117 0,005 | 0,2 | 60,800412| 1000 | 124,48659| 2 | 248,9731838| 309,773596
10 100 0,5 | 4924,039) 0,0151922| 0,005 | 0,2 | 74,807213| 1000 | 138,18483 2 | 276,3696583 | 351,1768714
11 100 0,5 | 4908136 0,0183728| 0,005 | 0,2 | 90,176281| 1000 | 151,84097| 2 303,681948 | 393,8582288
12 100 0,5 |4890,738] 0,0218524| 0,005 | 0,2 ] 106,87436 | 1000 | 165,45087 2 | 330,9017332) 437,7760928
13 100 0,5 | 487185 | D,0256299 | 0,005 | 0,2 | 124,86521| 1000 | 175,01036] 2 | 358,0207225 482,8859307
14 100 0,5 |4851,479| 0,0297043] 0,005 | 02 | 14410965] 1000 | 192,51533 2 | 385,0306553 | 529,1403045
15 100 0,5 |4829,629] 0,0340742] 0,005 | 0,2 | 164,56562| 1000 | 205,96165 2 | 411,9233039 576,4889259
16 100 05 | 4806,308 | 0,0387383 | 0,005 | 0,2 | 186,18824| 1000 | 219,34524| 2 | 438,6504768 | 624,8787161
17 100 0,5 |A4781,524] 0,0436952 | 0,005 | 0,2 | 208,92985| 1000 | 232,66201 2 | 465,3240203] 674,2538687
18 100 0,5 | 4755283 0,0489435] 0,005 | 0,2 | 232,7401 | 1000 | 24590791 2 | 491,8158215] 724,5559171
19 100 0,5 | 4727593 | 0,0544814| 0,005 | 0,2 | 257,56599 | 1000 | 259,07891 2 518,157811 | 775,7238049
20 100 0,5 | 4698,463 | 0,0603074 | 0,005 | 0,2 | 283,352 1000 | 272,17098| 2 | 544,3419645 827,6939606
21 100 0,5 | 4667,902| 0,0664196| 0,005 | 02 | 310,04007 | 1000 | 285,18015 2 | 570,3603062| 880,400375
22 100 0,5 |4635919] 0,0728161] 0,005 | 0,2 | 33756977 | 1000 | 298,10246 2 | 596,2049106 | 933,7746826
3 100 0,5 | 4602,524] 0,0794951| 0,005 | 0,2 | 365,87834| 1000 | 310,93395 2 |621,8679052 | 987,7462463
24 100 0,5 |4567,727] 0,0864545 | 0,005 | 0,2 | 394,90077 | 1000 | 323,67074| 2 | 647,3414728| 1042,242245
25 100 0,5 | 4531539 0,0936922 | 0,005 | 0,2 | 424,56991| 1000 | 336,30893 2 672,617854 | 1097,187765
26 100 0,5 | 449397 | 0,101206 | 0,005 | 0,2 | 454,81654| 1000 | 348,84467| 2 | 697,6893492] 1152,505892
27 100 05 |4455033] 0,1089935] 0,005 | 0,2 | 48556949 | 1000 | 361,27416] 2 | 722,5483215] 1208,117812
28 100 0,5 |4414,738| 0,1170524| 0,005 | 0,2 | 516,75571| 1000 | 373,5936 2 |747,1871986 | 1263,942504
29 100 0,5 | 4373,009] 0,1253803 | 0,005 | 0,2 | 548,30038| 1000 | 385,79924| 2 | 771,5984752| 1319,89885
30 100 0,5 | 4330,127) 0,1339746| 0,005 | 0,2 | 80,2702 1000 | 397,88736| 2 | 795,7747155 1375,901734
31 100 0,5 |4285837) 0,1428327| 0,005 | 0,2 | 612,1576 | 1000 | 409,85428] 2 819,708555 | 1431,866152
32 100 05 | 424024 | 0,1519519 | 0,005 | 0,2 | 644,31261| 1000 | 421,69635| 2 | 843,3927034| 1487,705317
33 100 0,5 |4193,353]0,1613294| 0,005 | 0,2 | 676,51123 | 1000 | 433,40997 2 | 866,8199462 | 1543,331178
34 100 0,5 | 41451881 0,1709624 | 0,005 | 0,2 | 708,67138| 1000 | 444,99157| 2 | 889,9831473 | 1598,654527
35 100 0,5 | 4095,76 | 0,280848 | 0,005 | 0,2 | 740,70986 | 1000 | 456,43763 2 | 912,8752509 ] 1653,585114
36 100 0,5 | 4045085| 0,190983 | 0,005 | 0,2 | 772,54249| 1000 | 467,74464] 2 | 935,4892838| 1708,03177
37 100 0,5 |3993,178] 0,2013645] 0,005 | 0,2 | 804,08416 | 1000 | 478,90918] 2 | 957,8183576| 1761,902518
38 100 0,5 |3940,054] 0,2119892 | 0,005 | D,2 | 835,24903 | 1000 | 489,92784| 2 | 979,8556707) 1815,1047
39 100 0,5 | 388573 | 0,222854 | 0,005 | 0,2 | 86595058 | 1000 | 500,79726] 2 1001,59451 | 1867,54509
40 100 05 | 3830,222 | 0,2339556 | 0,005 | 0,2 | 896,10177| 1000 | 511,51413] 2 | 1023,028254] 1919,130026
21 100 05 | 3773548 | 0,2452904 | 0,005 | 0,2 | 925,61515] 1000 | 522,07519| 2 | 1044,150374 | 1969,765523
a2 100 0,5 | 3715,724| 0,2568552 | 0,005 | 0,2 | 954,40297 | 1000 |532,47722] 2 | 1064,954436 | 2019,357405
3 100 0,5 | 3656,769| 0,2686463 | 0,005 | 0,2 | 982,37732| 1000 | 542,71705 Z | 1085,434102 | 2067,811426
a4 100 0,5 | 3596,699| 0,2806602 | 0,005 | 0,2 | 1009,4503 | 1000 | 552,79157 2 | 1105,583134 2115,033394




RO 137414 A2
56

Tabelul 2. Calculul fortei de tractiune corespunzitor cilindrului 1.2’

al'l | wirad/s]| Rdml | adm/s1 | mitikg)| SIm7 Rim] FNT | ptke/m’] | a,[m/s’) | molkgl | F.IN] T,IN]

45 100 0,5 3535,5339 | 0,29283 | 0,005 0,2 1035,534 1000 562,6977 2 1125,395 ] 2160,9293
46 100 0,5 3473,2919 | 0,30534 | 0,005 0,2 1060,541 1000 572,4324 2 1144,865 | 2205,4054
47 100 0,5 3409,9918 | 0,318 0,005 0,2 1084,383 1000 581,9928 2 1163,986 | 2248,3686
48 100 0,5 3345,653 | 0,33087 | 0,005 0,2 1106,974 1000 591,3759 2 1182,752| 2289,7259
49 100 0,5 3280,2951{ 0,34394 | 0,005 0,2 1128,228 1000 600,5788 2 1201,158] 2329,3855
50 100 0,5 3213,938 { 0,357211 0,005 0,2 1148,058 1000 609,5988 2 1219,198 | 2367,2561
51 100 05 | 3146,602 | 0,37068 | 0,005 02 | 1166,381| 1000 |618,4331] 2 | 1236,866| 2403,2474
52 100 0,5 3078,3074 | 0,38434 ] 0,005 0,2 1183,112 1000 627,079 2 1254,158 | 2437,2702
53 100 0,5 3009,0751 { 0,39818 | 0,005 0,2 1198,169 1000 635,5339 2 1271,068 | 2469,2364
54 100 0,5 2938,9263 | 0,41221{ 0,005 0,2 1211,469 1000 643,7953 2 1287,591 { 2499,0593
55 100 0,5 2867,8822 1 0,42642 | 0,005 0,2 1222,933 1000 651,8605 2 1303,721 ] 2526,6535
56 100 0,5 2795,9645 | 0,44081 ] 0,005 0,2 1232,481 1000 659,7271 2 1319,454 ] 2551,9353
57 100 0,5 2723,1952 | 0,45536 | 0,005 0,2 1240,037 1000 667,3928 2 1334,786 | 2574,8224
58 100 0,5 2649,5963 | 0,47008 1 0,005 0,2 1245,524 1000 674,8552 2 1349,71 | 2595,2347
59 100 0,5 2575,1904 | 0,48496 | 0,005 0,2 1248,869 1000 682,1121 2 1364,224 | 2613,0934
60 100 0,5 2500 05 | 0,005 0,2 1250 | 1000 |689,1611] 2 | 1378322 2628,3222
61 100 05 | 2424,0481 | 0,51519] 0,005 0,2 |1208,846] 1000 |696,0002] 2 1392 | 2640,8468
62 100 0,5 | 2347,3578 ] 0,53063 | 0,005 0,2 124534 | 1000 |702,6274] 2 | 1405,255] 2650,5948
63 100 0,5 2269,9525 | 0,54601] 0,005 0,2 1239,416 1000 709,0405 2 1418,081 { 2657,4966
64 100 0,5 2191,8557 | 0,56163 { 0,005 0,2 1231,009 1000 715,2376 2 1430,475 | 2661,4846
65 100 0,5 2113,0913 | 0,57738 ( 0,005 0,2 1220,06 1000 721,2168 2 1442,434] 2662,494
66 100 0,5 2033,6832 ] 0,59326 | 0,005 0,2 1206,51 1000 726,9764 2 1453,953 | 2660,4625
67 100 0,5 | 1953,6556 | 0,60927 | 0,005 02 [1190,302] 1000 |732,5145{ 2 | 1465,029| 2655,3305
68 100 0,5 1873,033 | 0,62539| 0,005 0,2 1171,382 1000 737,8295 2 1475,659 | 2647,0414
69 100 0,5 1791,8397 | 0,64163 | 0,005 0,2 1149,702 1000 742,9197 2 1485,839 | 2635,5412
70 100 0,5 1710,1007 | 0,65798 | 0,005 0,2 1125,212 1000 747,7836 2 1495,567 | 2620,7791
71 100 0,5 1627,8408 | 0,67443 | 0,005 0,2 1097,868 1000 752,4198 2 1504,84 | 2602,7072
72 100 0,5 1545,085 | 0,69098 | 0,005 0,2 1067,627 1000 756,8267 2 1513,653 | 2581,2809
73 100 0,5 1461,8585 | 0,70763 | 0,005 0,2 1034,452 1000 761,0031 2 1522,006 | 2556,4587
74 100 0,5 1378,1868 | 0,72436 | 0,005 0,2 998,307 1000 764,9478 2 1529,896 | 2528,2025
75 100 0,5 1294,0952 | 0,741181 0,005 0,2 959,1587 1000 768,6593 2 1537,319 | 2496,4774
76 100 0,5 1209,6095 | 0,75808 | 0,005 0,2 916,9785 1000 772,1368 2 1544,274 | 2461,2521
77 100 0,5 1124,7553 1 0,77505 | 0,005 0,2 871,7404 1000 775,3791 2 1550,758 | 2422,4985
78 100 0,5 1039,5585 | 0,79209 | 0,005 0,2 823,4221 1000 778,3851 2 1556,77 | 2380,1924
79 100 0,5 954,04498 | 0,80919 | 0,005 0,2 772,0046 1000 781,1541 2 1562,308 | 2334,3128
80 100 0,5 868,24089 | 0,82635{ 0,005 0,2 717,4724 1000 783,6851 2 1567,37 | 2284,8427
g1 100 0,5 782,17233 { 0,84357 | 0,005 0,2 659,8136 1000 785,9774 2 1571,9551 2231,7684
82 100 0,5 695,8655 | 0,86083 | 0,005 0,2 599,0197 1000 788,0303 2 1576,061 | 2175,0803
83 100 0,5 609,34672 | 0,878131 0,005 0,2 535,086 1000 789,8431 2 1579,686 | 2114,7723
84 100 0,5 522,64232 ) 0,89547 | 0,005 0,2 468,0113 1000 791,4154 2 1582,831 | 2050,8421
85 100 0,5 435,77871 1 0,91284 } 0,005 0,2 397,7981 1000 792,7466 2 1585,493 | 1983,2912
86 100 0,5 348,78237 | 0,930241 0,005 0,2 324,4525 1000 793,8362 2 1587,672 1912,125
87 100 0,5 261,67978 | 0,94766 | 0,005 0,2 247,9845 1000 794,6841 2 1589,368 | 1837,3528
88 100 0,5 174,49748 { 0,9651 0,005 0,2 168,4076 1000 795,29 2 1590,58 | 1758,9875
89 100 0,5 87,262032 1 0,98255| 0,005 0,2 85,7391 1000 795,6535 2 1591,307 | 1677,0461
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af*l | wirad/s) | Rem] a[m/s’] miolg] | SIMT | Rim]| FcN] | PIKE/MT| ayim/sT] | mokgl | FN] T:{N]
90 100 0,5 3,06287E-13 1 0,005 0,2 | 3,0629E-13 1000 795,77472 2 1591,549 | 1591,549
91 100 0,5 -87,26203218 | 1,0174524 | 0,005 | 0,2 | -88,784965 | 1000 | 795,65352 2 1591,307 | 1502,522
92 100 0,5 -174,4974835 | 1,0348995 | 0,005 | 0,2 | -180,58736 | 1000 | 795,28995 2 1590,58 | 1409,993
93 100 0,5 -261,6797812 | 1,052336 | 0,005 | 0,2 | -275,37504 | 1000 | 794,68413 2 1589,368 | 1313,993
94 100 0,5 -348,7823687 | 1,0697565 0,005 0,2 -373,1122 1000 793,83625 2 1587,672} 1214,56
95 100 0,5 -435,7787137 | 1,0871557 0,005 0,2 | -473,75933 1000 792,74655 2 1585,493 1 1111,734
96 100 0,5 -522,6423163 | 1,1045285 0,005 0,2 {-577,27331 1000 791,41538 2 1582,831 | 1005,557
97 100 0,5 -609,346717 | 1,1218693| 0,005 | 0,2 | -683,6074 | 1000 | 785,84313 2 1579,686 | 86,0789
98 100 Q0,5 -695,8655048 | 1,1391731 0,005 0,2 | -792,71126 1000 788,03029 2 1576,061 | 783,3493
99 100 0,5 -782,1723252 | 1,1564345| 0,005 | 0,2 | -904,53103 | 1000 | 78597741 2 1571,955 | 667,4238
100 100 0,5 -868,2408883 | 1,1736482] 0,005 | 0,2 | -1019,0093 | 1000 | 783,68511 2 1567,37 | 548,3609
101 100 0,5 -954,0449769 | 1,190809 | 0,005 | 0,2 | -1136,0853 | 1000 | 781,15409 2 1562,308 | 426,2228
102 100 0,5 -1039,558454 | 1,2079117| 0,005 | 0,2 | -1255,6948 | 1000 | 778,38513 2 1556,77 | 301,0754
103 100 0,5 -1124,755272 | 1,2249511] 0,005 | 0,2 | -1377,7702 | 1000 | 775,37906 2 1550,758 | 172,988
104 100 0,5 -1208,609478 | 1,2419219| 0,005 | 0,2 | -1502,2405 | 1000 | 772,13681 2 1544,274 | 42,03312
105 100 0,5 -1294,095226 | 1,258819 0,005 0,2 | -1629,0317 1000 768,65935 2 1537,319( -91,713
106 100 0,5 -1378,186779 | 1,2756374 0,005 0,2 | -1758,0665 1000 764,94775 2 1529,896 | -228,171
107 100 0,5 -1461,858524 | 1,2923717 0,005 0,2 | -1889,2646 1000 761,00315 2 1522,006 | -367,258
108 100 0,5 -1545,084972 | 1,309017 0,005 0,2 | -2022,5425 1000 756,82673 2 1513,653 | -508,889
109 100 0,5 -1627,840772 | 1,3255682 0,005 0,2 { -2157,8139 1000 752,41978 2 1504,84 | -652,974
110 100 0,5 -1710,100717 | 1,3420201 0,005 0,2 | -2294,9896 1000 747,78363 2 1495,567 | -799,422
111 100 0,5 -1791,839748 | 1,3583679 0,005 0,2 | -2433,9777 1000 742,9197 2 1485,839 | -948,138
112 100 0,5 -1873,032967 | 1,3746066 0,005 0,2 | -2574,6835 1000 737,82947 2 1475,659 | -1099,02
113 100 0,5 -1953,655642 | 1,3907311 0,005 0,2 | -2717,0097 1000 732,51449 2 1465,029 | -1251,98
114 100 0,5 -2033,683215 | 1,4067366 | 0,005 | 0,2 | -2860,8567 | 1000 | 726,97638 2 1453,953 | -1406,9
115 100 0,5 -2113,091309 | 1,4226183 | 0,005 | 0,2 | -3006,1223 | 1000 | 721,21682 2 1442,434 | -1563,69
116 100 0,5 -2191,855734 | 1,4383711 0,005 0,2 -3152,702 1000 715,23758 2 1430,475 | -1722,23
117 100 0,5 -2269,952499 | 1,4539905 0,005 0,2 | -3300,4894 1000 709,04046 2 1418,081 | -1882,41
118 100 0,5 -2347,357814 | 1,4694716 0,005 0,2 | -3449,3756 1000 702,62737 2 1405,255 | -2044,12
119 100 0,5 -2424,048101 | 1,4848096 0,005 0,2 | -3599,2499 1000 696,00025 2 1392 -2207,25
120 100 0,5 -2500 15 0,005 0,2 -3750 1000 689,16112 2 1378,322 | -2371,68
121 100 0,5 -2575,190375 | 1,5150381 0,005 0,2 ] -3901,5115 1000 682,11206 2 1364,224 ] -2537,29
122 100 0,5 -2649,596321 | 1,5299193 0,005 0,2 | -4053,6685 1000 674,85523 2 1349,71 | -2703,96
123 100 0,5 -2723,195175 1,544639 0,005 0,2 | -4206,3536 1000 667,39283 2 1334,786 | -2871,57
124 100 Q0,5 -2795,964517 | 1,5581929 0,005 0,2 -4359,448 1000 659,72714 2 1319,454 | -3039,99
125 100 0,5 -2867,882182 | 1,5735764 0,005 0,2 | -4512,8318 1000 651,86048 2 1303,721| -3209,11
126 100 0,5 -2938,926261 | 1,5877853 0,005 0,2 | -4666,3838 1000 643,79527 2 1287,591 -3378,79
127 100 0,5 -3009,075116 | 1,601815 0,005 Q0,2 | -4819,9817 1000 635,53395 2 1271,068 | -3548,91
128 100 0,5 -3078,307377 | 1,6156615 0,005 0,2 | -4973,5026 1000 627,07903 2 1254,158 | -3719,34
129 100 0,5 -3146,601955 | 1,6293204 0,005 0,2 | -5126,8227 1000 618,43311 2 1236,866 | -3889,96
130 100 0,5 -3213,938048 | 1,6427876 0,005 0,2 | -5279,8176 1000 609,5988 2 1219,198 | -4060,62
131 100 0,5 -3280,295145 | 1,656059 | 0,005 | 0,2 | -5432,3624 | 1000 | 600,5788 2 1201,158 | -4231,2
132 100 0,5 -3345,653032 | 1,6691306 | 0,005 | 0,2 | -5584,3319 | 1000 | 591,37586 2 1182,752 | -4401,58
133 100 0,5 -3409,9918 1,6819984 0,005 0,2 | -5735,6006 1000 581,99278 2 1163,986 | -4571,62
134 100 0,5 -3473,291852 | 1,6946584 0,005 0,2 | -5886,0431 1000 572,43242 2 1144,865 (| -4741,18
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Tabelul 4. Calculul fortei de tractiune corespunzator cilindrului 1.4’

al'l | wiradfs]|  Rdml | adm/s] | mioikg) | U1 | Rim] | FdN] | PIKE/M1| agim/sT}| Muudkgl| FAN] | TaN]
135 100 0,5 -3535,53 | 1,707107 0,005 0,2 -6035,53 1000 562,6977 2 1125,395 | -4910,14
136 100 0,5 -3596,7 | 1,71934 0,005 0,2 -6183,95 1000 552,7916 2 1105,583 | -5078,36
137 100 0,5 -3656,77 { 1,731354| 0,005 0,2 -6331,16 1000 542,7171 2 1085,434 | -5245,73
138 100 0,5 -3715,72 { 1,743145 0,005 0,2 -6477,05 1000 532,4772 2 1064,954 | -5412,09
139 100 0,5 ~3773,55 | 1,75471 0,005 0,2 -6621,48 1000 522,0752 2 1044,15 | -5577,33
140 100 0,5 -3830,22 } 1,766044] 0,005 0,2 -6764,34 1000 511,5141 2 1023,028 | -5741,31
141 100 0,5 -3885,73 1 1,777146| 0,005 0,2 -6905,51 1000 500,7973 2 1001,595 -5903,91
142 100 0,5 -3940,05 | 1,788011 0,005 0,2 -7044,86 1000 489,9278 2 979,8557 -6065
143 100 0,5 -3993,18 | 1,798636 0,005 0,2 -7182,27 1000 478,9092 2 957,8184 | -6224,45
144 100 0,5 -4045,08 | 1,809017 0,005 0,2 -7317,63 1000 467,7446 2 935,4893 | -6382,14
145 100 0,5 -4095,76 | 1,819152 0,005 0,2 -7450,81 1000 456,4376 2 812,8753 | -6537,94
146 100 0,5 -4145,19 | 1,829038 0,005 0,2 -7581,7 1000 4449916 2 889,9831 | -6691,72
147 100 0,5 -4193,35 | 1,838671 0,005 0,2 -7710,19 1000 433,41 2 866,8199 | -6843,37
148 100 0,5 -4240,24 | 1,848048] 0,005 0,2 -7836,17 1000 421,6964 2 843,3927 | -6992,78
149 100 0,5 -4285,84 | 1,857167 0,005 0,2 -7959,52 1000 409,8543 2 819,7086] -7139,81
150 100 0,5 -4330,13 | 1,866025 0,005 0,2 -8080,13 1000 397,8874 2 795,7747 | -7284,35
151 100 0,5 -4373,1 1,87462 0,005 0,2 -8197,9 1000 385,7992 2 771,5985{ -7426,3
152 100 0,5 -4414,74 | 1,882948| 0,005 0,2 -8312,72 1000 373,5836 2 747,1872 | -7565,53
153 100 0,5 -4455,03 | 1,891007 0,005 0,2 -B424,5 1000 361,2742 2 722,5483 | -7701,95
154 100 Q0,5 -4493,97 | 1,898794 0,005 0,2 -8533,12 1000 348,8447 2 697,6893 | -7835,43
155 100 0,5 -4531,54 | 1,906308 0,005 0,2 -8638,51 1000 336,3089 2 672,6179} -7965,89
156 100 Q0,5 -4567,73 | 1,913545 0,005 0,2 -8740,55 1000 323,6707 2 647,3415] -8093,21
157 100 0,5 -4602,52 | 1,920505 0,005 0,2 -8839,17 1000 310,934 2 621,8679| -8217,3
158 100 0,5 -4635,92 { 1,927184] 0,005 0,2 -8934,27 1000 298,1025 2 596,2049 | -8338,06
159 100 0,5 -4667,9 | 1,93358 0,005 0,2 -9025,76 1000 285,1802 2 570,3603 { -8455,4
160 100 0,5 -4698,46 | 1,939693 0,005 0,2 -9113,57 1000 272,171 2 544,342 | -8569,23
161 100 0,5 -4727,59 | 1,945519 0,005 0,2 -9197,62 1000 259,0789 2 518,1578 | -8679,46
162 100 0,5 -4755,28 { 1,951057 0,005 0,2 -9277,83 1000 245,9079 2 491,8158 | -8786,01
163 100 0,5 -4781,52 { 1,956305 0,005 0,2 -9354,12 1000 232,662 2 465,324 | -8888,79
164 100 0,5 -4806,31 | 1,961262 0,005 0,2 -9426,43 1000 219,3452 2 438,6905 | -8987,74
165 100 0,5 -4829,63 | 1,965926 0,005 0,2 -9494,69 1000 205,9617 2 411,9233 1 -9082,77
166 100 0,5 -4851,48 | 1,970296 0,005 0,2 -9558,85 1000 192,5153 2 385,0307 1 -9173,82
167 100 0,5 -4871,85 | 1,97437 0,005 0,2 -9618,84 1000 179,0104 2 358,0207 | -9260,81
168 100 0,5 -4890,74 | 1,978148 0,005 0,2 -9674,6 1000 165,4509 2 330,9017 | -9343,7
169 100 0,5 -4908,14 | 1,981627 0,005 0,2 -9726,1 1000 151,841 2 303,6819( -9422,41
170 100 0,5 -4924,04 1 1,984808{ 0,005 0,2 -9773,27 1000 138,1848 2 276,3697| -9496,9
171 100 0,5 -4938,44 | 1,987688 0,005 0,2 -8816,08 1000 124,4866 2 248,9732 | -9567,11
172 100 0,5 -4951,34 { 1,990268 0,005 0,2 -9854,49 1000 110,7504 2 221,5009 | -9632,99
173 100 0,5 -4962,73 | 1,992546 0,005 0,2 -9888,47 1000 96,98054 2 193,9611| -9694,51
174 100 0,5 -4972,61 | 1,994522 0,005 0,2 -9917,98 1000 83,18111 2 166,3622 | -9751,62
175 100 0,5 -4980,97 | 1,996195 0,005 0,2 -9942,99 1000 69,35634 2 138,7127 | -9804,28
176 100 0,5 -4987,82 | 1,997564 0,005 0,2 -9963,49 1000 £5,51044 2 111,0209 | -9852,47
177 100 0,5 -4993,15 { 1,99863 0,005 0,2 -9979,45 1000 41,64763 2 83,29526 | -9896,16
178 100 0,5 ~4896,95 | 1,999391 0,005 0,2 -9990,86 1000 22,77214 2 55,54427 | -9935,32
179 100 0,5 -4999,24 | 1,999848 0,005 0,2 -9997,72 1000 13,88818 2 27,77637 1 -9969,94

(\
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Tabelul 5. Calculul fortei de tractiune corespunzétor cilindrului 1.1

al'l | wirad/s] | RAm] | adm/s] | mit)ikg] | SIMT | Rim}| FAN] | PIKG/MT|  aglm/s] | Miedke) FIN] Ts(N}
180 100 | 05 | -5000 2 0,005 | 0,2 | -10000 | 1000 | -9,74942E-14 2 -1,94988E-13 | -10000
181 100 | 05 | -4999,24 | 1,999848| 0,005 | 0,2 | -9997,72| 1000 | 13,88818377 2 27,77636753 | -9969,94
182 100 | 0,5 | -4996,95 | 1,999391| 0,005 | 0,2 | -9990,86 | 1000 | 27,77213706 2 5554427412 | -9935,32
183 100 0,5 | -4993,15 | 1,99863 | 0,005 | 0,2 | -9979,45| 1000 | 4164763069 2 83,29526138 | -9896,16
184 100 0,5 | -4987,82 | 1.997564 | 0,005 | 0,2 | -9963,49 | 1000 | 5551043805 2 111,0208761 | -9852,47
185 100 | 05 | -4980,97 | 1,996195] 0,005 | 0,2 | 9942,99 | 1000 | 69,35633639 2 138,7126728 | -9804,28
186 100 | 0,5 | -4972,61 | 1,994522] 0,005 | 0,2 | 991798 | 1000 | 83,18110811 2 166,3622162 | 975162
187 100 | 05 |-4962,73 | 1,992546]| 0,005 | 0,2 | -9888,47 | 1000 | 96,98054207 2 1939610841 | -0694,51
188 100 | 05 | -4951,34 | 1,990268| 0,005 | 0,2 | -9854,49 | 1000 | 110,7504348 2 221,5008696 | -9632,99
189 100 | 0,5 | -493844 | 1,987688| 0,005 | 0,2 | -9816,08 | 1000 | 124,4865919 2 248,9731838 | -9567,11
190 100 | 0,5 | -4924,04 | 1,984808] 0,005 | 0,2 | -9773,27 | 1000 | 1381848292 2 276,3696583 | -9496,9
191 100 | 05 | -4908,14 | 1,981627| 0,005 | 0,2 | -9726,1 | 1000 151,840974 2 303,681948 | -9422,41
192 100 0,5 | -4890,74 | 1,978148| 0,005 | 0,2 | -9674,6 | 1000 | 1654508666 2 330,9017332 | -9343,7
193 100 0,5 | -4871,85 | 1,97437 | 0,005 | 0,2 | -9618,84 | 1000 | 179,0103613 2 358,0207225 | -9260,83
194 100 0,5 | -4851,48 | 1,970296] 0,005 | 0,2 | -9558,85 | 1000 | 192,5153276 2 385,0306553 | -9173,82
195 100 | 0,5 | -4829,63 | 1,965926| 0,005 | 0,2 | -9494,69 | 1000 205,961652 2 411,9233039 | -9082,77
196 100 | 0,5 | -4806,31 | 1,961262| 0,005 | 0.2 | -9426,43 | 1000 | 219,3452384 2 238,6904768 | -8987,74
197 100 05 | -4781,52 | 1,956305] 0,005 | 0,2 | -9354,12 | 1000 | 232,6620101 2 465,3240203 | -8888,79
198 100 0,5 | -4755,28 | 1,951057| 0,005 | 0,2 | -9277,83 | 1000 | 2459079108 2 491,8158215 | -8786,01
199 100 | 0,5 | -4727,59 | 1,945519] 0,005 | 0,2 | -9197,62 | 1000 | 2590789055 2 518157811 | -8679,46
200 100 | 05 | -4698,46 | 1,939693] 0,005 | 0,2 | -9113,57 | 1000 | 272,1709822 2 544,3419645 | -8569,23
201 100 | 05 | -4667,9 | 1,93358 | 0,005 | 0,2 | 902576 | 1000 | 2851801531 2 570,3603062 | -8455,4
202 100 | 0,5 | -463592 | 1,927184] 0,005 | 0,2 | -8934,27 | 1000 | 298,1024553 2 596,2049106 | -8338,06
203 100 | 0,5 | -4602,52 | 1,920505| 0,005 | 0,2 | -8839,17 | 1000 | 310,9339526 2 621,8679052 | -8217,3
204 100 | 05 |-4567,73 | 1,913545| 0,005 | 02 | -8740,55 | 1000 | 323,6707364 2 647,3414728 | -8093,21
205 100 0,5 | -4531,54 | 1,906308| 0,005 | 0,2 | -8638,51| 1000 336,308927 2 672,617854 | -7965,89
206 100 0,5 | -4493,97 | 1,898794] 0,005 | 0,2 | -8533,12 | 1000 | 348,8446746 2 697,6893492 | -7835,43
207 100 | 0,5 | -4455,03 | 1,891007| 0,005 | 0,2 | -84245 | 1000 | 361,2741608 2 722,5483215 | -7701,95
208 100 0,5 | -4414,74 | 1,882948| 0,005 | 0,2 | -8312,72| 1000 | 373,5935993 2 747,1871986 | -7565,53
209 100 | 05 | 437314 | 1,87462 | 0005 | 0,2 | -8197,9 | 1000 | 3857992376 2 771,5984752 | -7426,3
210 100 0,5 | -4330,13 | 1.866025] 0,005 | 0,2 | -8080,13 | 1000 | 397,8873577 2 795,7747155 | -7284,35
211 100 | 0,5 | -4285,84 | 1,857167| 0,005 | 02 | -7959,52 | 1000 | 409,8542775 2 819,708555 | -7139,81
212 100 0,5 | -4240,24 | 1,848048| 0,005 | 0,2 | -7836,17 | 1000 | 4216963517 2 843,3927034 | -6992,78
213 100 | 0,5 | -4193,35 | 1,838671] 0,005 | 0,2 | -7710,19| 1000 | 433,4099731 2 866,8199462 | -6843,37
214 100 | 0.5 | -414519 | 1,829038| 0,005 | 0,2 | -7581,7 | 1000 | 444,9915736 2 889,9831473 | -6691,72
215 100 05 | -4095.76 | 1,819152| 0,005 | 0,2 | -7450,81 | 1000 | 456,4376254 2 912,8752508 | -6537,94
216 100 0,5 | -4045,08 | 1,809017| 0,005 | 0,2 | -7317,63 | 1000 | 467,7446419 2 935,4892838 | -6382,14
217 100 0,5 | -3993,18 | 1,798636] 0,005 | 0,2 | -7182,27 | 1000 | 4789091788 2 957,8183576 | -6224,45
218 100 0,5 | -3940,05 | 1,788011| 0,005 | 0,2 | -7044,86 | 1000 | 489,9278353 2 979,8556707 | -6065
219 100 0,5 | -3885,73 | 1,777146| 0,005 | 0,2 | -6905,51 | 1000 | 500,7972551 2 1001,59451 | -5903,91
220 100 0,5 | -3830,22 | 1,766044| 0,005 | 0,2 | -6764,34 | 1000 | 5115141272 2 1023,028254 | -5741,31
221 100 0,5 | -3773,55| 1,75471 | 0,005 | 0,2 | -6621,48 | 1000 | 522,0751871 2 1044,150374 | -5577,33
222 100 0,5 | -3715,72 | 1,743145| 0,005 | 0,2 | -6477,05 | 1000 | 532,4772179 2 1064,954436 | -5412,09
223 100 0,5 | -3656,77 | 1,731354| 0,005 | 0,2 | -6331,16 | 1000 | 542,7170509 2 1085,434102 | -5245,73
224 100 0,5 | -3596,7 | 1,71934 | 0,005 | 0,2 | -6183,95 | 1000 | 552,7915671 2 1105583134 | -5078,36
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Tabelul 6. Calculul fortei de tractiune corespunzétor cilindrului 1.2

al'l | wirad/s] | RAm} | 3,Im/s7] | mit)ikg] | SIM3 | Rim}| FcN] | PIKE/M] | agim/s]| mpoikgl | FIN] TelN]
225 100 | 05 |-3535,53 | 1,707107] 0,005 | 0,2 | -6035,53 | 1000 |562,6977] 2 | 1125395 -4910,14
226 100 0,5 | -3473,29 |} 1,694658{ 0,005 0,2 | -5886,04 1000 572,4324 2 1144,865 | -4741,18
227 100 0,5 -3409,99 | 1,681998{ 0,005 0,2 -5735,6 1000 581,9928 2 1163,986 { -4571,62
228 100 Q0,5 -3345,65 | 1,669131 0,005 0,2 | -5584,33 1000 591,3759 2 1182,752 ] -4401,58
229 100 0,5 -3280,3 | 1,656059] 0,005 0,2 | -5432,36 1000 600,5788 2 1201,158] -4231,2
230 100 0,5 -3213,94 | 1,642788 0,005 0,2 | -5279,82 1000 6(9,5988 2 1219,198 | -4060,62
231 100 0,5 -3146,6 | 1,62932 0,005 0,2 | -5126,82 1000 618,4331 2 1236,866 | -3889,96
232 100 0,5 {-3078,31 | 1,615661 0,005 0,2 -4973,5 1000 627,079 2 1254,158 | -3719,34
233 100 0,5 | -3009,08 | 1,601815 0,005 0,2 | -4819,98 1000 635,5339 2 1271,068 | -3548,91
234 100 0,5 | -2938,9311,587785 0,005 0,2 | -4666,38 1000 643,7953 2 1287,591 ¢ -3378,79
235 100 0,5 | -2867,88 | 1,573576 0,005 0,2 | -4512,83 1000 ©651,8605 2 1303,721§ -3209,11
236 100 Q0,5 -2795,96 | 1,559193 0,005 0,2 | -4359,45 1000 659,7271 2 1319,454 | -3039,99
237 100 0,5 -2723,2 | 1,544639 0,005 0,2 | -4206,35 1000 667,3928 2 1334,786 | -2871,57
238 100 | 05 | -2649,6 | 1,529919] 0,005 | 0,2 | .4053,67 | 1000 |674,8552] 2 1349,71 | -2703.96
239 100 0,5 | -2575,191} 1,515038 0,005 0,2 | -3901,51 1000 682,1121 2 1364,224 | -2537,29
240 100 0,5 -2500 1,5 0,005 0,2 -3750 1000 689,1611 2 1378,322| -2371,68
241 100 0,5 {-2424,05| 1,48481 0,005 0,2 | -3599,25 1000 696,0002 2 1392 -2207,25
242 100 0,5 |-2347,36 | 1,469472| 0,005 0,2 | -3449,38 1000 702,6274 2 1405,255 | -2044,12
243 100 | 05 | -2269,95 | 1,45399 | 0,005 | 0,2 | -3300,49| 1000 |709,0405] 2 | 1418,081| -1882,41
244 100 0,5 | -2191,86 | 1,438371 0,005 0,2 -3152,7 1000 715,2376 2 1430,475§ -1722,23
245 100 0,5 |-2113,091] 1,4226181 0,005 0,2 | -3006,12 1000 721,2168 2 1442,434 | -1563,69
246 100 0,5 | -2033,68 | 1,406737 0,005 0,2 | -2860,86 1000 726,9764 2 1453,953] -1406,9
247 100 0,5 | -1953,66 | 1,390731 0,005 0,2 |-2717,01 1000 732,5145 2 1465,029] -1251,98
248 100 | 05 |-1873,03|1,374607] 0,005 | 0,2 | 257468 | 1000 | 737,8295] 2 | 1475,659 | -1099,02
249 100 | 0,5 |-1791,84 | 1,358368] 0,005 | 0,2 | -2433,98| 1000 |742,9197] 2 | 1485,839] 948,138
250 100 0,5 -1710,1 | 1,34202 0,005 0,2 | -2294,99 1000 747,7836 2 1495,567 | -799,422
251 100 0,5 |-1627,84 | 1,325568 0,005 0,2 | -2157,81 1000 752,4198 2 1504,84 | -652,974
252 100 0,5 |-1545,08 | 1,309017] 0,005 0,2 | -2022,54 1000 756,8267 2 1513,653 | -508,889
253 100 0,5 -1461,86 { 1,292372 0,005 0,2 | -1889,26 1000 761,0031 2 1522,006 1 -367,258
254 100 0,5 -1378,19 1 1,275637 0,005 0,2 { -1758,07 1000 764,9478 2 1529,896 | -228,171
255 100 0,5 -1294,1 | 1,258819 0,005 0,2 | -1629,03 1000 768,6593 2 1537,319¢ -91,713
256 100 0,5 |-1209,61 1 1,241922 0,005 0,2 | -1502,24 1000 772,1368 2 1544,274 | 42,03312
257 100 0,5 |-1124,76 | 1,224951 0,005 0,2 | -13772,77 1000 775,3791 2 1550,758| 172,988
258 100 0,5 -1039,56 | 1,207912 0,005 0,2 | -1255,69 1000 778,3851 2 1556,77 | 301,0754
259 100 0,5 -954,045 | 1,190809] 0,005 0,2 | -1136,09 1000 781,1541 2 1562,308 | 426,2228
260 100 | 05 |-868,241|1,173648| 0,005 | 0,2 | -1015,01| 1000 |783,6851] 2 1567,37 | 548,3609
261 100 0,5 |-782,172 ] 1,156434 0,005 0,2 | -904,531 1000 785,9774 2 1571,955 | 667,4238
262 100 0,5 | -695,866 | 1,139173 0,005 0,2 | -792,711 1000 788,0303 2 1576,061 | 783,3493
263 100 0,5 -609,347 | 1,121869 0,005 0,2 | -683,607 1000 789,8431 2 1579,686 | 896,0789
264 100 0,5 -522,642 | 1,104528| 0,005 0,2 | -577,273 1000 791,4154 2 1582,831 | 1005,557
265 100 0,5 -435,779 | 1,087156) 0,005 0,2 | -473,759 1000 792,7466 2 1585,493 | 1111,734
266 100 0,5 | -348,782 | 1,069756 0,005 0,2 | -373,112 1000 793,8362 2 1587,672| 1214,56
267 100 | 05 | -261,68 | 1,052336] 0,005 | 0,2 | 275,375 1000 |7946841] 2 | 1589,368 | 1313,993
268 100 | 0,5 |-174,497 | 1,034899| 0,005 | 0,2 | -180,587 | 1000 | 79529 2 1590,58 | 1409,993
269 100 0,5 -B7,262 | 1,017452 0,005 0,2 -88,785 1000 795,6535 2 1591,307{ 1502,522
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Tabelul 7. Calculul fortei de tractiune corespunzitor cilindrului 1.3

al'l | wirad/s] | RiAmI| admisd | mithikgl | SI™T | Rim} | FcIN] | PIKE/MT | aglm/sTl| Muedke) | FANT | ToANI

270 100 0,5 -9,2E-13 1 0,005 0,2 | -9,2E-13 1000 795,7747 2 1591,549 | 1591,549
271 100 Q0,5 |87,2620310,982548{ 0,005 0,2 | 85,7391 1000 795,6535 2 1591,307 | 1677,046
272 100 0,5 |174,4975) 0,965101] 0,005 0,2 ] 168,4076 1000 795,29 2 1590,58 | 1758,988
273 100 0,5 | 261,679810,947664] 0,005 0,2 | 247,9845 1000 794,6841 2 1589,368 | 1837,353
274 100 0,5 |348,7824]0,930244| 0,005 0,2 | 3244525 1000 793,8362 2 1587,672 | 1912,125
275 100 | 0,5 | 435,7787]|0,912844| 0005 | 0,2 | 397,7981| 1000 |792,7466] 2 | 1585,493] 1983,201
276 100 0,5 ]522,6423|0,895472| 0,005 0,2 | 468,0113 1000 791,4154 2 1582,831 | 2050,842
277 100 0,5 |609,3467|0,878131( 0,005 0,2 | 535,086 1000 789,8431 2 1579,686 | 2114,772
278 100 0,5 |695,8655]0,860827] 0,005 0,2 |599,0197 1000 788,0303 2 1576,061| 2175,08
279 100 0,5 {782,1723]0,843566] 0,005 0,2 | 659,8136 1000 785,89774 2 1571,955{ 2231,768
280 100 0,5 | 868,2409] 0,826352| 0,005 0,2 | 717,4724 1000 783,6851 2 1567,37 | 2284,843
281 100 0,5 954,045 | 0,809191 0,005 0,2 | 772,0046 1000 781,1541 2 1562,308 ] 2334,313
282 100 0,5 {1039,55810,792088] 0,005 0,2 | 823,4221 1000 778,3851 2 1556,77 | 2380,192
283 100 0,5 ]1124,755] 0,775049| 0,005 0,2 | 871,7404 1000 775,3791 2 1550,758 ] 2422,499
284 100 0,5 11209,609]0,758078¢1 0,005 0,2 {916,9785 1000 772,1368 2 1544,274 | 2461,252
285 100 0,5 ]1294,095]0,741181 0,005 0,2 |959,1587 1000 768,6593 2 1537,319 | 2496,477
286 100 0,5 11378,187]0,724363| 0,005 0,2 | 998,307 1000 764,9478 2 1529,896 | 2528,203
287 100 0,5 | 1461,859{0,707628| 0,005 0,2 | 1034,452 1000 761,0031 2 1522,006 | 2556,459
288 100 0,5 | 1545,085{ 0,690983}| 0,005 0,2 | 1067,627 1000 756,8267 2 1513,653 | 2581,281
289 100 0,5 |1627,841] 0,674432] 0,005 0,2 | 1097,868 1000 752,4198 2 1504,84 { 2602,707
290 100 0,5 |1710,101( 0,65798 0,005 0,2 | 1125,212 1000 747,7836 2 1495,567 | 2620,779
291 100 0,5 1791,84 | 0,641632] 0,005 0,2 {1149,702 1000 742,9197 2 1485,839 | 2635,541
292 100 0,5 11873,03340,625393{ 0,005 0,2 |1171,382 1000 737,8295 2 1475,659 | 2647,041
293 100 | 05 |1953,656]0,609269] 0,005 | 0,2 |1190,302] 1000 |732,5145] 2 | 1465,029 ] 2655,331
254 100 | 05 |2033,683]0,593263] 0,005 | 0,2 | 1206,51 | 1000 | 726,9764] 2 | 1453,953 | 2660,462
295 100 0,5 |2113,091] 0,577382| 0,005 0,2 1220,06 1000 721,2168 2 1442,434 | 2662,494
296 100 Q0,5 |2191,856| 0,561629{ 0,005 0,2 ]1231,009 1000 715,2376 2 1430,475 | 2661,485
297 100 0,5 | 2269,952) 0,54601 0,005 0,2 |1239,416 1000 709,0405 2 1418,081 | 2657,497
298 100 0,5 | 2347,358]0,530528| 0,005 0,2 | 1245,34 1000 702,6274 2 1405,255 | 2650,595
299 100 0,5 | 2424,048) 0,51519 0,005 0,2 | 1248,846 1000 696,0002 2 1392 2640,847
300 100 0,5 2500 0,5 0,005 0,2 1250 1000 689,1611 2 1378,3221 2628,322
301 100 0,5 2575,19 | 0,484962] 0,005 0,2 | 1248,869 1000 682,1121 2 1364,224 | 2613,093
302 100 0,5 | 2649,596 | 0,470081 0,005 0,2 |} 1245,524 1000 674,8552 2 1349,71 | 2595,235
303 100 0,5 {2723,195}0,455361] 0,005 0,2 |1240,037 1000 667,3928 2 1334,786 ] 2574,822
304 100 0,5 | 2795,965 ] 0,440807 0,005 0,2 |1232,481 1000 658,7271 2 1319,454 | 2551,935
305 100 0,5 | 2867,882]0,4264241 0,005 0,2 |1222,933 1000 651,8605 2 1303,721 | 2526,654
306 100 | 05 |2938926|0,412215| 0,005 | 0,2 |1211,469] 1000 |643,7953] 2 | 1287,591] 2499,059
307 100 0,5 {3009,07510,398185] 0,005 0,2 {1198,169 1000 635,5339 2 1271,0681 2469,236
308 100 0,5 ]3078,3071] 0,384339] 0,005 0,2 ]1183,112 1000 627,079 2 1254,158 | 2437,27
309 100 0,5 |3146,602] 0,37068 0,005 0,2 }1166,381 1000 618,4331 2 1236,866 | 2403,247
310 100 | 05 |3213,938)0,357212] 0,005 | 0,2 | 1148,058] 1000 |609,5088] 2 | 1219,198| 2367,256
311 100 0,5 {3280,2951{0,343941| 0,005 0,2 ]1128,228 1000 600,5788 2 1201,158] 2329,386
312 100 0,5 |3345,65310,330869] 0,005 0,2 |1106,974 1000 591,3759 2 1182,752 | 2289,726
313 100 0,5 |13409,9921 0,318002]| 0,005 0,2 {1084,383 1000 581,9928 2 1163,986 | 2248,369
314 100 0,5 |3473,29210,305342| 0,005 0,2 ] 1060,541 1000 572,4324 2 1144,865 | 2205,405
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Tabelul 8. Calculul fortei de tractiune corespunzitor cilindrului 1.4

'l | wirad/s]| Rdml | ade/s] | mithikg] | SU™1 | Riml | FN] | PIKG/MT | o m/sT]] mpu,ikg) | FANI | TaIN]
315 100 0,5 3535,534 | 0,292893 0,005 0,2 1035,534 1000 562,6977 2 1125,395 ) 2160,929
316 100 0,5 3596,699| 0,28066 0,005 0,2 1009,45 1000 552,7916 2 1105,583 1 2115,033
317 100 0,5 3656,769 | 0,268646{ 0,005 0,2 982,3773 1000 542,7171 2 1085,434 ] 2067,811
318 100 0,5 3715,724] 0,256855 0,005 0,2 954,403 1000 532,4772 2 1064,954 | 2019,357
319 100 0,5 3773,548 0,24529 0,005 0,2 925,6151 1000 522,0752 2 1044,15 | 1969,766
320 100 0,5 3830,222| 0,233956| 0,005 0,2 896,1018 1000 511,5141 2 1023,028 | 1919,13
321 100 0,5 3885,73 | 0,222854 0,005 0,2 865,9506 1000 500,7973 2 1001,595 | 1867,545
322 100 0,5 3940,054 | 0,211989{ 0,005 0,2 835,249 1000 489,9278 2 979,8557 | 1815,105
323 100 0,5 3993,178} 0,201364{ 0,005 0,2 804,0842 1000 478,9092 2 957,8184 | 1761,903
324 100 0,5 4045,085 | 0,190983 0,005 0,2 772,5425 1000 467,7446 2 935,4893 | 1708,032
325 100 0,5 4095,76 | 0,180848 0,005 0,2 740,7099 1000 456,4376 2 912,8753 | 1653,585
326 100 0,5 4145,188 | 0,170962 0,005 0,2 708,6714 1000 444,9916 2 889,9831 | 1598,655
327 100 0,5 4193,3531 0,161329 0,005 0,2 676,5112 1000 433,41 2 866,8199 { 1543,331
328 100 Q0,5 4240,24 |1 0,151952| 0,005 0,2 644,3126 1000 421,6964 2 843,3927 | 1487,705
329 100 0,5 4285,837 1 0,142833 0,005 0,2 612,1576 1000 409,8543 2 819,7086 | 1431,866
330 100 0,5 4330,127{ 0,133975 0,005 0,2 580,127 1000 397,8874 2 795,7747 { 1375,802
331 100 0,5 4373,099| 0,12538 0,005 0,2 548,3004 1000 385,7992 2 771,5985 { 1319,899
332 100 0,5 4414,738 1 0,117052| 0,005 0,2 516,7557 1000 373,5936 2 747,1872 ] 1263,943
333 100 0,5 4455,03310,108993| 0,005 0,2 485,5695 1000 361,2742 2 722,5483 | 1208,118
334 100 0,5 4493,97 | 0,101206] 0,005 0,2 454,8165 1000 348,8447 2 697,6893 | 1152,506
3358 100 0,5 4531,5381 0,093692 0,005 0,2 424,5699 1000 336,3089 2 672,61791 1097,188
336 100 0,5 4567,727 | 0,086455 0,005 0,2 394,8008 1000 323,6707 2 647,3415 | 1042,242
337 100 0,5 4602,524 1 0,079495 0,005 0,2 365,8783 1000 310,934 2 621,8679 | 987,7462
338 100 0,5 4635,9191 0,072816| 0,005 0,2 337,5698 1000 298,1025 2 596,2049 | 933,7747
339 100 0,5 4667,902 | 0,06642 0,005 0,2 310,0401 1000 285,1802 2 570,3603 { 880,4004
340 100 0,5 4698,463 { 0,060307] 0,005 0,2 283,352 1000 272,171 2 544,342 | 827,694
341 100 0,5 4727,593 | 0,054481 0,005 0,2 257,566 1000 259,0789 2 518,1578] 775,7238
342 100 0,5 4755,283 { 0,048943| (0,005 0,2 232,7401 1000 245,9079 2 491,8158 1 724,5559
343 100 Q0,5 4781,524 | 0,043695 0,005 0,2 208,9298 1000 232,662 2 465,324 | 674,2539
344 100 0,5 4806,308 ] 0,0387381 0,005 0,2 186,1882 1000 219,3452 2 438,6905 | 624,8787
345 100 0,5 4829,629 | 0,034074 0,005 0,2 164,5656 1000 205,9617 2 411,92331 576,4889
346 100 0,5 4851,479 | 0,029704 0,005 0,2 144,1096 1000 192,5153 2 385,0307 | 529,1403
347 100 0,5 4871,85 | 0,02563 0,005 0,2 124,8652 1000 179,0104 2 358,0207 | 482,8859
348 100 0,5 4890,738] 0,021852 0,005 0,2 106,8744 1000 165,4509 2 330,9017 1 437,7761
349 100 0,5 4908,136 | 0,018373 0,005 0,2 90,17628 1000 151,841 2 303,6819 | 393,8582
350 100 0,5 4924,039{ 0,015192 0,005 0,2 74,80721 1000 138,1848 2 276,3697 | 351,1769
351 100 0,5 4938,442 | 0,012312 0,005 0,2 60,80041 1000 124,4866 2 248,9732 1 309,7736
352 100 0,5 4951,34 | 0,009732 0,005 0,2 48,1861 1000 110,7504 2 221,5009 269,687
353 100 0,5 4962,731 ] 0,007454| 0,005 0,2 36,99144 1000 96,98054 2 193,9611 | 230,9525
354 100 Q0,5 4972,609] 0,005478| 0,005 0,2 27,24048 1000 83,18111 2 166,3622 | 193,6027
355 100 0,5 4980,973 | 0,003805{ 0,005 0,2 18,95411 1000 69,35634 2 138,7127| 157,6668
356 100 0,5 4987,82 | 0,002436 0,005 0,2 12,15008 1000 55,51044 2 111,02091 123,171
357 100 0,5 4993,148 | 0,00137 0,005 0,2 6,842935 1000 41,64763 2 83,29526 | 90,1382
358 100 0,5 4996,954 | 0,000609 0,005 0,2 3,044009 1000 27,77214 2 55,54427 | 58,58828
359 100 0,5 4999,238 { 0,0001521 0,005 0,2 0,761408 1000 13,88818 2 27,77637 | 28,53778
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Tabelul 9. Calculul fortei totale medii de tractiune

il

af’] T4IN] T,IN] T5[N} T4IN] Ts[N] Ts[N] T,[N} TsIN] TiN]
0 0 2160,929 | 1591,549 {-4910,139| -10000 |-4910,139{ 1591,549 | 2160,929 | -12315,32
1 28,53778 | 2205,405 | 1502,522 | -5078,365| -9969,939-4741,178| 1677,046 | 2115,033 |-12260,94
2 58,58828 | 2248,369 | 1409,993 |-5245,726 -9935,32 |-4571,615] 1758,988 | 2067,811 | -12208,91
3 90,1382 | 2289,726 | 1313,993 |-5412,091{-9896,157| -4401,58 | 1837,353 | 2019,357 | -12159,26
4 123,171 | 2329,386 | 1214,56 | -5577,33 | -9852,47 |-4231,205} 1912,125 | 1969,766 { -12112
5 157,6668 | 2367,256 | 1111,734 |-5741,314 -9804,28 | -4060,62 | 1983,291 | 1919,13 |-12067,14
6 193,6027 | 2403,247 | 1005,557 |-5903,915}-9751,616| -3889,957| 2050,842 | 1867,545 |-12024,69
7 230,9525 | 2437,27 | 896,0789 |-6065,003|-9694,509]-3719,345| 2114,772 | 1815,105 { -11984,68
8 269,687 | 2469,236 | 783,3493 |{-6224,453|-9632,994|-3548,914| 2175,08 | 1761,903 | -11947,1
9 309,7736 | 2499,059 | 667,4238 | -6382,138| -9567,11 |-3378,793| 2231,768 | 1708,032 | -11911,98
10 351,1769 | 2526,654 | 548,3609 | -6537,935|-9496,901|-3209,111| 2284,843 | 1653,585 |-11879,33
11 393,8582 | 2551,935 | 426,2228 | -6691,721}-9422,414]-3039,994| 2334,313 | 1598,655 | -11849,14
12 437,7761 | 2574,822 | 301,0754 |-6843,375| -9343,7 |-2871,568} 2380,192 | 1543,331{-11821,44
13 482,8859 | 2595,235 | 172,988 |-6992,776}-9260,815}-2703,958 | 2422,499 | 1487,705 | -11796,24
14 529,1403 | 2613,093 | 42,03312 |-7139,807|-9173,817}-2537,287| 2461,252 | 1431,866 | -11773,53
15 576,4889 | 2628,322 |-91,71302-7284,352|-9082,769|-2371,678} 2496,477 | 1375,902 | -11753,32
16 624,8787 | 2640,847 | -228,171 |-7426,298|-8987,738|-2207,249{ 2528,203 | 1319,899 {-11735,63
17 674,2539 | 2650,595 | -367,2583 | -7565,533 | -8888,794 | -2044,121} 2556,459 | 1263,943 | -11720,46
18 724,5559 | 2657,497 | -508,889 |-7701,9471-8786,009{ -1882,408| 2581,281 | 1208,118 | -11707,8
19 775,7238 | 2661,485 | -652,9743|-7835,435| -8679,462|-1722,227} 2602,707 | 1152,506 | -11697,68
20 827,694 | 2662,494 |-799,4224] -7965,89 |-8569,232-1563,689| 2620,779 | 1097,188 | -11690,08
21 880,4004 | 2660,462 | -948,1383|-8093,212 | -8455,404 | -1406,904| 2635,541 | 1042,242 | -11685,01
22 933,7747 | 2655,331 {-1099,025|-8217,302| -8338,064| -1251,981| 2647,041 | 987,7462 | -11682,48
23 987,7462 | 2647,041 | -1251,981}-8338,064| -8217,302|-1099,025| 2655,331 | 933,7747 |-11682,48
24 1042,242 | 2635,541 | -1406,904 | -8455,404 | -8093,2121 -948,1383 | 2660,462 | 880,4004 |-11685,01
25 1097,188 | 2620,779 | -1563,689} -8569,232 -7965,89 |-799,4224| 2662,494 | 827,694 |-11690,08
26 1152,506 | 2602,707 | -1722,227]-8679,462| -7835,435} -652,9743 | 2661,485 | 775,7238 | -11697,68
27 1208,118 | 2581,281 | -1882,408 | -8786,009} -7701,947| -508,889 | 2657,497 | 724,5559 | -11707,8
28 1263,943 | 2556,459 | -2044,121 -8888,794| -7565,533 | -367,2583 | 2650,595 | 674,2539 | -11720,46
29 1319,899 | 2528,203 |-2207,249|-8987,738} -7426,298] -228,171 | 2640,847 | 624,8787 | -11735,63
30 1375,902 | 2496,477 | -2371,678]-9082,769| -7284,352{-91,71302| 2628,322 | 576,4889 | -11753,32
31 1431,866 | 2461,252 | -2537,287]-9173,817}-7139,807| 42,03312 | 2613,093 | 529,1403 |-11773,53
32 1487,705 | 2422,499 |-2703,958]-9260,815] -6992,776] 172,988 | 2595,235 | 482,8859 | -11796,24
33 1543,331 | 2380,192 | -2871,568| -9343,7 |-6843,375| 301,0754 | 2574,822 | 437,7761 |-11821,44
34 1598,655 | 2334,313 |-3039,994{-9422,414|-6691,721] 426,2228 | 2551,935 | 393,8582 |-11849,14
35 1653,585 | 2284,843 | -3209,111} -9496,901 | -6537,935| 548,3609 | 2526,654 | 351,1769 | -11879,33
36 1708,032 | 2231,768 | -3378,793| -9567,11 | -6382,138 667,4238 | 2499,059 | 309,7736 | -11911,98
37 1761,903 | 2175,08 |-3548,914|-9632,994}-6224,453| 783,3493 | 2469,236 | 269,687 | -11947,1
38 1815,105 | 2114,772 {-3719,345]-9694,509{ -6065,003 | 896,0789 | 2437,27 | 230,9525 {-11984,68
39 1867,545 | 2050,842 | -3889,957-9751,616-5903,915| 1005,557 | 2403,247 | 193,6027 | -12024,69
40 1919,13 | 1983,291 | -4060,62 | -9804,28 |-5741,314| 1111,734 | 2367,256 | 157,6668 | -12067,14
41 1969,766 | 1912,125 | -4231,205{ -9852,47 | -5577,33 | 1214,56 | 2329,386 | 123,171 | -12112
42 2019,357 | 1837,353 | -4401,58 |-9896,157}-5412,091} 1313,993 | 2289,726 | 90,1382 |-12159,26
43 2067,811 | 1758,988 | -4571,615] -9935,32 | -5245,726| 1409,993 | 2248,369 | 58,58828 | -12208,91
44 2115,033 | 1677,046 |-4741,178|-9969,939 -5078,365| 1502,522 | 2205,405 | 28,53778 |-12260,94
Tmed = -11894,51
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Pentru o mai buna echilibrare dinamica a sistemului se recomanda dublarea sistemului
conform figuri 2
Precizarea stadiului cunoscut al tehnicii in domeniul obiectului inventiei, cu
mentionarea dezavantajelor solutiilor tehnice cunoscute;
In scopul realizari misciri de translatie cu ajutorul sistemelor inertiale sunt cunoscute
o serie de dispozitive inertiale brevetate bazate pe circulatia unei mase constante pe traiectorii
a cdror raze sunt variabile in timpul unei rotatii complecte care in majoritatea cazurilor nu
realizeaza obtinerea unei forte rezultante dupd o anumiti directie motiv pentru care au rimas
in stadiu de brevetare fard o aplicatie practicd, iar in czul prezentei inventii obtinerea forfei de
tractiune dupd o anumitd directie este realizatéd prin circulagia unei greutdfi de masa variabila
pe traiectorii circulare care asigurd obtinerea unei forte de tractiune (diferitd de zero) dupi o

directie bine determinata.

Problema tehnicd pe care o rezolvd inventia este de realizare a migcari de translatie
unidirectionald a maginii pe care este montat sistemul, problema nerelizatd pana in prezent de
alte sisteme inertiale sau doar cu un randament foarte mic , motiv pentru care aceste sisteme
au ramas in stadiul de brevetare fara realizare practica.

Elementul de originalitate a sistemului constad in circulatia unei mase variabile pe
traiectorii circulare de raza constantd, adicd in realizarea fortei de tractiune prin circulatia

unor mase variabile rotite pe cercuri de raze constante.

Prezentarea modului concret de realizare a inventiei:

Asa cum se prezintd schematic in figura 1, sistemul este format din niste cilindri
1.1....... 1.4’ in care sunt introduse respectiv scoase controlat lichide (deobicei apa sau ulei
hidraulic) , cilindri care se invart pe niste traiectorii circulare de raze constante R, si prin
faptul cd masa (cantitatea) lichidului aflatd in cilindri 1.1....... 1.4’ variazd de la zero la
maxim, la o rotatie de la O la 1800 respectiv invers de la maxim la zero la o rotatie de la
1800 la 3600 fapt prin care se obtin forte centrifuge diferit de zero dupa anumite directii care

asigura deplasarea liniara unidirectionald a sistemului.

-17-

i



RO 137414 A2

Avantajelor rezultate din aplicarea invenfiei:

Prin aplicarea inventiei se ob{in urmétoarele avantaje:

- realizarea fortei de tractiune dupa o directie bine stabilita ;

- simpitatea constructiei prin care se reduce costurile de fabricatie;

- dacd studiem mai amdnunfit fenomenele de accelerafii respectiv incetiniri ale
maselor de lichide din cilindri 1.1....... 1.4°, respectiv din conductele de alimentare / golire 4 i
5 si daca folosim o roatd volantd bine definit in lanful cinematic 19 putem observa ci datorita
acumuldrilor de energie respectiv descarea acestora avem nevoie doar de lucru mecanic

(energie) necesard invingerii fortelor de frecare, deci sistemul functioneaza cu un randament

foarte ridicat .

- 18- 0
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REVENDICARI
1. Sistem inerfial de transformare a migcérii de rotatie in miscare liniara
unidirectionala caracterizati prin aceea ci prin aplicarea acestui sistem se obfine realizarea
unei forte de tractiune dupd o anumita directie bine stabilita prin circulatia controlatd a unor
mase de lichide variabile in niste cilindri la o rotatie de la 0° la 180° , de la zero la maxim,
respectiv de la maxim la zero la rotatia de la 180° la 360° care asigura realizarea unei forte

rezultante diferite de zero dupé o anumita directie.

-19-

ig



RO 137414 A2

Re

Re

S e

ot

. )
3 oS
( {Hf———
. \ -
" Kgfl\w
o P
1vllnlv
o~ u
..I.,;r..AI N —
a__|» N =
N
- —
« T e e
o
. )
[
| = g
U\
-t
-
N - - w
< T = 7
\ AL I » L 1 1 1 1 L )|
e O , ¢
C ) Lt 40—
T\IWIM!

fig.1



RO 137414 A2 N

//Aj/:\YTQ'
)
- 2
- “4/‘/ ﬁyu'
Nt/
f_\‘/‘-Q f/r_\l N
VA o
/(/“‘\\r/l 3
)
—_— 13
@
L -
(7‘\\«1 \{ //,/-‘\\/1 :
&:‘/ Jfl\\?::’y

P S \://
ya
/
f R(IQ }/_X
&jf/// / . !\¥'Z//
7\ N
\»
fig. 2
AQ |



	Bibliographic Data / Abstract
	Description
	Claims
	Drawings



