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(57) Rezumat:

Inventia se refera la o platforma de ridicare- coborére
cu actionare electrica destinata activitétilor de depla-
sare, depozitare/organizare din diverse domenii. Plat-
forma, conform inventiei este constituita dintr-un cadru
(A) format dintr-un sasiu (1) dublu, de forma para-
lelipipedicd, prevazut cu niste perechi de montanti (2)
care au niste picioare (3) auxiliare si niste ranforsari (4)
de capat, in lungul partii frontale-interioare a sasiului
(1), pe toata lungimea montantilor (2) sunt inserate
niste cai (6) de culisare, in perechi paralele care sustin
un sistem (B) de culisare propriu-zisa a unei platforme
(C) mobile, care include niste culise (7) metalice,
simetrice si mobile prevazute cu niste role (8) multiple,
conducatoare, o actionare mecanica sau hidraulica a
platformei (B) care se deplaseaza pe un arbore (9)
filetat, o roata (10) melcatd, pusad in miscare de un
motor (11) electric prevazut in caz de nevoie cu un
angrenaj (12) reductor, sistemul (B) de culisare fiind
controlat de niste senzori (13) pentru masurarea dis-
tantei exacte intre platforma (C) si sol sau un reper
specific de pe baza cadrului (A), in interiorul ranfor-
sarilor (4) sunt dispuse niste roti (14) pentru deplasarea
cadrului (A), care pot fi pliate atunci cénd intreg
ansamblu este in stationare, pentru a se ridica-coborf
platforma (C), care este prevazuta la partea inferioara
cu o placa (15) de asezare, pe care sunt pozitionate
corespunzator doua butoane (16) de control a depla-
sarii, Tn timp ce pe perimetrul plécii (15) este dispusa o
balustrada (17) prevazuté cu un panou (18) tactil cu

taste/butoane de comanda si control si cu un suport
(19) pentru sprijin/depozitare provizorie a unor pachete
(20) sau obiecte care urmeaza a fi depozitate, pe cadru
(A) fiind prevazute si cateva butoane (22) pozitionate
avantajos pentru eventuale functii prioritare.

Revendicari: 1
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Cu incepere de la data publicdrii cererii de brevet, cererea asigurd, in mod provizoriu, solicitantului, protectia conferitd potrivit dispozitiilor
art.32 din Legea nr.64/1991, cu exceptia cazurilor in care cererea de brevet de inventje a fost respinsa, retrasd sau consideratd ca fiind retrasa.
Intinderea protectiei conferite de cererea de brevet de inventie este determinatd de revendicarile continute in cererea publicatd in conformitate

cu art.23 alin.(1) - (3).

RO 137413 A2



e~ 7.9 INVENTh St MATL
Cerere de hrevet de inveatie

‘i
Nr . 2l oo 504 !.

SN IINCEOENNSEENSNAS, UL . NBEAD

l . . —lanczil U 3 'Dg' 2021

DISPOZITIV PLATFORMA DE RIDICARE-COBORARE CU ACTIONARE ELECTRICA

Inventia se refera la un dispozitiv platforma de ridicare-coborire cu actionare electrica, destinat
activitdtilor de deplasare, depozitare/organizare din domenii diverse, In scopul cresterii eficientei,
productivitafii, dar $i a calitafii lucrdrilor de depozitare, organizare, stocare, pentru ridicarea
pachetelor, cutiilor, pieselor diverse, pentru toate sistemele de depozitare, dar mai ales pentru cele
digitalizate.

1. Se mai cunosc sistemele simple, tip scard manipulatd manual, sistem ce nu ofera siguranta si
un control al stabilitatii, are un slab contact cu solul, cere efort fizic direct, etc., iar modul de lucru
este imprecis, primitiv Si depasit.

2. Se cunosc de asemenea sisteme de ridicare coborare tip gondold, unele cu capacitatea de
deplasare pe orizintald, dar aceste sisteme au ca dezavantaj pretul ridicat, complexitate excesiva,
spatiul mare pe care il ocupa in deplasare Si la depozitare, consum energetic, etc.

Problema tehnicd pe care o rezolva inventia este aceea cid prin utilizarea dispozitivului
platforma de ridicare-coborére cu actionare electrici, realizat din materiale adecvate Si avand doua
elemente constructive cu Sine de ghidare ce sustin niste culise pentru a efectua cursa sus/jos in cadrul
operatiei desemnate, cu adaptare pentru toate tipurile de deplasari pe verticala atat a persoanelor cat
si a obiectelor diverse in sistemele de depozitare, mai ales pentru cele digitalizate. Dispozitivul din
inventie conlucreaza avantajos cu alte diverse tipuri de sisteme de acces cunoscute deja.

Avantaje:

-siguranta operatiilor/lucrarilor;

-creste randamentul Si eficienta activitatii specifice;
-robust, cu spafiu redus de depozitare;

-inteligent - ofera controlui miscarilor, prin dispozitive electrice/electronice eficiente.

Se prezinta in continuare un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu figurile:
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Fig. 1. Vederi de ansamblu (A) — pliat

Fig. 2. Vederi de ansamblu (A) — pe roti

Fig. 3. Vedere ansamblu (A) — depliat

Fig. 4. Schema cinematicd/Detaliu a sistemului de actionare (B)

Fig. 5. Instalatia electrica (D)

Inventia se refera la un dispozitiv plaforma pentru ridicare-coborare cu actionare electrica,
alcdtuit dintr-un ansamblu-cadru (A), general, dimensionat corespunzitor ergonomic, format dintr-
un Sasiu (1), dublu tip cadru din tabld sau profile metalice ambutisate sau din plastic rezistent, cu un
sistem de cuplare/amsamblare sigur Si eficient, in sine cunoscut Si nedetaliat, cu forma
paralelipipedica si dimensiuni specifice scopului - find posibile oricéte si orice dimensiuni.

Partea principald a ansamblului-cadru (A), sasiul (1) avand ca elemente esentiale perechi de
montanti (2), ce au la randul lor prevazute niSte picioare auxiliare (3), de sprijin, Si niSte ranforsari
(4), de capat, cu rol multiplu: de preluare a eforturilor mecanice, de depozitare a unor elemente
mecanice sau electrice cum ar fi motoare, reductii, baterie de acumulatori, etc. in zona/partea
mediand — sau altd pozitie convenabild — a fiecarui montant (2), este dispusa cate o articulatie (5),
corespunzatoare scopului (gen balama) fixa, ce se poate plia In unghiuri diverse pe o plaja de 180
grade, Si/sau cu actionare electricd ori pneumaticd/hidraulica.

In lungul parii frontale-interioare a ansamblului-cadru (A), pe toatd lungimea elementelor de
sasiu numiti montanti (2), sunt inserate cii de culisare (6), in perechi paralele.

Sistemul (B), de culisare propriuzisd (de ridicare-coborare) a unei platforme (C), mobile,
include culise metalice (7), simetrice Si mobile odata cu platforma (C), prevazute cu niste role (8),
multiple conducatoare, sau alt sistem de alunecare sus-jos, o actionare mecanica sau hidraulica in
sine cunoscuta Si nedetaliatd a platformei (B), — de tip bucse filetatd ce se deplaseaza pe un arbore
filetat ori melc (9), roatd melcatd (10), — pusd in miScare de un motor (11), electric cu comanda
wirlss, care, daca este necesar are prevazut/atasat un angrenaj reductor (12), de mici dimensiuni,
respectiv un sistem hidraulic actionat de céitre o clapeta de actionare — cunoscute $i nespecificate —
iar acest sistem (B), de culisare este controlat de senzori (13), diversi, eventual tip ,,laser”, destinati
masurdarii distantei exacte Intre platforma Si sol sau un reper specific de pe baza ansamblului-cadru
(A), si care in functie de semnalul primit, comanda miScarea intregului ansamblu.

Este prevazut obligatoriu un sistem dublu de protectie anticddere (in sine cunoscurt Si
nereprezentat).

30



RO 137413 A2

In interiorul ranforsarilor (4), inferioare, sunt dispuse niSte elemente de rulare/roti (14), ce pot
fi diverse $i in numar corespunzétor scopului, pliabile in interiorul cadrului sau cu alta modalitate de
ridicare coborare atunci cind este necesar. Aceste role/roti (14), sunt scoase doar atunci cand este
deplasat ansamblul (A), conform inventiei,dar in asemenea situatie sunt lipite de montanti picioarele

auxiliare (3), si respectiv pliate cind este in stafionare pentru a se proceda la ridicarea-coborérea:

platformei (C). La plierea lor ansamblul (A), devine fix pe sol.

Platforma (C), previzuti la partea inferioara cu o placi de asezare (15), ce i$i pastreazé pozitia
orizontala in orice situatie utilizind procedee mecanice tip cadru paralelogramic sau electronice cu
giroscoape ori combinate, placd (15), pe care sunt pozitionate corespunzator doud sau mai multe
butoane (16), de control a deplasari, in timp ce pe perimetrul placii (15), este dispusd o balustrada
(17), pe care se prinde in pozitie corepunzatoare scopului — conform cerintei ergonomice — un panou
(18), tactil cu o serie de taste/butoane de comanda Si control (ansamblu numit Si ,,tastatura™), iar pe
aceasi balustrada (17), se afla si un suport (19) pentru sprijin/depozitare provizorie a diverselor
pachete (20), sau obiectelor ce urmeaza a fi depozitate, pozitionat in opozitie cu panoul de comanda
si control (18); pe panoul de comanda (18) sunt prevazute functii de tip variometru pentru butonul de
picior de reglare a vitezei de ridicare/coborare (16), o functie sau o tastd pentru reglarea turafiei la
motorul (11), respectiv vitezei de rotire a reductorului (12), de actionare Si implicit a rolelor (8), de
ghidare, o tastd de schimbare sens la urcare-coborire, o tastd de sigurantare la stationarea propriu-
zisd ce aprinde $i surse de lumind (21), diverse, o tastd de reglare viteza ridicare/coborare a
platformei (B), mobile; sunt prevazute Si cateva butoane (22), pozitionate avantajos pentru eventuale
functii prioritare.

Rolul afisajului (18), este multiplu, de a afiSa informatii in timp real primite de la senzorii (Sn,
etc.,), Si pe care pot fi afisate/rula, informatii utile cum ar fi: pozitia reala in comparatie cu cea
ideala, presiunea din punctele de sprijin/contact cu solul, viteza de ridicare/coborire, de a mentine
legatura cu unitatea centrala a depozitului, in legaturd cu functiile de depozitare, etc. Senzorii (Sn),
de misurare odata activali de pe tastaturd, vor monitoriza Si mentine parametrii de lucru prestabiliti.

In interiorul platformei (C), este dispusid convenabil instalatia electrici (D), de principiu
concentratd pe o placd de baza (23), instalatie (D), alimentatd de bateria de acumulatori (24), — ce
poate fi prevazuta cu alimentate Si prin fir la o sursa generala de curent electric atat pentru actionare
cat si pentru alimentare — fiind compusd dintr-un bloc de siguranfe (BS), si un modul de
distributie/alimentare (MA), de la care energia electrici este repartizatd prin cablaje citre
consumatori, cum ar fi o unitate de ridicare-coborare de tensiune (TR), cu mai multe iesiri potrivit
scopului, de alimentare a sistemului de ridicare-coborare platforma (B), sistemului de iluminare (21),
cu leduri (preferabil), a unui numar de senzori (Sn) — diversi, considerati a fi necesari (principalul
fiind cel de pozitie a platformei de tip giroscopic, de presiune Si torsiune, eventual a vitezei de rotire
motoare, a luminozitafii, etc.), ce trimit semnale unui microcontroler (MCU), - ca unitate de
procesare internd - care achizifioneaza si proceseaza datele colectate, pe care le i conserva, Si/sau le
transfera unuia sau mai multor afisaje (18), digitale (LCR), precum Si unor unitati externe cum ar fi:
calculatoare de birou (centrale), telefoane mobile, alte dispozitive mobile, etc.
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REVENDICARI

Revendicare 1: dispozitiv platforma de ridicare-coborare cu acfionare electrica conform
invenfiei, caracterizat prin aceea ca este alcatuit dintr-un ansamblu-cadru (A), general format
dintr-un Sasiu (1), dublu tip cadru din tabld sau profile metalice ambutisate sau din plastic
rezistent, cu un sistem de cuplare/amsamblare sigur Si eficient, in sine cunoscut Si nedetaliat, cu
forma paralelipipedica Si dimensiuni specifice scopului, partea principald a ansamblului-cadru
(A), sasiul (1) avand ca elemente esentiale perechi de montanti (2), ce au la randul lor prevazute
niste picioare auxiliare (3), de sprijin, $i niSte ranforsiri (4), de capat, cu rol multiplu: de preluare
a eforturilor mecanice, de depozitare a unor elemente mecanice sau electrice cum ar fi motoare,
reductii, baterie de acumulatori, etc. In zona/partea mediani — sau alta pozitie convenabili — a
fiecarui montant (2), este dispusa cate o articulafie (5), corespunzitoare scopului (gen balama)
fixa, ce se poate plia in unghiuri diverse pe o plaja de 180 grade, Si/sau cu actionare electrica ori
pneumaticd/hidraulica iar in lungul parii frontale-interioare a ansamblului-cadru (A), pe toata
lungimea elementelor de Sasiu numiti montanti (2), sunt inserate cai de culisare (6), in perechi
paralele ce permit sistemului (B), de culisare propriuzisa (de ridicare-coborare) a unei platforme
(C), mobile, ce include culise metalice (7), simetrice $i mobile odata cu platforma (C), prevazute
cu niste role (8), multiple conducitoare, sau alt sistem de alunecare sus-jos, o actionare mecanica
sau hidraulica in sine cunoscuta Si nedetaliata a platformei (B), — preferabil de tip bucse filetata
ce se deplaseaza pe un arbore filetat ori melc (9), si roatd melcata (10), — pusa in miScare de un
motor (11), electric care, daca este necesar are prevazut/ataSat un angrenaj reductor (12), de mici
dimensiuni, respectiv un sistem hidraulic acfionat de catre o clapetd de actionare — cunoscute Si
nespecificate — iar acest sistem (B), de culisare este controlat de senzori (13), diversi, destinati
masurdrii distantei exacte intre platforma Si sol sau un reper specific de pe baza ansamblului-
cadru (A), si care comanda miScarea intregului ansamblu; in interiorul ranforsirilor (4),
inferioare, sunt dispuse niSte elemente de rulare/rofi (14), ce pot fi diverse Si in numar
corespunzitor scopului, pliabile in interiorul cadrului sau cu altd modalitate de ridicare coborare
atunci cand este necesar, aceste role/roti (14), sunt scoase doar atunci cand este deplasat
platforma ridicatoare conform inventfiei, Si respectiv pliate cind intregul ansamblu este In
stationare, pentru a se proceda la ridicarea-coborarea platformei (C), la plierea lor ansamblul (A),
devine fix pe sol.

Platforma (C), previzuta la partea inferioara cu o placad de asezare (15), ce 1si pastreaza pozitia
orizontala in orice situatie utilizdnd procedee mecanice tip cadru paralelogramic sau electronice
cu giroscoape ori combinate, pe care sunt pozitionate corespunzator doud sau mai multe butoane
(16), de control a deplasari, in timp ce pe perimetrul plicii (15), este dispusi o balustrada (17),
pe care se prinde in pozifie corepunzatoare scopului un panou (18), tactil de comanda si control
(ansamblu numit Si ,.tastaturd”), usor accesibile Si convenabile, iar pe aceasi balustrada (17), se
afla si un suport (19) pentru sprijin/depozitare provizorie a diverselor pachete (20), sau obiectelor
ce urmeaza a fi depozitate, pozitionat in opozifie cu panoul de comanda Si control (18); pe

1
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structura-cadru (A), sunt prevazute in pozitie convenabild Si citeva butoane (22), pozitionate
avantajos pentru eventuale functii prioritare, iar in interiorul platformei (C), este dispusa
convenabil instalafia electrica (D), de principiu concentratd pe o placa de baza (23), instalatie
(D), alimentata de bateria de acumulatori (24), — ce poate fi prevdzuta cu alimentate Si prin fir la
o sursa generald de curent electric atat pentru actionare cat Si pentru alimentare — fiind compusa
dintr-un bloc de sigurante (BS), si un modul de distribufie/alimentare (MA), de la care energia
electrica este repartizata prin cablaje catre consumatori, cum ar fi o unitate de ridicare-coborare
de tensiune (TR), cu mai multe iesiri potrivit scopului, de alimentare a sistemului de ridicare-
cobordre platforma (B), sistemului de iluminare (21), cu leduri (preferabil), a unui numar de
senzori (Sn) — diversi, considerali a fi necesari (de presiune $i torsiune, eventual a vitezei de
rotire motoare, a luminozitatii, etc.), ce trimit semnale unui microcontroler (MCU), - ca unitate
de procesare internd - care achizitioneaza Si proceseaza datele colectate, pe care le Si conserva,
Si/sau le transferd unuia sau mai multor afisaje (18), digitale (LCR), precum Si unor unitati
externe de tip calculatoare de birou (centrale), telefoane mobile, alte dispozitive mobile, etc.
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