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OFICIUL DE STAT PENTRU INVENT! $i IARCI
Cerere de brevet de Inventie

METODA DE INSERARE A BORNEI Sl DISPOZITIV DE INSERARE A BORNEI

DOMENIUL TEHNIC
[0001] Prezenta inventie se refera la o metoda de inserare a bornei si la un dispozitiv
de inserare a bornei.

STADIUL TEHNICII
[0002] Literatura de brevet 1 dezvaluie un dispozitiv de inserare a bornei pentru
inserarea unei borne prevazute la o portiune de capat a unui cablu intr-o carcasa de
fisa. Este dezvaluit in acest dispozitiv ca un laser este aplicat bornei din doua directii,
este masurata o lungime ecranata si se obtine o inclinatie a bornei.

LISTA DOCUMENTE CITATE
LITERATURA DE BREVET
[0003] Literatura de brevet 1: documentatia brevetului US 6842975

SUMARUL INVENTIEI

PROBLEMA TEHNICA

[0004] n literatura de brevet 1, deoarece inclinatia bornei este obtinuta prin rotirea bornei
pentru a repeta masurarea pana cand lungimea ecranata este minima, poate aparea o
eroare de masurare cand borna este rotita in sensul acelor de ceasornic si in sens invers
acelor de ceasornic.

[0005] In plus, deoarece o postura a bornei este detectata prin obtinerea unei latimi a
bornei, este necesar sa se roteascad in mare masura borna indiferent daca borna este
inclinata spre dreapta sau inclinata spre stanga, ceea ce necesita timp pentru masurare.
[0006] Inventia a fost realizata avand in vedere circumstantele descrise mai sus si un
obiectiv al inventiei este acela de a oferi 0 metodé de inserare a bornei si un dispozitiv de
inserare a bornei capabile s& masoare rapid o postura si o pozitie a unei borne si sa
insereze fara probleme borna intr-o cavitate a unei carcase.

SOLUTIA LA PROBLEMA
[0007] Obiectivul inventiei este atins prin urmatoarea configuratie.
[0008] O metoda de inserare a bornei prin prinderea unei borne cu o mandrina si de
inserare a bornei intr-o cavitate a unei carcase, include,

un proces de stabilire a pozifiei de referintd prin capturarea unei imagini a unui
subiect pentru masurarea pozitiei de referinta prins de mandrina si stabilirea unei pozitii de
referintd pe baza unei imagini capturate;

un proces de corectare a posturii prin capturarea unei imagini a bornei prinse de
mandrina, obtindnd o inclinatie a bornei pentru o parte specifica a bornei din imaginea
capturata si corectarea unei posturi a bornei pe baza inclinatiei obtinute;

un proces de calcutare a pozitiei bornei prin capturarea din nou a imaginii bornei a
carei postura este corectatd si de calculare a unei poziii a bornei pe baza imaginii
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capturate; si

un proces de inserare prin corectarea pozitiei bornei utilizand o diferenta intre o
pozitie de masurare calculatd a bornei si pozitia de referintd ca o valoare de corectie si
inserarea bornei in cavitatea carcasei.

[0009] Un dispozitiv de inserare a bornei include:

0 mandrina configurata sa prinda o borna;

0 unitate de capturare a imaginii configuratd sa captureze o imagine a bornei
prinse de mandring;

un mecanism de antrenare configurat pentru a deplasa mandrina; si

o unitate de comanda configuraté sa controleze mecanismul de antrenare pentru
a insera borna prinsa de mandrina intr-o cavitate a unei carcase,

in care unitatea de comanda include:

o unitate de stabilire a pozitiei de referintd configuraté pentru a determina unitatea
de capturare a imaginii sa captureze o imagine a unui subiect pentru masurarea pozitiei de
referintd prins de mandrind si sa stabileasca o pozitie de referintd pe baza unei imagini
capturate a acestuia;

0 unitate de corectare a posturii configuratd pentru a determina unitatea de
capturare a imaginii sa captureze o imagine a bornei prinse de mandrin&, sa obtina o
inclinatie a bornei pentru o parte specifica a bornei din imaginea capturata si sa corecteze
0 postura a bornei pe baza inclinatiei obtinute;

o unitate de calculare a poziiei bornei configuratd pentru a determina unitatea de
capturare a imaginii sa captureze din nou imaginea bornei a cérei postura este corectata si
sa calculeze o pozitie a bornei pe baza imaginii capturate; si

o unitate de inserare a bornei configurata sa corecteze pozitia bornei utilizand o
diferenté intre o pozitie de masurare calculata a bornei si pozitia de referintd ca valoare de
corectie si inserarea bornei in cavitatea carcasei de catre mecanismul de antrenare.

EFECTE AVANTAJOASE ALE INVENTIEI

[0010] Conform inventiei, pot fi furnizate 0 metoda de inserare a bornei si un dispozitiv de
inserare a bornei capabile s& masoare rapid o postura si o pozifie a unei borne si sa
insereze fara probleme borna intr-o cavitate a unei carcase.

[0011] Inventia a fost descrisa pe scurt mai sus. Mai mult, detaliile inventiei vor fi clarificate
in continuare prin citirea modurilor de realizare a inventiei care vor fi descrise mai jos
(denumite in continuare "exemple de realizare") cu referire la desenele insofitoare.

SCURTA DESCRIERE A DESENELOR

[0012] Fig. 1 este o vedere schematica in perspectiva a unui dispozitiv de inserare a bornei
in conformitate cu prezentul exemplu de realizare.

Fig. 2 este o vedere frontald a unei borne prezentand o forma a bornei.

Fig. 3 este o diagrama bloc schematica care prezinta functiile dispozitivului de inserare a
bornei.

Fig. 4 este 0 schema de flux care arata un flux al unui proces intr-o operatie de inserare a
bornei.



RO 137367 A2

Fig. 5 este o diagrama schematica care prezinta o imagine capturata a unui subiect pentru
masurarea pozitiei de referinta.

Fig. 6 este o diagrama schematica care prezinta o imagine de referinta a bornei.

Fig. 7 este o diagrama schematica care prezinta o imagine capturata a bornei.

Fig. 8 este o diagrama schematica care prezintd o imagine capturatd a unei borne intr-o
postura normala.

DESCRIEREA EXEMPLELOR DE REALIZARE

[0013] Un exemplu de realizare specific, conform inventiei, va fi descris mai jos cu referire
la desene.

[0014] Fig. 1 este o vedere schematica in perspectiva a unui dispozitiv de inserare a bornei
in conformitate cu prezentul exemplu de realizare.

[0015] Asa cum se arata in Fig. 1, un dispozitiv de inserare a bornei 100, conform
prezentului exemplu de realizare, include o mandrina 10 care prinde o borna 1 si un suport
de carcasa 20 care sustine o carcasa 5. Acest dispozitiv de inserare a bornei 100 este un
dispozitiv care insereaza borna 1 prinsa de mandrina 10 inir-o cavitate 6 a carcasei 5
sustinutéd de suportul de carcasd 20. Borna 1 este formaté dintr-un material metalic
conductiv si este conectatd la o portiune de capat a unui fir electric 2. Borna 1 este
introdusa Tn si gazduita in cavitatea 6 a carcasei 5.

[0016] Fig. 2 este o vedere frontala a bornei prezentand o forma a bornei.

Asa cum se arata in Fig. 2, borna 1 include o portiune de conectare electrica 3
formata ca un tub dreptunghiular pe o parte de capat opusa unei parti de conectare cu firul
electric 2. Portiunea de conectare electrica 3 include o portiune de placa inferioara 3a, o
pereche de portiuni de placa laterald 3b si o portiune de placa superioara 3c. O ureche
(nereprezentatd) a unei borne conjugate este introdusa in borna 1 din partea capatului de
varf in raport cu portiunea de conectare electric 3. In consecint, borna 1 este conectata
electric la borna conjugata.

[0017] Asa cum se arata in Fig. 1, mandrina 10 include o portiune de mandrina pentru
borna 11 si o portiune de mandrin pentru firul electric 12. In mandrina 10, portiunea de
mandrina pentru borna 11 prinde borna 1, iar portiunea de mandrina pentru firul electric 12
prinde firul electric. 2. Mandrina 10 antreneaza rotativ borna 1 in jurul unei axe a bornei 1.
Suportul de carcasa 20 sustine carcasa 5. Carcasa 5 este turnata dintr-o rasina sintetica si
include o multitudine de cavitati 6 pentru gazduirea bornelor 1. Suportul de carcasa 20
prinde carcasa 5 astfel incét portiunile de deschidere de pe o parte din spate a multitudinii
de cavitati 6 sunt indreptate spre o parte a mandrinei 10.

[0018] Dispozitivul de inserare a bornei 100 include in plus un mecanism de actionare 30,
o camera 40 si o unitate de comanda 50.

[0019] Mecanismul de antrenare 30 deplaseazd mandrina 10 intr-un plan orizontal (o
directie X si o directie Y) si miscd mandrina 10 intr-o directie verticala (o directie Z).
Mecanismul de antrenare 30 deplaseaza mandrina 10 pentru a insera borna 1 prinsa de
mandrina 10 in cavitatea 6 a carcasei 5 sustinuta de suportul de carcasa 20.

[0020] Camera 40 este, de exemplu, o camera CCD. Aceastd camera 40 este dispusa
astfel incat o directie de capturare a acesteia s fie indreptata spre partea mandrinei 10. n
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aceastd camera 40, mandrina 10 deplasata de mecanismul de antrenare 30 este dispusa
intr-o directie de capturare a camerei 40. in consecintd, camera 40 captureaza o imagine a
bornei 1 prinse de mandrina 10.
[0021] Fig. 3 este o diagrama bloc schematica care prezinta funciile dispozitivului de
inserare a bornei.

Dupa cum se araté in Fig. 3, unitatea de comanda 50 este conectata la mandrina
10, suportul de carcasa 20 si mecanismul de antrenare 30 si controleaza unitatile de
antrenare a mandrinei 10, suportul de carcasa 20 si mecanismul de antrenare 30. in plus,
camera 40 este conectatd la unitatea de comanda 50, iar datele de imagine sunt transmise
de la camera 40.
[0022] Aceasta unitate de comanda 50 include o unitate de stabilire a pozitiei de referinta
51, o unitate de corectare a posturii 52, o unitate de calcul a pozitiei bornei 53 si o unitate
de inserare a bornei 54.
[0023] In continuare, o operatie de inserare a bornei 1 de cétre unitatea de comanda 50 in
dispozitivul de inserare a bornei 100 va fi descrisa cu referire la 0 schema de flux
prezentatd in Fig. 4.
[0024] In primul rand, mandrina 10 prinde un subiect pentru mésurarea pozitiei de referinta
A. Acest subiect pentru masurarea pozitiei de referinta A este implementat, de exemplu,
printr-un stift din bara rotunda, iar acest subiect pentru masurarea pozitiei de referintd A
este prins de portiunea terminala de mandrina 11 a mandrinei 10.
[0025] in aceasta stare, unitatea de stabilire a pozitiei de referinta 51 a unitétii de comanda
50 realizeaza un proces de stabilire a pozitiei de referinta (S01). In mod specific,
mecanismul de antrenare 30 este actionat pentru a dispune mandrina 10 care prinde
subiectul pentru masurarea pozitiei de referinta A la pozitia de capturare a camerei 40.
Apoi, subiectul pentru masurarea pozitiei de referinta A prins de mandrina 10 este capturat
de camera 40 , iar o pozitie de referinta este stabilita pe baza imaginii capturate.
[0026] Aici, Fig. 5 este o diagrama schematica care aratd o imagine capturatd G a
subiectului pentru masurarea pozitiei de referintd A, iar unitatea de stabilire a pozitiei de
referintd 51 seteaza coordonatele (X0, Z0) ale unui centru al subiectului pentru masurarea
pozitiei de referinta A in imaginea capturaté G la o pozitie de referinta Pa.
[0027] Apoi, cand mandrina 10 prinde borna 1 inseratd in cavitatea 6 a carcasei 5, unitatea
de corectare a posturii 52 a unitatii de comanda 50 efectueaza un proces de corectare a
posturii (S02 la S04).
[0028] In mod specific, atunci cand borna 1 este prinsa de mandrina 10 (802), mecanismul
de antrenare 30 este antrenat pentru a dispune mandrina 10 in pozitia de capturare a
camerei 40. Apoi, borna 1 este prinsa de mandrina 10 capturata de catre camera 40, iar o
inclinatie © a bornei 1 este obtinutd pentru o parte specificd a bornei din imaginea
capturata G (S03). in acest moment, unitatea de corectare a posturii 52 obtine inclinatia 8
a bornei 1 utilizand o imagine de referinta Gb.
[0029] Figura 6 este o diagrama schematica care arata imaginea de referinta Gb a bornei
1. Figura 7 este o diagram& schematica care arata imaginea capturatd G a bornei 1. in
imaginea de referintd Gb, de exemplu, borna 1 prinsd de mandrina 10 in o postura
normala este capturata in prealabil, iar imaginea capturata este inregistratad ca imagine de
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referinta Gb.

[0030] Unitatea de corectare a posturii 52 compara partea specificd a bornei 1 din
imaginea capturatd G care este capturata si o parte specificd a bornei 1 din imaginea de
referintd Gb. Partea specifica a bornei 1 este o parte care serveste ca o caracteristica a
bornei 1, iar in acest exemplu, portiunea de placa inferioara 3a care formeaza portjunea de
conectare electrici 3 a bornei 1 este utilizata ca parte specifica. In mod specific, portiunea
de placa inferioard 3a a portiunii de conectare electrica 3 a bornei 1 din imaginea de
referintd Gb din Fig. 6 este comparaté cu portiunea de placa inferioara 3a a portiunii de
conectare electrica 3 a bornei 1 din imaginea capturata G din Fig. 7. Apoi, inclinatia 6 a
bornei 1 din imaginea capturatad G se obtine prin compararea partilor specifice.

[0031] Cand inclinatia 6 obtinutd a bornei 1 depéseste un nivel de referinta stabilit in
prealabil (Nu in S04), unitatea de corectare a posturii 52 corecteaza pozitia bornei 1 la
pozitia normala fara inclinatia 6 (S05). In mod specific, unitatea de corectare a posturii 52
roteste borna 1 in jurul unei axe prin antrenarea unitatii de antrenare a mandrinei 10 pe
baza inclinatiei 6 obtinute a bornei 1 si corecteaza postura la postura hormala.

[0032] Apoi, unitatea de calcul a pozitiei bornei 53 a unitati de comanda 50 determina
camera 40 sa captureze din nou imaginea bornei 1 in pozitia normala si calculeaza o
pozitie de masurare P in directia orizontala (directia X) si in directia verticala (directia Z) a
centrului bornei 1 pe baza imaginii capturate G (S06). Fig. 8 este o diagrama schematica
care arata imaginea capturatd G, in care borna 1 aflata in postura normala este capturata
din nou de camera 40.

[0033] Dupa aceea, unitatea de inserare a bornei 54 a unitatii de comanda 50 compara
coordonatele calculate ale pozitiei de masurare P a bornei 1 cu coordonatele (X0, Z0) ale
pozitiei de referintd Pa obtinute de la subiectul pentru mésurarea pozitiei de referintd A si
obtine o diferenta (AX) in directia orizontala si o diferenta (AZ) in directia verticald. Apai,
cand diferenta (AX) in directia orizontala si diferenta (AZ) in directia verticald depasesc
nivelul de referinta stabilit in prealabil (Nu in S07), pozitia bornei 1 este corectata folosind
aceste diferente (AX, AZ) ca valori de corectie (S08). Dupa ce pozitia bornei 1 este
corectata, mecanismul de antrenare 30 este antrenat pentru a insera borna 1 prinsa de
mandrina 10 in cavitatea 6 a carcasei 5 sustinuta de suportul de carcasa 20.

[0034] Cand inclinatia 8 a bornei 1 obtinutd in procesul de corectare a posturii este in
interiorul nivelului de referinta stabilit in prealabil (Da in S04), o corectie a posturii (S05) a
bornei 1 si un calcul de pozitie (S06) pe baza imaginii capturate G, care este capturata din
nou, nu sunt efectuate, iar imaginea capturatd G utilizatd pentru determinarea inclinafiei
este utilizata pentru calcularea pozitiei de masurare P.

[0035] in plus, la calcularea pozitiei de masurare P, atunci cand diferenta (AZ) in directia
verticala si diferenta (AX) Tn directia orizontald sunt Tn interiorul nivelului de referinta stabilit
in prealabil (Da in S07), corectia pozitiei bornei 1 nu este realizatd folosind valoarea de
corectie de 0 (S09), iar borna 1 este inserata in cavitatea 6 a carcasei 5.

[0036] Asa cum a fost descris mai sus, conform metodei de inserare a bornei si a
dispozitivului de inserare a bornei conform prezentului exemplu de realizare, deoarece
inclinatia bornei 1 este calculatd pentru partea specificd a bornei 1 si postura este
corectatd, timpul necesar pentru corectarea posturii poate fi scurtat. In plus, deoarece
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masurarea pozitiei bornei 1 este efectuata intr-o stare in care postura bornei 1 este corecta,
poate fi prevenitd o eroare de masurare a pozitiei care apare in conformitate cu forma
bornei 1. Prin urmare, postura si pozitia bornei 1 pot fi m&surate si corectate rapid, iar
borna 1 poate fi inserata fara probleme in cavitatea 6 a carcasei 5.
[0037] in plus, comparand partea specificd a bornei 1 din imaginea G capturaté cu partea
specifica a bornei 1 din imaginea de referintd Gb inregistrata in prealabil, inclinatia bornei 1
poate fi obtinuta usor si precis.
[0038] Prezenta inventie nu este limitata la exemplul de realizare descris mai sus $i pot fi
facute modificari, imbunatafiri si altele asemenea, dupa caz. in plus, materialele, formele,
dimensiunile, numerele, locatiile de aranjare si altele asemenea ale componentelor din
exemplul de realizare descris mai sus sunt optionale si nu sunt limitate atata timp céat
prezenta inventie poate fi realizata.
[0039] Aici, caracteristicile exemplelor de realizare a metodei de inserare a bornei si a
dispozitivului de inserare a bornei, conform inventiei, descrise mai sus, vor fi rezumate pe
scurt si enumerate in urmatoarele [1]la [4].
(11 O metodé de inserare a bornei prin prinderea unei borne (1) cu o mandrina (10) si
inserarea bornei (1) intr-o cavitate (6) a unei carcase (5), include:

un proces de stabilire a pozitiei de referintd prin capturarea unei imagini a unui
subiect pentru masurarea pozitiei de referinta (A) prinsa de mandrina (10) si stabilirea unei
pozitii de referinta (Pa) pe baza unei imagini capturate (G);

un proces de corectare a posturii prin capturarea unei imagini a bornei (1) prinse
de mandrina (10), obtinerea unei inclinatii (8) a bornei (1) pentru o parte specifica a bornei
(1) din imaginea capturaté (G), si corectarea unei posturi a bornei (1) in functie de inclinatia
(8) obtinuta;

un proces de calculare a pozitiei bornei prin capturarea din nou a imaginii bornei
(1) a carei postura este corectatd si calcularea unei poziti a bornei (1) pe baza imaginii
capturate (G); si

un proces de inserare prin corectarea pozitiei bornei (1) folosind o diferenta intre o
pozitie de masurare calculatad (P) a bornei (1) si pozitia de referintd (Pa) ca valoare de
corectie si inserarea bornei (1) in cavitatea (6) carcasei (5).
[0040] Conform metodei de inserare a bornei cu configuratia [1] de mai sus, deoarece
postura este corectata prin calcularea inclinatiei bornei pentru partea specificd a bornei,
timpul necesar pentru corectarea posturii poate fi scurtat. In plus, deoarece méasurarea
pozitiei bornei se realizeaza in starea in care postura bornei este corectd, poate fi
prevenita eroarea de masurare a pozitiei care apare in conformitate cu forma bornei. Prin
urmare, postura si pozitia bornei pot fi masurate si corectate rapid, iar borna poate fi
inserata fara probleme in cavitatea carcasei.
[0041] [2] Metoda de inserare a bornei in conformitate cu [1] de mai sus include, in plus:

capturarea imaginii bornei (1) prinse de mandrina (10) intr-o pozitie normala si
inregistrarea imaginii capturate ca imagine de referinta (Gb); si

obtinerea unei inclinatii (8) a bornei (1) prin compararea unei pari specifice a
bornei (1) din imaginea capturatd (G) cu o parte specificd a bornei (1) din imaginea de
referinta (Gb) in procesul de corectare a posturii.
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[0042] Conform metodei de inserare a bornei din configuratia [2], inclinatia bornei poate fi
obtinuta usor si precis prin compararea partii specifice a bornei din imaginea capturaté cu
partea specifica a bornei din imaginea de referinta inregistrata in avans.

[0043] [3] Un dispozitiv de inserare a bornei incluzand:

0 mandrina {10) configurata sa prinda o borna (1);

o unitate de capturare a imaginii {camera 40) configurata sa captureze o imagine
a bornei (1) prinsé de mandrina (10);

un mecanism de antrenare (30) configurat pentru a deplasa mandrina (10); i

o unitate de comanda (50) configuratd sa controleze mecanismul de antrenare
(30) pentru a insera borna (1) prinsad de mandrina (10} intr-o cavitate (6) a unei carcase (5),
in care unitatea de comanda (50) include:

0 unitate de stabilire a poziiei de referinta (51) configurata sa determine unitatea
de capturare a imaginii (camera 40) sa captureze o imagine a unui subiect pentru
masurarea pozitiei de referinta (A) prinsad de mandrina (10) si sa stabileasca o pozitie de
referintd (Pa) pe baza unei imagini capturate (G) a acesteia;

0 unitate de corectare a posturii (52) configurata pentru a determina unitatea de
capturare a imaginii (camera 40) sa captureze o imagine a bornei (1) prinse de mandrina
(10), sa obtina o inclinatie (8) a bornei (1) pentru o parte specifica a bornei (1) din imaginea
capturata (G) si sa corecteze o postura a bornei (1) pe baza inclinatiei (8) obtinute;

o unitate de calculare a pozitiei bornei (53) configuratad sa determine unitatea de
capturare a imaginii (camera 40) sa capteze din nou imaginea bornei (1) a carei postura
este corectata si s& calculeze o pozitie a bornei (1) pe baza imaginii capturate (G); si

o unitate de inserare a bornei (54) configurata s& corecteze pozitia bornei (1)
utilizand o diferentad intre o pozitie de masurare calculata (P) a bornei (1) si pozitia de
referinta (Pa) ca valoare de corectare si sa introduca borna (1) in cavitatea (6) carcasei (5)
prin mecanismul de antrenare (30).

[0044] Conform dispozitivului de inserare a bornei din configuratia de mai sus [3],
deoarece postura este corectata prin calcularea inclinatiei bornei pentru partea specifica a
bomei, timpul necesar pentru corectarea posturii poate fi scurtat. In plus, deoarece
masurarea pozitiei bornei se realizeaza in starea in care postura bornei este corecta,
poate fi prevenitd eroarea de masurare a pozitiei care apare in conformitate cu forma
bornei. Prin urmare, postura si pozitia bornei pot fi masurate si corectate rapid, iar borna
poate fi inserata fara probleme in cavitatea carcasei.

[0045] [4] Dispozitivul de inserare a bornei conform [3] de mai sus,

n care unitatea de comanda (50) este configurata sa:

determine unitatea de capturare a imaginii (camera 40) sa captureze imaginea
bornei (1) prinsd de mandrina (10) intr-o posturd normald si sa inregistreze imaginea
capturata ca imagine de referinta (Gb), si

obtind inclinatia (8) bornei (1) comparand partea specifica a bornei (1) din
imaginea capturata (G) cu partea specificd a bornei (1) din imaginea de referinta (Gb) de
catre unitate de corectare a posturii (52).

[0046] Conform dispozitivului de inserare a bornei din configuratia de mai sus [4], inclinatia
bornei poate fi obtinuta usor si precis prin compararea partii specifice a bornei din imaginea
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capturata cu partea specifica a bornei din imaginea de referinta inregistrata in prealabil.
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Ceea ce se revendica este:

1. Metoda de inserare a bornei prin prinderea unei borne cu o mandrina si
inserarea bornei intr-o cavitate a unei carcase, cuprinzand:

un proces de stabilire a pozitiei de referintd prin capturarea unei imagini a
unui subiect pentru masurarea pozitiei de referinta prins de mandrina si stabilirea unei
pozitii de referin{a pe baza unei imagini capturate;

un proces de corectare a posturii prin capturarea unei imagini a bornei prinse
de mandrind, obtindnd o inclinatie a bornei pentru o parte specificd a bornei din
imaginea capturata si corectarea unei posturi a bornei pe baza inclinatiei obtinute;

un proces de calculare a pozitiei bornei prin capturarea din nou a imaginii
bornei a carei posturd este corectata si de calcularea unei pozitii a bornei pe baza
imaginii capturate; si

un proces de inserare prin corectarea pozitiei bornei utilizand o diferenta intre
o pozitie de masurare calculata a bornei si pozitia de referintad ca o valoare de corectie
si inserarea bornei in cavitatea carcasei.

2. Metoda de inserare a bornei conform revendicarii 1, care cuprinde
suplimentar:

capturarea imaginii bornei prinse de mandrina intr-o posturd normala si
fnregistrarea imaginii capturate ca imagine de referinta; si

obtinerea unei inclinatii a bornei prin compararea unei pari specifice a bornei
din imaginea capturatd cu o parte specificad a bornei din imaginea de referinta in
procesul de corectare a posturii.

3. Dispozitiv de inserare a bornei, cuprinzand:

0 mandrina configurata sa prinda o borna;

o unitate de capturare a imaginii configurata sa captureze o imagine a bornei
prinse de mandrina;

un mecanism de antrenare configurat pentru a deplasa mandrina; si

o unitate de comanda configuratd sa controleze mecanismul de antrenare
pentru a insera borna prinsa de mandrina intr-o cavitate a unei carcase,

in care unitatea de comanda include: :

o unitate de stabilire a pozitiei de referintd configuratd pentru a determina
unitatea de capturare a imaginii sd captureze o imagine a unui subiect pentru
masurarea pozitiei de referintd prins de mandrina si sd stabileascd o pozitie de
referinta pe baza unei imagini capturate;

o unitate de corectare a posturii configuratd pentru a determina unitatea de
capturare a imaginii sa captureze o imagine a bornei prinse de mandrind, sa obtind o
inclinatie a bornei pentru o parte specificd a bornei din imaginea capturatd si sa
corecteze o posturd a bornei pe baza inclinatiei obtinute;

o unitate de calcul a pozitiei bornei configuratd pentru a determina unitatea de
capturare a imaginii sd captureze din nou imaginea bornei a cérei posturd este
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corectata si sa calculeze o pozitie a bornei pe baza imaginii capturate; si

o unitate de inserare a bornei configurata sa corecteze pozitia bornei utilizand
o diferenta intre o pozitie de masurare calculatd a bornei si pozitia de referinta ca o
valoare de corectie si inserarea bornei in cavitatea carcasei de catre mecanismul de
antrenare.

4. Dispozitiv de inserare a bornei conform revendicarii 3,

in care unitatea de comanda este configurata sa:

determine unitatea de capturare a imaginii sd captureze imaginea bornei
prinse de mandrind intr-o posturd normala si sa inregistreze imaginea capturatéd ca
imagine de referinta, si sa

obtina inclinatia bornei prin compararea partii specifice a bornei din imaginea
capturata cu o parte specifica a bornei din imaginea de referinta de catre unitatea de
corectare a posturii.
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