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(57) Rezumat:

Inventia se refera la tehnologie si echipament de moni-
torizare activa si colectare a deseurilor din plastic din
sistem acvacol. Tehnologia, conform inventiei, se com-
pune dintr-o platforma marina care este construita din
doua barci (1 si 2) de pescuit cu o platforma (3) de
legatura intre acestea si care va sustine echipamentul
de lucru care este format dintr-un suport (4) care
sustine o banda (5) transportoare care este realizata
din plasa impletita si prevazuta cu doua lanfuri laterale
care circula pe doua axe (6) prevazute cu roti de lant si
care sunt pozitionate cu ajutorul a doua lagare (7) cu
sistem de reglare, antrenarea acestei benzi (5) de
transport fiind realizatd cu ajutorul unui motor (8)
hidraulic, iar tot pe suport (4) se afla montata si o banda
(9) pentru colectare al carei ax (10) de antrenare este
cuplat cinematic cu banda (5) de transport cu ajutorul
unei transmisii (11) cu lant Gall, pentru colectarea
deseurilor din plastic, acest echipament fiind prevazut
cu doua brate (12) care sunt articulate si reglate cu
ajutorul unui intinzator (13) si actionate cu ajutorul unor
cilindri (14) hidraulici pentru a crea curentii necesari
deplasarii deseurilor de plastic pe directia benzii (9) de
colectare, echipamentul mai fiind prevazut cu un gard
(15) de protectie, iar pentru producerea energiei hidra-
ulice necesara motoarelor hidraulice de pe acest echi-
pament, sistemul este prevazut cu o pompéa (16) hidra-
ulica antrenaté de un motor (17) termic pe benzina siun
rezervor (18) pentru ulei, iar pentru maruntirea deseuri-

lor din plastic Tn scopul reducerii volumului de transport,
echipamentul pentru colectarea deseurilor este dotat cu
un tocator (19)pentru deseuri din plastic, care are in
constructie un tambur (20) cu cutite antrenat de un
motor (21) hidraulic, pe suport (4) mai fiind montate
doua brate (22) care vor sustine un sac (23) de volum
mare, care dupa umplere va firidicat si descarcat de pe
platforma marina cu o macara (25) hidraulica.

Revendicari: 3
Figuri: 5
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“TEHNOLOGIE $I RIZARE ACTIVA Sl COLECTARE A 5’
DESEURILOR DIN PLASTIC DIN «SISTEM ACVACOL»"

Inventia se refera la un echipament mobil cu monitorizare activa si actionare
hidraulica pentru colectarea deseurilor din plastic de pe suprafata lacurilor de acumulare.

In stadiul tehnicii se cunoaste brevetul US 200701582531 A1, care se refera la un
sistem transportabil pentru colectarea deseurilor gasite pe ape curgatoare, sistemul avand
o platforma de flotatie adaptata plutirii, un transportor de colectare a deseurilor montat pe
platforma, avand capete de incarcare si descédrcare, un dispozitiv pentru separarea
deseurilor de apa si transportarea deseurilor de-a lungul transportorului pana la capatul de
descarcare, un recipient de stocare pentru deseurile transportate si o roata interconectata
cu transportorul de colectare si care furnizeaza energie dispozitivului de separare a
deseurilor.

Tot in stadiul tehnicii este cunoscut si brevetul US 20160185618 A1, care se
refera la o metoda si un sistem de colectare a resturilor de plastic, destinate utilizarii
marine. Sistemul include: o platforma inelara plutitoare, diverse invelisuri de suprafata din
plastic dispuse pe suprafata inelului flotant si configurate pentru a fi unite si un dispozitiv
de incalzire dispus pe structura inelului flotant si configurat pentru a incalzi si a uni
resturile de plastic cu unul dintre diferitele invelisuri de suprafata din plastic.

Tot in stadiul tehnicii mai este cunoscut si brevetul US 20130119575 A1, care se
refera la un proces si aparat pentru reciclarea materialelor reziduale din plastic, inclusiv
maruntirea materialelor reziduale intr-un aparat universal de tocat si spalarea materialelor
reziduale.

Dezavantajele solutiilor prezentate in brevetele de mai sus constau in faptul ca
acestea sunt constructii complexe si scumpe, au un grad redus de manevrabilitate datorita
dimensiunilor gabaritice mari, nu includ un sistem de raportare a situatiei de pe suprafata
lacurilor de acumulare precum si faptul ca necesitd un echipament suplimentar pentru
transportul deseurilor din plastic.

Problema tehnica pe care o rezolva solutia propuséa, conform inventiei, consta in
realizarea unui echipament mobil autonom, cu monitorizare activa, care sa colecteze si sa
marunteasca deseurile din plastic si care sa fie prevazut cu o macara hidraulica pentru
descarcarea sacilor cu deseuri tocate si care sa realizeze simultan monitorizarea lacului
de acumulare inainte si dupa incheierea operatiei de depoluare cu ajutorul unui sistem cu
drona dotatd cu camera 6K ultraHD-HDR, pentru fotografierea zonala a suprafetei lacului
de acumulare si transmisia datelor in timp real catre un dispecerat de prelucrare si stocare
a datelor.

Echipamentul de monitorizare activa si colectare a deseurilor din plastw’ drﬁ sistem
acvacol, conform inventiei, este format dintr-o platformad marina ce este/eonstru&ta dln”‘y
doua barci de pescuit unite cu o platforma de legatura care va sustine echlpamen ul de, |
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lucru, ce este format dintr-o banda colectoare si 0 banda de transport montate pe un
suport si antrenate de un motor hidraulic. Deseurile din plastic sunt deversate de banda de
transport in cuva unui tocator actionat de un motor hidraulic iar bucétile tocate ajung intr-
un sac cu volum mare ce este apoi descarcat cu o macara hidraulica. Deplasarea
echipamentului se face cu un motor pentru ambarcatiuni care este dimensionat
corespunzator iar actionarea pompei hidraulice este realizatd de catre un motor termic pe
benzina. Raportarea situatiei si a operatiei de depoluare in timp real se face cu o drona
prevazuta cu camera 6K, ultraHD-HDR.

Echipamentul de monitorizare activa si colectare a deseurilor din plastic din sistem
acvacol, conform inventiei, prezintd urmatoarele avantaje:

- principalul avantaj este reducerea volumului deseurilor din plastic colectate si
renuntarea la altd ambarcatiune necesara pentru transportul acestora;

- raportarea in timp real a situatilor suprafetelor poluate ale lacurilor de
acumulare, atat anterioara cat si ulterioara realizarii operatiei de depoluare;

- cresterea gradului de manevrabilitate si reglare, fata de solutiile tehnice descrise
in brevetele mentionate mai sus la stadiul tehnicii.

Se prezinta in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legatura si cu
figura 1, care reprezinta:
-Fig.1 - Echipament pentru colectarea deseurilor din plastic - vedere principala;
-Fig.2 - Echipament pentru colectarea deseurilor din plastic - vedere din spate;
-Fig.3 - Echipament pentru colectarea deseurilor din plastic - vedere lateral3;
-Fig.4 - Echipament pentru colectarea deseurilor din plastic - vedere din fata;
-Fig.5 - Tocator pentru deseuri din plastic

Echipamentul de monitorizare activa si colectare a deseurilor din plastic din sistem
acvacol, conform inventiei, este format dintr-o platforma marind ce este construita din
doua barci de pescuit (1) si (2) cu o platforma (3) de legatura, care va sustine
echipamentul de lucru ce este format dintr-un suport (4) ce sustine o banda transportoare
(8) ce este realizata din plasa impletita si prevazuta cu doua lanturi laterale ce circula pe
doua axe (6) prevazute cu roti de lant si care sunt pozitionate cu ajutorul a doua lagare (7)
cu sistem de reglare. Antrenarea acestei benzi de transport este realizata cu ajutorul unui
motor hidraulic (8). Tot pe suportul (4) se afla montata si banda pentru colectare (9) al
cérei ax de antrenare (10) este cuplat cinematic cu banda de transport (5) cu ajutorul unei
transmisii cu lant Gall (11). Pentru colectarea deseurilor din plastic, acest echipament este
prevazut cu doua brate (12) care sunt articulate si reglate cu ajutorul unui intinzéator (13) si
actionate cu ajutorul unor cilindri hidraulici (14) pentru a crea curentii necesari deplasarii
deseurilor de plastic pe directia benzii de colectare (9). Echipamentul este prevazut cu un
gard de protectie (15). Pentru producerea energiei hidraulice necesara motoarelor
hidraulice de pe acest echipament, sistemul este prevazut cu o pompa hidraulica (16)
antrenatd de un motor termic pe benzina (17) si un rezervor pentru ulei ¢48). Pentru
maruntirea deseurilor din plastic in scopul reducerii volumului de transpo;},é%éhiParhentul
pentru colectarea deseurilor este dotat cu un tocator special (19) pen{ru deseuri din
plastic, ce are in constructie un tambur cu cutite (20) antrenat de un motor hidraulic (21).




RO 137356 A2

Pe suportul (4) se aflda montate doua brate (22) ce vor sustine un sac de volum mare (23),
care dupa umplere va fi ridicat si descarcat de pe platforma marind cu o macara hidraulica
(24). Pentru deplasare acest echipament este dotat cu un motor pentru barca (25) ce este
dimensionat corespunzator. Pentru monitorizarea amplasarii deseurilor si a activitatii de
depoluare acest echipament este dotat cu o masa suport (26) si o drond model Autel EVO
Il PRO 6K Rugged Bundle (27), dotatd cu camera ultraHD-HDR, care asigura transmisie
radio in timp real pana la o distantd de 9 km, avand o autonomie de zbor de max. 40 de
minute. Imaginile pot fi exportate imediat dupa inregistrare la agentul economic care
deserveste echipamentul iar acesta poate transmite online aceste informatii si la un
dispecerat local sau national.
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REVENDICARI

1. Echipamentul de monitorizare activa si colectare a deseurilor din plastic din
sistem acvacol, caracterizat prin aceea ca, este alcatuit dintr-o platforma marina ce este
construita din doua barci de pescuit (1) si (2) cu o platforma (3) de legatura intre acestea
si care va sustine echipamentul de lucru format dintr-un suport (4) ce sustine o banda
transportoare (5) ce este realizata din plasa impletita si prevazuta cu doua lanturi laterale
ce circula pe douéa axe (6) prevazute cu roti de lant si care sunt pozitionate cu ajutorul a
doua lagare (7) cu sistem de reglare. Antrenarea acestei benzi de transport este realizata
cu ajutorul unui motor hidraulic (8). Tot pe suportul (4) se afla montata si banda pentru
colectare (9) al carei ax de antrenare (10) este cuplat cinematic cu banda de transport (5)
cu ajutorul unei transmisii cu lant Gall (11). Pentru colectarea deseurilor din plastic, acest
echipament este prevazut cu doua brate (12) care sunt articulate si reglate cu ajutorul unui
intinzator (13) si actionate cu ajutorul unor cilindri hidraulici (14), pentru a crea curentii
necesari deplasarii deseurilor de plastic pe directia benzii de colectare (9).

2.  Echipamentul de monitorizare activa si colectare a deseurilor din plastic din
sistem acvacol, conform revendicarii 1 si figurii 2, caracterizat prin aceea ca, are in
constructie un tocator special (19) pentru deseuri din plastic al carui tambur cu cutite (20)
este antrenat de un motor hidraulic (21).

3.  Echipamentul de monitorizare activa si colectare a deseurilor din plastic din
sistem acvacol, conform revendicarii 1 si figurii 4, caracterizat prin aceea ca, are in
dotare o drona (27), cu anumite caracteristici tehnice, ce asigura inregistrarea imaginilor si
transmisia acestora in direct, pe o distantd de maximum 9 km, avand o autonomie de zbor
de maxim 40 de minute, imaginile putand fi exportate imediat dupa inregistrare la agentul
economic care deserveste echipamentul iar acesta poate transmite online aceste
informatii mai departe catre un dispecerat local sau national.
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