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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un dispozitiv pentru ingurubare-
desurubare tip mocs, actionat electric. Dispozitivul, con-
forminventiei, este alcatuit dintr-o carcasa (A), un sasiu
(1), tip cadru, carcasa (A) prevazuta la partea inferioara
cu o baterie (2), de acumulatori, in partea mediana o
zona (3)de apucare, iar la partea superioara o falca (4),
fixa, si in lungul pariii frontale a carcasei (A), este
prevazut un sistem (B), care asigura culisarea pe niste
elemente (5), de alunecare metalice, o falca (6), mobila,
ambele falci (4 si 6) fiind prevazute cu niste role (7), de
actionare multiple, sprijinite pe niste axe (8), in niste
lagare (9), simetrice, dispuse doua céte doua pe sasiu
(1), role (7), care sunt monitorizate prin niste senzori
(10), de torsiune, sincronizate cu ajutorul unor curele
(11), dintate sau lanturi si puse in miscare prin interme-
diul unui lant (12), sau mai multor lanturi, tip Gall, men-
tinut/e in pozitie cu ajutorul unor role (13), de ghidare,
lant (12), actionat/e de o rola (14), de actionare, even-
tual dublg, si intins/e cu un intinz&tor (15), prevazut la
randul lui cu un sistem (16), de intindere divers si
nedetaliat, precum si cu niste role (17), de intindere si
ghidare, care impreuna se deplaseaza Tnainte-inapoiin
raport cu sasiul (1), controlate mecanic respectiv si pre-
ferabil electronic, pentru a realiza Tintinderea
propriu-zisa a lantului (12), care este actionat prin inter-
mediul unui reductor (18), de catre un motor (19), elec-
tric, corespunzator scopului, rolele (7), de actionare
putand fi concepute si pentru a purta niste senile (20),
care au ca scop marirea aderentei la o piesa (21) de
rotit, iar sistemul (B), de culisare, de ridicare-coborére

a falcii (6), mobile, include culise (6) metalice sau alt
sistem de alunecare sus-jos, o actionare (22) mecanica
a falcii (6), eventual de tip melc-roata melcata, pusa in
migcare de un motor (23), electric care, daca este
necesar are prevazut/atasat un reductor de mici
dimensiuni.

Revendicari: 2
Figuri: 3

Fig. 1

Cu incepere de la data publicdrii cererii de brevet, cererea asigurd, in mod provizoriu, solicitantului, protectia conferitd potrivit dispozitiilor
art.32 din Legea nr.64/1991, cu exceptia cazurilor in care cererea de brevet de inventie a fost respinsd, retrasd sau consideratd ca fiind retrasd. Intinderea
protectiei conferite de cererea de brevet de inventie este determinatd de revendicdrile continute in cererea publicatd in conformitate cu art.23 alin.(1) - (3).
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DISPOZITIV PENTRU INSURUBARE-DESURUBARE TIP ,MOCS”, ACTIONAT
ELECTRIC

Inventia se referd la un dispozitiv pentru ingurubare-desurubare tip ,,mocs”, actionat electric,
destinat activitatilor de stringere-destrangere si montare-demontare din domeniul instalatiilor si a
constructiilor de magini, dar si in alte domenii, in scopul cresterii productivitatii, a eficientei si calitaii
lucrarilor la toate tipurile de conducte (metal, plastic, etc.) pentru rotirea pieselor cilindrice diverse,

pentru toate tipurile de aparate ce necesita precizie in migcarea de rotatie axiald controlata.

1.Se cunosc doar sisteme, dispozitive de insurubare-desurubare cu actionare manuald, numiti

»clesti de instalatii mocs sau papagal”, dar metoda este imprecisa, primitiva si depagita.

2. Se mai cunosc sistemele simple de ingurubare desurubare a tevilor, mufelor, piulitelor lungi si
a pieselor cilindrice diverse, cu ajutorul cheilor/clestilor ,,cu lant sau curea” prin procedeul incolécirii
si blocarii unui element de stringere/fixare, sistem ce nu ofera siguranti si controlul strngerii, are un

slab contact cu piesa ce trebuie rotitd, cere efort fizic direct, etc.

Problema tehnica pe care o rezolvd inventia este aceea cd prin utilizarea dispozitivului pentru
ingurubare-desurubare tip ,,mocs”, actionat electric, realizat din materiale adecvate si avand doua falci
cu role sau senile ce cuprind piesa de rotit pentru a efectua operatia desemnata, cu adaptare pentru
toate tipurile de mufe, piulute, conducte si tije, dar si obiectelor diverse sau cu destinatie speciald, de
asemenea pe liniile tehnologice in punctele de lucru specifice, pentru roboti diversi, ca unelte

terminale. Dispozitivul din inventie conlucreaza avantajos cu diversele tipuri de clesti cunoscuti deja.

Avantaje:
-siguranta operatiei//lucrdrii;

-creste randamentul si eficienta aceleiagi activitati, respectiv conserva protejeazi piesele in lucru
specific activitatii;

O



RO 137158 A2

-robust;

-inteligent - ofera posibilitatea strangerii i rotirii, cu un control electronic eficient.

Se prezinta in continuare un exemplu de realizare a inventiei, 1n legatura cu figurile:
Fig. 1. Vedere de ansamblu si schema cinematica
Fig. 2. Detalii ale sistemului de actionare

Fig. 3. Instalatia electrica

Inventia se referd la un dispozitiv pentru ingurubare-desurubare, tip ,,mocs”, actionat electric,
avand la baza o carcasi (A), metalici sau din plastic specific scopului, un gasiu (1), tip cadru, carcasa
(A), dimensionatid corespunzitor ergonomic, previzuti la partea inferioard cu o baterie (2), de
acumulatori, iar gasiul (1), tip cadru din tabla sau profile metalice ambutisate, este fixat de carcasa (A),
cu un sistem de prindere rapid si eficient, in sine cunoscuscut si nedetaliat; carcasa (A), ce are
prevazutd in partea mediand o zond de apucare (3), iar la partea superioard o falca (4), fixa, si in lungul
partii frontale a carcasei (A), este previzut un sistem (B), ce asigurd culisarea pe niste elemente (5), de
alunecare metalice, o falca (6), mobild, ambele falci fiind prevazute in pozifii corespunzétoare cu niste
role (7), de actionare multiple, sprijinite pe axe (8), in lagére (9), simetrice, dispuse doua cate doud pe
sasiul (2), role (7), ce sunt monitorizate prin senzori (10), de torsiune si sincronizate cu ajutorul unor
curele (11), dinfate sau lanturi §i puse in miscare prin intermediul unui lant (12), — sau mai multor
lanfuri tip Gall — mentinut/e pe pozitia de lucru cu ajutorul unor role (13), de ghidare, lant (12),
actionat/e de o rold (14), de actionare eventual dubl3, si intins(e) cu un intinzitor (15), previzut la
randul lui cu un sistem (16), de intindere divers si nedetaliat, precum si cu role (17), de intindere si
ghidare, ce impreund se deplaseaza inainte-inapoi in raport cu sasiul (1), controlate mecanic respectiv
si preferabil electronic, pentru a realiza intinderea propriuzisd a lanfului (12), ce este actionat prin
intermediul unui reductor (18), de catre un motor (19), electric, corespunzitor scopului. Rolele (7), de

actionare, pot fi concepute si pentru a purta niste senile (20), ce au ca scop mdrirea aderentei la piesa
de rotit (21).
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Sistemul (B), de culisare (de ridicare-coborare) a falcii (6), mobile, include culise metalice (5)
sau alt sistem de alunecare sus-jos, o actionare mecanicé (22), a félcii (6), — eventual de tip melc-roata
melcatd — pusd in migcare de un motor (23), electric care, daca este necesar are previzut/atagat un
reductor de mici dimensiuni, respectiv un sistem hidraulic actionat de cétre o clapetd de actionare —
cunoscute si nespecificate ~ iar acest sistem (B), de culisare este controlat de senzori (24), diversi,
eventual tip ,,laser”, destinafi masurérii distantei exacte intre cele doua falci (4), si (6), care in functie
de semnalul primit, comandd migcarea intregului ansamblu, pentru o reluare a procesului de
cuprindere a piesei de rotit (21), dar si — mult mai important — de protectie la strngere

excesivd/strivire a piesei de rotit (21), aceasta fiind una fin functiile principale dispozitivului din

inventie.

Carcasa (A), are prevazute in pozitii corepunzitoare scopului — conform cerintei ergonomice si
haptice — o serie de butoane (25), de comandad §i control (ansamblu numit si ,tastaturd”), usor
accesibile si convenabile ca dimensiuni, un buton pentru reglarea intinderii (26), un buton pentru
reglarea turatiei (27), la motor, respectiv vitezei de rotire a rolelor (7), de actionare, un buton de
schimbare sens (28), la stringere-destringere, un buton de srangere (29), propriu-zisa, ce aprinde i
sursele de lumind (30), un buton (31), de reglare viteza ridicare/coborare falci (6), mobild, precum si
un afisaj (32), de date (sau mai multe); in interiorul carcasei (A), este dispusd convenabil instalatia
electricd (C), concentratd pe o placa de baza (33), instalatie (C), alimentatd de bateria de acumulatori
(2), — dispozitivele pentru diametre mari pot fi alimentate gi/sau prin fir la o sursd generala de curent
electric — gi este compusa dintr-un bloc de sigurante (BS), si un modul de distributie/alimentare (MA),
de la care energia electricd este repartizatd prin cablaje citre consumatori, cum ar fi o unitate de
ridicare-coborare de tensiune (TR), cu mai multe iesiri potrivit scopului, de alimentare a sistemului de
ridicare-coborare falca, sistemului de iluminare (30), cu leduri (preferabil), a unui numér de senzori
(Sn) — diversi, considerati a fi necesari (de presiune i torsiune, eventual a vitezei de rotire, a
luminozitatii, etc.), ce trimit semnale unui microcontroler (MCU), - ca unitate de procesare internd -
care achizitioneaza §i proceseazd datele colectate, pe care le si conserva, si/sau le transferd unuia sau
mai multor afisaje digitale (LCR), precum si unor unititi externe cum ar fi: calculatoare, telefoane
mobile, etc. Rolul afigajului (32), este multiplu, de a afiga informatii in timp real primite de la senzorii
(Sn, etc.,), si pe care pot fi afisate/rula, informatii utile cum ar fi: diametru de prindere, presiunea de
strngere, viteza de rotatie, etc. O data pornit afigajul (32), imaginea de pe el poate fi controlata de la

butoanele de comanda (25), aflate pe carcasa (A), sau/respectiv pe sasiul (2), comenzile fiind cele de
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bazd: pauza, stop, ruleazi-inainte, deruleazi-inapoi, astfel incat succesiunea etapelor de lucru s nu se
piardd sau informatia procesatd la un moment dat si fie pastratd panid la o noud comanda. Senzorii
(Sn), de masurare odatd activati de citre butoanele de comandd (25), vor monitoriza §i mentine

parametrii de lucru prestabiliti.
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REVENDICARI

l.Inventia dispozitiv pentru ingurubare-desurubare, tip ,,mocs”, actionat electric, caracterizat prin
aceea cd are la bazd o carcasd (A), metalica sau din plastic specific scopului, un sasiu (1), tip cadru,
carcasd (A), dimensionatd corespunzitor ergonomic, previzuti la partea inferioard cu o baterie (2),
de acumulatori, iar sasiul (1), tip cadru din tabla sau profile metalice ambutisate, este fixat de carcasa
(A), cu un sistem de prindere rapid si eficient, in sine cunoscuscut si nedetaliat; carcasa (A), ce are
prevdzutd in partea mediand o zona de apucare (3), iar la partea superioard o falca (4), fixa, si in
lungul partii frontale a carcasei (A), este prevazut un sistem (B), ce asigurd culisarea pe nigte
elemente (5), de alunecare metalice, o falcid (6), mobild, ambele falci fiind prevazute in pozitii
corespunzitoare cu niste role (7), de actionare multiple, sprijinite pe axe (8), in lagére (9), simetrice,
dispuse doud cate doua pe sasiul (2), role (7), ce sunt monitorizate prin senzori (10), de torsiune si
sincronizate cu ajutorul unor curele (11), dintate sau lanturi $i puse in migcare prin intermediul unui
lant (12), — sau mai multor lanfuri tip Gall — mentinut/e pe pozitia de lucru cu ajutorul unor role (13),
de ghidare, lant (12), actionat/e de o rold (14), de actionare eventual dubld, si intins(e) cu un
intinzator (15), prevdzut la rAndul lui cu un sistem (16), de intindere divers si nedetaliat, precum i
cu role (17), de intindere si ghidare, ce impreuna se deplaseaza inainte-inapoi in raport cu sasiul (1),
controlate mecanic respectiv si preferabil electronic, pentru a realiza intinderea propriuzisa a lanfului
(12), ce este actionat prin intermediul unui reductor (18), de cdtre un motor (19), electric,
corespunzétor scopului. Rolele (7), de actionare, pot fi concepute si pentru a purta niste senile (20),
ce au ca scop mdrirea aderentei la piesa de rotit (21).

Sistemul (B), de culisare (de ridicare-coborare) a falcii (6), mobile, include culise metalice (5) sau alt
sistem de alunecare sus-jos, o actionare mecanicd (22), a filcii (6), — eventual de tip melc-roatd
melcatd — pusd in migcare de un motor (23), electric care, daca este necesar are prevazut/atagat un
reductor de mici dimensiuni, respectiv un sistem hidraulic actionat de catre o clapetd de ac{ionare —
cunoscute §i nespecificate — iar acest sistem (B), de culisare este controlat de senzori (24), diversi,
eventual tip ,,laser”, destinati masurarii distanfei exacte intre cele doua falci (4), si (6), care in functie
de semnalul primit, comandd migcarea intregului ansamblu, pentru o reluare a procesului de
cuprindere a piesei de rotit (21), dar si — mult mai important — de protecfie la stringere

excesivd/strivire a piesei de rotit (21), aceasta fiind una fin functiile principale dispozitivului din
inventie.

2. Inventia dispozitiv pentru ingurubare-desurubare, tip ,,mocs”, acfionat electric, caracterizat prin
aceea cd are in carcasa (A), prevdzute in pozitii corepunzitoare scopului — conform cerintei
ergonomice §i haptice — o serie de butoane (25), de comandd si control (ansamblu numit i
wtastaturd”), usor accesibile $i convenabile ca dimensiuni, un buton pentru reglarea intinderii (26), un
buton pentru reglarea turatiei (27), la motor, respectiv vitezei de rotire a rolelor (7), de actionare, un
buton de schimbare sens (28), la stringere-destringere, un buton de sringere (29), propriu-zis3, ce
aprinde si sursele de lumind (30), un buton (31), de reglare viteza ridicare/coborare falca (6), mobila,
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precum si un afisaj (32), de date (sau mai multe); in interiorul carcasei (A), este dispusd convenabil
instalatia electricd (C), concentratd pe o placd de bazi (33), instalatie (C), alimentatd de bateria de
acumulatori (2), — dispozitivele pentru diametre mari pot fi alimentate si/sau prin fir la o sursd
generald de curent electric — §i este compusd dintr-un bloc de sigurane (BS), si un modul de
distributie/alimentare (MA), de la care energia electrici este repartizatd prin cablaje cétre
consumatori, cum ar fi o unitate de ridicare-coborare de tensiune (TR), cu mai multe iegiri potrivit
scopului, de alimentare a sistemului de ridicare-coborire falcd, sistemului de iluminare (30), cu
leduri (preferabil), a unui numér de senzori (Sn) — diversi, considerati a fi necesari (de presiune i
torsiune, eventual a vitezei de rotire, a luminozitatii, etc.), ce trimit semnale unui microcontroler
(MCU), - ca unitate de procesare internd - care achizifioneazi si proceseazé datele colectate, pe care
le si conserva, si/sau le transferd unuia sau mai multor afigaje digitale (LCR), precum si unor unitéfi
externe cum ar fi: calculatoare, telefoane mobile, etc. Rolul afigajului (32), este multiplu, de a afisa
informatii in timp real primite de la senzorii (Sn, etc.,), si pe care pot fi afisate/rula, informatii utile
cum ar fi: diametru de prindere, presiunea de strangere, viteza de rotatie, etc. O datd pornit afisajul
(32), imaginea de pe el poate fi controlatd de la butoanele de comandi (25), aflate pe carcasa (A),
sau/respectiv pe sasiul (2), comenzile fiind cele de bazi: pauzi, stop, ruleazd-inainte, deruleaza-
inapoi, astfel incét succesiunea etapelor de lucru si nu se piardd sau informatia procesatd la un
moment dat si fie péstratd pand la o noud comanda. Senzorii (Sn), de mésurare odatd activati de
cétre butoanele de comandi (25), vor monitoriza si mentine parametrii de lucru prestabiliti.
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fig. 1
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fig. 2
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