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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un dispozitiv de comanda extern,
prin cabluri, pentru o cutie de viteze a unui vehicul. Dis-
pozitivul conform inventiei cuprinde o cutie de comanda
avand un mecanism capabil s& impinga sau sa traga
paralel prin capetele respective doua cabluri (2 si 3) de
selectie si de schimbare a vitezei, ca raspuns la mane-
vrarea unei manete (1) de viteze care pivoteaza in jurul
unui punct fix al cutiei, mecanismul avand un brat (8)
transversal fixat pe maneta (1) de viteze si un cérucior
(17) care culiseaza longitudinal in directia celor doua
cabluri (2 si 3) sub actiunea bratului (8), atunci cand
maneta (1) este deplasata transversal de catre condu-
catorul vehiculului, pentru a selecta vitezele.
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Dispozitiv de comanda prin cabluri pentru cutie de viteze

Prezenta inventie se refera la comanda externa prin cabluri a cutiilor de viteze.

Mai precis, aceasta are ca obiect un dispozitiv de comanda extern prin cabluri
pentru o cutie de viteze de vehicul, incorporand intr-o cutie de comanda un
mecanism capabil sa impinga sau sa traga paralel prin capetele respective un cablu
de selectie si un cablu de schimbare, ca raspuns la manevrarea unei manete de
viteze care pivoteaza in jurul unui punct fix al cutiei.

in acest tip de comandi, cele doud cabluri actionate de manetd sunt
deplasate intr-o directie comuna, ca raspuns la doud deplasari ortogonale ale
manetei. Deplasarea cablului de schimbare este usor de implementat, in masura in
care maneta basculeaza in directia de deplasare a acestuia.

In schimb, deplasarea cablului de selectie necesita interventia unui mecanism
de revenire unghiular, care transforma miscarea transversala a manetei intr-o
deplasare longitudinala a acesteia din urma.

Din publicatia FR 2 885 848 este cunoscut un ansamblu de comanda a cutiei
de viteze care cuprinde o maneta de viteze montata intr-o articulatie sferica pivotanta
intr-o colivie de articulatie sferica care este instalata in cutie.

Maneta cuprinde la nivelul articulatiei sferice, un deget de revenire care
cupleaza articulatia sferica la un triunghi de revenire in unghi. Acest triunghi este
articulat in trei puncte, pe degetul de revenire, pe o parte fixa a cutiei si pe un capat
al cablului de selectie, astfel incat sa transforme deplasarea transversala a manetei
pe linia de selectie, in deplasare longitudinala a cablului de selectie.

Prezenta inventie isi propune sa realizeze aceasta transformare a miscarii intr-
un mod mult mai simpla si mai robusta.

In acest scop, mecanismul cuprinde un brat transversal fixat pe maneta de
viteze si un carucior care culiseaza longitudinal in directia celor doua cabluri sub
actiunea bratului, atunci cadnd maneta este deplasata transversal de catre
conducatorul vehiculului, pentru a selecta vitezele.

intr-un mod de realizare particular al inventiei, cruciorul de selectie este
compus dintr-o placa care culiseaza pe o glisiera si axe orizontale fixate de o parte si
de alta a placii.
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De preferinta, extremitatea bratului este angajatd intr-o fantd de ghidare
inclinata, taiata in placa, si formand pentru aceasta din urma o rampa care impune
placii o deplasare de-a lungul glisierei sale ca raspuns la miscarile verticale ale
bratului.

Inventia va fi mai bine inteleasa din lecturarea urmatoarei descrieri a unui mod
de realizare nelimitativ al acesteia, cu referire la desenele insotitoare, in care:

- Figurile 1 si 2 sunt doua vederi opuse ale dispozitivului fara cutia acestuia, si
- Figurile 3 la 6 izoleaza diferite componente ale dispozitivului.

in dispozitivul de comanda extern prin cabluri a cutiei de viteze, care este
ilustrat de figuri, partea inferioara a manetei de viteze si mecanismele de articulatie
care comanda selectia si schimbarea vitezelor, sunt incorporate intr-o cutie, care ce
nu este ilustrata din motive de claritate. Prin urmare, dispozitivul propus cuprinde o
cutie montata in habitaclul vehiculului. De asemenea, acesta cuprinde o0 maneta de
viteze 1, care pivoteaza in jurul unui punct fix al cutiei dispozitivului sub actiunea
soferului, pentru a deplasa capatul unui cablu de selectie 2 si al unui cablu de
schimbare a vitezei 3, care iese paralel cu cutia in aceeasi directie corespunzatoare
axei longitudinale a vehiculului.

Maneta de viteze 1 cuprinde un buton superior de apucare 4 si o articulatie
sfericd 5 pe cutie. Cablul de schimbare 3 este agatat la capatul sau inferior in jurul
unui ax de articulatie 6. In figura 1 se vede capitul de teacd 7 a cablului de
schimbare 2, care este fixat pe cutie. Pentru a cupla sau decupla o viteza, soferul
deplaseaza maneta 1 folosind butonul sau (neprezentat) in directia longitudinala A
de deplasare a cablului de schimbare 3. Maneta 1 pivoteaza n jurul articulatiei
sferice 5 in aceasta directie. Cablul de schimbare 3 este, de exemplu, impins pentru
a cupla rapoartele impare si este tras in aceeasi directie pentru rapoartele pare.

Dispozitivul de comanda incorporeaza, Iintr-o cutie de comanda
(neprezentatd), mecanismul de selectare si schimbare a vitezelor. Acest mecanism
este capabil sa impinga sau sa traga paralel prin capetele lor respective cablul de
selectie 2 si cablul de schimbare 3 in directia longitudinala A, ca raspuns la
manevrarea manetei de viteze 1 care pivoteaza la nivelul articulatiei sferice 5 in jurul
unui punct fix al cutiei.
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Articulatia sferica 5 prezinta un brat orizontal 8 solidar la maneta 1. Bratul 8 se
extinde de la maneta 1 la nivelul rotulei de articulatie 5 de pe cutie. Datorita orientarii
sale transversale, bratul 8 se roteste pe axa sa fara a schimba orientarea in timpul
inclinarii longitudinale a manetei pentru a schimba vitezele. Pe de alta parte, in timpul
miscarilor de selectie, maneta basculeaza transversal (directia B). Bratul 8 se
deplaseaza apoi vertical. Deplasarea sa este ghidata in partea intermediara dintre
doua placute paralele 9. Placutele 9 constituie mijloace de ghidare intermediare ale
bratului 8, care ii impun o miscare verticala in timpul deplasarilor transversale ale
manetei 1.

Mecanismul de selectie cuprinde bratul transversal 8 fixat pe maneta de viteze
si un carucior de selectie 17, care culiseaza longitudinal in acelasi timp cu cablul de
selectie, sub actiunea bratului 8, atunci cdnd maneta 1 este deplasata transversal de
soferul vehiculului, pentru a selecta vitezele.

Extremitatea bratului 8 prezintd un manson rotunjit 10, de preferinta auto-
lubrifiat, care se deplaseaza intr-o rampa de ghidare inclinata 11 a unei placi de
ghidare mobile 12. Placa 12 este solidara cu extremitatea cablului de selectie.
Aceasta apartine caruciorului de selectie 17. Caruciorul 17 este compus in principal
din placa 12 care culiseaza pe o glisiera 13 si axurile orizontale 14a, 14b fixate de o
parte si de alta a placii 12.

Placa 12 prezinta o fanta alungita inclinatd 11, decupata in aceasta, care
constituie o fanta de ghidare pentru extremitatea bratului 8. Extremitatea bratului este
angajata in fanta de ghidare 11. Aceasta rampa impune placii 12 si caruciorului 17 o
miscare de-a lungul glisierei 13 ca raspuns la miscarile verticale ale bratului
transversal 8.

Acesta din urma se deplaseaza vertical in planul placii 12, gratie ghidajului
sau intermediar, de-a lungul glisierei 13 care este purtata de o parte fixa a cutiei
dispozitivului. Fiecare ax de ghidare orizontal 14a, 14b se deplaseaza prin cel putin
un inel de ghidare 15 fixat pe cutie. Axurile 14a, 14b culiseaza in inele 15.

Deplasarea transversala a butonului manetei antreneaza o deplasare
longitudinala a caruciorului de selectie 17, constituit de placa 12 si de axurile de
ghidare 14a, 14b. Aceasta transformare se realizeaza prin intermediul bratului 8, pe
care placutele 9 il constrang sa se deplaseze vertical in planul sdu si datorita inelelor
15, care forteaza placa 12 sa se deplaseze orizontal.
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Capatul bratului 8 poarta mansonul 10, de preferinta auto-lubrifiat, din care un
exemplu nelimitativ poate fi vazut in figura 3. Mansonul poate prezenta la interior
acele 16, reducandu-si frictiunea de rulare in jurul bratului 8, in timpul deplasarii sale
pe rampa inclinata 11. Acele 16 ii permit sa ruleze cu frecare redusa in jurul bratului
8, atunci cand acesta din urma urca sau coboara de-a lungul rampei inclinate 11.

in figura 4 au fost izolate placa 12 si axurile sale laterale 14a, 14b, care sunt
dintr-o singura bucata cu aceasta. Caruciorul de ghidare 17 se deplaseaza
longitudinal in planul sau de-a lungul glisierei 13, la axurile 14a, 14b si la inelele 15
(nu sunt prezentate aici). Rampa inclinata 11 trece peste mansonul 10, cand acesta
din urma este coborat sau se ridica vertical cu bratul 8. Caruciorul 17 este o piesa
rigida, de exemplu realizata din material plastic armat cu fibra de sticla.

Un inel de ghidare 15 al axului de ghidare 14a sau 14b al caruciorului 17 este
reprezentat in figura 5. Inelele 15 sunt fixate pe cutia dispozitivului si permit
caruciorului 17 sa culiseze longitudinal, astfel incat sa traga sau sa impinga capatul
cablului de selectie 3.

In cele din urma, glisiera 13, reprezentats in figura 8, este de asemenea fixata
pe cutie. Functia sa este de a mentine caruciorul 17 pentru a preveni rotirea acestuia
sub actiunea bratului 8, in timpul miscarii transversale a butonului pe linia de selectie,
pentru a selecta o linie de viteze.

In concluzie, atunci cand se deplaseaza maneta de viteza transversal, pe linia
de selectie prin butonul sau, soferul impinge sau trage cu usurinta, datorita acestui
mecanism simplu si robust, cablul de selectie in aceeasi directie longitudinala cu
cablul de schimbare, in directia compartimentului motor si a cutiei de viteze gazduita
in acesta din urma.

Acest dispozitiv asigura selectarea si schimbarea vitezelor in functie de grila
obisnuita, Tn perfectd armonie cu dispunerea generala a postului de condus si cu
mecanismul de comanda intern al cutiei.
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REVENDICARI

1.Dispozitiv de comanda extern prin cabluri pentru o cutie de viteze de vehicul,
incorporand intr-o cutie de comanda un mecanism capabil sa impinga sau sa traga
paralel prin capetele respective un cablu de selectie (2) si un cablu de schimbare (3)
ca raspuns la manevrarea unei manete de viteze (1) care pivoteaza in jurul unui
punct fix al cutiei, caracterizat prin aceea ca mecanismul cuprinde un brat
transversal (8) fixat pe maneta de viteze (1) si un carucior (17) care culiseaza
longitudinal in directia celor doua cabluri (2, 3) sub actiunea bratului (8), atunci cand
maneta (1) este deplasata transversal de catre conducatorul vehiculului, pentru a
selecta vitezele.

2. Dispozitiv de comanda extern conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca
caruciorul de selectie (17) este compus dintr-o placa (12) care culiseaza pe o glisiera
(13) si din axe de ghidare orizontale (14a, 14b) fixate de o parte si de alta a placii
(12).

3. Dispozitiv de comanda extern conform revendicarii 2, caracterizat prin aceea ca
extremitatea bratului (8) este angajata intr-o fantad de ghidare (11) inclinata, taiata in
placa (12), care formeaza pentru brat o rampa care impune placii o deplasare de-a
lungul glisierei sale (13) ca raspuns la miscarile verticale ale bratului (8).

4. Dispozitiv de comanda extern conform revendicarii 2 sau 3, caracterizat prin
aceea ca fiecare ax de ghidare (14a, 14b) se deplaseaza prin cel putin un inel de
ghidare (15) fixat pe cutie.

5. Dispozitiv de comanda extern conform uneia dintre revendicarile precedente,
caracterizat prin aceea ca extremitatea bratului (8) prezintd un manson (10) auto-
lubrifiat.

6. Dispozitiv de comanda extern conform revendicdrii 5, caracterizat prin aceea ca
mansonul (10) prezinta la interior ace (16), reducand frictiunea sa de rulare in jurul
bratului (8), in timpul deplasarii sale pe rampa inclinata (11).
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7. Dispozitiv de comanda extern conform uneia dintre revendicarile precedente,
caracterizat prin aceea ca cuprinde mijloace de ghidare intermediare (9), impunand
bratului (8) o miscare verticala in timpul deplasarilor transversale ale manetei.

8. Dispozitiv de comanda extern conform revendicarii 7, caracterizat prin aceea ca
mijloacele de ghidare intermediare (9) sunt constituite dintr-o pereche de placute de
ghidare paralele verticale, fixate pe cutie.
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