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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un dispozitiv pentru determinarea

coeficientului de frecare la alunecare in regim static. o 9a 9b__ %
Dispozitivul, conform inventiei, cuprinde dou& dinamo- 8 Lo T

metre digitale (7a, 7b) avand fiecare cate un buton (9a, " 19 8b
9b) prin a caror rotire poate fi fixata o forta de apasare il 19b &5

Fa la o anumitd valoare si o forta F2 care actioneaza 18a | 7a : 18b
asupra epruvetei (15) de testat, marirea fortei F2 avand It 7b f

loc pana la ruperea echilibrului, respectiv alunecarea 20 o=
epruvetei (15), iar determinarea coeficientului de fre-

care intre materialul unor bacuri (14) si materialul epru- 6

vetei (15) fiind calculat cu relatia clasica daté de legile 10

frecarii.
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Fig. 1

Cu incepere de la data publicdrii cererii de brevet, cererea asigurd, in mod provizoriu, solicitantului, protectia conferitd potrivit dispozitiilor
art.32 din Legea nr.64/1991, cu exceptia cazurilor in care cererea de brevet de inventje a fost respinsa, retrasd sau consideratd ca fiind retrasa.
Intinderea protectiei conferite de cererea de brevet de inventie este determinati de revendicérile continute in cererea publicatd in conformitate
cu art.23 alin.(1) - (3).
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DISPOZITIV PENTRU DETERMINAREA COEFICIENTULUI
DE FRECARE LA ALUNECARE IN REGIM STATIC CU DOUA
DINAMOMETRE DIGITALE

Cu ajutorul acestui dispozittv prezentat in fig. 1, forfa de apasare F, (reactiunea N) se
fixeazi 1a 0 anumita valoare prin rotirea butonului (9a) asupra dinamometrului (7a). Dinamometrul
(7a) genereaza si masoara forta de actionare stabilita, transmisa prin intermediului cablului (10) st

a cadrului mobil cu tiranfi (17).

in continuare dam un exemplu de aplicare a inventie cu referire la figurile 1...... 3.

-fig. 1, desenul dispozitivului pentru determinarea coeficientului de frecare la alunecare
utilizind doud dinamometre digitale,

-fig. 2, modelarea mecanicd a determinarii coeficientului de frecare la alunecare cand
forta de apasare (IN) este stabilitd,

-fig. 3, imaginea fotograficad a dispozitivului pentru determinarea coeficientulut de
frecare la alunecare cu doud dinamometre digitale.

Pentru determinarea fortei de frecare este necesar ca inainte de a pune bacurile in contact
cu epruveta (15) dinamometrul (7b) in contact cu epruveta (15), sa fie activat si resetat (aducere
la zero) pentru a nu lua in consideratie forfa de greutate a epruvetei (15). Se actioneaza suruburile
de manevri (9b) ce actioneazi asupra dinamometrului (7b) dupa resetarea acestuia. Se stabilegte
o forta de apasare care este afisata pe ecranul dinamometrului (7a).

Apoi se roteste butonul de manevra (9b) de acfionare al surubului (8b) pentru crearea fortei
de frecare intre bacurile (14) si epruveta (15), care se citeste pe ecranul dinamometrului (7b). Se
mareste aceastd fortd panid in momentul in care epruveta (15) incepe si-si piarda echilibrul
(alunecd). Forta de pe ecran reprezintd dublul fortei maxime de frecare intre bacurile (14) st

epruveta (15).

Din proiectia fortelor dupa axa Ox ( Y, = 0) rezulta:

~N, 4N, =0->N, =N, =N 1)
Proiectind fortele pe axa Oy (X, = 0) se obfine:

ﬂ
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Fz - Ffi"'Ffz-':O - Fz = Ff1+ Ffz (2)
Momentul forfelor ce actioneaza asupra epruvetei (15) in raport cu punctul O de intersectie

afortei F, cufortele Ny si N (Uyo = 0) conduce la relatia:

Fp's—F,2=0-F =F, =F 3)

Din relatia (3) rezulta:

F,=2F > F, = % (4)

F, - reprezinta forta ce actioneazid asupra epruvetei (15) pentru o anumitd valoare a fortei de
apasare F, (reactiunea N) si care la ruperea echilibrului (alunecarea epruvetei (15)) permite
determinarea fortei de frecare maxime respectiv al coeficientului de frecare la alunecare intre
materialul bacurilor (14) si materialul epruvetei (15).
Coeficientul de frecare la alunecare in regim static se determind cu ajutorul relatiei clasice (la
limitd) data de legile frecérii:

Fr=p-N (5)
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Revendicari

1. Dispozitivul pentru determinarea coeficientului de frecare la alunecare in regim static cu
doud dinamometre digitale se caracterizeazi prin aceea ci forta de apisare F, se poate fixala o
anumita valoare, prin rotirea butonului (9a) ce actioneaza dinamometrul digital (7a) si forta F,
care actioneaza asupra epruvetei (15). Forta F, se obtine prin rotirea butonului (9b) ce actioneaza
dinamometrul digital (7b). Marirea fortei F, are loc pand la ruperea echilibrului (alunecarea
epruvetei (15)). Determinarea coeficientului de frecare la alunecare intre materialul bacurilor (14)

si materialul epruvetei (15) se calculeazi cu relatia (5).
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Fig. 3
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