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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un amplificator mecanic precesio-
nal al momentului de forté si poate fi utilizat in meca-
nisme pentru cresterea puterii mecanice si anume a
momentului de fortd. Amplificatorul, conform inventiei,
contine o stanind (1) cu niste suporturi (2), niste
rulmenti (3, 4, si 5), un arbore (6) inclinat cu un centru
(7) de precesie, un arbore (9) de iesire, un arbore (8) de
intrare, un ansamblu (10) conic de parghii, un cilindru 5
(11) cu cap sferic, 0 baza (12) a conului, o volanta (13)

, 0 roata (14) de precesie, functionand in felul urméator:

volanta (13) este pusa in migcare de rotire de arbore (8) Fig. 1
provocand un moment (M1) al unei forte (Fr), iar acesta

pune Tn migcare de rotire capul sferic al cilindrului (11),

reprezentat ca un varf de con format de péarghii (10),

cilindrul (11) cu cap de sfera rotindu-se pe volanta (13)

provoaca prin parghii (10) si prin baza (12) conului un

moment de leagan precesional sub un unghi (o) de

precesie a rotii (14), care este amplasata pe centrul (7)

de precesie al arborelui (6), acesta prin rulmenti (3)

este fortat de doua forte (Frez) opuse radial arborelui

(6), care sunt niste rezultate ale fortelor de precesie

(Fpreces) care au format momentul de leagéan si pre-

cesie a rotii (14), si impreuna aceste forte forteaza ca

arborele (6) s se roteasca impreuna cu celalalt arbore

(9) cu un moment (M2) amplificat.
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(a) AMPLIFICATOR MECANIC PRECESIONAL AL MOMENTULUI DE FORTA
“CORCIMARY”
Autori inventie: dr.ing. Corcimari Alexei

(b) INVENTIA se referd la domeniul ingineriei mecanice si poate fi utilizata in mecanisme pentru
cresterea puterii mecanice, anume a momentului de forta.

Amplificatorul mecanic precesional al momentului de fortd contine o stanina cu suporturi, rulmenti,
un arbore inclinat care are un centrul oscilatoric a axei centrale a acestui arbore, un arbore de intrare,
un arbore de iesire, un ansamblu conic de péarghii legate cu un cap sferic si cu o baza rotundsa, o
volantd, o roatd de precesie cu un centru de precesie, unde roata de precesie este fixata prin rulmenti
pe arborele inclinat, care este legat cu arborele de iesire, in asa fel ca centrele de precesie a rotii de
precesie, centrul bazei rotunde a ansamblului conic si centrul oscilatoric al arborelui inclinat sa coincida
intre ele si totodatd sd se afle pe axa centralé a arborelui de esire, iar capul sferic al ansamblului conic
sa fie legat cu volanta fixatd pe arborele de intrare, cu posibilitatea capului sferic de a se roti in jurul
axei centrale a volantei.

(c) Sunt cunoscute mai milte amplificatoare mecanice al momentului de fortad care pot transforma
miscéarile mecanice si pot amplifica momentele de for{ad prin parghii. Forta parghiilor este cunoscutd din
fizica mecanica.

Din brevetul, RU-352726, U1, MNK, 2004.01.10, B25B 23/00, se cunoaste amplificator mecanic al
momentului de fortd care contine o carcasd stanind cu o unitate reactivd de decuplare a cuplului si o
unitate de transmisie situata Tn carcasa, al carei arbore de intrare este realizat cu un excentric, iar iesirea
este echipatd cu elemente pentru conectarea la un actuator, caracterizatd prin aceea ca unitatea de
transmisie este formata din trei parghii care sunt in contact constant cu lantul si bile, legatura de intrare
este o saiba plutitoare asezatd pe excentric, cu posibilitatea de rotatie liberd pe ea si interactiunea cu
bile de pe suprafata cilindrica lateral3, iar celelalte doud verigi sunt discuri, pe suprafetele orientate una
fatd de cealaltd, sunt realizate o cale de circulatie periodica inchisd si caneluri radiale, una dintre
discurile este peretele de capat al carcasei, al doilea este asezat in carcasd prin intermediul unui
ansamblu de rulmenti pe suprafata sa laterald si este un disc de iesire, iar arborele de intrare este asezat
de rulmenti pe cel putin unul dintre discuri.

Din patentul FR-W02012095685A1, 2011-01-13 se cunoaste amplificator mecanic al momentului
de forta compus dintr-un arbore principal cunoscut si sub denumirea de axa principald de antrenare
care este cuplat la o intrare si o iesire, care are o volantd motricd care se roteste in jurul axei motrice
principale si aceasta volanta se incarcd de forfa de inertie intr-un echilibru static si dinamic si este
conectatd la o volantad fard antrenare cu o anumitd articulatie dinamicd si cu o anumita frecventd
secventiald. lar pe o axd de actionare secundara se afld o transmisie mecanicad si o unitate de frana
ambreaj care aduc volantul fara actionare la viteza unghiulara dorita. Volanta fara actionare, incarcatd
cu forta de inertie, nu se afld in echilibru static si dinamic. Cu acest plan de baz3 schematic, s-a realizat
structura unei masini elementare care dezvoltd energie potentiald si / sau alternative care si amplifica
momentul de forta.

Inventiile descrise au o constructie tehnicd complicatd, sau faorte limitatd pentru automatizari si
dirijare de la distante, au Tn unele cazuri dimensiuni si elemente tehnice care mdresc masa
mecanismelor si complicd constructia lor, iar Tn structurile mecanice a acestora se utilizeazd pentru
transformarea miscarilor si amplificarea lor mecanicd a momentului de forta scheme si rezolvari tehnice
care nu sunt de un spectru mare de folosintd si aplicare mai largd in domeniul ingineriei mecanice.
Mecanismele nu permit obtinera momentelor de fortd marite dacid nu se miresc unele dimensiuni
foarte considerabil.

Mecanismele acestora nu pot fi usor hermetizate pentru a fi ferite de medii agresive, ducand prin
acestea la o eficienta joasa de a fi expluatate, complicd expluatarea si deservirea tehnicd si reduc din

termenul de expluatare, facand utilizarea lor ingreunata si mai dificila pentru a amplifica momentul de
forta pe un spectru mai larg.
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(d) Problema tehnicd pe care o rezolva inventia autorului acestei inventii sumplifica ?
constructia amplificatoarelor de forta mecanice pentru a micsora dimensiunile si greutatea
acestora, de a.simplifica procesul de amplificare a momentului de fort3, de a hermetiza usor unele
mecanisme de actiunea nociva din unele medii agresive, apd, acid-bazd, vacuum si altele, de a

a da posibilitatea automatizarii larga si dirijarea de la distante, de a lungi termenul de
expluatare si usura expluatarea amplificatorului de forta.

(e) Inventia inldturd, in cea mai mare parte unele dezavantaje mentionate la amplificatoarele
macanice de forta descrise mai sus {analog si prototip) prin faptul cd amplificatorul mecanic
precesional al momentului de forta propus contine o stanina cu suporturi, rulmenti, un arbore
inclinat care are un centrul oscilatoric a axei centrale a acesui arbore, un arbore de intrare, un
arbore de iesire, un ansamblu conic de parghii legate cu un cap sferic si cu o baza rotunda, o
volanta, o roata de precesie cu un centru de precesie, unde roata de precesie este fixata prin
rulmenti pe arborile inclinat care este legat cu arborile de iesire, in asa fel ca centele de
precesie a rotii de precesie, centrul bazei rotunde a ansamblului conic si centrul oscilatoric al
arborelui inclinat sa coincida intre ele si totodata sa se afle pe axa centrala a arborelui de esire,
iar capul sferic al ansamblului conic sa fie legat cu volanta fixata pe arborile de intrare, cu
posibilitatea capului sferic de a se roti in jurul axei centrale a volantei.

Amplificatorul mecanic precesional al momentului de forta se pune in miscare cu mana
printr-o coarb3, sau de orice motor existent lagat cu axul de intrare, sau prin alta metoda care
produce miscare de rotire a arborelui de intrare si a volantei cum ar fi energia apei de la elice, a
vantului de la paletii elicelor, a turbinelor cu abur sau motoare benzind/dissel, curentilor
submarini si a raurilor si alte surse de energie care fac obiectele sa se roteasca. Volanta prin
acumularea energiilor potentiale si alternative, prin capul sferic al ansamblului conic, pune in
miscare de precesie roata de precesie. Roata de precesie fortatd de baza ansamblului conic,
care este lipsita de a se roti in jurul axei sale si poate numai sa oscileze in jurul centrului de
precesie, adicd sa se miste precesional, ea prin rulmenti forfeaza axul inclinat sa se roteasca.
Axul inclinat transmite un moment format din patru forte la suprafata axului de iesire prin
rulmenti. Amplificarea momentului de forta de fintrare se datoreaza lungimii parghiilor
ansamblului conic si fortelor obtinute la capul sferic al ansamblului conic provocate de volanta
si energiile potentiale si alternative a acestea, cat si de la fortele radiale asupra arborelui
inclinat excentric care se produce de la roata de precesie si care si produce rotirea arborelui
inclinat prin intermediul rulmentilor fixati intre roata de precesie si arborile inclinat.

(f) Avantajele acestei inventii sunt rezolvate prin aceea ca roata de precesie este fixata prin
rulmentii pe arborile inclinat care este legat cu arborele de iesire, in asa fel ca centrul
oscilatoric sa coincida cu centrul de precesie, iar centrul geometric a bazei conice al
ansamblului conic de parghii si el sa coincida si cu centrul oscilatoric, si cu centrul de
precesie, si totodata aceste centre sa se afle pe axa de rotire a arborelui de iesire, iar capul
sferic sa fie legat cu volanta care este fixata pe arborele de intrare cu posibilitatea de a se roti
in jurul axei de rotire a volantei.

Avantaje mai sunt la aceasta inventie, prin aceea cd sa obtinut sumplifica constructiei
amplificatoarelor de forta mecanice, se poate de micsorat dimensiunile si greutatea acestora,
este posibil de a simplifica procesul de amplificare a momentului de fortd si de a hermetiza
usor unele mecanisme de actiunea nociva din unele medii agresive, apa, acid-baza, vacuum si
altele, de a da posibilitatea automatizarii larga si dirijarea de la distante a acestui amplificator
al momentului de fortd, a lungi termenul de expluatare a lui si usura expluatarea

amplificatorului de forta.
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Aceste avantaje se datoreaza utilizarii miscarii de precesie care nu este larg utilizatd in

practica constructiilor de astfel mecanisme. Autorii pot demonstra aceste avantaje prin
urmatoarele:

Momentul de forta aplicat de unele surse de energie la arborele de intrare (M1} provoaca
forta la volanta (Fr). Aceastd forta roteste cu volante capul sferic al ansamblului conic. La
0 anumita distanta (L - lungimea parghiilor) se transmite o altd forta (F con) care pune in
miscare roata de precesie si naste forta radial de precesie (F preces) printr-un moment de
leagin. Aceastd forta radiald provoaca patru forte (doua in partea de sus —doua in partea
de jos al arborelui inclinat), la anumite si egale distante de centrul de oscilare a arborelui
inclinat, care este inclinat sub anumit unghi de precesie (alfa). Aceste forte sumare
efectuiaza presiuni la suprafata arborelui inclinat, prin intermediul a niste rulmenti, care
si pun in miscare de rotire acest arbore inclinat. Arborele inclinat legat de arborele de
iesire si formeaza o fortd si fortele de leagdn de la roata de precesie sumar produc un
moment de fortda amplificat la arborile de iesire;

Aceasta schema a amplifiactorului mechanic de forta da o mare si larga posibilitate de a
hermetiza usor unele mecanisme de actiunea nociva din unele medii agresive exterioare,
apa, acid-baza, vacuum si altele, de a da posibilitatea automatizarii larga si dirijarea de la
distante, a lungi termenul de expluatare si usura expluatarea amplificatorului de forta prin
aceea ca nu sunt vibratii marite, nu se necesita ansamble complicate si pote fi bine izolat
si asigura o ungere buna cu uleiuri in interior;

Angrenajul si ansamblul precesional din inventie face si da o mare posibilitate de a
utiliza aceasta inventie in mai multe domenii: constructie de masini pentru a consuma
consumul de energie; constructii de surse energetice neconventionale, masini agricole si
militare, aparate cosmice, de masurare si aeronautice; vapoare, luntre si submarine, si
altele unde se necesita amplificari al momentului de forta;

Mentionam inca, cd acest amplificator mecanic al momentului de forta este unic in
lume prin aceea ca poate amplifica momente de forta fara a schimba numarul de rotatii la
intrare si iesire, a transmite la distante mari rotatiile si momentele, poate fi bine
hermetizat si ferit de factori nocivi, poate fi bine ingrijit si va avea o longivitate de
expluatare foarte lungd, nu necesitd mari ingrijiri tehnice, poate fi usor automatizat si
dirijat la distante, are o gam4 larga de intrebuintare.

(d)  Se dauin continuare exemple de realizare a inventiei, in legaturi cu fig.1, fig.2, fig,3,
fig.4, fig.5, fig,6, fig.7, fig.8, fig.9 si fig.10 care reprezinta:

- fig.1 Aceasta figura aratda vederea amplificatorului mecanic precesional al
momentului de forta contine o stanina (1) cu suporturi (2), rulmenti (3), (4) si (5), un arbore
inclinat (6) care are un centrul oscilatoric (7), un arbore de intrare (8), un arbore de iesire
(9), un ansamblu conic de parghii (10) legate cu un cap sferic (11) si cu o baza conici(12), o
volanta (13), o roata de precesie (14) cu un centru de precesie (15), caracterizat prin aceea
ca roata de precesie (14) este fixata prin rulmentii (3) pe arborile inclinat (6) care este legat
cu arborile de iesire (9), in asa fel ca centrul oscilatoric (7) sd coincida cu centrul de precesie
(15), iar centrul geometric a bazei conice (12) al ansamblului conic de parghii (10) si el s&
coincida si cu centrul oscilatoric (7), si cu centrul de precesie (15), iar capul sferic (11) sa

fie legat cu volanta (13) care este fixatd pe arborile de intrare (8) cu posibilitatea de se roti
in jurul axei volantei (13);

- fig.2  Aceastad figura aratd vederea mecanismului precesional compus din rulmenti
(3), i (4), arbore inclinat (6) care are un centru oscilatoric (7), un arbore de iesire (9), roata
de precesie (14} cu un centru de precesie (15), Forta de precesie (Fpreces), forta obtinuta de

(-
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la baza (12) ansamblului conic — ( F cn), Unghiul de precesie (Alfa), momentul de forta la
iesire (M2), numar de rotatii ~ (n ot);

- fig.3  Aceasta figurd aratd vederea actiunii fortelor care provoaca rotirea arborelui
de iesire (9) prin rulmentii (3), forta rezultativd (Frez) a actiunii forfelor de precesie (F
preces), marimea excentricitatii (e) a arborelui inclinat (6), si raza lui (r). Unde pozitia (9)
este arborele de iesire; pozitia (10) este parghiile ansamblului conic.

- fig.4 Aceast3 figura aratd vederea ansamblului conic de parghii (10) cu baza lui (12),
capul sferic (11), momentul de leagan (M |e5gsn), Fortele care produce miscarea de precesie
(Fp).

Pagini cu figuri care oglindesc exemple de aplicare a amplificatorului mechanic inventat de
autori:

-fig.5 . Aceasta figura arata vederea unui mechanism de precesie realizat in metal.

- fig.6 Aceasta figura arata vederea unui amplificator (motor-motor).

- Fig.7 Aceasta figura arata vederea unui amplificator a energiei apei curgatoare.

- Fig.8 Aceasta figurd arata vederea unui amplificator de miscare a unui vas maritim.
- Fig.9 Aceasta figura arata vederea unui amplificator a energiei eoliene.

- Fig.10 Aceasta figura arata vederea unui amplificator de miscare a unui automobil.

(h) Aceste figuri aratd amplificatorului mecanic precesional al momentului de for{a
contine o stanina (1) cu suporturi (2), rulmenti (3), (4) si (5), un arbore inclinat (6) care are un
centrul oscilatoric (7) pe axa centrald a acestui arbore, un arbore de intrare (8), un arbore de
iesire (9), un ansamblu conic de parghii (10) legate cu un cap sferic (11) si cu o baza rotunda a
ansamblului conic(12), o volantd (13), o roatd de precesie (14) cu un centru de precesie (15),
unde roata de precesie (14) este fixata prin rulmenti (3) pe arborile inclinat (6) care este legat
cu arborile de iesire (9), in asa fel ca centele de precesie (15) a rotii de precesie (14), centrul
bazei rotunde (12) a ansamblului conic si centrul oscilatoric (7) al arborelui inclinat (6) sa
coincida intre ele si totodata sa se afle pe axa centrala a arborelui de iesire (9), iar capul sferic
(11) al ansamblului conic sa fie legat cu volante (13) fixata pe arborele de intrare (8), cu
posibilitatea capului sferic (11) de a se roti in jurul axei centrale a volantei (13).

Amplificatorul mecanic precesional al momentului de forta se pune in miscare cu mana
printr-o coarba, sau de orice motor existent (fig.6) legat cu axul de intrare, sau prin alta
metoda care produce miscare de rotire a arborelui de intrare (8) si a volantei (13) cum ar fi
energia apei de la elicele unei statiuni (Fig.7), a vantului de la paletii elicelor (Fig.9), a turbinelor
cu abur sau motoare benzina/dissel (Fig.10), curentilor submarini si a raurilor (fig.7) si altele.
Volanta (13) prin acumularea energiilor potentiale si alternative prin capul sferic (11) al
ansamblului conic prin parghii (10) pune in miscare de precesie roata de precesie (14). Roata de
precesie (14) fortata de baza ansamblului conic (12), care este lipsita de posibilitatea a se roti in
jurul axei sale si poate numai sa oscileze sa se miste precesional, prin rulmenti (3) forteaza
arborile inclinat (6) ca acesta sa se roteasca. Axul inclinat (6) transmite o fortd amplificata (Fre,)
la axul de esire (9). Amplificarea momentului de forta de intrare (M;) se datoreaza lungimii (L)
parghiilor ansamblului conic (10) si fortelor obtinute la capul sferic (11) al ansamblului conic
provocata de volanta (13) si energiile ei potentiale si alternative, cat si supusa miscarii de rotire
de fortele radiale (4 x Fyreces) asupra arborelui inclinat (6) cu excentric care se provoaci de a fi

miscat de la roata de precesie (14) prin intermediul rulmentilor (3), fixati intre roata de
precesie (14) si arborele inclinat (6).
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Amplificatorul mecanic precesional al momentului de forta functioneaza in felul urmator: /

Amplificatorul mecanic precesional al momentului de forta se pune in miscare cu mana
printr-o coarbd, sau de orice motor existent (fig.6) legat cu axul de intrare, sau prin alta
metoda care produce miscare de rotire a arborelui de intrare (8) si a volantei (13) cum ar fi
energia apei de la elicele unei statiuni (Fig.7), a vantului de la paletii elicelor (Fig.9), a turbinelor
cu abur sau motoare benzind/dissel (Fig.10), curentilor submarini si a raurilor (fig.7) si altele.

Dupa ce arborele (8) primeste un moment de fortad de la sursa energeticd (motor sau altele)
volanta (13) pune in miscare capul sferic (11). Capul sferic (11) primeste o rotire pe
circumferinta in jurul axei centrale a volantei (13). Volanta (13) prin acumularea energiilor
potentiale si alternative prin capul sferic (11) al ansamblului conic si parghiile (10) si baza (12)
pune in miscare de precesie roata de precesie (14). Roata de precesie (14) fortata de baza
ansamblului conic (12), si totodata care este lipsita de posibilitatea a se roti in jurul axei sale si
poate numai sa oscileze sd se miste precesional in jurul punctului de precesie (6), ea prin
intermediul rulmentilor (3), forteaza arborele inclinat (6) ca acesta sa se roteasca in jurul axei
sale si punctului precesional (7). Axul inclinat (6) transmite o fortda amplificata de patru ori (fx
Frz) la axul de iesire (9). Amplificarea momentului de for{a de intrare (M;) se datoreaza lungimii
(L) parghiilor ansamblului conic (10) si fortelor obtinute de la capul sferic (11) al ansamblului
conic, forta provocata de volanta (13) si energiile ei potentiale si alternative, cat si de la fortele
radiale (4xFreces) asupra arborelui inclinat (6) cu excentric care se pune in miscarea de rotire
de la roata de precesie (14) care si produce rotirea arborelui inclinat (6) prin intermediul
rulmentilor (3) fixati intre roata de precesie (14) si arborile inclinat (6).

Un exemplu de calcul de amplificare a momentului de forta cu ajutorul mplificatorul
mecanic precesional:

Nomentul (M;) se produce de la sursa de energie care roteste arborele (8). Volanta (13) la fel
se roteste cu acelas numar de rotatii (n) si acumuleaza energiile potentiale si alternative care le
transmite la ansamblul conic de parghii (10) prin capul sferic (11). Acest moment este format
dintr-o forta (F1) al momentului de la sursa de energie (M,) si raza arborelui de intrare (r,).

Deci, F; = My/ ry; iar la volanta (13) vom avea Fr = My/r, (unde (r,) este raza amplasarii
capului sferic (11) de la axul de rotire a volantei (13) arborelui de intrare (8). Cu cat raza ( ry)
este mai mica cu atat (Fr) va fi mai mare. Aceata va depinde de unghiul de precesie (Alfa).

Sa presupunem ca: momentul la arborele de intrare este M; = 10 N.m; iar raza axului de
intrare este r;=0,01 m, atunci se va dezvolta o forta la suprafata arborelui de intrare F;= 1000
N.

Daca raza volantei va fi din unele calcule (11) r,=0,086 m atunci forta cu care roteste volanta
(13) capul sferic (11) este egala F, = My/r,= 116,3 N. Aceasta fortd va roti capul sferic (11) al
ansamblului conic in jurul axei de rotire a volantei (13) . Unghiul de precesie din acest exemplu
este de 3 grade. Lungimea parghiilor ansamlului conic (10) va fi de L=2,188 m. Numarul
parghiilor sunt calculate preventiv. Doua din aceste parghii permanent vor forta baza conului
ansamblului conic (12) din douad puncta simetric opuse.

La migcare aceste parghii vor forma un moment de leagan Meagx, al rotii de precesie (14) care
va fi egal: Mieagin = 2 (parghiy X Frx L =2 x116,3 x 2,188 = 508,9 Nm. Acest moment de leagén se
transmite prin fortele de precesie Fyrecesie 1a suprafata arborelui inclinat (6) prin rulmentii (3)
care formeaza o forta rezultativa (F reunat) $i Care este aproximativ egald cu doua forte rezultate
de la momentul M eagan. De ce doud forte (F reauat) ? Deoarece fiecare din doi rulmenti (3) aflati
pe suprafata arborilui inclinat (6) are cate doua puncte ce contact cu ei si la fel ca si roata$
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precesie (14) are doua puncte de contact opuse simetric cu aceasi rulmenti (3), pe aceleasi
planuri de axe transversale, perpendiculare la axa de rotire a arborelui inclinat.
De exemplu, raza arborelui inclinat este (r arp.inc. = 0,15 m), atunci:

Frezuitat =2 X {Miegan/R arb.ima) = 2 x (508,9/0,15) =6785,7 N. Atunci momentul M2 la arborele de
iesire (15) va fi: Mz = Frezuitat- X I arb.inc- =6785,7 N x 0,15 m = 1017,8 Nm. Sa obtinut o amplificare
(z=M_ : M; =de 101,8 ori a momentului de for{3 care a constituit la intrare 10N. In calcul se va
lua in consideratie unele pierderi in fortele de frecare la rulmenti si altele care vor opune
rezistenta. Acestea pot fi compensate si marite prin energia acumulata de volanta (13).

Pentru controlul si comanda amplificatorului la distante pot fi untilizate un
subansamblu de control si comanda.
Aceste amplificatoare se pot uni in serie pentru a obtine momente amplificate dorite.

/

Semndtura autor: /
Dr.ing. Corcimari Alexei
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Revendicari

Q
1. Amplificator mecanic precesional al momentului de fort3 “Corcimari” contine o stanind (1) cu %
suporturi (2), rulmenti (3), (4) si (5), un arbore inclinat (6) cu un centru oscilatoric (7) pe axa
centrald alui de rotire , un arbore de intrare (8), un arbore de iesire (9), un ansamblu conic de
parghii (10) legate cu un cap sferic (11) si legat totodatd cu o baza rotunda (12) a ansamblului
conic, o volanta (13), o roata de precesie (14) care are un centru de precesie (15).
2. Amplificatorul mecanic precesional al momentului de fortd “Corcimari” conform Revendicarii
1 este caracterizatd prin aceea, ca roata de precesie (14) este fixata prin rulmenti (3) pe
arborile inclinat (6) care este legat cu arborile de iesire (9), in asa fel ca centele de precesie (15)
a rotii de precesie (14), centrul bazei rotunde (12) a ansamblului conic si centrul oscilatoric (7) al
arborelui inclinat (6) sa coincida intre ele si totodatd sd se afle pe axa centrala a arborelui de
iesire (9), iar capul sferic (11) al ansamblului conic sa fie legat cu volanta (13) fixatd pe arborele

de intrare (8), cu posibilitatea capului sferic (11) de a se roti in jurul axei centrale a volantei
(13).

Autor inventie: dr.ing. Corcimari Alexei
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Amplificator mecanic precesional al momentului de forta
“Corcimari”
Autor inventie: dr.ing. Alexei Corcimari

Miscare precesionala L
fara rotire (Moment de leagan)

Fig.1
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Amplificator mecanic precesional al momentului de forta
“Corcimari”
Autor inventie: dr.ing. Alexei Corcimari

Fig.10
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