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Inventia se refera la un motor cu apa care functioneaza
folosind proprietatile interne ale apei. Motorul, conform
inventiei, este alcatuit dintr-un rotor (1) cu forma de
trunchi de corp hiperbolic, gol pe dinduntru avand baza
mare si baza mica inchise sub forma de discuri cir-
culare, care are pe suprafata laterald intre baza mare
si baza mica niste nervuri (4) spiralate cu profil sinusoi-
dal, pe circumferinta bazei mari spre exterior nigte pale
(7) concave de colectare, iar central un ax (5) fixat de o
carcasa (3) prin niste rulmenti (8), prevazut cu un
sistem (6) de culisare si cu niste roti (12) dintate, un
sistem (13) de demarare, un stator (2) cu forma de
trunchi de corp hiperbolic gol pe interior, prevazut la
baza mica cu niste ghidaje (9) spiralate, fixat prin
intermediul unor brate (10) de o carcasa (3) care are pe
circumferinta interioara un inel (19) cu caneluri ver-
ticale, precum si un sistem (11) de control al tempera-
turii, o supapa (14) de alimentare apa, o supapa (15) de
control presiune aer, un senzor (16) de nivel, un orificiu
(18) de evacuare a apei, carcasa (3) fiind fixata pe un
suport (17) rigid.
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Inventia se referd la un motor care functioneaza folosind proprietétile interne ale apei.

Domeniul in care se utilizeaza inventia este cel al motoarelor care produc lucru mecanic,
cu aplicabilitate generala.

Sunt cunoscute motoarele termice care utilizeaza arderea combustibililor sau motoarele
electrice care utilizeaza energia electrica pentru producerea de lucru mecanic.

Dezavantajul motoarelor termice in mod direct cat si a motoarelor electrice in mod
indirect, consta in faptul ca produc poluarea semnificativd a mediului inconjurator.

Problema tehnica pe care inventia isi propune sa o rezolve constd in realizarea unui
motor nepoluant a cérui functionare sa nu afecteze direct sau indirect mediul inconjurétor.

Inventia rezolvd problema tehnica prin faptul ca motorul cu apa este format dintr-o
carcasa exterioard, un rotor in forma trunchi de corp hiperbolic prevazut cu nervuri spiralate si
un stator de forma de trunchi hiperbolic cu suprafata interioarad paraleld cu suprafata exterioara
a rotorului si care este prevazut cu niste ghidaje spiralate dispuse radial, care faciliteaza accesul
apei in interiorul statorului. Motorul cu apa este un sistem inchis in care o anumita cantitate de
apa este recirculatd, producand lucru mecanic.

Motorul cu apa prezinta urmétoarele avantaje:

- Are o constructie simpld fara subansamble in miscare

- Nu necesitd alimentarea externa cu combustibil, utilizand doar de un sistem de

demarare a rotatiei

- Costuri mici de productie si mentenanta

Se prezinta in continuare un exemplu derealizare practica a motorului cu apa in legatura
si cu figurile:

Fig.1 — Vedere de ansamblu a motorului cu apa

Fig.2 — Rotorul 1

Fig.3 — Statorul 2

Fig. 4 — Carcasa 3

Motorul cu apd este alcatuit dintr-un rotor 1 cu un ax S prevazut cu un sistem 6 de
culisare, un stator 2, o carcasd 3 conectata la un suport 17 rigid.

Rotorul 1 are forma de trunchi de corp hiperbolic gol pe dinduntru, avand baza mare si

baza mica inchise sub forma de discuri circulare. Rotorul 1 este pozitionat vertical in interiorul
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statorului 2 cu baza mare in sus si baza mica in jos. Este prevdzut pe exterior, intre baza mare
si baza mica cu niste nervuri 4 spiralate cu profil sinusoidal. Aceste nervuri au o grosime
constantd si se infasoard pe suprafata exterioard a rotorului 1 pomind de la baza mare sub un
unghi ascutit fata de planul bazei mari si terminand la baza mica cu un unghi drept fata de planul
bazei mici. Rotorul 1 nu intra in contact cu statorul 2, ci nervurile 4 se apropie pana la o distanta
minima de acesta. La nivelul bazei mari, corespunzator fiecarei nervuri 4, rotorul 1 are fixate
radial pe circumferinta niste pale 7 concave, pozitionate intre exteriorul statorului 2 si inelul 19
cu caneluri de pe carcasa 3, care au rol de preluare a impulsurilor jeturilor de apa. Rotorul 1 are
prevazut in centrul bazei mari un ax 5 care este fixat de carcasa 3 atét la baza lui cat si la iegirea
din aceasta prin intermediul a doi rulmenti 8. Rotorul 1 va fi echilibrat pe verticala de forta
arhimedica ce compenseaza in totalitate sau partial, greutatea acestuia si a axului §, astfel incat
sa nu existe presiuni suplimentare in rulmentii de sustinere. La capatul superior al axului § al
rotorului 1 este montat un sistem 6 de culisare prevdzut cu rulment si surub, care permite
deplasarea rotorului 1 spre interiorul sau spre exteriorul statorului 2, modificand distanta dintre
nervurile 4 spiralate si suprafata interioara a statorului 2. Tot pe axul § al rotorului 1 sunt fixate
una sau mai multe roti 12 dintate, pozitionate deasupra carcasei 3, care au rolul de a transmite
lucrul mecanic cdtre consumatorii de energie mecanica, precum $i de a prelua turatia inifiald de
la sistemul 13 de demarare. In cazul in care motorul este folosit pentru generarea de energie
electricd, sistemul 13 dedemaraj, poate fi un motor electric care apoi se transforma in generator,
dupa ce motorul cu apa atinge turatia necesara.

Statorul 2 are forma de trunchi de corp hiperbolic gol in interior, cu suprafata interioara
paraleld cu suprafata exterioara a rotorului 1 fard nervurile 4. Acesta gazduieste in interiorul lui
rotorul 1, este pozitionat vertical cu baza mare in sus, in centrul inelului 19 cu caneluri al
carcasei 3 si este fixat de carcasa 3 cu niste brate 10. La baza mica are niste ghidaje 9 spiralate
dispuse radial, care faciliteaza accesul apei in interiorul statorului 2.

Carcasa 3 este o incintd ovoidala care gazduieste in centrul ei rotorul 1 si statorul 2 si
care poate fiinchisi ermetic. In ea se acumuleazi apa pani la nivelul optim pentru functionare.
De peretii carcasei 3 se fixeaza statorul 2 si axul 5 al rotorului 1. Carcasa 3 este prevazuti cu o
supapa 14 pentru accesul apei si o supapa 15 pentru controlul presiunii aerului. Carcasa 3 are
un sistem 11 de control al temperaturii, care are rolul de a mentine apa la o temperatura cat mai
apropiatid de 4 grade C, iar pe suprafata exterioard este prevazuti cu izolatie termica. In
interiorul carcasei 3 este montat un senzor 16 ce permite controlul nivelului apei. Pe
circumferinta interioard a carcasei 3, in dreptul bazelor mari ale statorului 2, respectiv rotorului

1, este situat un inel 19 circular cu caneluri verticale ce au un profil parabolic concav, cu rolul
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de a prelua si redirectiona jeturile rotative de apa care ies din interactiunea dintre rotorul 1 si
statorul 2. In partea centrald a bazei carcasei 3 este situat un orificiu 18 de evacuare a apei.

Carcasa 3 este fixatd extern de un suport 17 rigid.

Functionarea motorului cu apa are la baza proprietatile interne ale apei, in special
adeziunea acesteia la suprafetele solide si coeziunea internd a moleculelor. Apa, in acest caz nu
este un combustibil in sens clasic, adica nu participa la un proces de ardere sau hidrolizd. Un
rol important in functionarea motorului il are si gravitatia. Pe scurt, in timpul rotatiei rotorului
1 in interiorul statorului 2, datorita geometriei speciale a acestora, rezulta, la nivelul fiecarei
nervuri 4 spiralate, generarea unor jeturi rotative in acelasi sens cu miscarea rotorului 1, iar
impulsurile acestor jeturi sunt culese prin recul de catre palele 7 concave fixate pe rotor,
producand astfel lucru mecanic.

Initial prin intermediul supapei de alimentare se introduce apa in carcasa 3 pana la
nivelul optim de functionare, respectiv cit mai aproape de baza mare a statorului 2. Prin
intermediul supapei 15 de control al presiunii se coreleaza presiunea aerului din interiorul
carcasei 3 cu regimul de functionare. Se apropie rotorul 1 de statorul 2 prin intermediul
sistemului 6 de culisare pana la pozitia de lucru si se actioneaza sistemul 13 de demarare,
imprimandu-se un sens de rotatie, astfel incat capatul unei nervuri 4 de pe baza mare sa treaca,
fatd de un punct fix de pe statorul 2 inainte de capatul aceleiasi nervuri 4 de pe baza mica, adica
sensul orar conform fig.1.

Practic, din interactiunea intre rotorul 1 si statorul 2, respectiv interactiunea apei care
adera la cele doua suprafete, una fixa si alta mobila, se formeaza niste jeturi rotative de apa in
lungul nervurilor 4 ale rotorului 1. Jeturile lovesc inelul 19 in dreptul fiecérei caneluri, care au
rolul de a schimba directia si sensul acestora, intorcandu-le spre rotor cu un unghi favorabil
preludrii de catre palele 7 de colectare cu un randament maxim. Rezultd, de la 0 anumita turatie
in sus, un cuplu motor suficient pentru rotirea rotorului 1 si producerea de lucru mecanic, fara
consumul unei energii exteme. Fenomenul care are loc in timpul rotatiei rotorului 1 in interiorul
statorului 2 plin cu ap4, in special in spatiul ingust definit de creasta nervurilor 4 si suprafata
interioard a statorului 2, poate fi explicat cu ajutorul Legii lui Bemoulli, respectiv efectul
Ventouri. Astfel, de-a lungul nervurilor 4 spiralate, de la baza mica spre baza mare, viteza
tangentiald a punctelor de pe creasta acestor nervuri 4 fata de stator 2 este in crestere datorita
madririi razei de rotatie. Apa atasatd de nervurile 4 interactioneaza cu apa atasata de statorul 2,
avand ca rezultat generarea unui flux longitudinal de la baza mica spre baza mare de-a lungul

nervurilor 4.
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Datorita cresterii vitezei tangentiale de-a lungul nervurilor 4, de la baza mica spre baza
mare, creste si presiunea dinamica a apei, in fantele definite de crestele nervurilor 4 fata de
statorul 2, proportional cu pdatratul vitezei, rezultdnd o scadere progresiva a presiunii statice,
ceea ce determind aparitia jeturilor de apd, care ies din spatiul interior catre exterior, in sensul
de rotatie, cu o viteza mai mare decat viteza de rotatie a rotorului 1 la nivelul bazei mari si sunt
culese prin recul de catre palele 7. Datorita faptului ca suprafetele de contact intre jeturile de
apa si pale se afld in exteriorul rotorului 1, rezulta ca bratul fortei rezultante, respectiv momentul
de rotatie sau cuplul de tractiune la nivelul fiecarei pale 7 este unul semnificativ.

Viteza, respectiv impulsurile jeturilor de apa sunt proportionale cu turatia rotorului 1 si
cu distanta minimd dintre nervurile 4 si stator 2. Astfel si cuplul dezvoltat de motor este
proportional cu acestea.

Dupa ce loveste palele 7, apa revine gravitational in partea de jos a carcasei 3 si ciclul
se reia. Tot gravitatia are rolul de a crea presiunea hidrostatica ce reface nivelul apei in spatiul
dintre statorul 2 si rotorul 1, fara ca motorul sd consume energie suplimentard, proces facilitat
si de ghidajele 9 spiralate ale statorului 2.

Avantajul major al functionarii acestui motor este ca jeturile rotative nu sunt generate
ca urmare a unei presiuni directe exercitate de apa pe nervurile 4 ale rotorului 1, deci franarea
rotorului 1 este minima, rezultdnd un consum redus de energie mecanica. Astfel, energia
rezultatd din colectarea impulsului jeturilor, poate fienergie activa intr-o masura considerabila.

in timpul functionarii, prin intermediul sistemului 11 de control al temperaturii, apa se
aduce la temperatura de 4 grade, unde densitatea acesteia este maxima. La anumite intervale de
timp de functionare, apa din carcasa se va schimba.

Motorul are nevoie de o initiere a miscarii de rotatie pana la atingerea turatiei de lucru,
care poate fi obtinuta de la un demaror mecanic sau electric. in timpul functionirii si corelat cu
necesarul de energie mecanica, rotorul 1 se poate apropia sau indeparta de statorul 2 rezultand
astfel valori diferite ale cuplului motor. De asemenea in cazul necesitatii opririi de urgenta,
rotorul 1 este indepartat de statorul 2 prin ridicare cu ajutorul sistemului 6 de culisare.

Rotorul 1, statorul 2 si carcasa 3, pot fi realizate din aluminiu sau aliaje ale acestuia.

/
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REVENDICARE

1. Motor cu apa, caracterizat prin aceea ca este alcatuit dintr-un rotor (1) cu forma
de trunchi de corp hiperbolic, gol pe dinduntru avand baza mare si baza mica inchise
sub forma de discuri circulare, ce are pe suprafata laterald intre baza mare si baza
mica niste nervuri (4) spiralate cu profil sinusoidal care formeaza un unghi ascutit
cu baza mare si un unghi drept cu baza micd, pe circumferinta bazei mari spre
exterior niste pale (7) concave de colectare, iar central un ax (5) fixat de carcasa (3)
prin rulmentii (8), prevazut cu un sistem (6) de culisare si cu niste roti (12) dintate,
un sistem (13) de demarare, un stator (2) cu forma de trunchi de corp hiperbolic gol
pe interior, prevazut la baza mica cu niste ghidaje (9) spiralate, fixat prin intermediul
unor brate (10) de o carcasa (3) care are pe circumferinta interioara un inel (19) cu
caneluri verticale, precum si un sistem (11) de control al temperaturii, o supapa (14)
de alimentare apa, o supapa (15) de control presiune aer, un senzor de nivel (16), un

orificiu (18) de evacuare a apei, carcasa (3) fiind fixata pe un suport (17 ) rigid.
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