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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un dispozitiv goniometric precesio- A
nal destinat a fi utilizat la masurarea unghiurilor si dis- 13 e
tantelor pana la sau intre obiecte. Dispozitivul, conform
inventiei, este compus din un element de sustinere (1), 6
o baza (2), un ghidaj circular (3), o cusca cilindrica (4), 3
un corp precesional (5), un arbore (6) in forma de teava "
cilindrica cu un cuplaj sferic (7), un surub cu capete 9
filetate (8) si piulite filetate (9), niste Tmpingéatoare (10),
cilindri (11) cu interior conic, rulmenti (12), o maneta
(13) pentru formarea si fixarea unghiului de precesie, o 1
maneta (14) pentru rotirea si fixarea unghiului de

inclinare a corpului precesional, o maneta (15) pentru

rotire si fixare a unghiului ghidajului circular (3), un

raportor gradat (16), o pupila cu bula (17), o tija (18) cu

dispozitiv optic sau laser, o saiba cu canelura (19), iar

in unele cazuri poate contine motoare pas cu pas (20)

conduse de un computer programat (21), trasarea si

proiectarea planurilor la anumite distante si sub anumite

unghiuri obtindndu-se prin migcarea conform unei forme

geometrice, a corpului precesional legat de tija cu dis-

pozitiv optic sau laser, in functie de rotirea manetelor

sau altor piese din dispozitiv, care au un centru comun

al miscarilor de rotire si de precesie.

Revendicari: 2
Figuri: 7
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(a) Dispozitiv goniometric precesional “PRECESCOP”

Autor inventie: dr.ing. Corcimari Alexei 'CFICIUL DE STAT PENTRU INVENTH 31 MARCI
Cerere de brevet de inventie
Cl.: GO1 €01/02 INE 8 Jodp 00603

Data depozit ZLUQZ[IZU

INVENTIA se referd la domeniul dispozitivelor goniometrice si este destinata masurarii
unghurilor si distantelor pana la obiecte si a unghiurilor si distantelor intre obiecte, si poate
masura, trasa si proiecta la distanta unele planuri pe circumferintd, spirala si in forma de alte
figuri geometrice manual, dar si cu ajutorul unor dispozitive optice sau un laser amplasat pe o
tija legata prin un corp precesional cu sisteme de motoare conduse de un compiuter si alte
dispozitive intelectuale, care se pozitioneaza prin miscarea de rotire si precesie a unor piese
din asamblare a dispozitivului care au un centru comun a miscarilor de rotire si de precesie, si
poate fi utilizata in geodezie, topografie, navigari terestre, navigari marine, navigari aviatice,
navigari spatiaie, tehnicad militara, robototehnica, tehnica medicala si alte domenii, unde se
necesita masurari la distante, trasarea si proiectarea de planuri diferite in spatiu.

Sunt cunoscute mai multe dispozitive goniometrice care sunt destinate masurarii unghurilor
si distantelor pana la obiecte, trasarii la distanta a unor planuri si figuri geometrice, masurarii
unghurilor si distantelor intre obiecte distantate unul fata de altul, acestea fiind pozitionate cu
diferite mecanisme si piese de asamblare a dispozitivelor, care pot fi utilizate in geodezie,
navigari terestre, navigari marine, aviatice, spatiale, robototehnica si alte domenii unde se
necesita masurari la distante si trasarea si proiectarea de planuri diferite in spatiu.

(c) Din patentul US-8291607-B2 (SUA) se cunoaste un dispozitiv goniometric pentru
masurare si trasare la distanta a unor marimi cunoscite care contine un element de sustinere,
ghidaje circulare cu o baza pe care sunt realizate ghidaje suporturi, iar prin pozitionarea
acestui dispozitiv se face cu ajutorul unei baze si a unei platforme pentru retinerea detasabila
a obiectului.

Din patentul RU2187786C1 se mai cunoaste un dispozitiv goniometric pentru masurare si
trasare la distante care contine un element de sustinere cu o baza pe care sunt realizate
ghidaje circulare si suporturi, precum si o cusca cilindrica, la un capat al caruia este plasat un
element de observare cu posibilitatea de rotire, iar la celdlalt capat este plasata o rola cu
posibilitatea de a se rostogoli de-a lungul ghidajelor circulare vertical.

Inventiile descriese au o constructie care limiteaza lucrul dispozitivelor goniometrice si nu
dau posibilitatea de a masura, trasa si proiecta la distante cu acestea planuri pe circumferinta
sau pe spirale si pe alte figure geometrice mai complicate.

(d) Problema tehnica pe care o rezolva inventia autorului cu ajutorul unui dispozitiv
goniometric precesional numit de autor “PRECESCOP” este de a largi si mari gradul de libertate
la dispozitivele goniometrice asa ca; theodolite; secstane; octane; quadrantelor; astrolabonilor
si altor aparate de masurari si trasari de planuri la distante si care va da posiblitatea acestora
de a masura distante si unghiuri, trasa si proiecta la distante nu numai planuri liniare dar si pe
cele de circumferinta, spirala si alte figuri geometrice mai complicate.

(e) Inventia inldtura in cea mai mare parte dezavantajele mentionate la dispozitivele
goniometrice (descrise in inventiile analog si prototip) prin faptul ca dispozitivul goniometric
precesional propus si numit de autor “PRECESCOP” este compus din: element de sustinere;
bazd; ghidaj circular semisferic; cusca cilindricd; corp precesional; arbore in forma de teava
cilindrica avand un cuplaj sferic; surub cu doua capete filetate (filet stinga si dreapta); piulite
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filetate (filet stanga si dreapta); impingatoare; cilindri cu interior conic; rulmenti; maneta
gradata de rotire si fixare a unghiului de precesie; maneta gradata de rotire si fixare a unghiului
de inclinare a corpului precesional; maneta gradata de rotire si fixare a unghiului ghidajului
circular, raportor gradat, pupila cu bul3, tija cu dispozitiv optic sau laser; saiba cu canilura iar in
unele cazuri poate contine motoare cu pas conduse de un computer programat.

Dispozitiv goniometric precesional “PRECESCOP” se pune in functie manual dupa un
anumit proiect prin urmatoarele miscari: se fixseaza elementul de sustinere si baza in directia
necesara sub unghiul necesar spre obiectul sau obiecte aflate la distantd; se fixseaza ghidajul
circular semisferic in directia necesard sub gradele de unghi si sub gradul de inclinare fata de
orizont dupa un raportor si cu ajutorul pupilei cu buld; cu ajutorul manetei gradate de rotire si
fixare a unghiului de inclinare a corpului precesional se roteste surubul filetat impingand
impingatoarele pe suprafata conica a cilindrilor cu interior conic dupa necesitate, sau una catre
alta, sau una de la alta si care sunt prinse de piulitele filetate, pentru ainclina si fixa unghiul
de inclinare al corpului precesional fata de axa verticala de rotire; rotind maneta gradata de
rotire si fixare a unghiului de precesie vom roti totodata arborele in forma de teava cilindrica
care are un cuplaj sferic, cuplat cu cilindri cu interior conic si acestea prin intermediul
rulmentilor va provoca miscarea de precesie a corpului precesional care este legat de tija cu
dispozitiv optic sau laser. Aceasta tija va efectua o miscare pe circumferinta datorita miscarii pe
canilura saibei de directionare a tijei cu dispozitiv optic sau laser.

Tn cazuri cand vom roti odatd maneta gradatd de rotire si fixare a unghiului de precie si
maneta gradata de rotire si fixare a unghiului de inclinare a corpului precesional, vom putea
obtine o miscare pe spirala sa de alta forma geometrica a corpului precesional si a tijei cu
dispozitiv optic sau laser si se vor obtine trasare si proiectare acestor planuri la anumite
distante sub anumite unghiuri. Totodatd se poate de masurat aceste unghiuri, distante si
marimea planurilor dupa metode si formule cunoscute din geodezie, topografie, geometrie si
alte stiinte goniometrice.

in cazul cand se vor utiliza motoare cu pas conduse de un computer programat se vor putea
obtine planuri la anumite distante si sub anumite unghiuri si otodata compiterizat se poate de
masurat aceste unghiuri, distante si marimea planurilor dupd anumite programari a
compiuterului.

Tn asa fel inventia inldturd in cea mai mare parte dezavantajele mentionate la dispozitivele
goniometrice cunoscute prin faptul ca da o posibilitate mult mai mare de a masura distante si
unghiuri la distanta a unor planuri mai complicate, a masura, trasa si proiecta figuri geometrice
mai complicate decat cele ce se constituie din planuri drepte si face si o posibilitate ca aceste
dispozitive sa devind mai intelegente cand se vor conduce cu ajutorul computatorelor.

(f) Dispozitivul goniometric precesional “PRECESCOP” are urmatoarele avantaje:
- Da o posibilitate mult mai mare de a masura distante si unghiuri la distanta a unor planuri mai
complicate;
- Face o unica posibilitate de a masura, trasa si proiecta figuri geometrice mai complicate decat
cele ce se constituie din figuri si planuri drepte, ca de exemplu cercuri si spirale geometrice;
- Face o posibilitate ca aceste dispozitive sa devina mai intelegente pentru a masura distante si
unghiuri la distamte si a trasa si proiecta planuri si figuri geometrice mai complicate geometric
cand se vor conduce cu ajutorul computatorelor.

(d) Se dau in continuare exemple de realizare a inventiei, in legatura cu fig.1, fig.2 cu fig.
(a), fig.(b),fig.(c) si fig.(d), fig.3, fig.4, fig.5, fig.6 si fig.7 care reprezinti:

- fig.1 vederea schematicd a constructiei generale a dispozitivului goniometric precesional
“PRECESCOP”;
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- fig. 2 vederea schematica a constructiei generale a dispozitivului goniometric precesional
“PRECESCOP” condus de compiuter;

- fig.(a) exemplu a proiectarii si trasarii figurii de spirala verticala;

- fig.(b) exemplu a proiectarii si trasarii figurii de spirala in trei coordonate;

- fig.(c) exemplu a proiectarii si trasarii figurii de spirala palnie;

- fig.(c) exemplu a proiectarii si trasarii figurii de spirale trigonomitrice;

- fig. 3 vederea schematicd a dispozitivului goniometric precesional “PRECESCOP” care
demonstreaza miscarea de precesie si formarea cercului;

- fig. 4 vederea schematicad a dispozitivului goniometric precesional “PRECESCOP” pe suport si
baza care demonstreaza miscarea de precesie, unghiurile si formarea cercului;

- fig. 5 vederea schematica a dispozitivului goniometric precesional “PRECESCOP” pe suport si
baza inclinatd sub unghi care demonstreaza miscarea de precesie, unghiurile si formarea
cercului;

- fig. 6 vederea dispozitivului goniometric precesional “PRECESCOP” pe suport si baza care
demonstreaza trasarea si proiectarea spiralei;

- fig. 7 fotografie dispozitivului goniometric precesional “PRECESCOP”.

(8) Aceste figuri aratd dispozitivului goniometric precesional “PRECESCOP”compus din:
element de sustinere (1); baza (2); ghidaj circular semisferic (3); cusca cilindricd (4); corp
precesional (5); arbore in forma de teava cilindrica (6) avand un cuplaj sferic (7); surub cu
doud capete filetate (filet stanga si dreapta) (8); piulite filetate (filet stinga si dreapta) (9);
impingatoare (10); cilindri cu interior conic (11); rulmenti (12); maneta gradata de formare si
fixare a unghiului de precesie (13); maneta gradata de rotire si fixare a unghiului de inclinare a
corpului precesional (14); maneta gradata de rotire si fixare a unghiului ghidajului circular (15),
raportor gradat (16), pupild cu buld (17), tija cu dispozitiv optic sau laser (18); saiba cu canilura
(19) iar in unele cazuri poate contine motoare cu pas (20) conduse de un computer programat
(21).

Dispozitiv goniometric precesional “PRECESCOP” se pune in functie manual dupa un
anumit proiect prin urmatoarele miscari: se fixseaza elementul de sustinere (1) si baza (2) in
directia necesard sub unghiul necesar spre obiectul sau obiecte aflate la distantd; se fixseaza
ghidajul circular semisferic (3) in directia necesara sub gradele de unghi si sub gradul de
inclinare fatd de orizont dupa un raportor gradat (16) si cu ajutorul pupilei cu bula (17); cu
ajutorul manetei gradate de rotire si fixare a unghiului de inclinare a corpului precesional (14)
se roteste surubul filetat impingand impingatoarele (10) pe suprafata conica a cilindrilor cu
interior conic (11) dupa necesitate, sau una cédtre alta, sau una de la alta si care sunt prinse de
piulitele filetate (19), pentru a inclina si fixa unghiul de inclinare al corpului precesional (5)
fatd de axa verticald de rotire, rotind maneta gradata de rotire si fixare a unghiului de precesie
(13) vom roti totodata arborele in formd de teava cilindrica (6) care are un cuplaj sferic (7),
cuplat cu cilindri cu interior conic (11) si acestea prin intermediul rulmentilor (12) va provoca
miscarea de precesie a corpului precesional (5) care este legat de tija cu dispozitiv optic sau
laser (18). Aceasta tija (18) va efectua o miscare pe circumferinta datoritd miscarii pe canilura
saibei de directionare (19) a tijei cu dispozitiv optic sau laser (18).

Tn cazuri cand vom roti odatd maneta gradata de rotire si fixare a unghiului de precie
(13) si maneta gradata de rotire si fixare a unghiului de inclinare a corpului precesional (14),
vom putea obtine o miscare pe spirala (fig. 2) sau de alta forma geometrica Fug.2 (a), (b), (c) si
(d) a corpului precesional (5) si a tijei cu dispozitiv optic sau laser (18) si se vor obtine trasare si
proiectare acestor planuri la anumite distante (L) Fig.2 sub anumite unghiuri. Totodats se
poate de masurat aceste unghiuri, distante si marimea planurilor dupd metode si formule
cunoscute din geodezie, topografie, geometrie si alte stiinte goniometrice.
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Tn cazul cand se vor utiliza motoare cu pas Fig.2 (20) conduse de un computer
programat (21) se vor putea obtine planuri la anumite distante si sub anumite unghiuri, si
totodata compiterizat se poate de masurat aceste unghiuri, distante si marimea planurilor dupa
anumite programari a compiuterului.

Pentru a utiliza acest dispozitiv goniometric precesional numit de aitor “PRECESCOP”
in alte domenii ca de exemplu tehnica militard, robototehnica, tehnica medicalda unde se
necesita tintiri ca de exemlu domeniu militar, masurdri la distante mici ca de exemplu
microscopie, trasarea si proiectarea de planuri diferite pe o coald de hartie constructia poate fi
adaptata cu diferite dispozitive optice si electronice insa principiul de lucru va ramane acelas.

Semnadtura autorului inventie:
dr.ing. Corcimari Alexei
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Revendicari

Dispozitiv goniometric precesional “PRECESCOP”compus din: element de sustinere (1); bazad (2);
ghidaj circular semisferic (3); cuscé cilindricd (4); corp precesional (5); arbore in forma de teava
cilindrica (6) avand un cuplaj sferic (7); surub cu doua capete filetate (filet stanga si dreapta) (8); piulite
filetate (filet stanga si dreapta) {9); impingédtoare (10); cilindri cu interior conic (11); rulmenti (12);
manetd gradatd de formare si fixare a unghiului de precesie (13); maneta gradata de rotire si fixare a
unghiului de finclinare a corpului precesional (14); manetd gradatd de rotire si fixare a unghiului
ghidajului circular (15), raportor gradat (16), pupild cu buld (17), tija cu dispozitiv optic sau laser (18);
saiba cu canilurd (19) iar in unele cazuri poate contine motoare cu pas (20) conduse de un computer
programat (21).

Dispozitivul goniometric precesional “PRECESCOP” conform revendicdrii 1, caracterizard prinace
e a ca dispozitivul se pune in functie manual dupd un anumit proiect prin urmatoarele miscdri: se
fixseaza elementul de sustinere (1) si baza (2) in directia necesara sub unghiul necesar spre obiectul sau
obiecte aflate la distantd; se fixseaza ghidajul circular semisferic (3) in directia necesara sub gradele de
unghi si sub gradul de inclinare fatd de orizont dupd un raportor gradat (16) si cu ajutorul pupilei cu
buld (17); cu ajutorul manetei gradate de rotire si fixare a unghiului de inclinare a corpului precesional
(14) se roteste surubul filetat impingand impingdtoarele (10) pe suprafata conicd a cilindrilor cu interior
conic (11) dupa necesitate, sau una catre alta, sau una de la alta si care sunt prinse de piulitele filetate
(19), pentru a inclina si fixa unghiul de inclinare al corpului precesional (5) fatd de axa verticald de
rotire, rotind maneta gradatd de rotire si fixare a unghiului de precesie (13) vom roti totodata arborele
in forma de teava cilindricad (6) care are un cuplaj sferic (7), cuplat cu cilindri cu interior conic (11) si
acestea prin intermediul rulmentilor (12) va provoca miscarea de precesie a corpului precesional (5) care
este legat de tija cu dispozitiv optic sau laser (18). Aceasta tija (18) va efectua o miscare pe circumferinta
datoritd miscarii pe canilura saibei de directionare (19) a tijei cu dispozitiv optic sau laser (18). Tn cazuri
cand vom roti odata maneta gradata de rotire si fixare a unghiului de precie (13) si maneta gradatd de
rotire si fixare a unghiului de inclinare a corpului precesional (14), vom putea obtine o miscare pe spirala
(fig. 2) sau de altd forma geometrica Fug.2 (a), (b), (c) si (d) a corpului precesional (5) si a tijei cu
dispozitiv optic sau laser (18) si se vor obtine trasare si proiectare acestor planuri la anumite distante (L)
Fig.2 sub anumite unghiuri. Totodatd se poate de mdsurat aceste unghiuri, distante si mdrimea

planurilor dupa metode si formule cunoscute din geodezie, topografie, geometrie si alte stiinte
goniometrice.

Autor inventie: dr.ing. Corcimari Alexei
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Unghi inclinare
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