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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un procedeu robotizat de executie
a retelelor de canalizare cu transee deschisa, fara

2
muncitori Tn transee. Procedeul, conform inventiiei, -
cuprinde o prima etapa de sapare a unei transgee, "
coborérea n trangee a unui dispozitiv (1) de nivelare a 1
nisipului Tn interiorul transeei, care este controlat cu YO > o=
ajutorul unei telecomenzi (3) si al unei unitati centrale = & 5

(2), administrarea de nisip (5) in fata dispozitivului (1),
nivelarea nisipului (5) cu o lama de nivelare (7) a B
dispozitivului, obtindndu-se un pat de nisip (4), pe care
este coboréata o teava (6), montarea succesiva de tevi
prin impingerea in teava anterioard cu ajutorul unui
atasament (8) al dispozitivului (1), distribuirea de nisip
(10) peste coloana de tevi deja montata si nivelarea si
compactarea nisipului (10) peste tevi.

Revendicari: 1
Figuri: 1

Cu incepere de la data publicdrii cererii de brevet, cererea asigurd, in mod provizoriu, solicitantului, protectia conferitd potrivit dispozitiilor
art.32 din Legea nr.64/1991, cu exceptia cazurilor in care cererea de brevet de inventje a fost respinsa, retrasd sau consideratd ca fiind retrasa.
Intinderea protectiei conferite de cererea de brevet de inventie este determinati de revendicérile continute in cererea publicatd in conformitate
cu art.23 alin.(1) - (3).
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PROCEDEU ROBOTIZAT DE EXECUTIE A RETELELOR DE CANALIZARE CU
TRANSEE DESCHISA, FARA MUNCITORI iN TRANSEE

DESCRIEREA INVENTIEI

Este cunoscut dispozitivul din brevetul de inventie european nr. EP3259402 apartindndu-mi
mie, cu titlul ,,DISPOZITIV REZISTENT DE NIVELARE A NISIPULUI SI DE MONTARE
A TEVILOR IN SANTUL DE CANALIZARE”.

Acest dispozitiv rezistent (1) este dotat cu lam3 de nivelare (7), care niveleazi nisipul (5),
obtindndu-se un pat de nisip pentru pozare (4), pe care se coboard de sus §i se monteazi teava
(6), care e impinsd cu ajutorul atagamentului (8) de montare a tevilor in teava (9) montatd
anterior, toate aceste manevre sunt comandate de unitatea centrald (2) care cuprinde
calculatorul si statia de emisie-receptie, care la rdndul ei este programati de operator prin
telecomanda (3), In regim semi-automat sau autonom.

Deasupra trangeei se aflid telecomanda (3) cu ajutorul cireia operatorul comandi si
programeaz dispozitivul rezistent (1), si unitatea centrala (2) care are functie de nivela, statie
totala, stafie emisie-receptie, calculator si GPS.

De asemenea, cu ajutorul unititii centrale (2), al GPS-ului de pe unitatea centrald (2) si al
emititorului-receptorului se realizeazi functia de cartografiere (,,has built”) a traseului de
canalizare executat de procedeu si dispozitiv.

Prezenta inventie se referd la un procedeu robotizat de executie a retelelor de canalizare
cu trangee deschis3, care foloseste dispozitivul rezistent de nivelare a nisipului i de montare a
tevilor in gsanful de canalizare descris in brevetul european nr. EP3259402, procedeu care nu
necesitd prezenta muncitorilor in trangee. Acest procedeu presupune urmétorii pasi:

1. Este sdpati o trangee de cétre un utilaj, trangee cu ldtime mai mica decét in cazul
metodei clasice

2. Dispozitivul este coborat in transee

3. Este administrat nisip (5) in transee, in fata lamei de nivelare (7) si nivelat de citre
dispozitiv (1), iIn mod continuu §i imediat, obfindndu-se patul rezultant (4)

4. Teava (6) este coboritd in trangee de sus

5. Teava coboriti (6) este Impinsd in cea montati anterior (9) cu ajutorul
atagamentului (8) de montare a tevilor

6. intr-o faza ulterioard de lucru, dispozitivul este pozitionat deasupra coloanei de fevi
deja montate (6 si 9), se distribuie nisip (10) peste tevi, iar dispozitivul niveleazi si
compacteaza nisipul (10) peste fevi

Procedeul si dispozitivul (1) mentionate pot fi folosite §i pentru nivelarea §i compactarea
nisipului peste tevile montate (9 si 6).

Acest procedeu are avantaje semnificative fat3 de varianta clasicd de executie:

- Precizie crescuti de nivelare a patului de nisip in transee
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Productivitate ridicata

Muncitorii nu mai trebuie s# intre in trangee

Este séipati o trangee semnificativ mai ingusté, rezultdnd reduceri mari de pimant
Nu mai sunt necesare panourile de sprijin, nici manipularea acestora
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REVENDICARI

Procedeu robotizat de executie a retelelor de canalizare cu trangee deschisd, fara
muncitori in trangee (fig. 1) caracterizat prin aceea ci foloseste un dispozitiv rezistent
(1) de nivelare a nisipului §i de montare a tevilor in interiorul trangeei, controlat cu
ajutorul telecomenzii (3) si a unitatii centrale (2) cu functie de niveld, statie totald, statie
emisie-receptie, calculator si GPS, pentru executarea semi-automatd sau autonoma a
urmatorilor pasi: este sdpatd o trangee, dispozitivul (1) este coborét in trangee, este
administrat nisip (5) in trangee in fata dispozitivului (1), nisipul (5) este nivelat cu
ajutorul lamei de nivelare (7), obtinAndu-se un pat de nisip (4), pe care se coboara teava
(6), aceasta este montati cu ajutorul atasamentului (8) de montare a tevii, prin
impingere in teava anterioard (9); intr-o fazi ulterioard dispozitivul este pozitionat
deasupra coloanei de tevi deja montate (6 si 9), se distribuie nisip (10) peste tevi, iar
dispozitivul niveleazi si compacteazi nisipul (10) peste tevi.
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