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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un mecanism de deschidere si
inchidere a unui vehicul feroviar. Mecanismul conform
inventiei include o placa (2) de baza, un brat (3) de
sustinere dispus rotativ pe placa (2) de baza, care este
prevazut cu o piesa (6) de blocare, un carenaj (4)
montat pe braful (3) de sustinere, un dispozitiv de
blocare avand un prim capat (301) dispus rotativ pe
placa (2) de baza si un al doilea capat (302) prevazut
cu un element de blocare care poate fi perpendicular pe
bratul (3) de sustinere in contact si in contact cu piesa
(6) de blocare, un opritor (603) de limitare care poate
bloca inchiderea si deschiderea carenajului (4) si un
element elastic care lucreaza impreuna cu dispozitivul
de blocare, cu o prima componenta (5) rotativa si cu
opritorul (603) de limitare.
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DOMENIUL TEHNIC

Prezenta cerere se refera la un mecanism de deschidere si inchidere si la un

vehicul avand un astfel de mecanism, apartinand domeniului mecanic.

CONTEXTUL PREZENTEI INVENTII

Mecanismul de deschidere si inchidere de la capatul frontal al trenului este
folosit ca schelet si mecanism de actionare pentru carenajul de la capatul frontal al
vehiculului feroviar. Cand trenul se deplaseaza, carenajul este intr-o stare inchisa
pentru a realiza o forma complet aerodinamica a trenului, pentru a reduce rezistenta
la vant si zgomotul vantului si, de asemenea, pentru a evita deteriorarea cuplajelor
interne si a altor piese datorita ploii si zapezii. Cand este necesara reconectarea,
mecanismul de deschidere si inchidere de la capatul frontal al trenului poate
permite carenajului sa fie intr-o pozitie deschisa, astfel incat cuplajele sa poata fi
conectate complet fara obstacole si influenta unghiului de oscilare al cuplajelor
atunci cand trenul se deplaseaza pe raze diferite de curbura sa fie depasita.

Pentru a se asigura ca mecanismul de deschidere si inchidere de la capatul
frontal poate ramane intr-o pozitie predeterminata dupa ce a fost deschis sau inchis
complet si pentru a preveni deplasarea carenajului datorita presiunii vantului si a
altor sarcini externe, mecanismul de deschidere si inchidere de la capatul frontal
trebuie sa aiba o functie de blocare. in prezent, un dispozitiv de blocare avand o
structura de stift este utilizat pe scara largd in mecanismul de deschidere si
inchidere a trenului. Cand carenajul este inchis sau deschis pe pozitie, dispozitivul
de blocare restrictioneaza miscarea mecanismului de miscare prin structura de stift
Cu toate acestea, va exista inevitabil un gol intre structura de stift si mecanismul de

miscare. Usile sunt predispuse sa vibreze din cauza presiunii vantului si a altor
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sarcini externe, care afecteaza negativ functionarea sigura a trenului.
REZUMATUL PREZENTEI INVENTII

Scopul prezentei cereri este acela de a oferi un mecanism de deschidere si
inchidere care poate mentine carenajul intr-o stare stabila de auto-blocare dupa ce
este inchis sau deschis pe pozitie.

O prima implementare a prezentei cereri ofera un mecanism de deschidere si
inchidere, care include:

o placa de baza;

un brat de sustinere dispus rotativ pe placa de baza; bratul de sustinere este
prevazut cu o piesa de blocare incluzand o piesa de blocare in starea inchisa si o
piesa de blocare in starea deschisa; componentele care sunt capabile sa se
deplaseze Tmpreuna cu bratul de sustinere sunt denumite colectiv ca o priméa
componenta rotativa;

un carenaj montat pe bratul de sustinere care este capabil sa fie inchis si
deschis prin rotirea bratului de sustinere;

un dispozitiv de blocare avand un prim capat dispus rotativ pe placa de baza si
un al doilea capat prevazut cu un element de blocare; elementul de blocare poate fi
perpendicular pe bratul de sustinere in contact si poate fi in contact cu piesa de
blocare in starea inchisa pentru a realiza autoblocarea inchisa si poate fi in contact
cu piesa de blocare in starea deschisa pentru a realiza respectiv autoblocarea
deschisa;

un opritor de limitare care include un opritor de limitare Tn starea inchisa si un
opritor de limitare in starea deschisa, care poate fi in contact cu prima componenta
rotativa, respectiv pentru a bloca inchiderea si deschiderea carenajului; si

un element elastic care lucreaza impreuna cu dispozitivul de blocare, prima
componenta rotativa si opritorul de limitare pentru a permite mecanismului de
deschidere si inchidere sa fie intr-o stare de auto-blocare intr-o stare inchisé sau

intr-o stare deschisa.
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Optional, mecanismul de deschidere si inchidere este configurat astfel incat,
atunci cand dispozitivul de blocare este perpendicular pe bratul de sustinere, sa
existe inca o distanta L intre elementul de blocare si piesa de blocare si elementul
de blocare poate continua sa se deplaseze catre piesa de blocare pentru a fi
restrictionat mecanic de piesa de blocare.

Optional, mecanismul de deschidere si inchidere este configurat astfel incat,
atunci cand elementul de blocare al dispozitivului de blocare este situat la nivelul
piesei de blocare, elementul elastic este inca in stare comprimata; sau, mecanismul
de deschidere si inchidere este configurat astfel incat dispozitivul de blocare si
bratul de sustinere sa poata fi in contact unul cu celdlalt inainte de a fi
perpendiculare unul pe celdlalt, astfel se genereaza forta de rezemare datorita
dispunerii elementului elastic si devine cea mai mare atunci cand sunt
perpendiculare.

Optional, primul capat al dispozitivului de blocare este dispus rotativ pe placa de
baza, al doilea capat este prevazut cu un element de blocare in starea inchisa si un
al treilea capat este prevazut cu un element de blocare in starea deschisa; in care
elementul de blocare in starea inchisa poate conlucra cu piesa de blocare in starea
inchisa pentru a realiza autoblocare inchisa, iar elementul de blocare in starea
deschisa poate conlucra cu piesa de blocare in starea deschisa pentru a realiza
autoblocare deschisa; de preferinta, piesa de blocare in starea Inchisa si piesa de
blocare in starea deschisa sunt situate pe partile opuse si in directii opuse bratului
de sustinere.

Optional, dispozitivul de blocare si bratul de sustinere sunt aranjate
independent unul de celalalt si sunt in contact unul cu celalalt in principal in timpul
blocarii.

Optional, un element de cuplare este prevazut intre dispozitivul de blocare si
placa de baza.

Optional, mecanismul de deschidere si inchidere include un cadru de montare,
pe care este dispusa placa de baza; bratul de sustinere este curbat, cu un prim

capat dispus rotativ pe placa de baza si un al doilea capat dispus rotativ pe cadrul
3
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de montare.

Optional, este format un prim gol pe bratul de sustinere pentru a asigura un
spatiu de trecere pentru elementul de blocare al dispozitivului de blocare. Un al
doilea gol este, de asemenea, format pe bratul de sustinere pentru a asigura un
spatiu de trecere pentru elementul de blocare in starea inchisa sau elementul de
blocare in starea deschisa al dispozitivului de blocare.

Optional, elementul elastic este selectat dintre unul sau 0 combinatie de mai
multe dintre un prim element elastic, un al doilea element elastic, un al treilea
element elastic si un al patrulea element elastic; in care

opritorul de limitare are primul element elastic. Optional, primul element elastic
este situat pe opritorul de limitare cand opritorul de limitare vine in contact cu prima
componenta rotativa.

Prima componenta rotativa sau bratul de sustinere are al doilea element elastic.
Optional, al doilea element elastic este situat pe bratul de sustinere cand bratul de
sustinere vine in contact cu opritorul de limitare gi/sau al doilea element elastic este
situat pe bratul de sustinere cand bratul de sustinere vine in contact cu dispozitivul
de blocare. Optional, al doilea element elastic include o proeminenta elastica si
proeminenta este comprimata atunci cand dispozitivul de blocare este in mod
substantial perpendicular pe bratul de sustinere. Optional, al doilea element elastic
se extinde in piesa de blocare.

Dispozitivul de blocare are al treilea element elastic. Optional, al treilea element
elastic este dispus pe elementul de blocare. Mai mult, al treilea element elastic este
o rola elastica mangonata pe elementul de blocare.

Al patrulea element elastic este intotdeauna intr-o stare comprimata, cu un prim
capat conectat la placa de baza si un al doilea capat conectat la dispozitivul de
blocare. Optional, al patrulea element elastic este un arc cu gaz avand un capat
articulat cu placa de baza si un alt capat articulat la dispozitivul de blocare.

O a doua implementare a prezentei cereri asigura un vehicul avand mecanismul
de deschidere si inchidere descris n oricare dintre solutiile tehnice precedente.

Optional, vehiculul are doua mecanisme de deschidere si inchidere dispuse
4
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simetric.

SCURTA DESCRIERE A DESENELOR

Fig. 1 este o vedere in perspectiva a starii inchise auto-blocate a unui mecanism de
deschidere si inchidere intr-o implementare;

Fig. 2 este o vedere partial marita a Fig. 1;

Fig. 3 este o vedere de sus a starii inchise auto-blocate a unui mecanism de
deschidere si inchidere intr-o implementare;

Fig. 4 este o vedere de sus a starii inchise a unui mecanism de deschidere si
inchidere intr-o implementare;

Fig. 5 este o vedere a starii inchise deblocate a unui mecanism de deschidere si
inchidere intr-o implementare;

Fig. 6 este o vedere a starii deschise deblocate a unui mecanism de deschidere si
inchidere intr-o implementare;

Fig. 7 este o vedere de sus a starii deschise a unui mecanism de deschidere si
inchidere intr-o implementare;

Fig. 8 este o vedere de sus a starii deschise autoblocate a unui mecanism de
deschidere si inchidere intr-o implementare;

Fig. 9 este o vedere in perspectiva a starii deschise auto-blocate a unui mecanism
de deschidere si inchidere intr-o implementare;

Fig. 10 este o vedere in perspectivda a unui dispozitiv de blocare intr-o
implementare;

Fig. 11 este o vedere in perspectivd de jos a unui dispozitiv de blocare intr-o
implementare;

Fig. 12 este o vedere in perspectivda a unui dispozitiv de blocare intr-o
implementare;

Fig. 13 este o vedere de sus a starii inchise autoblocate a unui mecanism de
deschidere si inchidere intr-o implementare;

Fig. 14 este o vedere de sus a starii inchise a mecanismului de deschidere si
5
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inchidere corespunzator Fig. 13;

Fig. 15 este o vedere de sus a stéarii deschise autoblocate a mecanismului de
deschidere si inchidere corespunzator Fig. 13;

Fig. 16 este o vedere partiala in perspectivd a mecanismului de deschidere si
inchidere corespunzator Fig. 15;

Fig. 17 este o vedere n perspectiva a unui opritor de limitare intr-o implementare;
Fig. 18 este o vedere a unui mecanism de deschidere si inchidere cu un al doilea
element elastic intr-o implementare;

Fig. 19 este o vedere a unui mecanism de deschidere si inchidere cu un al doilea
element elastic intr-o implementare;

Fig. 20 este o vedere a unui mecanism de deschidere si inchidere cu un al treilea
element elastic intr-o implementare;

Fig. 21 este o vedere deblocata a unui mecanism de deschidere si inchidere cu un
al patrulea element elastic intr-o implementare;

Fig. 22 este o vedere in starea inchisa autoblocatd a mecanismului de deschidere si
inchidere corespunzator Fig. 21; si

Fig. 23 este o vedere partiald in perspectiva a mecanismului de deschidere si

inchidere corespunzator Fig. 22.

DESCRIEREA DETALIATA A PREZENTEI INVENTII

Solutiile tehnice conform prezentei cereri vor fi descrise in detaliu mai jos prin
implementéri specifice. Cu toate acestea, trebuie inteles ca, fara o descriere
suplimentara, elementele, structurile si caracteristicile dintr-o implementare pot fi,
de asemenea, combinate in mod benefic in alte implementari.

in descrierea prezentei cereri trebuie remarcat faptul ci termenii asociatji relatiei
de orientare sau de pozitie indicati in aceasta implementare sunt doar pentru
comoditatea descrierii prezentei cereri si simplificarea descrierii, in loc sé indice sau
sa implice faptul ca dispozitivul sau elementul mentionat trebuie sa aiba orientarea

specifica, sa fie construit in orientarea specifica sau sa fie operat in orientarea
6
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specifica, prin urmare, acesti termeni nu pot fi intelesi ca limitari ale prezentei cereri.

In descrierea prezentei cereri, trebuie remarcat faptul c&, cu exceptia cazului in
care se specifica si se limiteaza in mod clar, termenii ,conectat cu” si ,conectat” ar
trebui intelesi in sens larg, de exemplu, poate fi o conexiune fixa, o conexiune
detasabila sau o conexiune solidara; poate fi conectat direct sau indirect printr-un
mediu intermediar si poate exista 0 comunicare interna intre doua elemente. Pentru
0 persoana cu calificare obisnuitd in domeniu, semnificatia specifica a termenilor
mentionati mai sus in prezenta cerere poate fi inteleasa in circumstante specifice.

Implementarile descrise sunt doar descrieri ale implementarilor preferate ale
prezentei cereri si nu sunt destinate sa limiteze scopul prezentei cereri. Fara a se
indeparta de spiritul de proiectare al prezentei cereri, diferite modificari si
imbunatatiri aduse de o persoana cu calificare obisnuitd in domeniu solutiilor
tehnice ale prezentei cereri ar trebui sa intre in scopul protectiei definit de
revendicarile prezentei cereri.

Asa cum este prezentat in Fig. 1-9, o prima implementare a prezentei cereri
ofera un mecanism de deschidere si inchidere (doua seturi de mecanisme de
deschidere si inchidere sunt prezentate in figuri), care include un cadru de montare
1 si o placa de baza 2 dispusa pe cadrul de montare 1. Mecanismul de deschidere si
inchidere poate fi montat pe alte obiecte (cum ar fi trenuri) prin cadrul de montare 1.
Cadrul de montare 1 si placa de baza 2 pot fi, de asemenea, o structura integrala.
Optional, cadrul de montare 1 poate sa nu fie prevazut si, in acest caz, mecanismul
de deschidere si inchidere poate fi montat prin placa de baza 2.

Mecanismul de deschidere si inchidere include in plus un brat de sustinere 3, iar
un carenaj 4 poate fi montat fix pe bratul de sustinere 3. Primul capat 301 al bratului
de sustinere este dispus rotativ pe placa de bazé 2 (de exemplu, se roteste in jurul
unei axe) astfel incat bratul de sustinere 3 sa se poata roti, de exemplu, bratul de
sustinere poate fi impins pentru a se roti prin intermediul fortei umane sau bratul de
sustinere poate fi antrenat pentru a se roti cu ajutorul cilindrilor cu aer sau cilindrilor
~hidraulici. Deoarece carenajul 4 este montat pe bratul de sustinere 3, carenajul 4

poate fi deschis sau inchis. In aceasta implementare, componentele care se pot roti
7
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impreuna cu bratul de sustinere 3, cum ar fi bratul de sustinere 3, carenajul 4 si
portiunea de conectare, etc., pot fi denumite in mod colectiv prima componenta
rotativa 5.

Optional, asa cum este prezentat in Fig. 1 si 9, bratul de sustinere 3 este curbat
si poate fi substantial semicircular. Primul capat 301 al bratului de sustinere este
dispus rotativ pe placa de baza 2, iar al doilea capat 302 al acestuia este dispus
rotativ pe cadrul de montare 1, iar carenajul 4 este dispus pe braful de sustinere
curbat. Prin dispunerea rotativda a celor doua capete ale bratului de sustinere,
intregul brat de sustinere devine mai rezistent, iar bratul de sustinere poate fi rotit
prin rotirea oricarui capat al bratului de sustinere, imbunatatind astfel flexibilitatea
de operare.

Asa cum este prezentat in Fig. 2, bratul de sustinere 3 este prevazut in plus cu o
piesa de blocare 6, incluzand o piesa de blocare 601 in starea inchisa si o piesa de
blocare 602 in starea deschisa. Fiecare piesa de blocare are un opritor 603.

Mecanismul de deschidere si inchidere include in plus un dispozitiv de blocare 7.
Primul capat 701 al dispozitivului de blocare este dispus rotativ pe placa de baza 2
(de exemplu, se roteste in jurul arborelui 704), iar al doilea capat 702 al
dispozitivului de blocare are un element de blocare 8 care poate interactiona cu
piesa de blocare in starea inchisd 601 si respectiv piesa de blocare in starea
deschisa 602, pentru a realiza blocarea in starea inchisa si respectiv blocarea in
starea deschisa a mecanismului de deschidere si inchidere. Piesa de blocare 6
poate primi elementul de blocare 8, iar opritorul 603 al piesei de blocare poate opri
elementul de blocare 8 sa continue rotirea dupa autoblocare; sau, dupa autoblocare,
cele doua se pot rezema unul de celalalt. Asa cum este prezentat in Fig. 2, piesa de
blocare in starea inchisa 601 si piesa de blocare in starea deschisa 602 sunt situate,
respectiv, pe partile opuse si in aceeasi directie ale bratului de sustinere 3. Mai
precis, asa cum este prezentat in Fig. 2, piesa de blocare in starea inchisa 601 este
situata pe o parte exterioara a brafului de sustinere, iar piesa de blocare in starea
deschisa 602 este situata pe o parte interioara a bratului de sustinere, dar ambele

sunt intr-o directie apropiata de carenajul 4. Pentru a preveni dispozitivul de blocare
8
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7 sa obstructioneze rotirea bratului de sustinere 3 intre pozitia deschisa si pozitia
inchisa, bratul de sustinere 3 poate fi prevazut, de asemenea, cu un prim gol 303.
Primul gol 303 ofera un spatiu de trecere pentru dispozitivul de blocare 7 (in
principal elementul de blocare 8) (asa cum este prezentat in Fig. 2 si 9). Sau, daca
dispozitivul de blocare 7 poate fi rotit la unele unghiuri astfel incat sé nu
obstructioneze miscarea bratului de sustinere 3, este posibil sa nu fie prevazut
primul gol 303. De exemplu, elementul de blocare 8 al dispozitivului de blocare
poate fi rotit in afara placii de baza 2.

Sau alternativ, asa cum este prezentat in Fig. 12-16, primul capat 701 al
dispozitivului de blocare este dispus rotativ pe placa de baza 2 (de exemplu, se
roteste in jurul arborelui 704), al doilea capat 702 al acestuia are un element de

blocare in starea inchisa 801, iar al treilea capat 703 al acestuia are un element de

blocare in starea deschisa 802. Exista un unghi intre cele doua elemente de blocare.

In acest caz, elementul de blocare in starea inchisd 801 poate interactiona cu piesa
de blocare in starea inchisa 601 pentru a realiza blocarea n starea inchisa a
mecanismului de deschidere si inchidere (asa cum este prezentat in Fig. 13);
elementul de blocare in starea deschisa 802 poate interactiona cu piesa de blocare
in starea deschisa 602, pentru a realiza blocarea in starea deschisa a mecanismului
de deschidere si inchidere (asa cum este prezentat in Fig. 15 si 16). De preferinta,
in aceasta implementare, piesa de blocare in starea inchisa 601 si piesa de blocare
in starea deschisa 602 sunt situate pe partile opuse si in directii opuse ale bratului
de sustinere 3. Mai precis, asa cum este prezentat in Fig. 16, piesa de blocare in
starea inchisa 601 este situata pe o parte interioara a bratului de sustinere si intr-o
directie apropiata de carenaj 4, in timp ce piesa de blocare in starea deschisa 602
este situata pe o parte exterioara a bratului de sustinere si se afla intr-o directie
departe de carenaj 4 In comparatie cu piesa de blocare in starea inchisa 601.
Optional, bratul de sustinere 3 este prevazut cu un al doilea gol 304 pentru ca
elementul de blocare in starea inchisa 801 sau elementul de blocare in starea
deschisa 802 sa treaca prin acesta.

Prin dispunerea a doua elemente de blocare 801, 802, functiile de blocare
9
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inchis si blocare deschis pot fi completate de catre respectivele doua elemente de
blocare, in loc de un singur element de blocare care se deplaseaza pe intreaga
cursd. In cazul controlului manual, dispunerea unuia sau a doua elemente de
blocare nu afecteaza prea mult; cu exceptia cazului in care distanta dintre pozitia de
deschidere si pozitia de inchidere este deosebit de mare, este mai convenabil sa se
prevada doua elemente de blocare pentru a realiza blocarea corespunzatoare de
catre cel mai apropiat. Cu toate acestea, pentru controlul automat, este mai
convenabil sa se controleze prin furnizarea a doua elemente de blocare. Asa cum
este prezentat in Fig. 13-15, dispozitivul de blocare 7 poate avea doar doua conditii
de lucru: conditia de blocare prezentata in Fig. 13 si 15 si conditia de deblocare
prezentatda in Fig. 14; in care blocarea inchis si respectiv blocarea deschis
prezentate in Fig. 13 si 15 sunt in aceeasi pozitie de comanda pentru dispozitivul de
blocare 7. Metoda de comanda este simpla (se roteste In sens invers acelor de
ceasornic la deblocare si se rotegte in sensul acelor de ceasornic la blocare), ceea
ce faciliteaza comanda automata.

In starea inchisa sau deschisd, cand dispozitivul de blocare 7 este
perpendicular pe bratul de sustinere 3, exista inca o distanta L intre elementul de
blocare 8 si piesa de blocare 6 (asa cum este prezentat in Fig. 4) pentru a asigura o
conditie de autoblocare. Prin urmare, dupa ce cele doua devin perpendiculare unul
pe celalalt, elementul de blocare 8 se poate deplasa in continuare catre piesa de
blocare 6 si poate continua sa se roteasca si sa traverseze pozitia perpendiculara
cu un anumit unghi pana cand este restrictionat mecanic de piesa de blocare 6,
astfel incat sa se sprijine pe piesa de blocare 6 pentru a obtine autoblocarea (asa
cum este prezentat in Fig. 3).

Rotatia dispozitivului vde blocare 7 si a bratului de sustinere 3 poate fi actionata
manual sau prin cilindri cu aer sau alte echipamente care pot antrena dispozitivele
sa se roteasca. Modul de control poate fi comanda manuald sau poate adopta un
sistem de comanda electric prin programare pentru a finaliza conditile de
functionare. Dispozitivul de blocare si bratul de sustinere pot fi aranjate independent

unul de celalalt si in contact unul cu cellalt in principal in timpul blocarii. Printr-un
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astfel de aranjament si functionare independenta, pe de o parte, pozitionarea
independenta si pozitionarea relativéa a celor doua pot fi mai convenabile si mai
precise, iar pe de alta parte, functionarea si intretinerea celor doua pot fi mai
convenabile si mai flexibile, cu o mai buna capacitate de control.

Optional, asa cum este prezentat in Fig. 11 si 23, un element de cuplare 9 este
prevazut intre dispozitivul de blocare 7 si placa de baza 2, care poate limita pozitia
dispozitivului de blocare pe placa de baza, pentru a evita afectarea functionarii
bratului de sustinere. Ca o implementare nelimitativa, elementul de cuplare 9
include o portiune de primire 901 cu un locag prevazut pe dispozitivul de blocare 7 si
o proeminenta 902 prevazuta pe placa de baza; proeminenta 902 poate fi o
structura elastica, marginea locasului portiunii de primire 901 are o tesitura, astfel
incat proeminenta elastica 902 poate fi ghidata in sau in afara locasului portiunii de
primire. Cand dispozitivul de blocare este intr-o stare deblocata, dispozitivul de
blocare este rotit astfel incat proeminenta sa intre in locag pentru a mentine
dispozitivul de blocare in starea deblocata; atunci cand trebuie blocat, dispozitivul
de blocare este rotit astfel incat portiunea de primire s& paraseasca proeminenta.
Se poate intelege ca pozitia portiunii de primire si pozitia proeminentei pot fi
schimbate, adica portiunea de primire poate fi aranjatd pe placa de baza si
proeminenta poate fi aranjata pe dispozitivul de blocare. Mai mult, structura
elementului de cuplare nu se limiteaza la structura mentionata mai sus. Orice alta
structura conventionala de fixare poate fi, de asemenea, posibila.

Asa cum este prezentat in Fig. 1-2 si Fig. 9, mecanismul de deschidere si
inchidere include in plus un opritor de limitare 10, cuprinzand un opritor de limitare
1001 in starea inchisa si un opritor de limitare 1002 in starea deschisa; in care
opritorul de limitare Tn starea inchisd 1001 este capabil sa se sprijine de prima
componenta rotativa 5 (cum ar fi bratul de sustinere 3 sau carenajul 4 sau altele
asemenea) pentru a impiedica carenajul 4 sa-si continue inchiderea dupa atingerea
pozitiei inchise setate, pentru a evita astfel deteriorarea carenajului 4; opritorul de
limitare in starea deschisa 1002 este, de asemenea, capabil sa se sprijine de prima

componenta rotativa 5 pentru a preveni carenajul 4 sa continue deschiderea dupa
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atingerea pozitiei deschise setate. Opritorul de limitare 10 poate fi aranjat fix pe
placa de baza 2.

in starea deschisd sau inchisa, opritorul de limitare 10 corespunzétor si
elementul de blocare 8 al dispozitivului de blocare sunt situate, respectiv, pe parti
diferite ale bratului de sustinere 3 pentru a limita bratul de sustinere 3.

Mecanismul de deschidere si inchidere are in plus un element elastic 11 care
functioneaza impreuna cu dispozitivul de blocare 7, bratul de sustinere 3 si opritorul
de limitare 10 pentru a realiza autoblocarea mecanismului de deschidere si
inchidere in starea inchisa sau deschisa, imbunatatind stabilitatea mecanismului de
deschidere si inchidere. in care, atunci cand dispozitivul de blocare 7 este
perpendicular pe bratul de sustinere 3, elementul elastic 11 este cel putin deformat;
adica, atunci cand cele doua nu au atins starea perpendiculara, acesta poate fi, de
asemenea, deformat. De preferinta, atunci cand elementul de blocare 8 al
dispozitivului de blocare este situat in piesa de blocare 6 pentru blocare, elementul
elastic 11 este inca in stare comprimata, astfel incat sa ofere o forta de amortizare
pentru a reduce vibratia mecanismului de deschidere si inchidere. in mod specific,
elementul elastic 11 poate fi implementat cel putin prin urmatoarele patru exemple

de realizare.
Exemplul de realizare 1

Asa cum este prezentat in Fig. 17, elementul elastic 11 (primul element elastic
1101) este dispus pe opritorul de limitare 10; cel putin atunci cand dispozitivul de
blocare 7 este in mod substantial perpendicular pe bratul de sustinere 3, primul
element elastic 1101 este comprimat.

De preferinta, primul element elastic 1101 poate fi aranjat pe opritorul de limitare
10 unde intra in contact cu prima componenta rotativa 5 sau bratul de sustinere 3 si
are flexibilitate; de exemplu, flexibilitatea poate fi obtinuta prin principiul arcului sau
poate fi realizat din material elastic, cum ar fi cauciuc, etc.

Luand ca exemplu Exemplul de realizare 1, procesul si principiul de lucru al
12
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mecanismului de deschidere si inchidere vor fi descrise mai jos. Fig. 3 la 8 arata

etapele mecanismului de deschidere si inchidere de la starea blocata inchisa la

starea blocata deschisa in ordine. Cand etapele sunt inversate (de exemplu, din Fig.

8-3), acestea arata etapele mecanismului de deschidere si inchidere de la starea de
blocare deschisi la starea de blocare inchisd. In desene, sunt prezentate dou&
mecanisme de deschidere si inchidere, in stédnga si in dreapta. Aici, descrierea este

data luand ca exemplu mecanismul de deschidere si inchidere din partea dreapta.

(1) Procesul de deschidere:

in Fig. 3 si 8, mecanismele de deschidere si inchidere sunt, respectiv, intr-o stare de
auto-blocare inchisa si in stare de auto-blocare deschisa, iar in unele implementari,
primul element elastic 1101 este intr-o stare comprimata; in Fig. 4 si 7, dispozitivul
de blocare 7 si bratul de sustinere 3 sunt perpendiculare unul pe celalalt, iar primele
elemente elastice 1101 sunt toate intr-o stare comprimata. Cand incepe sa se
deschida, dispozitivul de blocare 7 este impins (fie prin forta umana, fie prin forta
mecanica) pentru a parasi piesa de blocare in starea inchisa 601 si a se roti in sens
invers acelor de ceasornic in jurul placii de baza 2, de la starea blocata inchisa din
Fig. 3 la 4 si se roteste in sens invers acelor de ceasornic pana la pozitia prezentata
in mod substantial in Fig. 5 si Fig. 6 (se poate roti si in afara placii de baza la un
unghi mare, astfel incat sa nu obstructioneze miscarea bratului de sustinere), de
data aceasta, bratul de sustinere 3 este deblocat. Apoi, bratul de sustinere 3 este
impins (fie prin forta umana, fie prin forta mecanica) pentru a parasi opritorul de
limitare 1001 si a se roti in sensul acelor de ceasornic pe placa de baza, trece peste
dispozitivul de blocare 7 si incepe sa se apropie de opritorul de limitare in starea
deschisa 1002, asa cum este prezentat in Fig. 6; in acest proces, carenajul 4 este
deschis treptat, iar bratul de sustinere 3 in miscare ocoleste elementul de blocare 8
prin primul gol 303 si de sus. Cand dispozitivul de blocare 7 este impins din nou
pentru a se roti in sens invers acelor de ceasornic si incepe sa intre in contact cu

cealalté parte a bratului de sustinere 7, primul element elastic 1101 de pe opritorul
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de limitare Tn starea deschisa 1002 incepe sa fie comprimat. Cand dispozitivul de
blocare 7 este impins continuu pentru a fi perpendicular pe bratul de sustinere 3
(asa cum este prezentat in Fig. 7), distanta de la arborele rotativ 704 al dispozitivului
de blocare la bratul de sustinere 3 este cea mai scurtd, iar primul element elastic
1101 este comprimat la maxim, ajungand la ,punctul mort” mecanic deschis; in
acest moment, existd, de asemenea, un spatiu L intre elementul de blocare 8 si
piesa de blocare in starea deschisad 602; prin urmare, atunci cand dispozitivul de
blocare 7 este impins continuu pentru a se roti in sens invers acelor de ceasornic,
trece de ,punctul mort” mecanic si ajunge la piesa de blocare in starea deschisa 602
unde este obstructionat sau restrictionat de piesa de blocare; in acest moment,
distanta de la arborele rotativ 704 la bratul de sustinere 3 nu este cea mai mare
distanta, astfel incat primul element elastic 1101 este eliberat complet sau partial,
iar starea deschisa este limitata in acest moment, asa cum este prezentat in Fig. 8
Si 9.

In starea prezentata in Fig. 8, daca elementul de blocare 8 al dispozitivului de
blocare intentioneaza sa se deplaseze dincolo de ,punctul mort” mecanic in directia
inversa fata de piesa de blocare in starea deschisa 602 (adica intentioneaza sa se
deplaseze in sensul acelor de ceasornic), aceasta poate fi realizatd numai prin
aplicarea unei forte externe pentru a comprima primul element elastic 1101 din
starea prezentata in Fig. 8 la starea prezentata in Fig. 7 (adica prin aplicarea unei
forte care comprima in continuare primul element elastic 1101). Prin urmare, in
cazul lipsei fortei externe, dispozitivul de blocare 7 se afla intr-o stare de
auto-blocare in starea prezentatd in Fig. 8, care este o stare foarte stabila.
Decuplarea dispozitivului de blocare 7 din starea autoblocata nu va avea loc, de
obicei, chiar daca intregul mecanism de deschidere si inchidere este supus
vibratiilor; prin urmare, mecanismul de deschidere si inchidere este mentinut in
pozitia deschisa. In particular, atunci cand mecanismul de deschidere si inchidere
este in starea autoblocata, primul element elastic 1101 este incd in starea
comprimata (eliberat partial), ceea ce va avea un efect de amortizare mai bun de

prevenire sau reducere a vibratiilor mecanismului de deschidere si inchidere.
14

\Q°



RO 135375 A2
\QQ/

(2) Procesul de inchidere:

In sens invers, asa cum este prezentat in Fig. 8 pana la Fig. 3 in ordine, luand
tot mecanismul de deschidere si inchidere din partea dreaptd ca exemplu, sub
apasarea unei forte externe (forta umana sau forta mecanica, etc.), dispozitivul de
blocare 7 incepe sa se roteasca in sensul acelor de ceasornic, intra in pozitia ,punct
mort” (Fig. 7) din starea autoblocata deschisa (Fig. 8) si apoi paraseste pozitia
Jpunct mort”. in acest moment, bratul de sustinere 3 este deblocat (Fig. 6). Apoi,
bratul de sustinere 3 este impins (fie prin fortd umana, fie prin forta mecanica)
pentru a parasi opritorul de limitare in starea deschisa 1002 si a se roti in sens
invers acelor de ceasornic pe placa de baza, trece peste dispozitivul de blocare 7 si
incepe sa se apropie de opritorul de limitare in starea inchisd 1001 (asa cum este
prezentat in Fig. 5); in acest proces, carenajul 4 este inchis treptat. Cand
dispozitivul de blocare 7 este impins din nou pentru a se roti in sensul acelor de
ceasornic si incepe sa intre in contact cu bratul de sustinere 3, primul element
elastic 1101 de pe opritorul de limitare Tn starea inchisa 1001 incepe sa fie
comprimat. Cand dispozitivul de blocare 7 este impins continuu pentru a fi
perpendicular pe bratul de sustinere 3 (asa cum este prezentat in Fig. 4), distanta
de la arborele rotativ 704 al dispozitivului de blocare la bratul de sustinere 3 este cea
mai scurta, iar primul element elastic 1101 este comprimat la maxim, ajungand la
~punctul mort” mecanic apropiat; in acest moment, exista, de asemenea, un spatiu L
intre elementul de blocare 8 si piesa de blocare in starea inchisa 601; prin urmare,
cand dispozitivul de blocare 7 este impins continuu pentru a se roti in sensul acelor
de ceasornic, trece de ,punctul mort” mecanic si ajunge la piesa de blocare in starea
inchisa 601 unde este obstructionat sau restrictionat de piesa de blocare; in acest
moment, distanta de la arborele rotativ 704 la bratul de sustinere 3 nu este cea mai
mare distanta, astfel incat primul element elastic 1101 este eliberat complet sau
partial, iar starea inchisa este limitatd in acest moment, asa cum este prezentat in
Fig. 3 si 1.

In starea prezentats in Fig. 3, daca elementul de blocare 8 al dispozitivului de
15



RO 135375 A2

blocare intentioneaza sa se deplaseze dincolo de ,punctul mort” mecanic in directia
inversa de la piesa de blocare in starea inchisa 601 (adica intentioneaza sa se
deplaseze in sens invers acelor de ceasornic), aceasta poate fi realizata numai prin
aplicarea unei forte externe pentru a comprima primul element elastic 1101 din
starea prezentata in Fig. 3 la starea prezentata in Fig. 2 (adica prin aplicarea unei
forte care comprima in continuare primul element elastic 1101). Prin urmare, in
cazul lipsei fortei externe, dispozitivul de blocare 7 se afla intr-o alta stare de
auto-blocare in starea prezentata in Fig. 3, care este, de asemenea, o stare foarte
stabild. Decuplarea dispozitivului de blocare 7 din starea de autoblocare nu va avea
loc nici macar cand intregul mecanism de deschidere si inchidere este supus
vibratiilor; prin urmare, mecanismul de deschidere si inchidere este mentinut in
pozitia inchisa. In particular, atunci cand mecanismul de deschidere si inchidere
este in starea autoblocata, primul element elastic 1101 este inca in starea
comprimata (eliberat partial), ceea ce va avea un efect de amortizare mai bun de
prevenire sau reducere a vibratilor mecanismului de deschidere si inchidere.

Trebuie sa se inteleaga ca, in procesul de deschidere si procesul de inchidere,
cea mai mica distanta mentionata, spatiul L sau altele asemenea pot fi aceleasi sau
diferite din cauza diferentei de fabricatie, atata timp cat procesul de deschidere si
inchidere mentionat mai sus poate fi realizat.

Cand dispozitivul de blocare 7 este prevazut cu doua elemente de blocare,
adica elementul de blocare in starea inchisa 801 si elementul de blocare in starea
deschisa 802, asa cum este prezentat in Fig. 13-15: la deschidere, dispozitivul de
blocare 7 este rotit in sens invers acelor de ceasornic pana la starea deblocata, asa
cum este prezentat in Fig. 14, apoi, bratul de sustinere 3 este rotit pentru a deschide
carenajul 4 si apoi dispozitivul de blocare 7 este rotit in sensul acelor de ceasornic
pentru a bloca bratul de sustinere in stare deschisa; la inchidere, asa cum este
prezentat in Fig. 13-15, dispozitivul de blocare 7 este rotit in sens invers acelor de
ceasornic la starea deblocata, asa cum este prezentat in Fig. 14, apoi, bratul de
sustinere 3 este rotit pentru a inchide carenajul 4, iar apoi dispozitivul de blocare 7

este rotit in sensul acelor de ceasornic pentru a bloca bratul de sustinere in starea
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inchisa. Astfel, indiferent de procesul de deschidere sau de procesul de inchidere,
dispozitivul de blocare este mai intai deblocat in sens invers acelor de ceasornic Si
apoi blocat in sensul acelor de ceasornic. Controlul dispozitivului de blocare 7 este

extrem de simplu.

Exemplul de realizare 2

Elementul elastic 11 (al doilea element elastic 1102) este dispus pe prima
componenta rotativd 5; cel putin cand dispozitivul de blocare 7 este in mod
substantial perpendicular pe bratul de sustinere 3, al doilea element elastic 1102
este comprimat.

De preferinta, al doilea element elastic 1102 este dispus pe bratul de sustinere 3;
mai preferabil, al doilea element elastic 1102 este dispus astfel incat bratul de
sustinere 3 intra in contact cu opritorul de limitare 10 si/sau al doilea element elastic
1102 este dispus astfel incat bratul de sustinere 3 intra in contact cu dispozitivul de
blocare 7 (sau cu elementul de blocare 8 al dispozitivului de blocare) (asa cum este
prezentat in Fig. 18). Optional, al doilea element elastic 1102 este dintr-o structura
cu arc sau este realizat dintr-un material deformabil si rezistent la uzura.

Cand elementul elastic este dispus aproape de opritorul de limitare 10, modul
sau de lucru este similar cu cel din Exemplul de realizare 1. Cand elementul elastic
este dispus aproape de dispozitivul de blocare 7, atunci cand dispozitivul de blocare
7 este in mod substantial perpendicular pe bratul de sustinere 3, al doilea element
elastic 1102 este comprimat la maxim, deformandu-se astfel; in fig.18, al doilea
element elastic 1102 este presat intr-o forma concava de catre elementul de blocare
8 al dispozitivului de blocare. Cand elementul de blocare 8 se deplaseaza continuu
catre piesa de blocare 6, cel de-al doilea element elastic 1102 este restabilit complet
sau partial, obtinandu-se astfel auto-blocarea.

Sau optional, asa cum este prezentat in Fig. 19, al doilea element elastic 1102
include o proeminentd 11021 avand elasticitate, iar atunci cand dispozitivul de

blocare 7 este substantial perpendicular pe bratul de sustinere 3, proeminenta
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11021 este comprimata.

Optional, al doilea element elastic 1102 se poate extinde in piesa de blocare 6;
astfel, atunci cand mecanismul de deschidere si inchidere se afla in starea de
autoblocare, efectul de amortizare intre elementul elastic si dispozitivul de blocare
poate preveni sau reduce vibratia mecanismului de deschidere si inchidere.

Elementul elastic poate fi aranjat si in altd pozitie a bratului de sustinere sau a
primei componente rotative, atata timp céat functile mentionate mai sus pot fi
realizate. in plus, atunci cand bratul de sustinere are un element elastic, dispozitivul
de blocare si opritorul de limitare pot avea o structura rigida pentru a facilita
productia.

Procesul de blocare la deschidere sau inchidere: dupa ce bratul de sustinere 3
se deplaseaza substantial in pozitia deschisa sau inchisa, dispozitivul de blocare 7
se roteste si intra treptat in contact cu bratul de sustinere 3, antreneaza bratul de
sustinere 3 pentru a se deplasa si a determina bratul de sustinere 3 sa intre in
contact cu opritorul de limitare 10. Opritorul de limitare 10 incepe sa impiedice
miscarea bratului de sustinere 3. Sub actiunea opritorului de limitare 10 asupra
bratului de sustinere 3, dispozitivul de blocare 7 continua sa se miste si incepe sa
strangd al doilea element elastic 1102; cand dispozitivul de blocare 7 este in mod
substantial perpendicular pe bratul de sustinere 3, al doilea element elastic 1102
atinge deformarea maxima si ajunge la punctul mort; dispozitivul de blocare 7
continua sa se roteasca dincolo de punctul mort, pana cand intra in piesa de blocare
6 unde este restrictionat si nu poate continua sa se roteasca; in acest moment, daca
bratul de sustinere (de exemplu, in piesa de blocare 6) este inca deformat, va fi
generata o forta elastica suficienta pentru a se asigura ca elementul de blocare 8 al
dispozitivului de blocare se fixeaza strans cu piesa de blocare 6 pentru a preveni

sau reduce vibratia mecanismului de deschidere si inchidere in timpul functionarii.

Exemplul de realizare 3

Dupa cum este prezentat in Fig. 20, elementul elastic 11 (al treilea element
18
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elastic 1103) este dispus pe dispozitivul de blocare 7; cel putin atunci cand
dispozitivul de blocare 7 este Tn mod substantial perpendicular pe bratul de
sustinere 3, al treilea element elastic 1103 este comprimat astfel incat dispozitivul
de blocare 7 se poate deforma relativ elastic.

Optional, al treilea element elastic 1103 este fabricat din material deformabil si
rezistent la uzura si este montat pe elementul de blocare 8 al dispozitivului de
blocare, montat cel putin acolo unde elementul de blocare 8 intra in contact cu bratul
de sustinere 3. Optional, al treilea element elastic 1103 este o rola elastica 12
mansonata pe circumferinta exterioara a elementului de blocare 8, si poate fi
confectionata dintr-un material conventional elastic si rezistent la uzura, precum
cauciuc etc., si se poate roti in raport cu elementul de blocare 8.

Cand dispozitivul de blocare 7 este in mod substantial perpendicular pe bratul
de sustinere 3, al treilea element elastic 1103 este comprimat la maxim de bratul de
sustinere 3, fiind astfel deformat; asa cum este prezentat in Fig. 20, rola 12 este
stransa de bratul de sustinere pentru a fi deformata. Cand elementul de blocare 8
continua sa se deplaseze spre piesa de blocare 6, rola 12 este complet sau partial
restaurata. De preferinta, rola 12 este inca in starea de comprimare in piesa de
blocare 6, astfel incat dispozitivul de blocare si bratul de sustinere sunt rezemate
unul de celalalt, ceea ce poate preveni sau reduce vibratile mecanismului de
deschidere si inchidere in timpul functionarii.

Se poate intelege ca al treilea element elastic 1103 poate fi montat si in alte
pozitii, de exemplu, montat intre arborele rotativ 704 al dispozitivului de blocare si
placa de baza 2, sau montat pe corpul dispozitivului de blocare. Cu toate acestea,
este mai convenabil pentru inlocuire si intretinere daca al treilea element elastic
1103 este dispus pe elementul de blocare 8.

Procésul de implementare al acestui exemplu de realizare este similar cu cel din
Exemplul de realizare 2, adica al treilea element elastic 1103 este comprimat la
maxim atunci cand dispozitivul de blocare 7 este in mod substantial perpendicular

pe bratul de sustinere 3, formand astfel un ,punct mort”.
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Exemplul de realizare 4

Asa cum este prezentat in Fig. 21-23, elementul elastic 11 este un al patrulea
element elastic 1104 care este intotdeauna in stare comprimatd, un capat al
acestuia este articulat pe placa de baza 2 si celdlalt capat al acestuia este articulat
pe dispozitivul de blocare 7. Al patrulea element elastic 1104 poate fie un arc cu gaz,
un arc mecanic sau alte structuri similare. Al patrulea element elastic 1104 este
intotdeauna in stare comprimata.

Luand ca exemplu un arc de gaz, arcul de gaz se misca corespunzator in timpul
rotatiei dispozitivului de blocare 7. Fig. 21 arata ca dispozitivul de blocare si arcul de
gaz sunt in pozitia deblocata, iar carenajul este in pozitia inchisa; in acest moment,
dispozitivul de blocare se roteste in sensul acelor de ceasornic in pozitia prezentata
in Fig. 22 si 23, adica este obtinuta blocarea. in timpul deplasarii dispozitivului de
blocare si a arcului cu gaz, arcul cu gaz este intotdeauna in stare comprimata, ceea
ce poate oferi o forta elastica pentru a se asigura ca dispozitivul de blocare ramane
in starea blocata si pentru a evita blocarea nesigura din cauza vibratiilor.

Daca structurile, precum opritorul de limitare, dispozitivul de blocare, piesa de
blocare, etc. sunt toate rigide, existenta arcului cu gaz poate asigura blocarea
sigura si poate evita cedarea blocarii din cauza vibratiilor sau a fortei externe mici.
Daca al patrulea element elastic 1104 este utilizat in combinatie cu elementul elastic
11 descris in Exemplele de realizare 1-3, golul dintre bratul de sustinere 3 si
opritorul de limitare 10 sau golul dintre bratul de sustinere 3 si dispozitivul de blocare
7 dupa blocare poate sa fie in continuare evitat, pentru a evita vibratiile carenajului
in timpul mersului trenului.

in ceeace priveste Exemplele de realizare 1-4 de mai sus, chiar daca exista mai
multe implementari pentru elementul elastic 11, diferitele implementéri pot fi de
asemenea utilizate in cormnbinatie; de exemplu, dar fara a se limita la urmétoarele:
opritorul de limitare 10 este prevazut cu un prim element elastic 1101, iar bratul de
sustinere 3 este prevazut cu un al doilea element elastic 1102; sau opritorul de

limitare 10 este prevazut cu un prim element elastic 1101, bratul de sustinere 3 este
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prevazut cu un al doilea element elastic 1102, iar dispozitivul de blocare 7 este
prevazut cu un al treilea element elastic 1103; si aga mai departe. Se poate intelege
ca elementul elastic 11 poate fi selectat din oricare dintre sau o cornbinatie a mai
multora dintre primul element elastic 1101, al doilea element elastic 1102, al treilea
element elastic 1103 si al patrulea element elastic 1104.

Se poate afla din implementarile mentionate mai sus ca, prin cooperarea
elementului elastic 11 cu dispozitivul de blocare 7, bratul de sustinere 3 (sau prima
componenta rotativa 5) si opritorul de limitare 10, mecanismul de deschidere si
Tnchidere nu doar ca poate fi in starea autoblocata atunci cand este in starea
inchisa sau in starea deschisa, dar, de asemenea, nu exista spatiu intre dispozitivul
de blocare, opritorul de limitare si braful de sustinere, astfel incat sa nu existe
aproape nici o vibratie, ceea ce creste foarte mult stabilitatea mecanismului de
deschidere si inchidere.

De preferinta, in cazul in care exista elementul elastic 11, atunci cand elementul
de blocare 8 al dispozitivului de blocare este situat la nivelul piesei de blocare 6,
bratul de sustinere 3 este sprijinit elastic de dispozitivul de blocare 7 si respectiv de
opritorul de limitare 10, pentru a genera forta de rezemare, pentru a preveni sau
reduce vibratiile intre piese. Optional, dispozitivul de blocare 7 si bratul de sustinere
3 pot fi in contact unul cu celalalt atunci cand acestea nu sunt inca perpendiculare
unul pe celalalt, astfel incat forta de rezemare este generata datoritd dispunerii
elementului elastic 11 si devine cea mai mare atunci cand acestea sunt
perpendiculare. Dupa trecerea dincolo de punctul mort, cand elementul de blocare
8 este situat la nivelul piesei de blocare 6, exista inca o forta elastica, care asigura
un efect de amortizare si previne vibratia mecanismului de deschidere si inchidere.

Cel putin o implementare a prezentei cereri rezolvd existenta golurilor in
mecanismul de deschidere si inchidere din stadiul tehnicii. Bratul de sustinere poate
fi intotdeauna in contact strans cu dispozitivul de blocare si opritorul de limitare,
prevenind astfel vibratiile intre diferite piese in timpul functionarii vehiculului; ceea
ce imbunatateste foarte mult efectul de blocare al mecanismului de deschidere si

inchidere al unui vehicul si care are o mare semnificatie pentru a asigura
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functionarea in siguranta a vehiculului.

O a doua implementare a prezentei cereri ofera un vehicul care are un
mecanism de deschidere si inchidere. Mecanismul de deschidere si inchidere este
mecanismul de deschidere si inchidere descris in oricare dintre solutiile tehnice de
mai sus. De preferintd, vehiculul are doud mecanisme de deschidere si inchidere
dispuse simetric, iar cele doua mecanisme de deschidere si inchidere pot partaja

cadrul de montare 1 si placa de baza 2.
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REVENDICARI

1. Mecanism de deschidere si inchidere, care include:

o placa de baza;

un brat de sustinere dispus rotativ pe placa de baza; bratul de sustinere este
prevazut cu o piesa de blocare incluzand o piesa de blocare in starea inchisa si o
piesa de blocare in starea deschisa; componentele care sunt capabile sa se
deplaseze impreuna cu bratul de sustinere sunt denumite colectiv ca o prima
componenta rotativa;

un carenaj montat pe bratul de sustinere, care este capabil sa fie inchis si deschis
prin rotirea bratului de sustinere;

un dispozitiv de blocare avand un prim capat dispus rotativ pe placa de baza si un al
doilea capat prevazut cu un element de blocare; elementul de blocare poate fi
perpendicular pe bratul de sustinere in contact si poate fi in contact cu piesa de
blocare in starea inchisa pentru a realiza autoblocarea inchisa si respectiv poate fi
in contact cu piesa de blocare in starea deschisa pentru a realiza autoblocarea
deschisa;

un opritor de limitare care include un opritor de limitare in starea inchisa si un opritor
de limitare Tn starea deschisa, care poate fi in contact cu prima componenta rotativa,
respectiv pentru a bloca inchiderea si deschiderea carenajului; si

un element elastic care lucreaza impreuna cu dispozitivul de blocare, prima
componenta rotativa si opritorul de limitare pentru a permite mecanismului de
deschidere si inchidere sa fie intr-o stare de autoblocare intr-o stare inchisa sau

intr-o stare deschisa.

2. Mecanism de deschidere si inchidere conform revendicarii 1, in care mecanismul
de deschidere si inchidere este configurat astfel incat, atunci cand dispozitivul de
blocare este perpendicular pe bratul de sustinere, s existe inca o distanta L intre
elementul de blocare si piesa de blocare, iar elementul de blocare poate continua s&

se deplaseze catre piesa de blocare pentru a fi restrictionat mecanic de piesa de
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blocare.

3. Mecanism de deschidere si inchidere conform revendicérii 2, in care mecanismul
de deschidere si inchidere este configurat astfel incéat, atunci cand elementul de
blocare al dispozitivului de blocare este situat la nivelul piesei de blocare, elementul
elastic este incd in stare comprimata; sau, mecanismul de deschidere si inchidere
este configurat astfel incat dispozitivul de blocare si bratul de sustinere sa poata fi in
contact unul cu celalalt Tnainte de a fi perpendiculare unul pe celdlalt, astfel se
genereaza forta de rezemare datorita dispunerii elementului elastic si devine cea

mai mare atunci cand sunt perpendiculare.

4. Mecanism de deschidere si inchidere conform oricareia dintre revendicarile 1-3,
in care primul capat al dispozitivului de blocare este dispus rotativ pe placa de baza,
al doilea capat este prevazut cu un element de blocare in starea inchisa, si un al
treilea capat este prevazut cu un element de blocare in starea deschisa; in care
elementul de blocare 1n starea inchisa poate conlucra cu piesa de blocare in starea
inchisa pentru a realiza autoblocare inchisa, iar elementul de blocare in starea
deschisa poate conlucra cu piesa de blocare in starea deschisa pentru a realiza
autoblocare deschisa; piesa de blocare in starea inchisa si piesa de blocare in
starea deschisa sunt situate pe partile opuse si in directii opuse bratului de

sustinere.

5. Mecanism de deschidere si inchidere conform revendicarii 1, care include
suplimentar un cadru de montare, iar placa de baza este dispusad pe cadrul de
montare; bratul de sustinere este curbat, cu un prim capat dispus rotativ pe placa de

baza si un al doilea capat dispus rotativ pe cadrul de montare.

6. Mecanism de deschidere si inchidere conform oricareia dintre revendicarile 1-5,
in care elementul elastic este selectat dintre unul sau mai multe dintre un prim

element elastic, un al doilea element elastic, un al treilea element elastic si un al
24

o



RO 135375 A2

patrulea element elastic; in care opritorul de limitare are primul element elastic;
prima componenta rotativa sau bratul de sustinere are al doilea element elastic;
dispozitivul de blocare are al treilea element elastic; iar al patrulea element elastic
este intotdeauna intr-o stare comprimata, cu un prim capat conectat la placa de

baza si un al doilea capat conectat la dispozitivul de blocare.

7. Mecanism de deschidere si inchidere conform revendicarii 6, in care primul
element elastic este situat pe opritorul de limitare cand opritorul de limitare vine in
contact cu prima componenta rotativa;

al doilea element elastic este situat pe bratul de sustinere cand bratul de sustinere
vine Tn contact cu opritorul de limitare si/sau al doilea element elastic este situat pe
bratul de sustinere cand bratul de sustinere vine in contact cu dispozitivul de blocare;
Si

al treilea element elastic este dispus pe elementul de blocare.

8. Mecanism de deschidere si inchidere conform revendicarii 7, in care al doilea
element elastic include o proeminenta elastica si proeminenta este comprimata
atunci cand dispozitivul de blocare este in mod substantial perpendicular pe bratul
de sustinere;

al doilea element elastic se extinde in piesa de blocare;

al treilea element elastic este o rola elastica mangonata pe elementul de blocare; si
al patrulea element elastic este un arc cu gaz avand un capat articulat la placa de

baza si un alt capat articulat la dispozitivul de blocare.

9. Mecanism de deschidere si inchidere conform revendicarii 4, in care dispozitivul
de blocare si bratul de sustinere sunt aranjate independent unul de celalalt, si sunt
in contact unul cu celalalt in principal in timpul blocérii; un element de cuplare este
prevazut intre dispozitivul de blocare si placa de baza; este format un prim gol pe
bratul de sustinere pentru a asigura un spatiu de trecere pentru elementul de

blocare al dispozitivului de blocare; si un al doilea gol este, de asemenea, format pe
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bratul de sustinere pentru a asigura un spatiu de trecere pentru elementul de
blocare in starea inchisd sau elementul de blocare in starea deschisa a

dispozitivului de blocare.

10. Vehicul avand mecanismul de deschidere si inchidere descris in oricare dintre

revendicarile 1-9.
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