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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un lift de trepte cu dispozitiv de
autoblocare, destinat transportului persoanelor cu
dizabilitati locomotorii pe scarile interioare ale cladirilor.
Liftul, conform inventiei, este alcatuit dintr-o cale (3) de
rulare realizata din trei parti, o prima parte a acesteia
fiind o teava (3.1) rotunda, a doua parte este o placa
(3.2) de sprijin de forma paralelipipedica amplasata in
partea inferioara a fevii (3.1), iar o a treia parte este o
cremaliera (3.3) montata pe partea laterald in spatele
placii (3.2) de sprijin, un cadru (2) incluzand o unitate
de actionare, respectiv un motor (29) de antrenare cu
reductor prevazut cu un mijloc de antrenare, respectiv
un pinion (31) care angreneaza cu dantura cremalierei
(3.3) si astfel conduce la deplasarea cadrului (2) de-a
lungul c&ii (3) de rulare, un purtator (4) de sarcind mon-
tat pe cadrul (2), prevazut cu o suprafata (5) portanta
pentru transportul pasagerului, pozitia verticala a purta-
torului (4) de sarcina fiind mentinuta prin rotirea aces-
tuia fatd de cadru (2) Tn zonele de curbura ale caii (3)
de rulare prin intermediul unei actionari rotative pre-
vazuta cu un motor (30) de nivelare, de asemenea, liftul
de trepte cu dispozitivde autoblocare mai este prevazut
cu un suport (20) pentru sustinerea picioarelor pasage-
rului Tn timpul deplasarii, liftul de trepte este prevazut si
cu mijloace electronice de control pentru comanda
motorului (29) de antrenare si a motorului (30) de
nivelare cat si cu un dispozitiv (10) de autoblocare la
inclinarea laterald a purtatorului (4) de sarcina atunci

cand unghiul de inclinare ajunge la o valoare pre-
stabilita, dispozitivul (10) mai cuprinzénd niste mijloace
(26) de fixare pentru fixarea lui si niste elemente (13, 14
si respectiv 15) de transmitere a fortei, elementele (15)
de transmitere a fortei fiind formate pe un pendul (11).
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LIFT DE TREPTE CU DISPOZITIV DE AUTOBLOCARE

Inventia se referd la un lift de trepte cu un dispozitiv de autoblocare destinat

transportului persoanelor cu dizabilitati locomotorii, pe scarile interioare ale cadirilor.

Este cunoscuta inventia WO 2012/052725 A3 a unui lift de trepte cu un mecanism de
autoblocare folosit impotriva inclinarii accidentale a scaunului acestuia de la pozitia orizontala

pentru deplasarea pe o cale de rulare montata pe partea interioara a unei cladiri.

LiftuL de trepte cu un mecanism de autoblocare are in componenta si un dispozitiv de
autoblocare , dispozitiv care cuprinde mijloace de fixare si mijloace de blocare, mijlocul de
fixare fiind format pe un pendul gravitational. Daca scaunul liftului este deviat de la orientarea
sa orizontala printr-un unghi predeterminat, pendulul gravitational este mutat in directia unei
danturi a unui purtator de sarcind care transporta scaunul liftului de trepte, astfel incat
mijloacele de fixare si intre in legaturd cu dintii. Tn acelasi timp, mijloacele de blocare
blocheaza pendulul gravitational in aceasta pozitie de angrenare, iar scaunul nu mai poate fi

rotit in raport cu purtatorul de sarcina.

Dezavantajul solutiei cunoscute este acela ca pentru mentinerea in angrenare a dintilor elementului
mobil si ai elementului fix este nevoie de un element suplimentar, iar pentru deblocarea
mecanismului este necesara interventia personalului specializat.

Un alt dezavantaj pentru folosirea acestui tip de dispozitiv de autoblocae este ca implica un cost

suplimentar si interventia deblocarii mecanismului nu poate fi efectuata instantaneu.

O alta solutie tehnica cunoscuta este cea din brevetul EP 3 286 123 B1 care face cunoscut
un lift de trepte avand un mecanism de blocare electromecanic pentru a impiedica trecerea

liftului de la o pozitie orizontala la o pozitie inclinata, atunci cand inclinarea depaseste un

g,\ nghi predeterminat.
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Dezavantajul unui lift de trepte cu un astfel de mecanism de blocare este acela ca, elementul de
blocare al mecanismului trebuie mentinut in pozitie neutra de catre un element suplimentar,
respectiv un electromagnet, care trebuie actionat electric de la un alt dispozitiv de masurare a
inclinatiei dintre scaun si cadrul liftului. O defectiune electrica a electromagnetului conduce la
blocarea accidentala a dispozitivului, deblocarea acestuia nemaifiind posibila decat dupa

interventia personalului specializat.

Problema tehnicd pe care o rezolva inventia de fata este aceea ca, asigura largirea gamei
unor astfel de lifturi atunci cand scaunul liftului este deviat de la orientarea sa orizontala

printr-un unghi predeterminat.

Lift de trepte cu un dispozitiv de autoblocare destinat transportului persoanelor cu
dizabilitati locomotorii, pe scarile interioare ale cladirilor, conform inventiei, cuprinde un
cadru la care este atasat un purtator de sarcina si care se deplaseaza de-a lungul unei cai de
rulare. Calea de rulare poate fi montata pe o scara interioara a unei cladiri si sa aiba unghiuri

de urcare diferite.

Purtatorul de sarcind are o suprafata portanta si poate fi rotit in raport cu cadrul in jurul unei
axe de rotatie intr-o prima directie de rotatie si o a doua directie de rotatie. Prima directie de
rotatie este opusa celei de-a doua directii de rotatie. Liftul de trepte cuprinde o unitate
rotativa, care are rolul de a mentine suprafata portanta intr-o pozitie substantial orizontala
prin rotirea purtdtorului de sarcind in primul sau al doilea sens de rotatie. Daca cadrul se misca
de-a lungul caii de rulare, cadrul respecta diferitele unghiuri ale caii de rulare si astfel poate
fi deviat de la pozitia sa initiald orizontal3. Tn functionare normal3, unitatea rotativa poate roti
purtatorul de sarcina n jurul axei de rotatie in sens invers fatad de cadru, astfel incat devierea

cadrului sa fie compensata si suprafata portanta a purtatorului de sarcind sa ramana intr-o

pozitie substantial orizontal3, indiferent de devierea cadrului.

Termenul de ,pozitie in esenta orizontald”, in intelesul folosit mai jos, inseamna o pozitie a
suprafetei portante in care o parte a acesteia este orizontala fatd de mediul inconjurator si

forta de gravitatie care actioneazad pe suprafata portantd este perpendiculard pe aceasta
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Liftul de trepte cu dispozitiv de autoblocare, conform inventiei, are in componentd un
dispozitiv de autoblocare care blocheaza o rotatie a purtatorului de sarcina intr-una din cele
doua directii de rotatie, blocare care are loc atunci cand suprafata portanta atinge un unghi
de inclinare predeterminat in raport cu pozitia orizontala. Directia de rotatie blocata
corespunde directiei de rotatie in care se roteste purtatorul de sarcina datorita inclinarii
suprafetei portante in raport cu cadrul. Directia blocata de rotatie a purtatorului de sarcina se
coreleaza cu inclinarea sau devierea suprafetei portante din pozitia orizontald. O astfel de
inclinare sau deviere a suprafetei portante din pozitia orizontala este posibild daca apare o

defectiune in ceea ce priveste antrenarea rotativa sau controlul sau este defect.

Liftul de trepte cu dispozitiv de autoblocare, conform inventiei, permite rotirea purtdtorului
de sarcina in directia de rotatie opusa directiei de rotatie blocata. O astfel de rotatie a
purtatorului de sarcina in directia de rotatie opusa directiei de rotatie blocata are ca efect
anularea blocarii miscarii de rotatie a purtatorului de sarcina intr-una din cele doua directii de

rotatie.

Dispozitivul de autoblocare blocheaza o rotatie a purtatorului de sarcind in prima directie de
rotatie atunci cdnd suprafata portanta a sarcinii a atins un unghi de inclinare predeterminat.
Prima directie de rotatie se coreleazd cu directia de inclinare a suprafetei portante.
Dispozitivul de autoblocare nu impiedica o rotatie a purtatorului de sarcina in a doua directie
de rotatie. Astfel, purtdtorul de sarcind poate fi rotit in a doua directie de rotatie in ceea ce

priveste cadrul, ca urmare suprafata portanta se poate deplasa inapoi in pozitia orizontala.

Daca purtatorul de sarcin se roteste in a doua directie de rotatie in raport cu cadrul sau daca
suprafata portanta este mutata inapoi in pozitia orizontald, blocajul in primul sens de rotatie
este ridicat. Acest lucru inseamna ca dispozitivul de autoblocare elibereaza din nou purtatorul
de sarcina in ambele directii de rotatie atunci cand suprafata portanta este adusa in pozitie

orizontald, dupa o scurta defectiune a unitatii rotative.

Unghiul de inclinare specificat al suprafetei portante din pozitia orizontald poate fi de
exemplu de +10°. Dispozitivul de autoblocare impiedica o deviere sau inclinare ulterioara a

suprafetei portante din pozitia orizontala atunci cand suprafata portant atinge o deviere sau

inclinare de + 10 ° sau -10 ° in raport cu pozitia orizontal3.
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Dispozitivul de autoblocare poate avea o stare de rotire libera si o stare de blocare. Purtatorul
de sarcina poate fi rotit in ambele directii de rotatie in jurul axei de rotatie in raport cu cadrul,
in starea liberd a dispozitivului de autoblocare. In starea blocatd a dispozitivului de
autoblocare, rotirea purtatorului de sarcina este prevenita intr-una din cele doud directii de
rotatie, in special in primul sens de rotatie. Dacd, in starea blocatd, purtatorul de sarcina este
rotit in sensul de rotatie opus directiei de rotatie blocat, adica rotit in al doilea sens de rotatie,
dispozitivul de autoblocare se schimbd de la starea de blocare la starea de rotire libera.
Dispozitivul de autoblocare se gaseste in starea de rotire liber3 atunci cand suprafata portanta
este intr-o pozitie orizontald si nu a atins incd unghiul de inclinare predeterminat din pozitia

orizontala.

Dispozitivul de autoblocare este realizat ca un dispozitiv de autoblocare mecanic, conform
unui angrenaj. Dispozitivul de autoblocare este realizat mecanic si are in componenta sa si
niste elemente electromecanice. Dispozitivul de autoblocare este amplasat intre cadru si

purtdtorul de sarcina pe care le conecteaza intr-o maniera rotativa.

Dispozitivul de autoblocare este realizat astfel incdt sa se auto-blocheze si s3 se auto-
elibereze. Termenul ,,auto-blocare” trebuie inteles in asa fel incat dispozitivul de autoblocare
sa impiedice suprafata portanta sa se incline, independent de alte componente ale liftului de
trepte, in special independent de senzori siindependent de o influenta externa a utilizatorului.
Dispozitivul de autoblocare blocheaza o rotatie suplimentara a purtatorului de sarcina intr-
una din cele doua directii de rotatie, care se coreleaza cu inclinarea sau devierea suprafetei
portante din pozitia orizontala, indiferent de alte componente ale liftului si independent de
influentele externe. Termenul ,auto-eliberare” trebuie inteles astfel incat dispozitivul de
autoblocare independent de alte componente ale liftului, in special independent de senzori si
independent de o influentd externd a utilizatorului, elibereazd o miscare rotativd a
purtatorului de sarcind in ambele directii de rotatie atunci cand purtatorul de sarcina este rotit
in sensul de rotatie opus fatd de directia de rotatie blocatd. Dispozitivul de autoblocare

R elibereaza o miscare rotativd a purtatorului de sarcina in ambele directii de rotatie atunci cand
GRBRIZ
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suprafata portanta este mutata inapoi in pozitia orizontald dintr-o inclinare sau o rotatie

blocata de dispozitivul de autoblocare.

Daca suprafata portanta este deviatd sau inclinata din pozitia orizontalad printr-un unghi de
inclinare specificat, forta de gravitatie care actioneaza asupra dispozitivului de autoblocare
determind, astfel ca, dispozitivul de autoblocare s3 blocheze orice rotatie suplimentara a
purtatorului de sarcina in sensul de rotatie care coreleaza cu devierea sau inclinarea suprafetei
portante de la pozitia orizontala. Forfa gravitatiei care actioneaza asupra dispozitivului de
autoblocare are ca efect faptul ca dispozitivul de autoblocare impiedica o inclinare, respectiv
dispozitivul de autoblocare impiedicd devierea suprafetei portante de la pozitia orizontala
peste o valoare predeterminate a inclinatiei. Daca dispozitivul de autoblocare poate
presupune o stare de rulare libera si o stare blocata, forta gravitationala care actioneaza
asupra dispozitivului de autoblocare determina ca dispozitivul de autoblocare sa se schimbe
de la starea de rulare libera la starea blocata atunci cand suprafata portanta este deviata sau
inclinata din pozitia orizontald. Dacd suprafata portanta atinge un unghi de inclinare
predeterminat in raport cu pozitia orizontala, dispozitivul de autoblocare se schimba de la
starea de rulare libera la starea blocata datorita fortei gravitationale care actioneaza asupra

dispozitivului de autoblocare.

Dispozitivul de autoblocare are doua prime elemente de transmitere a fortei, care au forma

unor roti dintate.

Primul element de transmitere a fortei este conectat la cadru si poate fi mobil in raport cu
cadrul in mod translativ si rotativ, cadnd suprafata portanta este in pozitie orizontala si nu a
atins inca unghiul de inclinare specificat in raport cu pozitia orizontala. Astfel, primul element
de transmitere a fortei poate fi mutat in raport cu cadrul, in special intr-o maniera translatorie
si rotativa, atunci cand dispozitivul de autoblocare permite purtatorului de sarcind sa se
roteascd in ambele directii de rotatie si se afld in starea de rotire libera. Primul element de
transmitere a fortei nu poate angrena cu cadru si nici cu purtdtorul de sarcina daca suprafata
portanta este in pozitie orizontald sau nu a atins inca unghiul de inclinare specificat de £ 6 °in

raport cu pozitia orizontala.
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Prin ,,miscare de translatie” a primului element de transmitere a fortei se intelege o miscare a
primului element de transmitere a fortei in raport cu cadrul sau in raport cu purtatorul de
sarcind, in care toate componentele primului element de transmitere a fortei efectueaza
aceeasi deplasare, adica au acelasi vector de viteza si acceleratie la un moment dat in timp.
Prin ,miscare de rotatie” a primului element de transmitere a fortei se intelege o miscare a
primului element de transmitere a fortei in raport cu cadrul sau in raport cu suportul de
sarcing, in care toate componentele primului element de transmitere a fortei se misca intr-un

cerc in jurul unei axe comune.

Primul element de transmitere a fortei conecteaza cadrul cu purtatorul de sarcina intr-o
maniera de transmitere a fortei atunci cand dispozitivul de autoblocare blocheaza miscarea
de rotatie a purtatorului de sarcina intr-una din cele doua directii de rotatie si dispozitivul de
autoblocare este in stare blocata. Miscarea rotativa a purtatorului de sarcina intr-una din cele
doua directii de rotatie este blocata de conexiunea care transmite forta. Prin conexiunea de
transmitere a fortei, respectiv forta de la purtdtorulul de sarcina prin dispozitivul de
autoblocare poate fi introdusd in cadru si absorbitd de cadru, ceea ce face ca suprafata
portanta sa se incline sau sa se abata de la pozitia orizontald. Pentru transmiterea fortei exista

doua conexiuni.

Daca primul element de transmitere a fortei conecteaza cadrul cu purtatorul de sarcina intr-o
manierd de transmitere a fortei, primul element de transmitere a for{ei se poate deplasa in
raport cu purtatorul de sarcina si cadru, in special se misca translational si rotativ, astfel incat
0 miscare a primului element de transmitere a fortei deblocheazd miscarea de rotatie a
purtatorufui de sarcina intr-una din cele doua directii de rotatie. Miscarea primului element
de transmitere a fortei are ca efect prevenirea inclinarii ulterioare sau devierii suprafetei
portante. Astfel, miscarea primului element de transmitere a fortei poate elibera conexiunea
care transmite forta intre cadru si purtatorul de sarcind. Miscarea elementului de transmitere

a primei forte este realizata de o rotatie a purtatorului de sarcina in directia de rotatie opusa

directiei de rotatie blocata. Daca suprafata portanta a sarcinii este deplasata inapoi in directia
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in raport cu purtatorul de sarcina si cadru, in special se misca intr-un mod translator si rotativ
si elibereaza conexiunea care transmite forta intre cadru si purtatorul de sarcina. Dispozitivul
de autoblocare poate trece de la starea blocata la starea de rotire libera atunci cand primul

element de transmitere a fortei iese din angrenajul cu cadrul.

Mijloacele de angrenare ale primului element de transmitere a fortei sunt in legatura cu
mijloacele de angrenare ale cadrului atunci cand dispozitivul de autoblocare blocheaza

miscarea de rotatie a purtatorului de sarcind intr-una din cele doua directii de rotatie.

Daca dispozitivul de autoblocare poate avea o stare de rotire libera si o stare de blocare,
primul element de transmitere a fortei poate conecta cadrul la purtatorul de sarcina intr-o
maniera de transmitere a for{ei in starea de blocare. Daca purtatorul de sarcina este rotit din
starea blocata in directia de rotatie catre starea neblocatd, aceasta duce la o miscare de
translatie si de rotatie a primului element de transmitere a fortei in raport cu cadrul si
purtatorul de sarcind. Aceastd miscare a primului element de transmitere a fortei este
realizatd direct, fard alte componente ale liftului de trepte, prin miscarea de rotatie a
purtatorului de sarcina in directia de rotatie opusd directiei de rotatie blocata. Miscarea
primului element de transmitere a fortei duce la schimbarea dispozitivului de autoblocare de

la starea de blocare la starea de rotire libera.

Dispozitivul de autoblocare are in componenta si un pendul care este montat rotativ pe un ax

pivotant amplasat in afara centrului sau de masa.

Pendulul este conectat la purtatorul de sarcina printr-o bucsa si poate fi rotit in jurul unei ax
pivotant in raport cu purtatorul de sarcina. Axul pivotant al pendulului este amplasat paralel

cu axa de rotatie a purtatorului de sarcina si cadru.

Axul pivotant al pendulului se poate deplasa pe o cale circulara in jurul axei de rotatie a
suportului de sarcina datorita amplasarii axului pivotant la o anumita distanta fata de axa de

rotatie a putatorului de sarcina.
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Pendulul este orientat perpendicular, respectiv vertical, in raport cu un plan orizontal.
Pendulul raméane aliniat vertical atunci cand suprafata portanta este deviata sau inclinata de
la pozitia sa orizontald. Forta gravitationald care actioneaza asupra pendulului determina
pivotarea pendulului in jurul axei pivotante atunci cand purtatorul de sarcina se roteste in

w

raport cu cadrul, astfel incat sa ramana intr-o pozitie verticala fata de referinta.

Atunci cand axul pivotant al pendulului se misca pe o cale circulara in jurul axei de rotatie a
purtdtorului de sarcina si pendulul pivoteaza in jurul axului pivotant datoritd fortei
gravitationale care actioneaza asupra pendulului si daca suprafata portanta este deviata sau
inclinata din pozitia orizontald, pendulul poate executa o miscare de translatie in raport cu
cadrul. Miscarea de translatie a pendulului in raport cu cadrul este in special o miscare care
rezultd din combinarea componentelor de miscare ale miscarii pivotante a pendulului in jurul
axului pivotante si a miscarii circulare a axului pivotant in jurul axei de rotatie a purtatorului

de sarcina.

Axa centralad in plan vertical a pendulului poate intersecta axa de rotatie a purtatorului de
sarcind si axul pivotant al pendulului, cand pendulul se afla intr-o pozitie de repaus. Pendulul
este in pozitia de repaus atunci cand suprafata portanta este in pozitie orizontala si dispozitivul
de autoblocare este in stare libera. Dacad suprafata portanta este deviata sau inclinata din
pozitia orizontal3, pendulul paraseste pozitia initialad. Pendulul este miscat astfel din pozitia
sa de plecare, incat axa centrala a pendulului se deplaseaza paralel fata de pozitia de plecare.
Deplasarea paraleld a axei centrale a pendulului conduce la o miscare de translatie a

pendulului in raport cu cadrul.

Pendulul poate avea o greutate suplimentara. Greutatea suplimentara poate fi atasata la
capatul inferior al pendulului sau poate face parte din constructia acestuia dar amplasat sub

axul pivotant, pe baza directiei gravitatiei.

Greutatea suplimentara are efectul avantajos c¢d o fortd mai mare in greutate actioneazd

upra pendulului. Greutatea crescuta poate determina ca pendulul sa fie mai putin sensibii
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la influentele externe, in special la impacturile si miscarile sacadate. Greutatea suplimentara
poate determina, in plus, ca dispozitivul de autoblocare sa blocheze rotatia purtdtorului de
sarcind intr-una din cele doua directii de rotatie intr-o maniera mai stabila si mai fiabila, pentru

a preveni deplasarea sau inclinarea ulterioara a suprafetei portante din pozitia orizontala.

Primul element de transmitere a fortei este conectat rotativ la pendul in jurul unei axe de
rotatie. De asemenea, primul element de transmitere a fortei este conectat la pendul printr-
0 bucsd. Axa de rotatie a primului element de transmitere a fortei este distantata in plan
parallel atat in raport cu axul pivotant a pendulului cat si in raport cu axa de rotatie a

purtatorului de sarcina.

in exemplul de realizare, doua elemente de transmitere a primei forte pot fi conectate in mod
rotativ la pendul, ale ciror axe de rotatie pot fi dispuse paralel una fata de cealalta si distantate

una de alta.

Liftul de trepte cu un dispozitiv de autoblocare are si un al doilea element de transmitere a
fortei care este o coroana dintata interior. Cel de-al doilea element de transmitere a fortei
poate fi conectat non-rotativ la cadru. Axa centrald a celui de-al doilea element de transmitere
a fortei este coaxiala cu axa de rotatie a purtatorului de sarcina. Al doilea element de
transmitere a fortei este dispus in acelasi plan cu primul element de transmitere a fortei.
Dantura interioara a celui de-al doilea element de transmitere a fortei poate angrena partial

cu dantura exterioara a primului element de transmitere a fortei.

Daca suprafata portanta se afla in pozitie orizontala sau dispozitivul de autoblocare se afla in
starea de rulare libera, primul element de transmitere a fortei nu interfereaza cu cel de-al
doilea element de transmitere a fortei. Dantura exterioara a primului element de transmitere
a fortei nu angreneaza cu dantura interioard a celui de-al doilea element de transmitere a

fortei.
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interioard a celui de-al doilea element de transmitere a fortei. Apropierea primului element
de transmitere a fortei de cel de-al doilea element de transmitere a fortei este realizata din

miscarea de translatie a pendulului in raport cu cadrul.

Daca suprafata portanta atinge un unghi de inclinare predeterminat in raport cu pozitia
orizontala, primul element de transmitere a forfei angreneza cu cel de-al doilea element de
transmitere a fortei. Astfel, o conexiune care transmite forta este stabilita intre primul
element de transmitere a fortei si cel de-al doilea element de transmitere a fortei atunci cand
suprafata portanta a atins un unghi de inclinare predeterminat. Conexiunea de transmitere a
fortei dintre primul element de transmitere a fortei si cel de-al doilea element de transmitere
a fortei determina ca dispozitivul de autoblocare sa blocheze rotatia purtatorului de sarcina
intr-una din cele doud directii de rotatie, in special in directia de rotatie care se coreleaza cu
devierea sau inclinarea suprafetei portante de la pozitia orizontala. Dispozitivul de
autoblocare este in starea blocata atunci cand primul element de transmitere a fortei este
conectat intr-o maniera de transmitere a fortei la cel de-al doilea element de transmitere a
fortei. Forta care determina o deviere sau inclinare a suprafetei portante din pozitia orizontala
este introdusa in cadru prin intermediul dispozitivului de autoblocare si primita de cadru

atunci cand dispozitivul de autoblocare este in starea blocata.

Conexiunea de transmitere a fortei realizata prin angrenajul dintre dintii exteriori ai primului
element de transmitere a fortei si dintii interiori ai celui de-al doilea element de transmitere
a fortei poate fi eliberata atunci cand purtatorul de sarcina se roteste in directia de rotatie
opusa directiei blocate de rotatie. Conexiunea care transmite forta intre primul element de
transmitere a fortei si al doilea element de transmitere a forfei este eliberata, prin faptul ca
pendulul cu primul element de transmitere a fortei se indeparteaza de al doilea element de
transmitere a fortei si 0 miscare rotativa a primului element de transmitere a forfei face ca
primul element de transmitere a fortei sa se detaseze de al doilea element de transmitere a
fortei. Astfel, este eliberatd angrenarea dintre dantura exterioard a primului element de

transmitere a fortei si dantura interioara a celui de-al doilea element de transmitere a fortei.
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Liftul de trepte cu dispozitiv de autoblocare cuprinde si un al treilea element de transmitere a
fortei avand forma unui semidisc dintat la exterior ale carui mijloace de angrenare au aceeasi
distanta radiala fata de axul pivotant al pendulului. Al treilea element de transmitere a fortei
poate fi conectat la purtatorul de sarcina intr-o maniera fixata rotativ. Al treilea element de
transmitere a fortei este conectat la primul element de transmitere a fortei intr-o maniera de

transmitere permanenta a fortei.

Cel de-al treilea element de transmitere a fortei angreneaza simultan cu cele doua prim

elemente de transmitere a fortei.

Daca suprafata portanta este deviata sau inclinatd din pozitia sa orizontald, purtatorul de
sarcina se roteste corespunzator in raport cu cadrul in jurul axei de rotatie a purtatorului de
sarcina. Datoritd conexiunii sale cu pendulul, primul element de transmitere a fortei poate

efectua aceeasi miscare de translatie ca si pendulul.

Datorita angrenarii permanante dintre primul element de transmitere a fortei si al treilea
element de transmitere a fortei, in timpul miscarii de rotire a pendulului, primul element de
transmitere a fortei se va rostogoli peste cel de-al treilea element de transmitere a fortei,
rezultand o miscare de rotatie a primului element de transmitere in jurul axei proprii. Primul
element de transmitere a fortei poate executa o miscare de translatie si 0 miscare rotativa in
raport cu cadrul atunci cand suprafata portanta este deviata sau inclinata din pozitia sa

orizontala.

Cand suprafata portanta atinge un unghi de inclinare predeterminat in raport cu pozitia
orizontald, primul element de transmitere a fortei angreneaza cu al doilea element de
transmitere a fortei si cel de-al treilea element de transmitere a fortei. Este posibila doar o
singura miscare relativa intre cel de-al doilea element de transmitere a fortei si cel de-al treilea
element de transmitere a fortei, care elibereaza conexiunea dintre cel de-al doilea element
de transmitere a fortei si cel de-al treilea element de transmitere a fortei. Aceastd miscare
relativa se coreleaza cu o rotatie a purtatorului de sarcina in directia de rotatie inversa directiei

blocate, ceea ce face ca suprafata portanta sa se deplaseze inapoi in pozitia orizontala.
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Liftul de trepte cuprinde si un motor cu mijloace de antrenare. Motorul este amplasat pe
rama liftului de trepte. Mijloacele de antrenare pot fi realizate ca niste roti dintate si sunt in

contact permanent cu cremaliera amplasata pe calea de rulare.
Suprafata portanta este realizata ca un scaun pentru o persoana.

Liftul de trepte poate avea doi senzori pe purtatorul de sarcina. Cel putin un senzor poate
detecta o rotatie a puratorului de sarcina intr-o directie. Senzorii sunt conectati la un controler

pentru unitatea rotativa intr-o manierd de comunicare a semnalului prin cablu .

Controlerul poate controla unitatea rotativa in asa fel incat unitatea rotativa sa roteasca
purtatorul de sarcina intr-una din cele doua directii de rotatie detectate de cel putin un senzor,
astfel incat suprafata portantd a puratorului de sarcina sa fie mentinuta intr-o pozitie

substantial orizontala.
Prin aplicarea inventiei se obtin urmatoarele avantaje:

-Nu este necesara existenta unui element suplimentar care sa mentina angrenarea dintre primul
element de transmitere a fortei si al doilea element de transmitere a fortei;

- Deblocarea mecanismului se face fara interventia unei persoane de specialitate, aceasta deblocare
se face instantaneu si conduce automat la o siguranta a persoanelor utilizatoare a acestui tip de lift
de trepte;

-Astfel de lifturi de trepte cu dispzitiv de autoblocare sunt realizate printr-un cost mai mic.

Se da in continuare un exemplu de realizare, a inventiei, in legatura si cu figurile 1 .... 14, care
prezinta:

Fig. 1, liftul de trepte cu vederea din fat3;

Fig. 2, liftul de trepte prezentat in figura 1 intr-o vedere lateral3;

Fig. 3, un purtdtor de sarcina al liftului de trepte prezentat in figurile anterioare cu vedere
din fat3;

Fig. 4, vedere laterald a purtatorului de sarcind prezentat in figura 3;

Fig. 5, vedere in sectiune a purtatorului de sarcina prezentat in figura 3;

dispozitiv de autoblocare al liftului de trepte prezentat in figurile anterioare intr-
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o vedere in sectiune;

Fig. 7, a doua vedere in sectiune a dispozitivului de autoblocare prezentat in figura 6;

Fig. 8, atreia vedere in sectiune a dispozitivului de autoblocare prezentat in figura 6;

Fig. 9, vedere in sectiune a dispozitivului de autoblocare si a purtatorului de sarcina int-o
pozitie initial3;

Fig. 10, vedere in sectiune din figura 9, in care suprafata portanta a parasit pozitia orizontala

Fig. 11, vederein sectiune din figura 9, in care suprafata portanta a atins un unghi de inclinare
predeterminat in raport cu pozitia orizontala

Fig. 12 vedere din fata a caii de rulare

Fig. 13 vedere din lateral stanga a caii de rulare din fig. 12

Fig. 14 detaliu marit al caii de rulare din fig. 13

Figura 1 prezinta , conform inventiei, vederea din fata a liftului de trepte.

Liftul de trepte cu dispozitiv de autoblocare, in varianta de realizare, conform inventiei,
cuprinde un lift de trepte 1 si o cale de rulare 3, de-a lungul careia liftul de trepte 1 poate fi
deplasat in timpul functionarii. Liftul de trepte 1 cuprinde un cadru 2, un purtator de sarcina
4 si o suprafata portanta 5. Calea de rulare 3 se extinde de la un prim nivel la un al doilea nivel

al unei cladiri.

Cadrul 2 este conectat la calea de rulare 3 si poate fi deplasat de-a lungul acesteia in asa fel
incat sa se previna inclinarea cadrului 2 transversal catre directia de miscare de-a lungul caii

de rulare 3.

Un purtator de sarcina 4 este dispus pe cadrul 2. Purtatorul de sarcina 4 este conectat rotativ
la cadrul 2 in jurul unei axe de rotatie 6. Purtatorul de sarcind 4 are o suprafata portanta 5 de

forma unui scaun. Purtatorul de sarcind 4 mai cuprinde un suport pentru picioare 20 si un
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fie transportata. Prin deplasarea liftului de trepte 1 de-a lungul caii de rulare 3, persoana

poate fi, transportata de la primul nivel la al doilea nivel al unei cladiri.

Rotirea purtatorului de sarcina 4 in jurul axei de rotatie 6 are ca efect faptul ca atunci cand
cadrul 2 se deplaseaza de-a lungul caii de rulare 3, purtatorul de sarcina 4 poate fi rotit in jurul
axei de rotatie 6 astfel incat suprafata portanta 5 sa ramana intr-o pozitie orizontala in ciuda
schimbarii orientarii cadrului 2. Liftul de trepte 1 cuprinde, o unitate rotativa (nereprezentata)
care are rolul de a roti purtatorul de sarcina 4 in raport cu cadrul 2 in jurul axei de rotatie 6 in
asa fel incat suprafata portanta 5 sa ramana in pozitie orizontala. Unitatea rotativa este fixata

pe cadrul 2.

Figura 2 prezinta o vedere laterala a liftului prezentat in fig.1. Calea de rulare 3 este formata
din trei parti, o prima parte a acesteia fiind o teava rotunda 3.1. O a doua parte a caii de rulare
este o placa de sprijin 3.2 de forma paralelipipedica amplasata in partea inferioara a tevii 3.1
pe directie verticala si fixat rigid de aceasta prin sudare. O a treia parte a caii de rulare este o
cremaliera 3.3 de forma paralelipipedica amplasata pe partea laterala din spate a placii de
sprijin 3.2 pe directie orizontala si fixata rigid de aceasta prin sudare. Calea de rulare 3 este

detaliata in fig. 14.

Cadrul 2 al liftului de trepte 1 cuprinde o unitate de actionare ( nereprezentata ) sub forma
unui motoreductor electric prevazut cu un mijloc de antrenare, respectiv un pinion. Pinionul
motorului de actionare angreneaza cu dantura cremalierei 3.3 a cdii de rulare 3. Angrenarea
pinionului cu cremaliera 3.3 a caii de rulare 3 are ca efect deplasarea cadrului 2 de-a lungul

caii de rulare 3, atunci cand motorul de actionare pune pinionul in miscare de rotatie.

Purtatorul de sarcina 4 are o articulatie 24 in jurul céreia poate fi pivotat suportul de picioare
20. Pivotabilitatea suportului de picioare 20 in jurul articulatiei 24 permite suportului de
picioare 20 sa-si asume o pozitie aliniatd orizontal in timpul transportului unei persoane. Daca

nu se foloseste Iiftul\de trepte, suportul pentru picioare 20 poate fi rotit in jurul articulatiei 24
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conectat la suprafata portanta 5 prin intermediul articulatiei 25. Articulatia 25 are ca efect
faptul ca suprafata portantd 5 poate fi rotita in jurul unei axe de rotatie verticala fata de
purtdtorul de sarcind 4. Aceastd rotatie a suprafetei portante 5 in raport cu purtatorul de

sarcind 4 usureaza accesul unei persoane pe liftul de trepte.

Suprafata portantd 5 si purtatorul de sarcind 4 sunt astfel realizate incat sa aiba o actiune
rotativa suplimentard care sa roteasca suprafata portantd 5 in articulatia 25 in jurul axei

verticale de rotatie.

Figura 3 prezinta purtatorul de sarcina 4 intr-o vedere frontala. Purtatorul de sarcind 4 are
niste senzori 9, care sunt conectati electric la unitatea rotativa, care poate roti purtatorul de
sarcind 4 in raport cu cadrul 2in jurul axei de rotatie 6. Senzorii 9 au rolul de a detecta alinierea
verticald a purtatorului de sarcind 4 cat si alinierea orizontalad a suprafetei portante 5. Cand
liftul de trepte 1, respectiv cadrul 2 se deplaseaza de-a lungul caii de rulare 3, cadrul 2 urmeaza
unghiul de inclinare a caii de rulare 3. Ca urmare, cadrul 2 se inclina din pozitia sa orizontala
initiald datorita miscarii de-a lungul caii de rulare 3. Pe baza devierii purtatorului de sarcina 4
detectat de senzorii 9, unitatea rotativa roteste purtatorul de sarcina 4 in raport cu cadrul 2
n jurul axei de rotatie 6 in asa fel incat, in ciuda inclinarii cadrului 2, purtatorul de sarcina 4 sa

fie intr-o pozitie verticala si astfel suprafata portanta 5 ramane in pozitie orizontala.

Figura 4 prezintd o vedere laterala a purtatorului de sarcina 4. Purtatorul de sarcind 4 are un
dispozitiv de autoblocare 10 pe partea sa orientata spre cadrul 2. Dispozitivul de autoblocare
10 cuprinde mijloace de fixare 26, care sunt niste suruburi si care conecteaza dispozitivul de

autoblocare 10 la cadrul 2 intr-o maniera fixata rotativ.

Figura 5 prezinta o sectiune A-A a vederii prezentata in figura 3. Directia de dispunere a
sectiunii A-A din figura 5 corespunde directiei de vedere din figura 4. Purtdtorul de sarcina 4
este de exemplu o constructie sudata care este conectat la cadrul 2 prin dispozitivul de
autoblocare 10. O teava 22 este dispusa pe purtatorul de sarcind 4, care conecteaza suprafata

anta 5 la suportul de picioare 20. Teava 22 poate fi rotativa n raport cu purtatorul de
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sarcina 4 in jurul unei axe vertical prin intermediul unei bucse 23. O miscare de rotatie a
suprafetei portante 5 in jurul axei verticale poate fi apoi transmisa suportului de picioare 20 (
nereprezentat ) prin intermediul tevii 22. Dacd suprafata portanta 5 si suportul pentru
picioare 20 se pot roti sincron in jurul unei axe verticale, aceasta poate facilita in special
urcarea $i coborarea persoanei care urmeaza sa fie transportata. Teava 22 este conectata la
capatul sau superior la suprafata portanta 5 prin elemente elastice de fixare 27, respectiv niste

bucse elastice.

n zona inferioar, purtétorul de sarcind 4 are o bucs3 de ghidare 23 care conecteaza rotativ o
parte a suportului de picioare 20 la purtatorul de sarcina 4. Alternativ, suportul pentru picioare

20 poate fi, de asemenea, conectat la purtdtorul de sarcind 4 intr-o maniera non-rotativa.

Figura 6 prezintd dispozitivul de autoblocare 10 intr-o vedere in sectiune frontala.
Dispozitivul de autoblocare 10 prezentat in figura 6 este intr-o stare de rotire libera in care
purtatorul de sarcind 4 poate fi rotit in ambele directii de rotatie D1, D2. Dispozitivul de
autoblocare 10 este intr-o astfel de stare atunci cdnd suprafata portanta 5 este intr-o pozitie

orizontala.

Dispozitivul de autoblocare 10 cuprinde un al doilea element de transmitere a fortei 14, avand
forma unei coroane dintate interior 14, care este conectat la cadrul 2 intr-o maniera non-
rotativd. Dispozitivul de autoblocare 10 are, de asemenea, un al treilea element de
transmitere a fortei 15, de forma unui semidisc danturat la exterior, care este conectat la

purtatorul de sarcinad 4 intr-o maniera non-rotativa.

Un pendul 11 al dispozitivului de autoblocare 10 este conectat la purtdtorul de sarcina 4 astfel
incat sa poata pivota in raport cu purtatorul de sarcind 4 si in jurul axului pivotant 7 printr-o
bucsa 16. Axul pivotant 7 este distantat de axa de rotatie 6, care formeaza o axa centrala a

BRléceIm de-al doilea element de transmitere a fortei 14. Figura 6 prezintd un pendul 11 in pozitie
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elemente de transmitere a fortei 13, respectiv cele doua roti dintate 13, sunt dispuse pe
pendulul 11. Cele doua elemente de transmitere a fortei 13 sunt conectate fiecare la pendul,
astfel incat sa poata fi rotite in jurul unei axe de rotatie 8. Cele doua axe de rotatie 8 ale celor
doud prime elemente de transmisie a fortei 13 sunt paralele intre ele si la distanta una de
alta. Axele de rotatie 8 sunt paralele cu axul pivotant 7 si axa de rotatie 6 si distantate fata de
axul pivotant 7 si axa de rotatie 6. Cele doud prime elemente de transmitere ale fortei 13 sunt

intr-un angrenaj permanent cu cel de-al treilea element de transmitere a fortei 15.

in functionare normal3, in care actionarea rotativa roteste purtdtorul de sarcind 4 in jurul axei
de rotatie 6, astfel incat purtatorul de sarcina 4 sa isi mentina orientarea verticala, dispozitivul
de autoblocare 10 ramane in esenta in starea de rulare libera prezentata in figura 6. Daca
exista o defectiune la functionarea liftului de trepte 1 in care actionarea rotativa nu mai tine
purtatorul de sarcina 4 in pozitie verticala si in masura in care suprafata portanta 5 nu o mai
tine in pozitie orizontald, axul pivotant 7 se va deplasa de-a lungul unei cai circulare in jurul
axei de rotatie 6. Datorita fortei gravitationale care actioneazd asupra pendulului 11, penduiul
11 va pivota in jurul axului pivotant 7. Centrul de masa al pendulului 11 este la o distanta de
axul pivotant 7 si sub axul pivotant 7, in raport cu directia gravitatiei. Miscarea pivotului
pendulului 11 in jurul axului pivotant 7 si miscarea axului pivotant 7 in jurul axei de rotatie 6
determina o miscare de translatie a pendulului 11 in raport cu cadrul 2 si in special in raport
cu al doilea element de transmitere a fortei 14. Aceasta miscare pivotantd a pendulului 11 are
efectul ¢d unul dintre primele elemente de transmitere a fortei 13 se apropie de cel de-al
doilea element de transmitere a fortei 14. Un prim element 13 de transmitere a fortei din
partea stanga prezentat in fig. 6 se va apropia de cel de-al doilea element de transmitere a
fortei 14 atunci cand purtitorul de sarcind 4 se roteste in primul sens de rotatie D1. in contrast,
primul element de transmitere a fortei 13 din dreapta prezentat in fig. 6 se va departa de cel
de-al doilea element de transmitere a fortei 14 atunci cdnd purtédtorul de sarcind 4 se roteste

in directia de rotatie D1.

Cand suprafata portanta 5 sau purtdtorul de sarcind 4 ating un unghi de inclinare

redeterminat sau unghi de rotatie, unul dintre primele elemente de transmitere a fortei 13
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angajeazd al doilea element de transmitere a fortei 14. Forta care determind inclinarea
suprafetei portante 5 sau rotatia purtatorului de sarcinad 4 este introdusa in cadrul 2 prin
intermediul dispozitivului de autoblocare 10 si preluatd de cadrul 2. Dispozitivul de

autoblocare 10 este apoi in pozitie de blocare.

in pozitia blocats a dispozitivului de autoblocare 10, purtatorul de sarcini 4 este conectat la
cadrul 2 intr-o maniera fixatad rotativ prin elementele de transmitere a fortei 13, 14, 15.
Aceasta stare de blocare este obtinuta atunci cand unghiul de inclinare a suprafetei portante
5 in raport cu un plan orizontal si unghiul de inclinare al purtatorului de sarcina 4 in raport cu

un plan vertical este de £10 °.

Cand purtdtorul de sarcina 4 se roteste din nou in jurul axei de rotatie 6, si anume in directia
pozitiei sale verticale de pornire, suprafata portanta 5 se deplaseaza si ea inapoi in pozitia sa
orizontald de pornire. Acest lucru determina pendulul 11 sa se deplaseze inapoi in pozitia sa
initiald. Primele elemente de transmitere a fortei 13 vor rula pe al treilea element de
transmitere a fortei 15 si se vor roti in jurul axei de rotatie 8. Ceea ce rezulta din combinarea
tuturor miscarilor, in special miscarea translationalad si rotativd a primelor elemente de
transmitere a fortei 13 in raport cu cadrul 2 si in special in raport cu al doilea element de
transmitere a fortei 14, asigura ca angrenajul dintre primele elemente de transmitere a fortei
13 si cel de-al doilea element de transmitere a fortei 14 este eliberat atunci cand purtatorul

de sarcina 4 este rotit in directia opusa de rotatie cu directia de rotatie blocata.

Figura 7 prezinta dispozitivul de autoblocare 10 intr-o ilustrare in sectiunea B-B a vederii
prezentata in figura 6. Al doilea element de transmitere a fortei 14 este conectat in mod non-
rotativ la un suport de retinere 17 a dispozitivului de autoblocare 10 printr-o conexiune cu
surub 18. Suportul de retinere 17 este conectat [a randul lui la cadrul 2 intr-o maniera non-
rotativa prin intermediul mijloacelor de fixare 28. In ceea ce priveste axa de rotatie 6, suportul

de retinere 17 este inconjurat radial de purtatorul de sarcina 4.

coryTANTA
N
MENIU

18




RO 135158 A0

Pendulul 11 are greutatea suplimentard 12 in zona stanga din fig.7. In zona din dreapta a fig.
7, pendulul 11 este conectat la purtatorul de sarcind 4 astfel incat sd poata fi rotit in jurul
axului pivotant 7 prin intermediul bucsei 16. Primul element de transmitere a fortei 13 este

conectat rotativ la pendulul 11.

Conexiuea cu surub 19, prezentata partial in figura 7, conecteaza cel de-al treilea element de

transmitere a fortei 15 la purtatorul de sarcind 4 intr-o maniera non-rotativa.

Figura 8 prezinta o ilustrare a dispozitivului de autoblocare 10 prin sectiunea C-C a vederii
prezentata in figura 6. Asa cum s-a descris mai sus, cel de-al doilea element de transmitere a
fortei 14 este conectat intr-o manierd non-rotativa la suportul de retinere 17 a dispozitivului
de autoblocare 10. Suportul de retinere 17 este la randul sau conectat non-rotativ la cadrul 2

prin mijloacele de fixare 28.

Primele doua elemente de transmitere a fortei 13 sunt conectate fiecare la pendulul 11 astfel
fncat sa poata fi rotite in jurul axelelor de rotatie 8 prin intermediul unei bucse 16 in fiecare

caz. Bucsele 16 sunt fixate la pendulul 11.

Figurile 9-11 prezinta functionarea dispozitivului de autoblocare 10 pe baza unei sectiuni a
dispozitivului de autoblocare 10 si a purtdtorului de sarcind 4, conform cu sectiunea din figura
6. Pornind de la figura 9, in care purtatorul de sarcina 4 este intr-o pozitie de pornire verticala,
purtatorul de sarcina 4 in fig. 10 este rotit in jurul axei de rotatie 6 intr-o prima directie de
rotatie D1 pana cand purtatorul de sarcind 4 a atins in cele din urma un unghi de rotatie
predeterminat a din fig. 11, care corespunde unghiului de inclinare predeterminat a al

suprafetei portante 5.

Suprafata portanti 5 (nereprezentati) este in pozitie orizontald in fig. 9. In Figura 11, suprafata

portanta 5 a atins un unghi de inclinare predeterminat a in raport cu pozitia orizontala.

Figura 9 prezintd dispozitivul de autoblocare 10in starea libera. Astfel, purtatorul de sarcind
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Dupa cum s-a descris deja in fig. 6, dispozitivul de autoblocare 10 are, de asemenea, un pendul
11 in fig 9, care include greutatea suplimentarda 12. Pendulul 11 este conectat rotativ la
purtatorul de sarcina 4 in jurul axului pivotant 7. Primele doua prim elemente de transmitere
a fortei 13 sunt conectate fiecare la pendulul 11 astfel incat sa se poata roti in jurul axelor de
rotatie 8. Primele doud prim elemente de transmitere a forfei 13 sunt in permanenta cuplate
cu cel de-al treilea element de transmitere a fortei 15, al treilea element de transmitere a
fortei 15 fiind conectat non-rotativ la purtdtorul de sarcind 4. Cel de-al doilea element de

transmitere a fortei 14 este conectat non-rotativ la cadrul 2 (nereprezentat).

Asa cum se aratad in fig. 9, primele elemente de transmitere a fortei 13 sunt distantate de cel
de-al doilea element de transmitere a fortei 14. Primele elemente de transmitere a fortei 13
nu sunt conectate la cel de-al doilea element de transmitere a fortei 14 intr-o maniera de

transmitere a fortei, adica nu se interconecteaza.

Figura 10 prezinta o stare in care suprafata portanta 5, neprezentatd, este inclinatd din
pozitia orizontala printr-un unghi de inclinare a. Unghiul de inclinare a poate fi, de exemplu,
6° in aceasta pozitie. Datorita conexiunii dintre suprafata portanta 5 si purtatorul de sarcina
4, purtdtorul de sarcina 4 este, de asemenea, rotit la unghiul de inclinare a din pozitia sa de
pornire verticald. Aici, purtatorul de sarcina 4 a efectuat o rotatie in jurul axei de rotatie 6 in

primul sens de rotatie D1 in raport cu cadrul 2, care nu este prezentat.

Datorita fortei gravitationale care actioneaza asupra pendulului 11 si montarii rotative a
pendulului 11, pendulul 11 din fig. 10 a executat o miscare de translatie in raport cu pozitia de
pornire din fig. 9 in jurul axului pivotant 7 si o miscare circulara a axului pivotant 7 in jurul axei

de rotatie 6 in primul sens de rotatie D1.
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Miscarea de translatie a pendulului 11 are ca efect ca un prim element de transmitere a fortei
13 din stanga s-a apropiat de al doilea element de transmitere a fortei 14. Acest prim element
de transmitere a fortei 13 din stanga nu este, totusi, inca angrenat cu al doilea element de
transmitere a fortei 14. Tn acest sens, primul element de transmitere a fortei 13 din stanga nu
este incd conectat la al doilea element de transmitere a fortei 14 intr-o maniera de transmitere
a fortei. Dispozitivul de autoblocare 10 este, de asemenea, intr-o stare de rotire libera in fig.

10. Purtatorul de sarcina 4 poate fi in continuare rotit in ambele sensuri de rotatie D1, D2.

n Figura 11, purtatorul de sarcin3 4 s-a rotit atat de departe in primul sens de rotatie D1
incat este atins un unghi de inclinare predeterminat a. Unghiul de inclinare a specificat este

de preferinta de 10 °.

Rotatia suplimentara a purtdtorului de sarcina 4 in prima directie de rotatie D1 are ca efect ca
primul element de transmitere a fortei 13 din stanga s-a apropiat de cel de-al doilea element
de transmitere a fortei 14 si a intrat in angrenare cu cel de-al doilea element de transmitere a
fortei 14. In mod corespunzitor, primul element de transmitere a fortei 13 din stanga din fig.
11 este conectat la al doilea element de transmitere a fortei 14 intr-o maniera de transmitere
a fortei. Prin conectarea primului element de transmitere a fortei 13 din stanga la cel de-al
doilea element de transmitere a fortei 14 si a primului element de transmitere a fortei 13 din
stanga la cel de-al treilea element de transmitere a fortei 15, purtatorul de sarcina 4 si cadrul
2 sunt, de asemenea, conectate intre ele intr-o maniera de transmitere a fortei. Datorita
acestei conexiuni, rotatia suplimentara a purtatorului de sarcina 4 in primul sens de rotatie D1
este blocatd. O rotatie a purtatorului de sarcind 4 in al doilea sens de rotatie D2 nu este

blocat. In starea prezentati in fig. 11, dispozitivul de autoblocare 10 este in pozitia blocata.

Daca purtatorul de sarcind 4 s-ar roti in a doua directie de rotatie D2, pornind de la starea
prezentatd in fig. 11, unghiul de inclinare a ar scidea. Astfel, suprafata portantd 5 se va

deplasa inapoi in pozitie orizontald atunci cdnd purtdtorul de sarcind 4 se roteste in a doua
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O miscare de rotatie a purtatorului de sarcina 4 in a doua directie de rotatie D2 ar avea, de
asemenea, consecinta cd primul element de transmitere a fortei 13 din stanga se va desprinde
de cel de-al doilea element de transmitere a fortei 14. Procesul de sldbire ar fi cauzat, pe de o
parte, de miscarea de translatie a pendulului 11 in raport cu cadrul 2 si, pe de alta parte, de
miscarile de rotatie ale elementului de transmitere a fortei 13 din stanga in jurul axelor de
rotatie 8 din stanga. Ca urmare conexiunea dintre purtatorul de sarcind 4 si cadrul 2,
neprezentatd, s-ar slabi. Dispozitivul de autoblocare 10 s-ar schimba din nou de la starea
blocata la starea libera si ar fi activata o rotatie a purtdtorului de sarcina 4 in al doilea sens de

rotatie D2.
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LIFT DE TREPTE CU DISPOZITIV DE AUTOBLOCARE

REVENDICARI Revendicari depuse conform

:art. 14 alin. 7 din legeanr. 64 /1981

la data de 1 7 -(2- 2021

R 1. Lift de trepte cu dispozitiv de autoblocare, destinat transportului persoanelor cu dizabilitati
locomotrii pe scérile interioare ale cladirilor, caracterizat prin aceea cd, este alcatuit dintr-o cale
de rulare (3) realizatd din trei parti, o prima parte a acesteia fiind o teavd rotunda (3.1), a doua
parte este o placd de sprijin (3.2) de form3 paralelipipedica amplasata in partea inferioara a tevii
(3.1), iar o a treia parte este o cremalierd (3.3) montata pe partea laterala in spatele placii de sprijin
(3.2), un cadru (2) incluzand o unitate de actionare, respectiv un motor de antrenare (29) cu
reductor prevazut cu un mijloc de antrenare, respectiv un pinion (31) care angreneaza cu dantura
cremalierei (3.3) si astfel conduce la deplasarea cadrului {2) de-a lungul cdii de rulare (3), un
purtator de sarcina (4) montat pe cadrul (2), prevazut cu o suprafata portanta (5) pentru transportul
pasagerului, pozitia verticald a purtdtorului de sarcina (4) fiind mentinuta prin rotirea acestuia fata
de cadrul {2) in zonele de curburd ale cdii de rulare (3) prin intermediul unei actionari rotative
prevazuta cu un motor de nivelare (30), de asemenea, liftul de trepte cu dispozitiv de autoblocare
mai este prevazut cu un suport (20) pentru sustinerea picioarelor pasagerului in timpul deplasarii,
liftul de trepte este prevazut si cu mijloace electronice de control pentru comanda motorului de
antrenare (29) si a motorului de nivelare (30) cat si cu un dispozitiv de autoblocare (10) la inclinarea

laterald a purtdtorului de sarcina (4) atunci cdnd unghiul de inclinare ajunge la o valoare prestabilita.

R 2. Lift de trepte cu dispozitiv de autoblocare, conform revendicarii 1, caracterizat prin
aceea ca, dispozitivul de autoblocare (10) cuprinde mijioace de fixare (26) pentru fixarea
dispozitivului de autoblocare (10) si elemente de transmitere a fortei (13), (14) respectiv (15),

elementele de transmitere a fortei (13) fiind formate pe un pendul (11).

R 3. Lift de trepte cu dispozitiv de autoblocare, conform revendicarii 1 si 2, caracterizat prin
aceea cd, dispozitivul de autoblocare (10) are in componenta sa niste prime elemente de
transmitere a fortei (13) sub forma unor roti dintate, un al doilea element de transmitere a fortei

14) sub forma unei coroane danturate interior care poate intra in angrenare cu primul element de
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transmitere a fortei (13) in cazul inclinarii laterale a liftului si un al treilea element de transmitere a
fortei (15) sub forma unui sector dintat care se afla in angrenare permanenta cu primele elemente

de transmitere a fortei (13).

R 4. Lift de trepte cu dispozitiv de autoblocare, conform revendic3rii 1+3, caracterizat prin
aceea c3, de partea fixa a actiondrii rotative a liftului de trepte este fixat un suport de retinere (17)
prin intermediul unor mijloace de fixare (28) care impiedica rotirea suportului de retinere (17) fata
de partea fixa a actionarii rotative, pe partea mobila a actionarii rotative fiind montat rigid un
purtator de sarcina (4), pe partea din spate a purtatorului de sarcina (4) fiind montata rigid o bucsa
(16) pe directia axului pivotant (7) pe care este montat rigid al treilea element de transmitere a

fortei (15) prin intermediul unor conexiuni cu surub (19).

R 5. Lift de trepte cu dispozitiv de autoblocare, conform revendicarii 1+4, caracterizat prin
aceea c3, in spatele celui de-al treilea element de transmitere a fortei (15), pe bucsa (16), este
montat un pendul (11) care se poate roti in jurul bucsei (16) datorita fortei gravitationale, pendulul
(11) fiind prevazut la partea inferioara cu o greutate suplimentara (12) care ajuta la mentinerea
pendulului (11) in pozitie verticald, pe partea frontald a pendulului (11), de o parte si de alta a
planului median al acestuia, fiind montate rigid niste bucse {16) pe directia axelor de rotatie (8), pe
bucsele (16) fiind montate primele elemente de transmitere a fortei (13) care se afla in angrenare
permanenta cu al treilea element de transmitere a fortei (15), putandu-se rostogoli prin angrenare

peste acesta.

R.6. Lift de trepte cu dispozitiv de autoblocare, conform revendicarii 1+5, caracterizat prin aceea
ca, primele elemente de transmitere a fortei (13) pot pivota in jurul bucselor (16), astfel ca in cazul
inclindrii purtdtorului de sarcind (4), ca urmare a unor defectiuni ale sistemului electronic de
stabilizare, pendulul (11) isi pastreaza pozitia verticald datoritd fortei gravitationale, rotindu-se in
jurul bucsei (16) pana cénd unul dintre primele elemente de transmitere a fortei (13), care se
rostogolesc prin angrenare peste dantura celui de-al treilea element de transmitere a fortei (15),
intra in angrenare cu dantura interioara a celui de-al doilea element de transmitere a fortei (14)

montat rigid pe cadrul liftului, impiedicand rasturnarea lateralad a purtdtorului de sarcina (4), atunci
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