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s NMOTOR ELASTIC
(57) Rezumat:

Inventia se refera la un motor elastic ecologic, utilizabil
la obtinerea unei migcari continue de rotatie. Motorul,
conform inventiei, cuprinde cel putin un prim element
(6) elastic de forma inelara, sustinut prin intermediul a
cel putin unui prim ansamblu de suporti (2, 10, 11)
alcatuit dintr-un suport (2) de sprijin pozitionat intre un
prim suport (10) de apasare si un al doilea suport (11)
de apasare pentru realizarea tensionarii respectivului
cel putin un prim element (6) elastic, suportii (2, 10, 11)
fiind fixati pe o placé (1) de baza, pe o traiectorie cir-
culara conform proiectiei circumferintei elementului (6),
in care distanta dintre al doilea suport (11) si acel
suport (2) este mai mare decét distanta dintre primul
suport (10) si acel suport (2) si in care suportul (2)
cuprinde cel putin o prima axa (4) cu o protuberanta (5)
de sprijin a respectivului cel putin un prim element (6) si
fiecare suport (10, 11) cuprinde cel putin cate o prima
axa (9) prevazuta cu o protuberanta (8) de apasare
care apasa respectivul cel putin un prim element (6) pe
fata opusa fetei elementului (6) care se sprijina pe
protuberanta (5), acele prime axe (9) apartinéand primu-
lui suport (10), respectiv celui de al doilea suport (11),
fiind fixate intr-un prim balansier (12) al celui de al
doilea suport (11), respectiv intr-un alt prim balansier
(13) al primului suport (10), pivotanti in jurul cite unui ax
(14) fixat in cel de al doilea suport (11), respectiv in
primul suport (10), si cate un surub (16) de reglaj, unul
pentru al doilea suport (11), respectiv un altul pentru
primul suport (10) a carui rotatie determiné translatarea
cate unei bucse (15) filetate conectate cu acei primi
balansieri (12, 13), determinand deplasarea acestora si
tensionarea respectivului prim element (6), iar la

capatul acelei prime axe (4) a suportului (2) aflat la
extremitatea dinspre exteriorul placii (1) este prevazuta
o roaté (17) dintata de transmitere a miscarii de rotatie
la un consumator.
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MOTOR ELASTIC

Inventia se refera la un motor elastic ecologic, utilizabil la obtinerea unei
miscari continue de rotatie.

Este cunoscut un motor elastic care are un ax rotitor pe care se fixeaza
capatul unui element elastic de tip fir care se infasoara bine intins pe ax, celalalt
capat al elementului elastic fiind fixat de un suport inamovibil. Prin intinderea
elementului elastic infasurat pe axul rotitor se inmagazineaza o forta elastica a carei
eliberare provoaca scurtarea la loc a elementului elastic, adica rotirea axului in
sensul invers celui de la momentul infasurarii.

Motorul cunoscut prezintd dezavantajul ca lungimea relativ limitatda a
elementului elastic de tip fir face ca durata de desfasurare sa fie scurta, dupa care
este necesar un nou ciclu infasurare / desfasurare — ceea ce face ca functionarea
acestui motor sa fie discontinua.

Brevetul 2814907 dezvaluie o jucarie zburatoare actionata de un motor elastic
cu banda de cauciuc care are in compunere 0 rama de baza dreptunghiulara cu o
bara verticala care este in contact cu un carlig de care se agata o banda elastica de
cauciuc, la capatul opus fiind prevazut un lagar in care se roteste un ax care are la
un capat un al doilea céarlig de care este prinsa banda elastica iar la partea opusa,
solidara cu axul, o elice si care dezvolta 0 miscare de rotatie limitata.

Problema tehnica pe care o rezolva prezenta inventie este aceea de a realiza
un motor cu functionare rotativa, care sa inlature discontinuitatea functionarii.

Motorul elastic conform inventiei, rezolva problema tehnica mentionata si inlatura
dezavantajele motoarelor elastice cunoscute prin aceea ca cuprinde cel putin un prim
element elastic de forma inelara, sustinut prin intermediul a cel putin unui prim
ansamblu de suporti alcatuit dintr-un suport de sprijin pozitionat intre un prim suport
de apasare si un al doilea suport de apasare pentru realizarea tensionarii
respectivului cel putin un prim element elastic, suportii fiind fixati pe o placa de baza,
pe o traiectorie circulara conform proiectiei circumferintei elementului elastic, in care
distanta dintre al doilea suport de apasare si suportul de sprijin este mai mare decat
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distanta dintre primul suport de apasare si suportul de sprijin si in care suportul de
sprijin cuprinde cel putin o prima axa cu o protuberanta de sprijin a respectivului cel
putin un prim element elastic si fiecare prim si al doilea suport de apasare cuprinde
cel putin cate o prima axa prevazuta cu o protuberanta de apasare care apasa
respectivul cel putin un prim element elastic pe fata opusa fetei elementului elastic
care se sprijind pe protuberanta de sprijin, acele prime axe apartindnd primului
suport de apasare, respectiv celui de-al doilea suport de apasare, fiind fixate intr-un
prim balansier al celui de al doilea suport de apasare, respectiv intr-un alt prim
balansier al primului suport de apasare, pivotanti in jurul cate unui ax fixat in al
doilea suport de apasare, respectiv in primul suport de apasare, si cate un surub de
reglaj, unul pentru al doilea suport de apasare, respectiv un altul pentru primul suport
de apasare, a carui rotatie determina translatarea cate unei bucse filetate conectate
cu acei primi balansieri ai celui de al doilea suport de apasare, respectiv ai primului
suport de apasare, determindnd deplasarea respectivilor primi balansieri si
tensionarea respectivului prim element elastic iar la capatul acelei prime axe a
suportului de sprijin, aflat la extremitatea dinspre exteriorul placii de baza, fiind
prevazuta o roata dintata de transmitere a migcarii de rotatie la un consumator
nefigurat.

Intr-o varianta de realizare a inventiei cand sunt mai multe elemente elastice, la
capatul fiecarei axe apartindnd suportului de sprijin, aflat la extremitatea dinspre
centrul placii de baza, este fixatd o piesa care preia miscarea de rotatie a axei
respective si care se conecteaza cu cel putin o altéd piesa, invecinata, care preia
miscarea de rotatie a unei alte axe prevazuta pe suportul de sprijin, prin intermediul
unui mecanism adecvat de preluare a miscarii de rotatie a fiecarei axe si de
transmitere a acesteia prin intermediul rotii dintate la un consumator .

Mecanismul de preluare a miscarii de rotatie a mai multor axe poate fi cu angrenaje,
curele sau lanturi de transmisie.

Intr-o variantd preferatd de realizare a inventiei distanta dintre al doilea suport de
apasare si suportul de sprijin este dubla fatd de distanta dintre primul suport de
apasare si suportul de sprijin.

Intr-o alta varianta de realizare a inventiei, atunci cand pentru sustinerea elementului
elastic se folosesc mai multe ansambluri de suporti, suporturile de sprijin respective
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sunt dispuse echidistant pe traiectoria circulard proiectatd de circumferinta
elementului elastic.

Elementul elastic de forma inelara este sub forma de banda ale carei fete care intra
in contact cu protuberantele de sprijin, respectiv cu protuberantele de apasare,
prezintd un canal concav pentru pozitionare in raport cu un profil convex al
respectivelor protuberante.

Placa de baza se prinde de un batiu nefigurat, cu niste elemente de
asamblare.

Pentru functionarea motorului elastic conform inventiei, in faza initialda, unul
sau mai multe elemente elastice se sprijina pe protuberantele de sprijin ale suportului
de sprijin, iar protuberantele de apasare ale primului suport de apasare si ale celui de
al doilea suport de apasare sunt in contact cu fata elementelor elastice care este
opusa fetei de sprijin. In faza a doua, suruburile de reglaj ale celui de al doilea suport
de apasare se rotesc, determinand bascularea balansierilor corespunzatori celui de
al doilea suport de apasare, in jurul axelor, astfel incat protuberantele de apasare sa
apese pe elementele elastice, determindnd deformarea elasticda a elementelor
elastice si aparitia pe acestea a unei componente tangentiale, la cel de al doilea
suport de apasare, si a unei forte de reactie, la suportul de sprijin, iIn acest moment
nivelul cel mai inalt al elementelor elastice gasindu-se foarte aproape suportul de
sprijin pe directia primului suport de apasare. Pentru a se putea realiza miscarea de
rotatie, trebuie schimbata inclinatia portiunii elementului elastic cuprinsa intre pozitia
suportului de sprijin si pozitia pe primul suport de apasare, astfel ca, in faza a treia,
sunt actionate suruburile de reglaj ale primului suport de apasare, pentru bascularea
celor doi balansieri corespunzatori primului suport de apasare pana in momentul
cand nivelul cel mai inalt al elementelor elastice se muta in punctul aflat intre
suportul de sprijin si al doilea suport de apasare. Datorita modului in care sunt
dispuse balansierele pe primul suport de apasare si datorita faptului ca forta de
apasare, in faza stransa, este perpendiculara pe elementul elastic, la contactul dintre

primul suport de apasare si elementul elastic nu mai apare o componenta tangentiala.

Dupa realizarea acestei actiuni incepe miscarea de rotatie a elementelor elastice. Cu
céat nivelul cel mai inalt al elementului elastic este mai departe de suportul de sprijin
dar nu mai departe de jumatatea distantei dintre suportul de sprijin si cel de al doilea
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suport de apasare, cu atat elementele elastice se invart mai repede si cu o forta mai
mare, datorita faptului ca in portiunea elementului elastic cuprins intre fiecare ax al
suportului de sprijin si cel de al doilea suport de apasare apare o inclinatie si o forta
tangentiala din descompunerea fortei in portiunea inclinata care imping elementul

elastic in aceeasi directie.

Cu cat distanta dintre primul suport de apasare si suportul de sprijin este mai mica,
cu atat elementul elastic devine mai tensionat si rezulta inclinatii mai mari ale inelului
elastic care conduc la aparitia unor forte in portiunea inclinatd, pana cand energia
inmagazinata in acesta, produce deplasarea elementului elastic dinspre protuberanta
de apasare a celui de al doilea suport de apasare si respectiv protuberanta de sprijin
a suportului de sprijin, Tnspre protuberanta de apasare a primului suport datorita
aparitiei fortelor tangentiale.

Elementele elastice se misca continuu datorita descompunerii forielor intre
elementele elastice si protuberantele suportului de sprijin si ale primului si celui de al
doilea suport de apasare, precum si a actiunii si reactiunii a elementului elastic inelar.
Rotirea elementelor elastice determina rotirea tuturor axelor suportului de sprijin de
unde, prin intermediul elementului de transmitere a miscarii, ajunge la un consumator
nefigurat. Motorul conform inventiei are 0 miscare de rotatie continua, care se obtine
la nivelul elementului de transmitere a miscarii de rotatie.

Motorul elastic conform inventiei poate fi realizat cu un singur element elastic
de forma inelara sau cu mai multe, ajungand pana la 50 de elemente elastice si cu
un singur ansamblu de suporti sau cu mai multe ansambluri de suporti, in functie de
diametrul elementului elastic de forma inelara si de numaru! de elemente elastice.

Avantajele motorului elastic conform inventiei constau in aceea ca are o
constructie simpla, usor de pus in practica, nu necesita nici un reglaj din partea
operatorului, asigurdnd o functionare continua, ecologica si care se poate si
automatiza sa porneasca de la un buton pornit/oprit.

in cele ce urmeazi se da un exemplu de realizare a motorului elastic conform
inventiei, in legatura cu figurile 1 + 12, care reprezinta:
Fig.1 - vedere tridimensionald a motorului elastic conform inventiei, in stare
netensionata (initiala)
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Fig. 2 - vedere tridimensionala a primului suport de apasare 10 al motorului elastic
din fig. 1

Fig. 3 - vedere tridimensionala a celui de al doilea suport de apasare 11 al motorului
elastic din fig. 1

Fig. 4 - vedere tridimensionald a suportului de sprijin 2 al motorului elastic din fig. 1
Fig. 5 - vedere tridimensionald a motorului elastic conform inventiei, in stare
tensionata

Fig. 6 - vedere desfasurata in sectiune longitudinala prin motorul elastic, dupa
actionarea suruburilor 16 ale suporturilor de apasare secunde 11

Fig. 7 - detaliul G din fig. 6

Fig. 8 - detaliul H din fig. 7

Fig. 9 - detaliul K din fig. 7

Fig. 10 - vedere desfasurata in sectiune longitudinala prin motorul elastic dupa
actionarea suruburilor 16 ale suporturilor de apasare prime 10,

Fig. 11 - detaliul M din fig. 10

Fig. 12 - detaliul N din fig. 11

In figura 1 se prezintd un exemplu de realizare a unui motor elastic conform
inventiei care este format dintr-o placa de baza 1 si doua elemente elastice de forma
inelara (6) care sunt sustinute prin intermediul a doua ansamble de suporti (2,10,11),
fiecare ansamblu de suporti (2,10,11) fiind alcatuit dintr-un suport de sprijin (2)
pozitionat intre un prim suport de apasare (10) si un al doilea suport de apasare (11),
cele doua ansamble de suporti fiind fixate pe placa de baza (1), pe o traiectorie
circulara, in pozitie diametral opusa. Suportul de sprijin 2 este prevazut cu cate
doua perechi de lagare 3 1n care sunt pozitionate doua axe 4 pe care se afla cate o
protuberanta 5 de sprijin si contact cu elementele elastice 6. La capatul fiecarei axe 4
aflat la extremitatea dinspre centrul placii de baza 1 este montata rigid cate o piesa 7
care preia miscarea de rotatie a axei 4, sub forma unei roti dintate, si care sunt
angrenate intre ele. Elementele elastice de forma inelara 6 se sprijina pe
protuberantele 5 si totodata vin in contact cu niste protuberante de apasare 8 aflate
pe cate un ax 9 al unor suporturi de apasare, dintre care un prim suport de apasare
10, respectiv un al doilea suport de apasare 11, fixate pe placa de baza 1, al doilea
suport de apasare 11 fiind dispus la o distanta fata de suportul de sprijin 2 care este
dubla in comparatie cu distanta dintre primul suport de apasare 10 si suportul de
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sprijin 2. Protuberantele de apasare 8 actioneaza pe fata opusa a elementelor
elastice 6 fafa de protuberantele de sprijin 5. Axele 9 sunt fixate in niste lagare 3, ale
unor primi balansieri 12 ai celui de al doilea suport de apasare 11, respectiv ale unor
alti primi balansieri 13 ai primului suport de apasare 10, care pot pivota in jurul a cate
unui ax propriu 14 fixat in cel de al doilea suport de apdsare 11, respectiv in primul
suport de apasare 10 datorita translatarii unor bucse filetate 15, conectate cu primul
balansier 12, respectiv cu celalat prim balansier 13, care sunt actionate de rotirea
unui surub de reglaj 16 care se poate roti, dar nu se poate deplasa axial si care
prezintd un filet stinga/dreapta. Elementele elastice 6 sunt sub forma de banda ale
carei fete care intra in contact cu protuberantele de sprijin, respectiv cu
protuberantele de apasare, prezinta un canal concav a, care interactioneaza pentru
pozitionare si antrenare cu un profil convex b al protuberantelor de sprijin § si al
protuberantelor de apasare 8 corespunzatoare celui de al doilea suport de apasare
11, respectiv al protuberantelor de apasare 8 corespunzatoare primului suport de
apasare 10. La capatul uneia dintre axele 4, aflat la extremitatea dinspre exteriorul
placii de baza, este montata o roata dintatd 17 de transmitere a miscarii de rotatie la
un consumator nefigurat. Placa de baza 1 se prinde de un batiu, nefigurat, cu niste
elemente de asamblare 18.

In faza initiala, elementele elastice 6 se sprijina pe protuberantele de sprijin 5,
iar protuberantele de apasare 8 sunt n contact cu fata opusa a elementelor elastice
6. In faza a doua, suruburile de reglaj 16 ale suporturilor de apasare secunde 11 se
rotesc, determinand bascularea primilor balansieri 12 in jurul axelor 14, astfel incat
protuberantele de apasare 8 sa apese cu o fortda F1 pe elementele elastice 6,
determinand deformarea elastica a elementelor elastice 6 si aparitia pe ele a unei
componente tangentiale F la cel de al doilea suport de apasare 11 si a unei forte de
reactie Fr la suportul de sprijin 2, Tn acest moment nivelul cel mai Tnalt A1 al
elementelor elastice 6 gasindu-se intre suporturile de sprijin 2 si suporturile de
apasare prime 10. Pentru a se putea realiza miscarea de rotatie, trebuie ca inclinatia
portiunii elementului elastic 6 cuprinsa intre pozitia suportului de sprijin 2 si pozitia pe
primul suport de apasare 10 sa fie schimbata, opus fata de inclinatia actuala, motiv
pentru care in faza a treia sunt actionate suruburile de reglaj 16 ale primilor suporti
de apasare 10 pentru bascularea celor doi balansieri 13 pana in momentul cand
nivelul cel mai Tnalt al elementelor elastice 6 se mutd in punctul A2 aflat intre
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suporturile de sprijin 2 si suportii de apasare secunzi 11, determinand aparitia unei
forte F2 la primul suport de apasare 10 si a unei forte de reactie Fr2 la suportul de
sprijin 2, precum si a unor componente tangentiale Fat si respectiv Fr2. Dupa
realizarea acestei actiuni incepe miscarea de rotatie a elementelor elastice 6. Cu cat
nivelul cel mai Tnalt A2 este mai departe de suportul de sprijin 2, dar nu mai departe
de jumatatea distantei dintre suportul de sprijin 2 si cel de al doilea suport de
apasare 11, cu atat elementele elastice 6 se invart mai repede si cu o fortd mai mare,
datorita faptului ca fortele tangentiale F1t si Fr2t de la suportii de apasare secunzi 11
si respectiv de la suporturile de sprijin 2 imping elementele elastice 6 in aceeasi
directie. Elementele elastice 6 se rotesc continuu in contact cu protuberantele tuturor
axelor 4 si 9 datorita descompunerii fortelor intre elementele elastice 6, respectiv
portiunilor inclinate ale elementelor eleastice si protuberantele 5 si 8 ale suportilor 2,
si 11. Rotirea elementelor elastice 6 antreneaza rotirea axelor 4, de unde, prin
intermediul rotii dintate 17, miscarea de rotatie se transmite la un consumator
nefigurat.

Elementele elastice 6, sunt realizate din material rezistent cu proprietati
elestice, de exemplu din otel de arc sau un alt material similar, sub forma de banda
cu o grosime cuprinsa intre 1mm si 250 mm si o latime cuprinsa intre 2 mm  si 900
mm .

Diametrul elementului elastic 6 este cuprins intre 10 mm si 100 m.

In exemplul conform inventiei elementele elastice 6 au grosimea de 9 mm,
latimea de 50 mm si diametrul de 990 mm.
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REVENDICARI

1.

Motor elastic caracterizat prin aceea ca cuprinde cel putin un prim element
elastic (6) de forma inelara, sustinut prin intermediul a cel putin unui prim
ansamblu de suporti (2,10,11) alcatuit dintr-un suport de sprijin (2) pozitionat intre
un prim suport de apasare (10) si un al doilea suport de apasare (11) pentru
realizarea tensionarii respectivului cel putin un prim element elastic (6), suportii
(2,10,11) fiind fixati pe o placa de baza (1), pe o traiectorie circulara conform
proiectiei circumferintei elementului elastic (6), in care distanta dintre al doilea
suport de apasare (11) si suportul de sprijin (2) este mai mare decét distanta
dintre primul suport de apasare (10) si suportul de sprijin (2) si in care suportul de
sprijin (2) cuprinde cel putin o prima axa (4) cu o protuberanta de sprijin (5) a
respectivului cel putin un prim element elastic (6) si fiecare suport de apasare (10,
11) cuprinde cel putin cate o prima axa (9) prevazuta cu o protuberanta de
apasare (8) care apasa respectivul cel putin un prim element elastic (6) pe fata
opusa fetei elementului elastic (6) care se sprijina pe protuberanta de sprijin (5),
acele prime axe (9) apartinand primului suport de apasare (10), respectiv celui de
al doilea suport de apasare (11), fiind fixate intr-un prim balansier (12) al celui de
al doilea suport de apasare (11), respectiv intr-un alt prim balansier (13) al
primului suport de apasare (10), pivotanti in jurul cate unui ax (14) fixat in cel de
al doilea suport de apasare (11), respectiv in primul suport de apasare (10), si
cate un surub de reglaj (16), unul pentru al doilea suport de apasare (11),
respectiv un altul pentru primul suport de apasare (10) a carui rotatie determina
translatarea cate unei bucse filetate (15) conectate cu acei primi balansieri (12,
13), determinand deplasarea respectivilor primi balansieri (12,13) si tensionarea
respectivului prim element elastic (6) iar la capatul acelei prime axe (4) a
suportului de sprijin (2) aflat la extremitatea dinspre exteriorul placii de baza (1)
fiind prevazutd o roata dintatd (17) de transmitere a miscarii de rotatie la un
consumator.

Motor elastic conform revendicarii 1 caracterizat prin aceea ca atunci cand sunt
mai multe elemente elastice (6), la capatul fiecarei axe (4) apartinand suportului
de sprijin (2), aflat la extremitatea dinspre centrul placii de baza (1), este fixata o
piesa (7) care preia miscarea de rotatie a axei (4) si care se conecteaza cu cel
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putin o alta piesa (7), invecinata, care preia miscarea de rotatie a unei alte axe (4),
prin intermediul unui mecanism adecvat de preluare a miscarii de rotatie a fiecarei
axe (4) si de transmitere a acesteia prin intermediul rotii dintate (17) la un

consumator .

. Motor elastic conform revendicarilor 1 si 2 caracterizat prin aceea ca distanta
dintre al doilea suport de apasare (11) si suportul de sprijin (2) este dubla fata de
distanta dintre primul suport de apasare (10) si suportul de sprijin (2).

. Motor elastic conform revendicarilor 1 la 3 caracterizat prin aceea ca, atunci
cand sunt mai multe ansambluri de suporti (2,10,11) suporturile de sprijin (2)
respective sunt dispuse echidistant pe traiectoria circulara proiectata de

circumferinta elementului elastic (6).

. Motor elastic conform revendicarilor 1 |la 4 caracterizat prin aceea ca

elementul elastic de forma inelara (6) este sub forma de banda ale carei fete care
intra In contact cu protuberantele de sprijin (5), respectiv cu protuberantele de
apasare (8), prezinta un canal concav pentru pozitionare in raport cu un profil
convex al respectivelor protuberante (5,8).
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