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49 SISTEM AUTOMAT DE CONTROL AL COMENZILOR

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un sistem automat de control al
comenzilor date de un utilizator unei manete, realizat pe
baza evaluarii rezistentei electrice si a forfei de contact.
Sistemul, conform inventiei, este constituit dintr-un
sistem cu maneta (1), in interiorul caruia este plasat un
microsistem de achizitie cu microcontroler (2), care
preia un semnal electrodermal in doua puncte de
contact al manetei cu degetul mare si palma utili-
zatorului prin intermediul a doi senzori electroconductori
(3, 3') dintr-un material biocompatibil, un circuit adaptor
(4) cu convertor rezistenta electrica -tensiune si amplifi-
cator instrumental, si un senzor de forta (5), prin inter-
mediul carora este determinat daca comenzile date de
utilizator sunt valide sau maneta a fost actionata din
greseala.
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Sistem automat de control al comenzilor

Inventia se referd la un sistem automat de control al comenzilor, date de un utilizator unei
manete, realizat pe baza evaluarii rezistentei electrice electrodermale si a fortei de contact.

In scopul realizarii unor dispozitive pentru controlul automat al comenzilor este
cunoscutd o solutie (LECKENBY 8. L., Joystick center lock. Brevet de inventie nr. US10394272
(B1), 2019-08-27), care constd, in principal, in utilizarea unui mecanism cu bila si arc prin
intermediul ciruia, maneta este manevratd in pozitie corecta, arcul de blocare fiacind imposibila
actionarea din greseald a manetei.

Dezavantajele solugiei sunt legate de complexitatea executiei si de numarul ridicat de
elemente mecanice utilizate pentru evitarea actionarilor eronate ale manetei.

Problema tehnicd pe care o rezolva inventia constd in realizarea unui sistem automat de
control al comenzilor care verifici existenta unui contact ferm intre manetd $i ména
utilizatorului.

Sistemul automat de control al comenzilor, conform inventiei, inlatura dezavantajele
prezentate prin aceea cd este constituit, in principal dintr-un sistem de evaluare a rezistentei
electrodermale si a fortei de contact dintre mana si manetd, plasat in interiorul manetei si aflat in
permanentd in contact cu degetele mainii utilizatorului ce actioneazd maneta. Datele preluate
sunt transmise wireless calculatorului ce va stabili daca maneta poate executa comanda dati de
operatorul uman sau nu.

Inventia prezintd urmaétoarele avantaje:
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- Sistemul nu necesité spatiu suplimentar fiind plasat in interiorul manetei;

- Executia imediatd a comenzilor validate;

- Simplitate constructiva, posibilitatea de a regla limitele rezistentei electrodermale, a fortei
de apésare si volum redus.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legéturd cu figura 1 si figura 2,
care reprezintd dupd cum urmeaza:

- fig. 1 — vedere de ansamblu a sistemului automat de control al comenzilor;
- fig. 2 — schema bloc a etapelor de preluare a semnalelor de cétre sistemul automat de
control al comenzilor, implementat prin microcontroler.

Sistemul automat de control al comenzilor, conform inventiei, este constituit in principal
dintr-un sistem cu manetd 1, in interiorul cdruia este plasat un microsistem de achizitie cu
microcontroler a semnalului electrodermal 2, preluat in doud puncte de contact a manetei cu
degetul mare si palma utilizatorului prin intermediul a doi senzori electroconductori dintr-un
material biocompatibil 3 si 3° si un circuit adaptor 4 cu convertor rezistenta electrica - tensiune si
amplificator instrumental ce asigurd adaptarea nivelului de tensiune provenit de la senzori pana
dispozitivului. Pentru a determina contactul ferm dintre ména si manetd sub electrodul 3 a fost
montat un senzor de forta 5. In functie de valoarea fortei de apasare si de semnalul electrodermal
preluat, care trebuie sd se incadreze intr-un interval prescris, comanda datd de utilizator este
validati sau nu. In cazul in care valoarea rezistentei electrodermale este in afara domeniului
prescris in microcontroler comanda nu este preluatd, fiind asteptatd repetarea acesteia (nivelul
scazut al rezistentei electrodermale reprezintd un nivel ridicat de stres al utilizatorului, nivelul
ridicat al rezistentei electrodermale reprezintd o comanda eronata aparuta prin lovirea accidentala
a manetei).

Sistemul automat de control al comenzilor, conform inventiei, poate fi reprodus cu
aceleasi performante i caracteristici ori de céte ori este necesar, fapt care constituie un argument

in favoarea respectdrii criteriului de aplicabilitate industriala.
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Revendiciri

1. Sistem automat de control al comenzilor, caracterizat prin aceea ca, este constituit in
principal dintr-un sistem cu manetd (1), in interiorul céruia este plasat un microsistem de
achizitie cu microcontroler (2), microsistem de achizitie ce preia semnalul electrodermal in
doua puncte de contact a manetei cu degetul mare si palma utilizatorului prin intermediul a
doi senzori electroconductori dintr-un material biocompatibil (3) si (3”) si un circuit adaptor
(4) cu convertor rezistenta electrica - tensiune si amplificator instrumental ce asigura cresterea
nivelului de tensiune provenit de la senzori pana la valorile optime ale convertorului analog-
contactul ferm dintre mana i maneta sub electrodul (3) are montat un senzor de forta (5).

2. Sistem automat de control al comenzilor, conform revendicarii 1, caracterizat prin
aceea ca In functie de valoarea fortei de apasare si de semnalul electrodermal preluat cu
microsistemul de achizitie cu microcontroler (2), care trebuie si se incadreze intr-un interval
prescris, este validatd sau nu comanda datd, iar in cazul in care valoarea rezistentei
electrodermale este in afara domeniului prescris in microcontroler comanda nu este preluata,
fiind asteptatd repetarea acesteia (nivelul scazut al rezistenfei electrodermale reprezintd un
nivel ridicat de stres al utilizatorului, nivelul ridicat al rezistentei electrodermale reprezinta o

comanda eronatd aparuta prin lovirea accidentald a manetei).
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