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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un stand cu moment de torsiune
reglabil pentru probarea electromecanismelor rotative
destinat utilizérii in orice aplicatie care foloseste acest
tip de aparate. Standul, conform inventiei, este alcatuit
dintr-un suport (1) care are rolul de a sustine intreaga
constructie pe care se monteaza un lant cinematic
format dintr-un tambur (6), de care sunt fixate niste
cabluri (7) cuplate prin intermediul unor dispozitive (D)
de incarcare progresiva a fortei, la niste talere (9) pe
care se aseaza niste greutati (8) etalonate, iar cursa
intregului lant cinematic este monitorizata de un traduc-
tor (6) de pozitie si toti parametrii sunt monitorizati si
afisati pe un panou (10) de comanda, dispozitivul (D) de
reglarea momentului de torsiune fiind realizat astfel
incat forta de tractiune sa poata fi modificata cu ajutorul
unui arc (13), al unei combinatii de arcuri (13 si17) sau
al unui tampon (18) din cauciuc, a carui pretensionare
este reglata prin intermediul unui taler (16) cu tija
filetata.
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Figuri: 8
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STAND CU MOMENT DE TORSIUNE REGLABIL PENTRU
PROBAREA ELECTROMECANISMELOR ROTATIVE

Inventia se referd la un stand cu moment de torsiune reglabil pentru
probarea electromecanismelor rotative destinat utilizarii In orice aplicatie care
foloseste acest tip de aparate.

Se cunoaste 0 metoda si un stand de proba pentru mecanismele de actionare
electrica a armaturilor industriale conform brevetului RO 110991 B1.

Metoda folositd in brevetul RO 110991 B1, consta 1n aceea ci utilizeaza un
disc de franare cu saboti actionati hidraulic pentru realizarea momentului
rezistent.

Reglarea strangerii sabotilor se face cu ajutorul unor parghii de tarare pe
care se agata greutati etalon.

Racirea discului cu frana cu saboti este realizatd cu ajutorul unui ventilator
cu aer.

Misurarea momentului se realizeaza cu ajutorul unei parghii ce actioneaza
pe o doza tensometrica.

Se mai cunosc de asemenea metode de realizare a momentului rezistent in
vederea probirii electromecanismelor rotative prin folosirea de sisteme de franare
cu pulberi magnetice, curenti turbionari sau cuplaje hidraulice.

Dezavantajul principal al acestor solutii constructive consta n faptul ca nu
realizeazd un moment rezistent controlabil cu exactitate si sunt folosite pentru
turatii medii sau mari.

De asemenea momentul rezistent realizat se modifica functie de variatia In
timp a caracteristicilor fizice a materialelor folosite pentru realizarea franarii,
necesitand din acest motiv instalatii de racire.

Totodatd la solutiile constructive prezentate momentul rezistent realizat
este influentat de trecerea de la regimul static la cel dinamic, existand o diferenta
de moment dintre pornirea din repaos fatd de cea de functionare in regim nominal.

Problema tehnicad pe care o rezolva inventia consta in faptul ca standul
realizeazd cu exactitate un moment de torsiune rezistent reglabil pentru turatii
mici, momentul transmis direct la axul de iesire al electromecanismului fiind
vizualizat continuu pe intreaga durata a probei, putand fi achizitionat de un sistem
de calcul.

Simultan sunt vizualizati continuu cursa efectuatd, curentul absorbit si
tensiunea de alimentare.

Momentul rezistent creat nu depinde de sursa de tensiune sau de parametri
materialelor utilizate, nu necesitd instalatii suplimentare de ricire si este
nepoluant.
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Prin folosirea unui dispozitiv propriu standul realizeazd momentul de
torsiune rezistent functie de diagrama solicitata.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legitura si cu
figurile 1...8 care reprezinta:

Fig. 1 Solutie constructiva de ansamblu a standului

Fig. 2 Vedere laterala de ansamblu a standului

Fig. 3 Solutie constructiva a dispozitivului de reglare a fortei cu un arc

Fig. 4 Solutie constructiva a dispozitivului de reglare a fortei cu doud arcuri

Fig. 5 Solutie constructiva a dispozitivului de reglare a fortei cu tampon de
cauciuc

Fig. 6 Curba de variatie a fortei pentru dispozitivul de reglare a fortei cu un
arc

Fig. 7 Curba de variatie a fortei pentru dispozitivul de reglare a fortei cu
doua arcuri

Fig..8 Curba de variatie a fortei pentru dispozitivul de reglare a fortei cu
tampon de cauciuc.

Standul cu moment de torsiune reglabil pentru probarea
electromecanismelor rotative conform inventiei si asa cum se observa si din cadrul
fig.1 este alcatuit dintr-un suport 1 care are rolul de a sustine intreaga constructie
pe care se monteaza un lant cinematic format dintr-un cuplaj electromagnetic 2,
un traductor de cuplu 3, frana electromagnetica 4, un tambur 6, de care sunt fixate
cablurile 7 cuplate prin intermediul unor dispozitive D de incarcare progresiva a
fortei, la talerele 9 pe care se asaza greutéti etalonate 8.

Cursa Intregului lant cinematic este monitorizatd de un traductor de pozitie
5 si toti parametri sunt monitorizati si afisati pe panoul de comanda si control 10.

Dispozitivul de reglarea fortei conform inventiei si asa cum se observa din
cadrul fig. 3 este alcatuit dintr-un corp 11 1n interiorul caruia se afla talerul cu tija
12 care actioneaza asupra arcului 13.

Cursa talerului cu tija 12 este reglata de un al doilea taler cu tija filetatd 16
care se deplaseaza prin Insurubare n capacul 14 fixat pe corpul 11 si care este
blocata de contrapiulita 15.

Curba de variatie a fortei C obtinuta este cea din fig. 6.

In cazul in care se doreste obtinerea unei curbe frante se adauga arcul 17
obtinandu-se curba de variatie a fortei din fig. 7.

Pentru obtinerea unel curbe neliniare arcul este inlocuit cu un tampon de
cauciuc 18, iar curba de variatie a fortei obtinuta este cea din fig. 8.

Modul de functionare a standului este urmatorul:
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Electromecanismul de probat antreneaza lantul cinematic care este cuplat
in momentul in care cuplajul electromagnetic 2 este actionat.

Momentul motor este transmis pe traseul electromecanism, cuplaj 2,
traductor de moment 3, tambur 6, traductor de pozitie 5.

Momentul rezistent se realizeaza pe principiul actiunii unei forte la o
distantd definitd, cu ajutorul tamburului 6 pe care se fixeazd cablul 7 prin
intermediul dispozitivului de reglare a fortei D pe care se asaza pe un taler 9
greutdtile etalon 8.

In momentul in care cuplajul electromagnetic 2 este decuplat sau nu mai
actioneaza se cupleaza instantaneu frana 4, astfel incat intreg lantul cinematic este
blocat pentru evitarea pericolelor de accidentare.

Reglarea momentului rezistent se realizeaza prin modificarea fortei care
actioneaza asupra tamburului 6.

Aceasta se realizeaza in doua moduri:

Prin adaugarea sau luarea de greutéti etalon;

Cu dispozitivul de reglarea fortei intercalat pe cablul 7 pe care prin
intermediul talerului 9 se asaza greutati etalonate 8.

Acesta functioneaza pe principiul comprimarii arcului 13, a arcurilor 13, 17
sau a tampoanelor de cauciuc 18 creand o fortd crescatoare pana cand forta de
comprimare ajunge la valoarea creata de greutatile 8 dupa care actioneaza numai
forta realizata de greutatile 8.



10

15

20

RO 134851 A0

REVENDICARI

. Standul cu moment de torsiune reglabil pentru probarea

electromecanismelor rotative caracterizat prin aceea ca este prevdzut cu
un suport 1 care are rolul de a sustine intreaga constructie pe care se
monteazd un lant cinematic format dintr-un cuplaj electromagnetic 2, un
traductor de cuplu 3, frana electromagnetica 4, traductor de pozitie 5, un
tambur 6, de care sunt fixate cablurile 7 cuplate prin intermediul unor
dispozitive D de incarcare progresiva a fortei la talerele 9, pe care se asaza
greutdti etalonate 8, intreg ansamblul fiind comandat si monitorizat de un
panou de comanda si control 10.

. Metoda de realizare a fortei, caracterizati prin aceea ca pentru realizarea

acestela se intercaleaza pe cablu un dispozitiv D format dintr-un corp 11 in
interiorul céruia se afld un taler cu tija 12 care actioneaza asupra unui arc 13
a carei cursa este reglata de un taler cu tija filetata 17 insurubata in capacul
14 si blocata cu o contrapiulita 15 .

Metoda de reglare a fortei, caracterizata prin aceea ci pentru obtinerea
diverselor curbe, in interiorul dispozitivului D se pot monta un arc 13, doua
arcuri 13 si 17 sau tampoane de cauciuc 18.

. de care sunt fixate cablurile 7 cuplate prin intermediul unor dispozitive D

de incdrcare progresivd a fortei, la talerele 9 pe care se asazd greutati
etalonate 8.
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