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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un dispozitiv de miscare pasiva
continua utilizat in domeniul medical pentru migcarea
membrelor superioare si inferioare in procesul de
recuperare a pacientilor la domiciliu, dispozitivul putand
actiona succesiv asupra articulatiilor gleznei, genun-
chiului, cotului si a pumnului. Dispozitivul conform
inventiei este constituit din douad benzi (1) velcro prinse
de membrul pacientului prin intermediul unui platband
(2) fix, care este unit prin balamaua (3) cu platbandul
(4) mobil prevazut pe laterale cu sinele (5) perforate,
utilizarea dispozitivului fiind realizatad prin alimentarea
acestuia cu curent continuu prin mufa (g) si apasarea
butonului (23) de pornire pana cand banda (25) led
arata culoarea albastra iar prin apasarea butonului (24)
de reglaj pana cand roata (26) cu canal ajunge n drep-
tul articulatiei se regleaza pozitionarea dispozitivului pe
suport, mecanismul pentru reglare fiind compus din
canalele (f) pentru culisare care permit intrarea sinelor
(5) perforate, o piesa (31) pentru blocare actioneaza
arcul (30), un adaptor format din bratul (6) mecanic este
introdus Tn roata (26) cu canal, un suport (10) plantar
care se ajusteaza pe canalul (a) este fixat cu surubul
(8), pentru sustinerea labei piciorului din veriga (9) se
prinde o bandé velcro catre canalul (b), pentru articu-
latia genunchiului si a cotului se foloseste un adaptor
care insereaza bratul (18) metalic in roata (26) cu
canal, banda (19) velcro prinsd cu niturile (20)
ajustandu-se Tn functie de marimea membrului, iar
pentru articulatia pumnului se utilizeaza adaptorul cu

bratul (12) inserat in roata (26) cu canal si suportul (14)
palmar care este fixat prin surubul (15) in canalul (e),
un servomotor (28) controlat de placa (A) de baza
actioneaza roata (26) cu canal, iar doi magneti (27) din
neodim prinsi de carcasa sunt utilizati pentru a atasa
jucérii de plus Tn terapia pedriatica.
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Dispozitiv pentru miscare pasiva continui

Prezenta inventie se referd la un dispozitiv de miscare pasiva continud, din domeniul
medical, destinat sd permitd recuperarea pacientilor la domiciliu. Aceastd inventie permite
recuperarea atdt a membrelor superioare cét si a celor inferioare ale pacientilor si poate
actiona succesiv asupra a 4 articulatii, precum : articulatia gleznei, articulatia genunchiului,
articulatia cotului si articulatia pumnului.

Sunt cunoscute mai multe dispozitive pentru recuperare, ce utilizeazd miscarea pasiva
continua:

Kinetec Breva Ankle CPM — folosit pentru recuperarea articulatiei gleznei;

Cpm 1 Kinetec Prima Advance — folosit pentru recuperarea articulatiei genunchiului;
Kinetec 6080 Elbow CPM — folosit pentru recuperarea articulatiei cotului;

Kinetec Maestra Hand& Wrist CPM — folosit pentru recuperarea articulatiei incheiturii
mainii.

Dezavantajele acestor produse sunt :

Dispozitivele indicate mai sus nu sunt portabile, fiecare are o greutate de peste 10 kg
si in asamblarea lor au componente de dimensiuni mari;

Este dificild transportarea aparatelor si recuperarea la domiciliul pacientului.;

Necesita un spatiu mare de depozitare;

Sunt dependente de o sursa puternici de curent (220V);

Cu privire la software, aceste aparate sunt limitate in functii;

Nu memoreaza activitatea pacientilor;

Fiecare aparat dintre cele indicate mai sus, este destinat pentru recuperarea ungi \
singure articulatii. '
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Dispozitivul conform inventiei, alcatuit dintr-un suport ca piesd de baza, un corp principal,
un adaptor pentru articulatia gleznei, un adaptor pentru articulatia pumnului si un adaptor
pentru articulatia cotului si a genunchiului, nldturd dezavantajele de mai sus prin aceea cd, in
scopul portabilitédtii aparatul este alcatuit din componente de dimensiuni si greutati reduse, in
timp ce pentru a functiona poate fi alimentat de la un incarcitor de telefon sau baterie externa
si este controlat printr-o aplicatie de pe un telefon sau tableta, ce are multiple functii de
recuperare cit si functii de memorare a activititii pacientului.

Dispozitivul conform inventiei prezintd urmatoarele avantaje:

- Fiind portabil are o greutate mica;

- Dimensiuni reduse;

- Consum redus de energie, se poate alimenta de la un incarcitor de telefon sau
baterie externa;

- Dispozitivul are multiple programe de recuperare;

- Oferd o evaluare a progresului pacientului in timp real;

- Poate memora activitatea pacientului.

- Cu ajutorul adaptoarelor poate lucra mai multe articulatii succesiv;

- Pot fi atasate de corpul principal, prin magneti, diferite jucirii de plus utilizate in
scop pediatric;

- O singura aplicatie poate controla mai multe dispozitive;

- Cu ajutorul aplicatiei doctorii si kinetoterapeutii pot impartasi rezultatele activitagii
pacientilor.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei:

- fig. 1, o proiectie din lateral a dispozitivului asamblat;

- fig. 2, o proiectie a suportului ;

- fig. 3, o proiectie a adaptorului pentru articulatia gleznei;

- fig. 4, o proiectie a adaptorului pentru articulatia pumnului;

- fig. 5, o proiectie a adaptorului pentru articulatia cotului si articulatia
genunchiului;

- fig. 6, o proiectie a corpului principal;

- fig. 7, o proiectie a componentelor elctronice din corpul principal;

- fig. 8, o vedere in sectiune a mecanismului de culisare dintre corpul principal si
suport;

- fig. 9, o proiectie a ansamblului atagat pe articulatia cotului;

- fig. 10, o proiectie a ansamblului atasat pe articulatia genunchiului;

- fig. 11, o proiectie a ansamblului atagat pe articulatia pumnului;

- fig. 12, o proiectie a ansamblului atasat pe articulatia gleznei;

- fig. 13, o proiectie a unei jucarii de plus atasate pe corpul principal.
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Dispozitivul pentru migcare pasiva continud Fig.1 caracterizat prin aceea ca, in scopul
portabilitatii, aparatul este previzut cu componente de dimensiuni si greutdti reduse ,In scopul
atagarii pe membrele pacientului, dispozitivul prevdzut cu un suport Fig.2 ce este alcituit din
doud benzi velcro 1 ce se ajusteazd dupd dimensiunea membrului fiind prinse de un platband
fix 2 unit prin balamaua cu rol de ajustare a unghiului de lucru 3 cu platbandul mobil 4 ce are
pe laterale sinele perforate 5, in scopul utilizérii dispozitivului Fig.6 il alimentam prin mufa
de curent contiinu g si mentinem apasat butonul de pornire 23 pand ce banda led 25 arati
culoarea albastra, in scopul culisdrii dispozitivului pe suport Fig.2 mentinem apéasat butonul
de reglaj 24 pini ce roatd cu canal 26 ajunge in dreptul articulatiei dupd care eliberam
butonul, mecanismul ce permite aceasta reglare Fig.8 este compus din canalele pentru culisare
f ce permit intrarea sinelor perforate 5, iar piesa pentru blocare 31 se misca odatd cu butonul
24 de reglaj, ce actioneaza arcul 30, iIn momentul blocirii pozitiei aparatului, piesa pentru
blocare 31 este impins de arcul 30 intrdnd intr-unul din perfoariile sinei 5, in scopul utilizirii
pe articulatia gleznei Fig.12, adaptorul Fig.3 format din bratul metalic 6 care este introdus in
roata cu canal 26 dupa care se ajusteazd suportul plantar 10 pe canalul a ce este fixat cu
surubul 8, iar pentru sustinerea labei piciorului din verigd 9 se prinde o banda velcro citre
canal b , in scopul utilizarii pe articulatia genunchiului Fig.10 si articulatia cotului Fig.9 se
foloseste adaptorul Fig.5 ce se insercazd bratul metalic 18 in roata cu canal 26 iar banda
velcro 19 fiind prinsa cu niturile 20 se ajusteaza in functie de marimea membrului, in scopul
utilizarii pe articulatia pumnului Fig.11 se foloseste adaptorul Fig.4 cu bratul 12 inserat in
roata cu canal 26 si suportul palmar 14 este fixat prin surubul 15 in canalul d iar banda velcro
este prinsd de marginea ¢ si este insearatd intr-unul din canale e , in scopul efectudrii
miscdrilor de flexie si extensie Fig.7 , servomotorul 28 controlat de placa de bazi A
actioneazd roata cu canal 26, tot in interiorul dispozitivului gdsim si doi magneti din neodim
27 prinsi de carcasa ce sunt utilizati pentru a atasa jucérii de plus ce au la randul lor magneti
pe corpul principal in scopul utilizarii dispozitivului in kinetoterapia pediatrica Fig.13 .
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Revendicari

1. Dispozitiv pentru migcarea pasivd continud, caracterizat prin aceea ci, in scopul
portabilititii, este prevdazut cu un suport adaptabil Fig.1 la membrul pacientului prin care se
culiseazd corpul principal Fig.6 prin sinele 5 si se utilizeazd impreund cu fiecare dintre
adaptoare Fig.2, Fig.3, Fig.5 in functie de articulatie, prin roatd cu canal 26 toate acestea
elemente sunt de dimnesiuni i greutéti reduse.

2. Dispozitiv pentru miscarea pasivd continua, caracterizat prin aceea ci, in scopul
fixarii corpului principal Fig.6, este previzut cu doua canale 21 ce permit culisarea lui pe
sinele 5 ale suportului Fig.2.

3. Dispozitiv pentru migcarea pasiva continud, conform revendicarii 1, caracterizat prin
aceea ci, in scopul fixdrii pe articulatie, este prevazut cu suport Fig.2 ce permite adaptarea
corpului principal Fig.6 pe mai multe articulatii succesiv.

4. Dispozitiv conform revendicdrilor 1 si 2, caracterizat prin aceea ci, in scopul reglarii
este prevazut cu o balama 4, ce permite reglarea unghiului dintre dispozitivul principal si
membrul pacientului, cu dou sine perforate 5 ce permit culisarea dispozitivului si doud benzi
velcro 1.

5. Dispozitiv pentru migcarea pasivd continui, caracterizat prin aceea ci, in scopul
fixarii succesive pe articulatii, este prevazut cu un adaptor Fig.5 pentru articulatia cotului sia
genunchiului , un adaptor pentru articulatia gleznei Fig.3 si un adaptor pntru articulatia
pumnului Fig.4 .

6. Dispozitiv pentru miscarea pasivd continud, caracterizat prin aceea ci, in scopul
fixarii fiecarui adaptor Fig.2, Fig.3, Fig.5 pe corpul principal Fig.6, este prevazut cu o roata
cu canal 26.

7. Dispozitiv pentru migcarea pasivd continud, caracterizat prin aceea ci, in scopul
fixdrii pe articulatia gleznei, este prevdzut cu un brat metalic 6, cu un surub de fixare 8 ce
culiseaza pe canal a impreuna cu suportul plantar 10 si cu un inel pentru banda velcro 9 ce are
canale de reglaj b.

8. Dispozitiv pentru migcarea pasivd continui, caracterizat prin aceea ci, in scopul
fixdrii pe articulatia pumnului, este prevazut cu un bra metalic 12, cu un surub de fixare 15 ce
culiseaza pe canal d impreund cu suportul palmar 14 cu un alt canal e¢ ce permite fixarea
pentru banda velcro si se regleaza pe canalele e.

9. Dispozitiv pentru migcarea pasivd continua, caracterizat prin aceea cid, in scopul
fixdrii pe articulatia cotului si a genunchiului, caracterizat prin aceea cd, este prevazut cu un
brat metalic 18 si cu o banda velcro 19 si are nituri de prindere 20.

10. Dispozitiv pentru migcarea pasivd continui, caracterizat prin aceea ci, in scopul
portabilitatii, este prevdzut cu un port de curent continuu g si un ridicator de tensiune de pe
placa de bazd A ce permit conectarea la o baterie externd sau incércator de telefon prin
intermediul unui cablu USB-DC .

11. Dispozitiv pentru migcarea pasivd continud, caracterizat prin aceea ci, in scopul
controlului de pe un telefon sau tableta, este prevazut cu un modul bluetooth de pe placfi\de
bazd A.
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12. Dispozitiv pentru migcarea pasivd continud, caracterizat prin aceea cii, in scopul
notificarii vizuale, este prevazut cu un indicator led 25 ce isi schimba culoarea in functie de
statusul aparatului.

13. Dispozitiv pentru migcarea pasiva continud, caracterizat prin aceea ci, in scopul
notificarii acustice, este prevazut cu un difuzor intern pe placa de baza A ce emite diferite
alerte sonore in functie de statusul aparatului.

14. Dispozitiv pentru migcarea pasivd continud, caracterizat prin aceea cd, in scopul
facilitarii recuperarii la copii, este prevazut cu doi magneti Fig.7, 27 ce permit atagarea unei
jucarii Fig.13, 32.

15. Dispozitiv pentru migcarea pasivd continud, caracterizat prin aceea cii, in scopul
blocarii, este prevazut cu un buton Fig.6, 24 ce actioneazda mecanismul Fig.8 dotat cu o piesa
mobila 31, care iese de pe sina 5 si impinge arcul 30.
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