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Inventia se refera la un nou tip de reazem multifunctional reglabil modularizat pentru
constructia dispozitivelor, cu rol de orientare, fixare si rigidizare a semifabricatelor, destinat
operatiilor de prelucrare, asamblare sau control ale diverselor tipuri de piese din domeniul
constructiilor de masini.

Se cunoaste din documentul CN 202037458 (U) un dispozitiv de sustinere reglabil
al unei masini-unealta. Dispozitivul cuprinde un suport 1, un corp de sustinere 2, o rola 3, o
tija de surub de reglare 4, o piulita de blocare 5, o piulita de reglare 6 si un surub de fixare
8. Suportul 1 este prevazut cu niste gauri de reglare 9 care sunt dispuse pe cele doua laturi
ale suportului, tija surubului de reglare este fixata pe o baza de sprijin prin piulita de blocare
de pe suprafata superioara a bazei de sprijin si piulita de reglare pe suprafata inferioara a
bazei de sprijin. Rola 3, in forma de gantera, este aranjata pe portiunea superioara a corpului
de sustinere, iar gaurile sunt aranjate in asa fel incat sa coincida cu gaurile de pe cele doua
laturi ale portiunii inferioare a corpului de sustinere, iar piulita de blocare 5 este aranjata in
continuare pe tija surubului de reglare 4 pentru a conecta tija surubului de reglare si corpul
de sprijin. Suportul este infasurat in afara corpului de sustinere, astfel incat gaurile din rola
3 si gaurile de reglare sa coincida, iar suportul si corpul de sustinere sa fie fixate prin surubul
de fixare.

In timpul utiliz&rii, in&ltimea suportului poate fi reglata in functie de diametrul pieselor
si de lungimea pieselor.

Se mai cunoaste documentul GB 886307 (A) care se refera la un dispozitiv prevazut
cu mijloace pentru ghidarea pieselor de prelucrat care nu se rotesc n strunguri, Tn special
pentru piesele de prelucrat de diferite diametre. Mijloacele de ghidare pentru o piesa de
prelucrat care nu se roteste intr-un strung includ perechi de elemente de ghidare diametral
opuse adaptate pentru a se cupla cu suprafata exterioara a piesei de prelucrat, elemente
glisabile radial in care sunt montate elementele de ghidare, elemente intermediare cu arc
came care poarta pe elementele glisabile radial fiecare pereche a respectivelor elemente
glisabile, radial, opuse diametral si actionate separat astfel incat elementele glisabile care
transporta elementele de ghidare sa se miste radial in interior si in exterior pentru a roti
elementele intermediare impotriva presiunii arcului in functie de dimensiunea exterioara a
piesa care trece central intre mijloacele de ghidare.

Mai sunt cunoscute reazeme principale fixe sau mobile pentru suprafete plane,
cilindrice, sferice, conice sau alt tip de suprafete, reazeme principale reglabile sau autoregla-
bile, cu rol de orientare-pozifionare a semifabricatelor in dispozitive, pentru realizarea
operatiilor de prelucrare, asamblare si control. O alta categorie de reazeme sunt cele supli-
mentare cu asezare ulterioara sau cele cu autoasezare si blocare ulterioara, care participa,
ca si cele fixe si mobile, la realizarea dispozitivului ansamblu, dar care au rol de rigidizare
a piesei de prelucrat si de prevenire a deplasarilor, fara sa anuleze grade de libertate
acesteia, la operatiile tehnologice unde sunt utilizate.

In functie de marimea seriei de fabricatie si nevoia de adaptabilitate a echipamentului
tehnologic, reazemele din componenta dispozitivelor se pot construi in varianta speciala sau
modulara.

Solutjile sunt descrise in literatura de specialitate de autorii lon Stanescu si Voicu
Tache, “Dispozitive pentru Masini-Unelte. Proiectare si constructie”, Editura Tehnica,
Bucuresti, 1979, Sanda-Vasii Rosculet, “Proiectarea dispozitivelor”, Editura Didactica
si Pedagogica, Bucuresti, 1982, Voicu Tache, lon Ungureanu, Constantin Stroe,
“Elemente de proiectare a dispozitivelor pentru Masini-Unelte”, Editura Tehnica,
Bucuresti, 1985, Voicu Tache, lon Ungureanu si Constantin Stroe, “Proiectarea
dispozitivelor pentru masini-unelte”, Editura Tehnica, Bucuresti, 1995, Aurel Sturzu,
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“Bazele proiectarii dispozitivelor de control, al formei si pozitiei relative a suprafetelor
in constructia de masini”, Editura Tehnica, Bucuresti, 1977, dar si in cataloagele unor
firme din tara si strainatate care fabrica si comercializeaza dispozitive.

Dezavantajele acestor reazeme pentru constructia dispozitivelor constau in aceea
ca, sunt constructii speciale intr-o multitudine de variante care nu pot fi evaluate in mod
riguros ca precizie, au o singura functiune, aceea de orientare sau rigidizare, cu caracteristici
constructive, cinematice, tehnologice si economice, limitate strict la tipul si dimensiunea
suprafetei semifabricatului, natura operatiei executate, sunt inglobate in corpul dispozitivelor,
au gabarit mare, nu se pot adapta rapid si economic la modificarile ce apar in documentatia
tehnica sau la nivelul sistemului tehnologic si nu pot fi reconfigurate sau reutilizate pentru
alte aplicatii.

Problema tehnica obiectiva pe care o rezolva inventia este aceea de a realiza un
reazem multifunctional care sa asigure in mod riguros orientatrea, fixarea si rigidizarea
simultan-succesiva a pieselor de prelucrat cat si precizia de prelucrare.

Reazemul multifunctional reglabil modularizat pentru constructia dispozitivelor,
conform inventiei, elimina dezavantajele mentionate prin aceea ca este alcatuit dintr-un corp
cu talpa de sprijin prevazut la interior cu un ajezaj in care gliseaza cate un element de
orientare mobile, cu suprafata activda monobloc in zona de contact cu semifabricatul, sub
actiunea unui arc de compresiune, pozitionat pe o pana, element ce este fixat de un surub
si blocat pe suprafata inclinata din dreapta prin intermediul unui sistem mecanic ce are in
compunere un surub cu rozeta ce deplaseaza un plunger intr-o bucsa de sustinere, demon-
tabila, cu posibilitati de reconfigurare, repozitionare si reglaje multiple.

Reazemul multifunctional reglabil modularizat ofera utilizatorilor posibilitatea de a
evalua in mod riguros erorile de constructie ale tipurilor de reazem, de alegere si con-
figurare-reconfigurare a structurilor modulare independente si flexibile, care asigura precizie
si productivitate ridicata pentru orice tipodimensiune de semifabricate si operatii tehnologice
de prelucrare, asamblare sau control. Reazemul reglabil multifunctional modularizat este
compus dintr-un corp, care se pozitioneaza si se fixeaza pe placa de baza sau o alta zona
a dispozitivului, in care gliseaza un element de orientare mobil, monobloc in zona de contact
cu semifabricatul sau cu capete schimbabile, care au o multitudine de functiuni din punct de
vedere constructiv, cinematic, tehnologic si economic datorita elementelor specifice tipului
de suprafata a piesei de prelucrat.

Configurarea si reconfigurarea elementelor modulare din structura sa ii confera
caracteristica de reazem fix cand elementul de orientare nu are mobilitate, poate fi reazem
mobil de orientare cand elementul de orientare nu are blocare sau poate fi reazem cu auto-
asezare si blocare ulterioara de orientare, de orientare si fixare sau de orientare-fixare-
rigidizare.

Sistemul de blocare al elementului mobil poate fi actionat manual sau hidraulic si
poate fi repozitionat pe corpul reazemului la 90° fatd de pozitia initiala.

Intr-o alt& reconfigurare, cu aceleasi elemente de structura, reazemul devine un
sistem de orientare si fixare de tip brida L cu toate functiunile specifice. Pe acelasi corp de
reazem si cu toate elementele ce il compun se obtin, succesiv, prin combinare si recom-
binare, o multitudine de variante constructive cu caracteristici, functiuni si performante
diferite, superioare celor cunoscute.

O combinatie din acest tip de reazeme, configurate corespunzator operatiei tehno-
logice, defineste un dispozitiv complet cu toate functiunile necesare.
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Reazemul reglabil multifunctional modularizat, conform inventiei, prezinta urmatoarele
avantaje:

- creste cu certitudine precizia de prelucrare prin configurarea unui reazem
multifunctional ale carui componente sunt stabilite pe baza metodei de calcul propuse in
vederea diminuarii erorilor de constructie ale acestuia;

- creste productivitatea datorita caracteristicii multifunctionale de orientare, fixare si
rigidizare simultan-succesiva, dar si prin tipul de actionare mecanica si mai ales hidraulica
al subsistemului de blocare al reazemului;

- creste gradul de adaptabilitate (flexibilitate) al dispozitivelor, echipamentului tehno-
logic si al tehnologiilor de fabricatie, determinate de constructia modulara reconfigurabila a
componentelor din structura acestor reazeme;

- se realizeaza cu usurinta, rapid si cu un nivel redus al costurilor o diversitate de
tipuri ale reazemelor multifunctionale prin configurarea si reconfigurarea structurilor modulare
ale acestora;

- structurile modulare reglabile ale acestor reazeme permit corectia erorilor de
proiectare si executie ale dispozitivelor;

- solutiile de structuri modulare propuse pentru constructia reazemelor multifunctio-
nale elimina proiectarea si executia unui numar mare de componente si subansambluri
pentru realizarea dispozitivelor speciale sau modulare;

- dispozitivele de orientare si fixare realizate ca structura din reazeme multifunctionale
pot lucra in orice sistem de fabricatie cu M.U. universale, M.U. specializate sau M.U. C.N (in
comanda numerica sau centre de prelucrare);

- sereduc, in mod substantial, timpul si costurile de echipare tehnologica a fabricatiei.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu fig. 1...8:

- fig. 1, model cinematic generalizat al reazemului cu bolt mobil si blocare ulterioara,
pentru calculul erorilor de orientare-pozitionare, determinate de constructia si functionarea
acestuia;

- fig. 2, sectiune principala prin reazemul reglabil multifunctional, modularizat cu
elemente mobile monobloc si corp cu talpa si canal T, actionat mecanic sau hidraulic;

- fig. 2a, vedere laterala a elementului schimbabil, monobloc, de tip baza plana,
intinsa, mobil3;

- fig. 2b, vedere laterala a elementului schimbabil, monobloc, de tip prisma scurta,
mobila;

- fig. 2c, vedere laterala a elementului schimbabil, monobloc, de tip baza plana
fngusta oscilanta, mobila;

- fig. 2d, vedere laterala a elementului schimbabil, monobloc, de tip bolt cu cap sferic
exterior, mobil;

- fig. 2e, vedere laterala a elementului schimbabil, monobloc, de tip bolf cu cap conic
scurt, exterior, mobil;

- fig. 3, sectiune transversala a reazemului reglabil multifunctional modularizat, in
zona de legatura cu sistemul de blocare ulterioara a elementului mobil, actionat cu surub sau
hidraulic, pe doua direcitii diferite;

- fig. 3a, sectiune transversala a reazemului, configurat cu sistemul de blocare pe
surub dupa doua directii diferite;

- fig. 3b, secfiune transversala a reazemului, configurat cu sistemul de blocare
hidraulic dupa doua direcitii diferite;

- fig. 4, sectiune principala a reazemului reglabil multifunctional modularizat, cu
element mobil si capete schimbabile, blocate ulterior hidraulic pe corp normal cu canale T;
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- fig. 4a, vedere laterala a capului schimbabil de tip baza plana intinsa, mobila;

- fig. 4b, vedere laterala a capului schimbabil de tip bolf sferic, mobil;

-fig. 4c, vedere laterala a capului schimbabil de tip baza de ghidare curbilinie, mobila;

- fig. 4d, vedere laterala a capului schimbabil de tip bucsa conica scurta, mobila;

- fig. 4e, vedere laterala a capului schimbabil de tip prisma scurta, mobila;

- fig. 4f, vedere laterala a capului schimbabil de tip con lung exterior, mobil;

- fig. 5, sectiune principala a reazemului reglabil multifunctional modularizat, cu
element mobil de tip brida L si capete schimbabile la suprafata de contact cu semifabricatul,
blocate hidraulic, pe corp normal cu canale T;

- fig. 5a, vedere laterala a capului schimbabil de tip suprafata plana ingusta, mobil3;

- fig. 5b, vedere laterala a capului schimbabil de tip con scurt exterior, mobil;

- fig. 5¢, vedere laterala a capului schimbabil de tip sfera exterioara mobil3;

- fig. 6, sectiune principala a reazemului reglabil multifunctional modularizat, cu
element mobil de tip brida L pentru fixare principala prin surub, pe un corp normal cu
canale T;

- fig. 7, sectiune principala a reazemului reglabil multifunctional modularizat, confi-
gurat pentru orientarea pe bolt cilindric scurt si baza plana fixa, fara sistem de blocare, pe
corp normal cu canale T;

- fig. 8, dispozitiv de orientare si fixare pentru operatia de frezare, compus din
reazeme reglabile multifunctionale modularizate.

Metoda de calcul pentru stabilirea structurii si constructiei reazemelor multifunctio-
nale, reglabile, modularizate, din componenta dispozitivelor de orientare si fixare a
semifabricatelor, conform inventiei, are la baza modelul cinematic al reazemului cu bolf
mobil.

In cazul general, precizia de orientare-pozitionare pentru realizarea cotei L™ este
influentata de jocul functional probabilistic (Jy,) dintre bolf si bucsa de uzura, ce determina
deplasarea HK la care se adauga abaterile de coaxialitate intre interiorul si exteriorul bucsei
de uzura (e) si intre alezajul din reazem si centrajul reazemului in placa de baza (e,). Am
notat cu |, lungimea de ghidare a boltului mobil si cu H, inaltimea de contact a boltului cu
semifabricatul.

Precizia, exprimata ca eroare de orientare-pozitionare a constructiei reazemului
pentru cota L™, considerand c& boltul mobil se deplaseaza in ambele sensuri, este:

€os(L) = 2(ey + € + J; /2 + HK)

Se apreciaza ca abaterile dimensionale si cele de pozitie nu sunt la valori extreme,

se Insumeaza probabilistic, devin\]fI N A521+ai21 e +e— /elZ + @2 sise obtine:
p ’

fos(L) =2(,/€] + € + gy 12+ HK)

La rotirea bolfului fata de punctul A, A DAE = 4 CAB = A HAK = y.
Din AAHK (aproximat ca dreptunghic cu suficienta precizie in practica):
HK = HA - tgy = H, - tgy

in AABD: AD =+ AB? + BD? = /1% + D7,
Din AAFE (AE = AD):

AF = \/ADZ - dJ.zmin = \/1<2: + Dlzmax - d:Lzmin = \/1(2: + (Dlmax + dlmin) ) (Dlmax - d1min)

= \/1§ + D1 - ‘]fpl + dlmin ) ‘]fpl
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Din ADGE, aproximand cu suficienta precizie arcul DE cu ipotenuza triunghiului, se
exprima:

[ 2 2 2 2 2
DE=vDG" +GE =\/‘]pr +2'1c + Dymax "]fpl +d1min "]fpl _2'1c\/lc + Dlmax"]fpl +d1min"]fpl

DE

in tri iuli SNy /2=——, y=2-acsin——-—
Din triunghiul isoscel DAE: v >AD Y >AD

fnlocuind HK = H, -tgy devine HK =H, -tg (2arcsin—2|:;\i)

Relatia generala care exprima precizia unui reazem mobil este:

Eos(L) = 2[\/912 +e° +\/A§1 +a3 /2+H, -tg(2arcsin%)]

Rezultatul acestui calcul impune o anumita structura, constructie si functiuni ale
reazemului, cu alegerea unei variante din cele prezentate, care sa asigure cu certitudine
precizia si performantele de prelucrare cerute in documentatia tehnologica.

Reazemul cu autoasezare si blocare ulterioara multifunctional reglabil modularizat,
conform inventiei, este compus dintr-un corp 1 cu talpa si canal in forma de T sau un corp
26 normal vertical cu canale in forma de T care se pozitioneaza si fixeaza pe o placa de
baza a dispozitivelor modulare sau speciale, in care pot glisa, pe rand, cate un element 2,
27 sau 37 de orientare mobil, cu suprafata activa monobloc la contactul cu semifabricatul,
sub actiunea unui arc 17 de compresiune, pozitionat de o pana 14 speciala si blocat, printr-
un sistem mecanic, pe o suprafata laterala inclinata, prin rotirea unui surub 25 cu rozeta ce
deplaseaza un plunger 24 intr-o bucsa 23 de sustinere demontabila.

Sistemul mecanic de blocare cu surub poate fi Tnlocuit usor si rapid de un sistem
hidraulic avand in compunere un motor hidraulic MH cu simpla actiune alcatuit dintr-un
cilindru 7 cu un capac 11, in care se deplaseaza un piston 10 si 0 garnitura 9 de etansare,
monobloc cu tija, ce are functia de plunger, comprimand un arc 13, astfel incat intregul
subansamblu se centreaza si se fixeaza cu niste suruburi 8 in alezajele existente pe cele
doua tipuri de corpuri.

Constructia acestui tip de reazem este constituita in totalitate din structuri modulare,
schimbabile, reglabile, care permit obtinerea unor caracteristici si functiuni noi din punct de
vedere constructiv, cinematic, tehnologic si economic, prin inlocuirea succesiva a elementu-
lui 2 de orientare ce are functia de bolf cilindric mobil, monobloc la suprafata de contact cu
semifabricatul, cu niste elemente 18, 19, 20, 21 si 22 de orientare si rigidizare, unde
elementul 18 are baza mobila plana intinsa, elementul 19 are baza mobila de prisma scurta,
elementul 20 are baza mobila sub forma de placuta ingusta, elementul 21 are baza mobila
sub forma de bolt cu cap sferic exterior si elementul 22 are baza mobila sub forma de con
scurt exterior.

Gradul ridicat de flexibilitate este amplificat si de posibilitatea de a reconfigura usor
elementele 23, 24 si 25 ale sistemului mecanic de blocare, dar si elementele 7, 10, 11 si 13
ale sistemului hidraulic de blocare, in doué pozitii de lucru la 90°, modificarea suprafetelor
active de contact cu semifabricatul prin atasarea pe elementul mobil 27 a unor capeter 28,
29, 30, 31, 32, 33 sau 34 schimbabile, unde elementul 28 are baza mobila sub forma de bolf
conic, elementul 29 are baza mobila de suprafata plana intinsa, elementul 30 are baza
mobila de bolf sferic exterior, elementul 31 are baza mobila de bolt cu suprafata plana
ingusta exterioara, elementul 32 are baza mobila de bolf conic scurt interior, elementul 33
are baza mobila de prisma scurta si elementul 34 are baza mobila de bolf conic lung mobil,
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toate avand rol de orientare si rigidizare a semifabricatelor. Pe aceeasi structura de baza a
reazemului multifunctional, daca se inlocuieste elementul mobil 2 sau 27 cu un element 37,
de tip brida in forma de L, cu capete schimbabile 35, 31, 28 si 30 se obtin functiuni de orien-
tare si fixare similare cu cele descrise anterior, dar pentru alte cazuri de aplicatii industriale.
Capete schimbabile 35, 31, 28 si 30 pot avea diverse forme ca de exemplu de prisma scurta,
de suprafata plana ingusta, de con scurt, respectiv cu cap sferic.

Cand elementul 37 mobil are functia de fixare definitiva, reazemul configurat pe
corpul 26 normal vertical cu canale in forma de T, sau corpul 1 cu talpa, este prevazut cu o
brida 48 in forma de L care comprima un arc 52 de compresiune si strange piesa semifabri-
cat, atunci cand o rozeta 47 se roteste pe un surub 49 special ce are la partea inferioara o
piulita 53 speciala blocata de un stift 42 filetat. Daca elementele mobile 2, 26 sau 37 sunt
blocate prin actionarea elementelor 10 din corpul motorului hidraulic 7 si 24 din bucsa de
sustinere 23, toate variantele de orientare si rigidizare descrise devin reazeme fixe, cu alte
functiuni si implicatii tehnico-economice decéat in cazul initial.

In varianta cea mai simplificata acest reazem multifunctional reglabil modularizat este
configurat ca baza dubla de orientare fixa, cu un bolt 54 cilindric scurt pe axa verticala si
baza plana orizontala monobloc, pozitionat pe corpul 26 normal vertical cu canal in forma
de T si fixat cu un surub 55, dar pot fi atasate si alte elemente fixe de orientare cu alte
functiuni.

Caracteristica multifunctionala pentru acest tip de reazem, in variantele mentionate,
conform inventiei, este asigurata de structura modulara a componentelor sale ce pot fi
reconfigurate usor, rapid si economic prin inlocuirea elementului mobil sau doar a capetelor
de contact cu semifabricatul, ce au rol de orientare, orientare-fixare, orientare-fixare- rigidi-
zare pe mai multe directii, in sensuri diferite, cu actionare mecanica sau hidraulica, multifunc-
tionala a sistemului de blocare, dar si pentru posibilitatea de a fi utilizate Tn constructia
dispozitivelor speciale sau modulare de orientare si fixare a semifabricatelor.
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Revendicari

1. Reazem multifunctional reglabil modularizat pentru constructia dispozitivelor
caracterizat prin aceea ca, este alcatuit dintr-un corp (1) cu talpa de sprijin prevazut la
interior cu un alezaj, in care gliseaza céate un element (2, 27, 37) de orientare mobile, cu
suprafata activa monobloc in zona de contact cu semifabricatul, sub actiunea unui arc (17)
de compresiune, pozitionat pe o pana (14), limitat in timpul deplasarii de un surub (3) si
blocat pe suprafata inclinata din dreapta prin intermediul unui sistem mecanic ce are in
compunere un surub (25) cu rozeta ce deplaseaza un plunger (24) intr-o bucsa (23) de
sustinere, demontabila, cu posibilitati de reconfigurare, repozitionare si reglaje multiple.

2. Reazem multifunctional, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca, intr-o
alta varianta de realizare, corpul (1) cu talpa poate fi un corp (26) vertical prevazut cu un
alezaj in care gliseaza elementele (2, 27, 37) de orientare mobile.

3. Reazem multifunctional, conform revendicarii 1 si 2, caracterizat prin aceea ca,
intr-o alta varianta de realizare, blocarea elementelor (2, 27, 37) de orientare mobile se poate
realiza, pe suprafata inclinata din dreapta, prin intermediul unui sistem hidraulic (MH) alcatuit
dintr-un cilindru (7) prevazut cu un capac (11) in care se deplaseaza un piston (10) com-
primand un arc (13), motor ce este fixat de corpul (1, 26) de reazem prin intermediul unor
suruburi (8).

4. Reazem multifunctional, conform revendicarilor 1 la 3, caracterizat prin aceeaca,
elementul mobil (2) cu functia de bolt cilindric monobloc, la suprafata de contact cu
semifabricatul, pentru orientarea si rigidizarea acestuia, poate fi inlocuit de niste elemente
(18, 19, 20, 21, 22) avand baza mobila plana intinsa, de prisma scurta, de cep de reazem
plan, de bolf cu cap sferic exterior, respectiv de con scurt exterior.

5. Reazem multifunctional, conform revendicarilor 1 la 3, caracterizat prin aceea ca,
elementul mobil (27) este prevazut la partea superioara, pentru suprafata de contact cu
semifabricatul, cu niste elemente (28, 29, 30, 31, 32, 33, 34) demontabile avand forma de
con scurt, de baza plana intinsa, cu cap sferic exterior, de suprafata plana ingusta, de bol{
conic scurt interior, de prisma scurta, respectiv de bolt conic lung.

6. Reazemul multifunctional, conform revendicarilor 1la 3, caracterizat prin aceea
ca, elementul mobil (37) de tip brida in forma de L, aduce in zona de contact cu semifabri-
catul, succesiv, niste capete (35, 31,28, 30 ) schimbabile, mobile, avand forma de prisma
scurta, de suprafata plana ingusta, de con scurt, respectiv cu cap sferic, cu rol de orientare
sirigidizare a semifabricatelor, iar fixarea definitiva a semifabricatului cu elementul mobil (37)
se realizeaza prin intermediul unei bride (48) in forma de L, reconfigurata pe acelasi corp de
reazem, si fixata prin rotirea unei rozete (47) a unui surub (49) blocat cu un stift (42) filetat,
care face strangerea principala rigida si sigura a piesei de prelucrat.

7. Reazem multifunctional, conform revendicarilor 1 la 3 si 6, caracterizat prin aceea
ca, elementele mobile (2, 27, 37) cu capete schimbabile, pana de orientare (14), brida (48)
si sistemul de blocare ce anuleaza deplasarea elementelor mobile de orientare, fixare sau
rigidizare, pot fi repozitionate dupa doua directii la 90° pe corpul (1, 26) de reazem si pe mai
multe direciii in functie de montajul lor pe placa de baza, pentru o configurare si actionare
eficienta in ansamblul dispozitivului de orientare si fixare al semifabricatului.

8. Reazem multifunctional, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca, intr-o
alta varianta de realizare corpul (26) vertical devine o baza dubla de orientare fixa in care,
pe alezajul vertical se centreaza, gliseaza un element de orientare (54) avand forma unui bolf
cilindric scurt pe axa verticala si o baza plana orizontala monobloc, element ce este fixat cu
un surub (55).
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