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Inventia se refera la un generator de curent electric cu elemente piezoelectrice acti-
vate cu ajutorul presiunii izostatice dintr-un lichid aflat in repaus.

Generatoarele de curent electric actionate mecanic, cunoscute in prezent, sunt
antrenate de forte dezvoltate de miscarea apei curgatoare, de valurile apei, de mareele
oceanelor, de curenti de aer, de motoare termice.

In toate aceste cazuri, pentru actionare, este nevoie de o energie mecanica mare in
comparatie cu cea generata, din diverse motive. Un motiv foarte important este Tnvingerea
fortelor de frecare si de inerfie care apar la contactul diverselor piese in miscare si din cauza
vitezelor mari de miscare a componentele generatorului.

Se cunoscute generatoare cu elemente piezoelectrice care produc energie electrica
ca urmare a unei actiuni mecanice asupra elementelor piezoelectrice.

Astfel, brevetul US 6011346/2000 prezinta un dispozitiv de generare a energiei
electrice din energia cinetica a unuiflux de lichid, dispozitiv alcatuit dintr-o conducta prin care
curge lichidul, un divizor de flux dispus de-a lungul unei portiuni a conductei astfel incat
divizorul formeaza, in acea portiune a conductei, doua cavitati semicilindrice si produce doua
fluxuri de curgere, niste elemente piezoelectrice montate pe un suport aflat logitudinal pe axa
conductei, un restrictionator de flux ce provoaca modificarea fluxului pe o parte a elementelor
piezoelectrice producandu-se astfel o presiune diferentialda care deformeaza elementul
piezoelectric ce va genera, in consecinta, electricitate.

De asemenea este cunoscut documentul US 2010259130 A1/2010 care prezinta un
dispozitiv pentru conversia energiei, in particular un microgenerator piezoelectric, ce are o
structura de diafragma vibratoare mecano-piezoelectrica pentru transformarea energiei
mecanice in energie electrica si/sau invers, structura cu diafragma fiind incapsulata intr-un
mediu care are o presiune predeterminata care este mai mica decat o presiune izostatica
data. Microgeneratorul este constituit dintr-o carcasa izolatoare constituita dintr-un corp
central si doua capace (superior, inferior) in care se afla 0 membrana elastica, o structura
piezoelectrica plasata intre doi electrozi conectati prin conductori la doua borne exterioare
aflate pe carcasa, si un corp (bila, paralelipiped, etc.) in contact sau integrat cu/in structura
piezoelectrica elastica, corp care transmite vibratiile externe structurii piezoelectrive ce va
produce energie electrica.

Asadar, generatoarele cu elemente piezoelectrice cunoscute se bazeaza pe energia
cinetica produsa de miscarea unui fluid sau a unei componente mecanice.

Problema pe care o rezolva inventia consta in transformarea in energie electrica a
energiei potentiale a lichidelor aflate in stare de repaus.

Generatorul electric cu elemente piezoelectricet, conform inventiei, este alcatuit
dintr-unul sau mai multe suporturi-MEPI pe care sunt amplasate solidar niste microgenera-
toare cu elemente piezoelectrice (MEPI), complet etanse, care sunt puse in miscare de un
element motor, determinand imersarea microgeneratoarelor intr-un lichid aflat in repaus si
care, sub actiunea presiunii izostatice din interiorul lichidului, genereaza curent electric prin
deformarea elementelor piezoelectrice inserate in interiorul microgeneratoarelor.

Fata de solutile anterioare, generatorul la care face referire inventia prezinta
urmatoarele avantaje:

- generatorul este actionat cu o cantitate redusa de energie;

- conceptia acestui tip de generator ofera premizele realizarii unor utilaje foarte
silentioase si fiabile Tn functionare;

- conceptia si conditiile de amplasare permit functionarea in locuri diverse, indepen-
denta de conditiile atmosferice sau de existenta apei in zona si ocupand o suprafata redusa;
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- generatorul poate fi realizat ca un sistem inchis, bine izolat de atmosfera exterioara,
astfel incat sa nu afecteze mediul inconjurator.

Elementele piezoelectrice sunt folosite in cazul acestei inventii ca element generator
de curent electric in cadrul unui microgenerator denumit, in continuare, microgenerator
eletro-piezo-izostatic (MEPI).

MEPI este un generator de curent electric, de dimensiuni si putere electrica reduse,
ce are la baza efectul piezoelectric.

Generarea curentului electric este realizata prin aplicarea brusca a unei presiuni pe
un element piezoelectric. Conceptia sa are in vedere exploatarea presiunii izostatice dintr-un
lichid in repaus.

MEPI poate fi amplasat intr-un numar mare, pe elemente suport (exemplu: discuri
verticale rotative, cilindrii sau placi translatante pe verticald) complet etanse, imersate in
lichide aflate in repaus, dand nastere generatoarelor de curent electric cu elemente piezo-
electrice activate cu ajutorul presiunii izostatice dintr-un lichid Tn repaus. Prin miscarea
suporturilor - MEPI, imersate complet in lichid, MEPI-urile sunt aduse periodic, la 0 anumita
adancime. Aici presiunea izostatica genereaza o foria corespunzatoare dislocarii unui
tampon care preseaza brusc elementul piezoelectric. Astfel se genereaza un curent electric
ca urmare a lovirii si deformarii elementului piezoelectric.

In cele ce urmeaza se prezintd un exemplu de realizare si utilizare a inventiei in
legatura cu fig. 1...3 care reprezinta:

- fig. 1, schita de principiu a unui generator de curent electric, cu elemente
piezoelectrice montate pe suporti de tip placa, activate cu ajutorul presiunii izostatice dintr-un
lichid aflat in repaus;

- fig. 2, sectiune axiala printr-un model de microgenerator electro-piezo-izostatic
(MEPI);

- fig. 3, schita de exemplificare a trei configuratii de suporturi pe care se pot monta
MEPI.

In fig. 1 este reprezentatéa schita de principiu a unui exemplu de generator de curent
electric cu elemente piezoelectrice montate pe suporti de tip placa, activate cu ajutorul
presiunii izostatice dintr-un lichid aflat in repaus.

Microgeneratoarele electro-piezo-statice (MEPI) 4 sunt amplasate pe doua suporturi
MEPI 3 si 16, de tip placa, formand doua subansamble perfect etanse, legate intre ele cu
cablul de tractiune 7 trecut peste scripetele cu roata motoare 8 si peste scripetele cu roata
condusa 9. La fiecare suport-MEPI 3 si 16 sunt ancorate, la partea inferioara, cablurile elec-
trice de colectoare 5 si 6 aflate in conexiune etansa cu toate MEPI 4 si ancorate de suportii
ficsi superiori 10 si 11. De fiecare suport-MEPI 3 si 16 sunt ancorate contragreutatile-lant 12
si 13 care pot fi stocatfi in recipientii de stocare 14 si 15. Suporturile-MEPI 3 si 16 Tmpreuna
cu MEPI 4, cu contragreutatile-lant 12 si 13, partial cablurile electrice colectoare 5 si 6 si
partial cablul de tractiune 7 sunt imersate in lichidul 1 aflat in repaus in recipientul 2 si cu
suprafata libera 17.

Roata motoare RM a scripetelui cu roata motoare 8 antreneaza cablul de tractiune
7 care, larandul sau pune in migcare simultan suporturile-MEPI 3 si 16 astfel incat cand sen-
sul de miscare coincide cu sageata de sens spre dreapta 18 suportul-MEPI 3 coboara iar
suportul-MEPI 16 urca si cand sensul de miscare coincide cu sageata de sens spre stdnga
19 suportul-MEPI 3 urca iar suportul-MEPI 16 coboara. Miscarea in fiecare sens se mentine
pana cand toate MEPI 4 ajung sa fie pozitionate, fata de linia de activare 20, deasupra liniei,
cele de pe suportul-MEPI 3 si sub linie, cele de pe suportul-MEPI 16 si invers, dupa ce
sistemul se migca in sens opus.
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MEPI 4 sunt astfel concepute incat, odata coborate sub nivelul liniei de activare 20
si presiunea izostatica ajunge la valoarea necesara atingerii unui nivel de compresie
mecanica, la care este supus MEPI 4 astfel incat acesta sa suporte o deformare care
determina activarea elementului piezoelectric siimplicit generarea unui curent electric. Cand
roata motoare RM antreneaza sistemul deplasandu-l in sensul spre stanga 19, MEPI-urile
4, de pe suportul-MEPI 16, sunt activate consecutiv, generand, pe rand, curent electric, pe
masura ce fiecare MEPI 4 coboara sub linia de activare 20. Deplasarea sistemului in sensul
spre stanga 19 se opreste atunci cand toate MEPI-urile 4 de pe suportul-MEPI 16 au coborat
sub linia de activare 20. In acelasi timp in care sistemul se deplaseaza in sensul spre stanga
19, subansamblul ce contine suportul-MEPI 3 se ridica, astfel incat, MEPI-urile 4 de pe
suportul-MEPI 3 sunt, pe rand, decomprimate si, ca atare, elementele piezoelectrice sunt
dezactivate. In momentul opririi deplasérii sistemului in sensul spre stanga 19 toate
MEPI-urile 4 de pe suportul-MEPI 3 vor fi decomprimate. In continuare sistemul va fi
deplasat, sub actiunea rotii motoare RM in sensul de deplasare spre dreapta 18.
Fenomenele descrise la deplasarea sistemului in sensul spre stdnga 19 se vor repeta, in
oglinda, la deplasarea sistemului in sensul spre dreapta 18 astfel incat MEPI-urile 4 de pe
suportul-MEPI 16 se vor decomprima pe rand odata cu ridicarea lor peste linia de activare
20 iar MEPI-urile 4 de pe suportul-MEPI 3 se vor comprima pe rand odata cu coborarea lor
sub nivelul liniei de activare 20 determinand activarea elementelor piezoelectrice si implicit
generarea de curent electric pana la coborarea tuturor MEPI-urilor 4, de pe suportul-MEPI
3 sub linia de activare 20. Prin repetarea permanenta a ciclului de deplasari spre stanga 19
si spre dreapta 18 generatorul va produce permanent curent electric.

Curentul electric generat este colectat prin cablurile electrice de colectare 5 si 6 care
prin intermediul bornelor 21 pot sa alimenteze un sistem de stocare a energiei electrice care
mai departe, la randul sau, poate alimenta diversi consumatori electrici.

Subansamblurile formate din suport-MEPI 16, MEPI 4, cablul electric colector 6 si
contragreutatea-lant 12, pe de oparte si suport-MEPI 3, MEPI 4, cablul electric colector 5 i
contragreutatea-lant 13, pe de alta parte, sunt configurate astfel incat sa aiba volume si
mase foarte aproape de a fi egale.

Pentru explicarea modului de echilibrare a sistemului, au fost reprezentate, pe schita
din fig.1, prin vectori, fortele semnificative care actioneaza asupra celor doua subansamble
ancorate la capetele cablului de tractiune 7.

Semnificatjile fiecarui simbol de vector sunt urmatoarele:

- G4, rezultanta tuturor fortelor de greutate care actioneaza asupra subansamblului
cu suportul-MEPI 16;

- Gy, rezultanta tuturor fortelor de greutate care actioneaza asupra subansamblului
cu suport-MEPI 3;

- A, forta arhimedica care actioneaza asupra subansamblului cu suportul-MEPI 16;

- A, forta arhimedica care actioneaza asupra subansamblului cu suportul-MEPI 3;

- T, tensiunea din cablul de tractiune;

- G, forta de greutate a portiunii din cablul electric colector 6 care actioneaza asupra
subansamblului cu suport-MEPI 16;

- G, forta de greutate a portiunii din cablul electric colector 6 care actioneaza asupra
subansamblului cu suport-MEPI 3;

- Gegs, Qgreutatea portiunii din contragreutatea-lant 12 care actioneaza asupra
subansamblului cu suport-MEPI 16;

- Gqg, greutatea portiunii din contragreutatea-lant 13 care actioneaza asupra
subansamblului cu suport-MEPI 3.
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Daca se afla imersate la acelasi nivel in lichid, sistemul se afla foarte aproape de
starea de echilibru indiferent pentru ca rezultantele fortelor care actioneaza asupra fiecarui
subansamblu sunt, teoretic, foarte apropiate de a fi egale, adica Rs=R..

Afirmatia din alineatul precedent a fost facuta in urmatoarele considerente si pentru
rationamentele ce urmeaza a fi prezentate:

- greutatea cablului electric este considerata neglijabila;

- forta de de frecare cu lichidul este considerata neglijabila;

- modulul rezultantei tuturor fortelor care actioneaza asupra subansamblului cu
suport-MEPI 16 este Rq = G5- As;

- modulul rezultantei tuturor fortelor care actioneaza asupra subansamblului cu
suport-MEPI 3 este R, = G- Ay,

Daca nivelurile la care se afla cele doua subansamble sunt diferite si, in aceasta faza
a rationamentului, ignoram greutatile G, G¢;, Gegs Si Gesi, rezultantele Rq si R, sunt diferite.
Diferenta provine de la valorile diferite ale fortelor arhimedice A;g si Ay;. Subansambilul aflat
la un nivel inferior in lichid are un volum redus ca urmare a deformarii (comprimarii)
MEPI-urilor 4 si deci asupra lui va actiona o forta arhimedica mai mica decét asupra celui
aflat la un nivel superior. In concluzie, forta arhimedica creste pe masuré ce subansamblul
se ridica si scade pe masura ce subansamblul coboara, adica A;s > Ay;.

Luénd in considerare si greutatea cablulrilor electrice de colectare 6 si 5 se constata
ca G si G, diferite, in functie de nivelul la care se afla subansamblurile. Astfel, greutatea
partiala a cablului electric colector 6 si 5 creste pe masura ce subansamblul se ridica si
scade pe masura ce subansamblul coboara, adica A;s > A,

Luénd in considerare si greutatea cablurilor electrice de colectare 6 si 5 se constata
ca G¢g si Gg; sunt diferite, in functie de nivelul la care se afla subansamblurile. Astfel, greuta-
tea partiala a cablului electric colector 6 si 5 creste pe masura ce subansamblul se ridica si
scade pe masura ce subansamblul coboara, adica G.g > Gg;.

Se constata ca tendinta de variatie a modulelor G5 si G¢; este aceeasi cu a
modulelor Ag si Ay;, dar Gg are sens opus lui A;g iar Gg; are sens opus lui Ag;.

In concluzie, exista posibilitatea alegerii unor cabluri electrice de colectare 6 si 5, cu
0 masa unitara astfel incat variatia greutatilor partiale G4 si Gg; care, in timpul deplasarii
subansamblurilor cu suporti-MEPI 16 si 3, sa compenseze variatia fortelor arhimedice Aqg
si A;; si, deci, sa se poata pastra sistemul, permanent, intr-o stare de echilibru foarte apro-
piata de starea de echilibru indiferent, necesara minimizarii energiei de miscare.

Avand in vedere ca alegerea cablului electric colector 6 si 5 trebuie facuta si in
functie de parametrii electrici necesari, nu numai de masa unitara a lui, pot aparea situatii
in care sistemul nu se va putea echilibra numai cu ajutorul cablului electric colector 6 si 5.

In acest caz se poate recurge la ancorarea unei contragreutéati-lant 12 si 13 ale caror
greutati partiale G¢gs Si G¢g; Variaza in acelasi mod cu G si G; Si in alegerea carora nu mai
intervine un alt criteriu decat masa unitara necesara obtinerii echilibrului sistemului ce trebuie
pus in miscare.

De asemenea, exista si 0 a treia modalitate de a interveni in echilibrarea sistemului
prin alegerea unei configuratii adecvate a MEPI 4 care sa genereze, prin comprimare sub
actiunea presiunii izostatice din lichid, o diferenta optima de volum, determinand o variatie
corespunzatoare a fortelor arhimedice Ag i A,

In continuare se determina expresia ce poate fi considerata ecuatia de determinare
a marimilor necesare pastrarii sistemului intr-o stare foarte apropiata de starea de echilibru
indiferent.
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Semnificatiile marimilor care vor fi folosite in expresiile urmatoare, in afara de cele
definite deja, sunt:

- Vg, volumul total al subansamblului cu suport-MEP! 16;

- V,, volumul total al subansamblului cu suport-MEPI 3;

- D, densitatea lichidului de imersare;

- Gorps greutatea corpului suportulului-MEPI, aceasi pentru ambele suporturi-MEPI
16 si 3;

- Geauniy greutatea unitara (raportata la unitatea de lungime) aceeasi pentru ambele
contragreutati-lant 12 si 13;

- Gq,nitr greutatea unitara (raportata la unitatea de lungime) aceeasi pentru ambele
cabluri electrice colectoare 6 si 5;

L.s, lungimea cablului electric colector ce actioneaza cu forta G.g asupra supor-
tului-MEPI 16;

- L, lungimea cablului electric colector ce actioneaza cu forta G; asupra supor-
tului-MEPI 3;

- Hegs, lungimea contragreutatii-lant ce actioneaza cu forta G.gs asupra supor-
tului-MEPI 16;

- Heo - lungimea contragreutatii-lant ce actioneaza cu forta G.g asupra
suportului-MEPI 3

- g, acceleratia gravitationala

Ars=Vs D g

A;=V;-D g

Grs = Geore + Greas

Greos = Geas * Ges = Heas * Geounit + Les * Gount

Gy = Geore *+ Greai

Greai = Geai * 66 = Heai * Geaunit  Loi * Geunit

Dar, Hcg si Lcg sunt direct proportionale, deci Hogg= C - Leg i Hegi = C - L unde C
este o constanta.

Grees = Gces * Ges = C * Les * Gegunit * Les ™ gounit = Les (C * Geaunit + Geunit)

Greai = Geai * 6 = C * Leoi * Gegunit * Lai * ounit = Lei (C * Gogunit + Geunit)

Deci,

Grs = Geore * Les (C - Gogunit + Geunt)

Gri = Goore * Lci (C * Gogunit * Geunit)

Dar,

T=GTS - A
T=Gy-Aq
Deci,

Grs- Ars = Gyi- A

Grs - Gri = Ars - Ay

Geore *+ Les (C - Gegunit + Geunt) - [Geore t Lai (C * Gegunit + Geuni)] = Vs - Dy
g-Vi-D.-g

Geore * Les (€ Gegunit + Geuntt) = Geore * Lei (C - Gogunt + Gount) = DL - 9(Ve- V)
(C * Gegunit * Geunt) * (Les - Le) =D - g (Vs - V)

Rezulta ca:

Geounit = [DL 9 (Vs - Vi) = geunit " (Los = Lei )1/ [C - (Les - Lo
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Conform reprezentarilor din fig.1 generatorul de curent electric, cu elemente piezo-
electrice activate cu ajutorul presiunii izostatice poate fi descris ca fiind alcatuit din doua
suport-MEPI 3, 16 pe care sunt montate solidar microgeneratoarele MEPI 4 racordate la
cablurile electrice colectoare 5, 6 suspendate in suporturile fixe superioare 10, 11 formand
doua subansamble identice, imersate in lichidul 1 in repaus aflat recipientul 2, legate prin
intermediul cablului de tractiune 7 trecut peste un scripete 9 cu roata condusa RC si un
scripete 8 cu roata motoare RM formand un sistem aflat intr-o stare foarte apropiata de
starea de echilibru indiferent, sistemul fiind pus in miscare de o roata motoare RM in mod
alternativ, in sensul de deplasare spre dreapta 18 si spre stadnga 19, suporturile-MEPI 3, 16
fiind echilibrate cu ajutorul unor contragreutati-lant 12, 13.

Echilibrarea ansamblului ce alcatuieste generatorul inventat este efectuata printr-un
sistem format din contragreutatile-lant 12, 13 au greutati partiale Tn modul G5 Si G¢g; Care
variaza direct proportional cu modulul fortelor arhimedice A;g si respective A, ce actioneaza
asupra microgeneratoarelor MEPI 4 sub actiunea presiunii izostatice din lichidul 1, dar
orientate in sensuri opuse si deci, tinzand sa se echilibreze.

In fig. 2 este prezentatd o sectiune axiald printr-un model de microgenerator
electro-piezo-izostatic (MEPI).

Microgeneratorul, de forma circulara, este alcatuit din elementul elastic impermeabil
24 dotat cu un miez elastic autoblocant 23 care se solidarizeaza cu poansonul rigid neferos
22. Prin intermediul inelului rigid 27 si a suruburilor de asamblare 28 elementul elastic imper-
meabil 24 este fixat pe semicorpul superior neferos 30. Pe suprafata umarului interior g este
aplicat, solidar cu semicorpul superior neferos 30, inelul feros fix 26 aflat in contact intim cu
magnetul permanent 25 montat solidar in semicorpul superior neferos 30. Pe suprafata
scaun poanson j este aplicat inelul feros mobil 31 solidar cu poansonul rigid neferos 22. Pe
suprafata frontala poanson k este aplicat un tampon superior izolator semielastic 29 solidar
cu poansonul neferos 22. Cristalul piezoelectric 36 aplicat solidar pe suportul lamelar metalic
35 formeaza, impreuna, elementul piezoelectric circular montat la interiorul genertorului intre
semicorpul superior neferos 30 si semicorpul inferior neferos 42 imbinate cu suruburile de
asamblare 28. imbinarea este etansata cu garniturile elastice inelare 32, 33, 34 care asigura
si izolarea electrica a suportului lamelar metalic 35 de semicorpul superior neferos 30 si de
semicorpul inferior neferos 42. Pe suprafata interioara inferioara 22 a semicorpului inferior
neferos 42 este aplicat solidar tamponul inferior izolator semielastic 37. Conductorii electrici
colectori 38 si 39 sunt conectati la elementul piezoelectric si strapung etans semicorpul
superior neferos 30 si respectiv semicorpul inferior neferos 42 in vederea alimentarii unui
consumator electric extern.

MEPI este conceput sa functioneze sub actiunea presiunii izostatice din interiorul unui
lichid in repaus.

Pentru a fi actionat MEPI este imersat intr-un lichid si coborat pana la adancimea la
care presiunea izostatica genereaza o forta de apasare F, suficient de mare ca sa scoata
din echilibru poansonul rigid neferos 22.

P.- presiunea exterioara (presiunea izostatica din interiorul lichidului in care s-a
imersat MEPI).

P, - presiunea aerului din camera superioara A si din camera inferioara B egala cu
presiunea atmosferica si care genereaza, asupra poansonului neferos 24, o forta
ascentionala (F,).

F., - forta magnetica de atractie care actioneaza intre suprafetele a si b.
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F. - forta elastica care apare in elemental elastic impermeabil 24 dupa dislocarea
poansonului neferos 22.

G - greutatea poansonului neferos 22 - o consideram neglijabila in comparatie cu
celelalte forte analizate.

Sub actiunea fortei de apasare F, elementul elasticimpermeabil 24 apasa poansonul
neferos 22. Cand forta de apasare F, depaseste suma fortelor (F, + F,, + F,), care se opun
miscarii poansonului neferos 24, acesta din urma se desprinde brusc si loveste cu suprafata
frontala ¢ suprafata superioara e a cristalului piezoelectric 36 prin intermediul tamponului
semielastic superior 29. Sub presiune, prin deformare elementul piezoelectric comprimat gi
prin contactul dintre suprafetele d si i genereaza un curent electric colectat prin intermediul
conductorilor 38, 39.

In timpul coborarii poansonului neferos 22 presiunea P, creste din cauza reducerii
volumului de aer din camera superioara A. Prin orificiul 41 camera superioara A comunica
cu camera inferioara B astfel incat aerul poate circula intre cele doua camere uniformizand
presiunea P,. Astfel camera inferioara B joaca rolul unui recipient de expansiune.

Pentru cresterea presiunii de apasare pe cristalul piezoelectric 36 trebuie marita forta
de atractie magnetica F) prin addugarea de magneti permanenti 25 sau prin inlocuirea
acestora cu altii mai puternici. In acest caz dizlocarea poansonului neferos 22 se va produce
la o presiune exterioara P_,, mai mare deci MEPI va trebui scufundat in lichid la o adancime
mai mare.

Conform reprezentarilor din fig. 2 microgeneratorul elector-piezo-izostatic MEPI poate
fi descris ca un generator in care curentul electric este generat de un element piezoelectric
alcatuit dintr-un suport lamelar metalic 35 pe care este aplicat solidar un cristal piezoelectric
36 constituind diafragma unei carcase etanse formata dintr-un semicorp superior neferos 30
si un semicorp inferior neferos 42, elementul piezoelectric fiind activat prin deformare sub
actiunea unui tampon semielastic izolator superior 29 solidar cu un poanson rigid neferos 22
asupra caruia actioneaza un lichid in repaus, prin intermediul unui element elastic imper-
meabil 24, datorita presiunii izostatice, reusind sa invinga forta de atractie generata de un
magnet permanent 25 montat solidar in semicorpul superior neferos 30, cristalul piezoelectric
36 fiind in final deformat si comprimat, generand un curent electric colectat prin intermediul
unor conductorilor electrici colectori 38, 39.

In fig.3 sunt reprezentate trei exemple de configuratii de suporturi pe care se pot
monta MEPI.

In fig.3 , au fost reprezentate schitele pentru un suport tip placa 43, un suport tip
cilindru 44 sectionat transversal si un suport tip disc 45.

In generatoarele in care sunt folosite suporturile tip placa 43 si suporturile tip cilindru
44 pentru activarea elementelor piezoelectrice acestea sunt deplasate liniar, pe directie
verticald. Tn cazul suporturilor tip disc 45 acestea sunt rotite in plan vertical, jurul axului
propriu.

Pe fiecare tip de suport MEPI sunt marcate, prin intersectii de axe, punctele C de
amplasare a MEPI.

Langa fiecare tip de suport MEPI sunt reprezentate sensurile de deplasare 46 ale
acestora.
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Revendicari

1. Generator de curent electric, cu elemente piezoelectrice activate cu ajutorul
presiunii izostatice, dintr-un lichid in repaus, caracterizat prin aceea ca este alcatuit
dintr-unul sau mai multe suporturi-MEPI (3, 16) pe care sunt amplasate solidar niste micro-
generatoare MEPI (4) cu elemente piezoelectrice, complet etanse, care sunt puse in miscare
de un element motor, determinand imersarea microgeneratoarelor intr-un lichid (1) aflat in
repaus intr-un recipient (2) si care, sub acfiunea presiunii izostatice din interiorul lichidului
(1), genereaza un curent electric prin deformarea unor cristale (36) piezoelectrice inserate
in interiorul microgeneratoarelor (4).

2. Generator de curent electric, cu elemente piezoelectrice activate cu ajutorul
presiunii izostatice dintr-un lichid in repaus conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea
ca este alcatuit din doua suport-MEPI (3, 16) pe care sunt montate solidar niste
microgeneratoare MEPI (4) racordate la niste cabluri (5, 6) electrice, colectoare, suspendate
in niste suporturi (10, 11) fixe, superioare, forménd doua subansamble identice, imersate
intr-un lichid (1) in repaus aflat intr-un recipient (2), legate prin intermediul unui cablu (7)
de tractiune trecut peste un scripete (9) cu o roata (RC) condusa si un scripete (8) cu o roata
(RM) motoare formand un sistem aflat intr-o stare foarte apropiata de starea de echilibru
indiferent, sistemul fiind pus in migcare de o roata (RM) motoare in mod alternativ, in sensul
de deplasare spre dreapta (18) si spre stanga (19), suporturile-MEPI (3, 16) fiind echilibrate
cu ajutorul unor contragreutati-lan{ (12, 13).

3. Generator de curent electric, cu elemente piezoelectrice activate cu ajutorul
presiunii izostatice dintr-un lichid Tn repaus conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea
ca curentul electric este generat de un element piezoelectric alcatuit dintr-un suport (35)
lamelar metalic pe care este aplicat solidar un cristal (36) piezoelectric constituind diafragma
unei carcase etanse formata dintr-un semicorp (30) superior neferos si un semicorp (42)
inferior neferos, elementul piezoelectric fiind activat prin deformare sub actiunea unui tampon
(29) semielastic izolator superior solidar cu un poanson (22) rigid neferos asupra caruia
actioneaza un lichid in repaus, prin intermediul unui element (24) elastic impermeabil,
datorita presiunii izostatice, reusind sa invinga forta de atractie generata de un magnet (25)
permanent montat solidar in semicorpul (30) superior neferos, cristalul (36) piezoelectric fiind
in final deformat si comprimat, generand un curent electric colectat prin intermediul unor
conductori (38, 39) electrici colectori.

4. Generatorul de curent electric, cu elemente piezoelectrice activate cu ajutorul
presiunii izostatice dintr-un lichid in repaus conform oricareia dintre revendicarile 1 la 3,
caracterizat prin aceea ca contragreutatile-lant (12, 13) au greutati (G.gs, Gcs;) partiale in
modul care variaza direct proportional cu modulul fortelor arhimedice (A;s) si respectiv (Ay)
ce actioneaza asupra microgeneratoarelor MEPI (4) sub actiunea presiunii izostatice din
lichidul (1), dar orientate in sensuri opuse si deci, tinzadnd sa se echilibreze.
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