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Invenţia se referă la un dispozitiv destinat plantării manuale a răsadurilor la diferite1

adâncimi şi distanţe prestabilite între cuiburi pe rânduri.
În stadiul tehnicii este cunoscut un dispozitiv manual cu două lame şi un mâner3

pentru ţinerea unui plantator într-o poziţie confortabilă.

Mai este cunoscut brevetul SU 1253447 care se referă la un dispozitiv cu un mâner5

şi o ţeavă care are la partea inferioară un suport cu fălci conectat cu corpul plantatorului.

Din documentul US 2195765 se cunoaşte un plantator manual de răsaduri ce7

cuprinde un corp, cu un vârf tronconic şi o gură de alimentare, pârghii de acţionare, mânere
de transport şi utilizare şi arcuri de compresie.9

Din documentul US 20080282949 A1 se cunoaşte un echipament pentru plantarea
de răsaduri cu aplicarea simultană a produselor hidratante pe bază de apă, amelioratori de11

sol şi/sau îngrăşăminte şi sistemul corespunzător de plantare a răsadurilor ce cuprinde un
corp tubular cilindric, cu un vârf sau capăt conic dotat cu o parte mobilă, nişte mânere,13

mijloace de acţionare, un ansamblu de bare şi arcuri. 
Dezavantajele acestor soluţii tehnice constau în:15

- necesitatea unui efort relativ mare pentru manevrarea dispozitivului;
- construcţie ineficientă care nu oferă toate elementele mecanice pentru realizarea17

scopului propus;
- grad redus de aplicare datorită construcţiei pentru o anumită operaţie de plantare.19

Problema tehnică pe care o rezolvă invenţia constă în realizarea unui plantator
manual care permite asigurarea unei precizii ridicate privind adâncimea de plantare.21

Plantator manual pentru răsaduri format dintr-un corp pe care sunt montate două
inele, mobil şi fix, două pârghii fixe care susţin o pereche de fălci tronconice care sunt23

desfăcute cu ajutorul unor pârghii de acţionare, a unor articulaţii şi a unui mâner cu care se
realizează manual desfacerea fălcilor tronconice, pentru tensionarea în poziţia închis a25

fălcilor tronconice sunt montate două arcuri elicoidale între nişte bucşe rigide, pe corp este
montată o gură de alimentare a răsadurilor şi două braţe de susţinere şi de transport, pentru27

desfacerea fălcilor este prevăzută o tijă de acţionare care se ridică de către utilizator cu
mâna, folosind şi mânerul, tija având la partea de jos două braţe ale căror capete îndoite29

pătrund în interiorul bucşelor, tija fiind ghidată cu ajutorul unei plăcuţe montată rigid pe corp
şi tensionată cu un arc, elimină dezavantajele menţionate şi rezolvă problema tehnică prin31

aceea că plantatorul cuprinde o tijă verticală gradată  care are o talpă, reglarea şi blocarea
tijei la o cotă stabilită realizându-se printr-o bucşă de ghidare şi un şurub de strângere33

montate solidar pe bucşa rigidă de pe inelul fix al plantatorului.
Plantatorul manual pentru răsaduri, conform invenţiei, elimină dezavantajele soluţiilor35

cunoscute şi rezolvă problema tehnică propusă prin aceea că este alcătuit dintr-un corp
central, două fălci tronconice, un mecanism cu pârghii şi arcuri de acţionare pentru revenirea37

la poziţia iniţială închis în vederea începerii lucrului.
Dispozitivul este prevăzut cu un inel mobil pe care sunt montate două bolţuri cu39

gaură, inelul deplasându-se cu ajutorul tijei de acţionare care are două braţe ce pătrund în
bucşele de pe inelul mobil. Tija de acţionare este prevăzută cu un mâner şi este tensionată41

cu un arc elicoidal. Pentru însămânţarea la diferite adâncimi stabilite de cerinţele
agrotehnice, plantatorul este prevăzut cu o tijă verticală gradată care are o talpă şi se poate43

regla la cota stabilită şi bloca cu ajutorul unei bucşe de ghidare şi a unui şurub de strângere
montate solidar pe corpul plantatorului.45

Pentru acţionarea comodă şi cu efort mic, plantatorul este prevăzut cu o talpă
metalică pentru apăsare cu piciorul, precum şi două mânere de ridicare şi transport.47
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Sistemul integrat pentru plantare manuală, conform invenţiei, prezintă următoarele 1

avantaje:
- reduce considerabil efortul fizic necesar efectuării operaţiei de plantare; 3

- este uşor de realizat şi de asamblat;
- are o construcţie robustă şi sigură ce funcţionează fără blocaje la desfacerea 5

fălcilor.
Se prezintă un exemplu de realizare a invenţiei, în legătura şi cu fig. 1...4 , care 7

reprezintă:
- fig. 1, plantator manual pentru răsaduri - vedere laterală; 9

- fig. 2, plantator manual pentru răsaduri - vedere din faţă în poziţia închis;
- fig. 3, plantator manual pentru răsaduri - vedere din faţă a plantatorului în poziţia 11

deschis;
- fig. 4, plantator manual pentru răsaduri - vedere spaţială. 13

Plantatorul manual, conform invenţiei prezentat în fig. 1-3 este compus din corpul 1

confecţionat din ţeava de oţel inox, o pereche de fălci tronconice 2 şi 3 ce sunt prevăzute cu 15

două braţe 4 şi 5 sudate ce au câte două găuri în care se montează pârghiile fixe 6 şi 7 şi

bolţurile filetate 8 şi 9. Pentru deschiderea fălcilor tronconice pe găurile exterioare ale 17

braţelor 4 şi 5 se montează două pârghii de acţionare 10 şi 11 cu ajutorul bolţurilor filetate

12 şi 13 în urechile 14 şi 15 sudate pe inelul mobil 16. Pe inelul mobil 16 pe direcţie perpen- 19

diculară pe axa urechilor 14 şi 15 se află sudate două bucşe 17 şi 18 iar pe inelul fix 19 de

la baza corpului plantatorului se află sudate două bucşe rigide 20 şi 21. 21

Pentru tensionarea sistemului în poziţia închis a fălcilor tronconice sunt montate două

arcuri elicoidale 22 şi 23 între bucşele sudate 17, 18 şi bucşele rigide 20, 21 astfel braţele 23

11 şi 12 vor închide fălcile tronconice 2 şi 3. Pe corpul central 1 este montată o gură de

alimentare 24 şi două braţe de susţinere şi transport 25 şi 26. 25

Pentru desfacerea fălcilor tronconice 2 şi 3, acest plantator este prevăzut cu o tijă de

acţionare 27 care se ridică cu mâna în sus folosind şi mânerul 26. Tija 27 are la partea de 27

jos două braţe 28 şi 29 ale căror capete îndoite pătrund în interiorul bucşelor 17 şi 18. Tija

27 este ghidată cu ajutorul plăcuţei 30 montată rigid pe corpul 1 al plantatorului şi este 29

tensionată cu arcul de compresie 31, şaiba 32 şi cele două piuliţe 33.
Pentru însămânţarea la diferite adâncimi, exemplu de 10, 20 sau 30 cm, plantatorul 31

este prevăzut cu o tijă verticală gradată 34 şi care are o talpă 35 şi se poate regla la cota

stabilită şi bloca cu ajutorul bucşei de ghidare 36 şi al şurubului de strângere 37 montate 33

solidar pe bucşa 22 de pe inelul fix 19 al plantatorului.

Introducerea plantatorului în sol se face cu piciorul prin apăsare pe talpa 38 sudată 35

pe braţul 5 de pe falca tronconică 3.

Pentru stabilirea distanţei între plante se foloseşte tija metalică reglabilă 39. 37

Funcţionarea plantatorului are loc în patru faze:
- poziţionarea în sol cu piciorul; 39

- alimentarea manuală cu răsad prin gura de alimentare a corpului 1;

- desfacerea fălcilor 2 şi 3 cu ajutorul tijei 11, răsadul rămânând încorporat în sol; 41

- strângerea fălcilor în poziţie iniţială realizată cu ajutorul arcului 31 care acţionează
asupra sistemului descris anterior, operaţiile repetându-se. 43
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Revendicare1

Plantator manual pentru răsaduri format dintr-un corp (1) pe care sunt montate două3

inele (16, 19), mobil şi fix, două pârghii fixe (6, 7) care susţin o pereche de fălci tronconice

(2, 3) care sunt desfăcute cu ajutorul unor pârghii de acţionare (10, 11), a unor articulaţii (14,5

15) şi a unui mâner (26) cu care se realizează manual desfacerea fălcilor tronconice (2, 3),
pentru tensionarea în poziţia închis a fălcilor tronconice sunt montate două arcuri elicoidale7

(22, 23) între nişte bucşe rigide (17, 18, 20, 21), pe corp este montată o gură de alimentare

a răsadurilor (24) şi două braţe de susţinere şi de transport (25, 26), pentru desfacerea9

fălcilor este prevăzută o tijă de acţionare (27) care se ridică de către utilizator cu mâna,

folosind şi mânerul (26), tija (27) având la partea de jos două braţe (28, 29) ale căror capete11

îndoite pătrund în interiorul bucşelor (17, 18), tija (27) fiind ghidată cu ajutorul unei plăcuţe

(30) montată rigid pe corp (1) şi tensionată cu un arc (31), caracterizat prin aceea că13

plantatorul cuprinde o tijă verticală gradată (34) care are o talpă (35), reglarea şi blocarea

tijei (34) la o cotă stabilită realizându-se printr-o bucşă de ghidare (36) şi un şurub de15

strângere (37) montate solidar pe bucşa rigidă (20) de pe inelul fix (19) al plantatorului.
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