ROMANIA

(19) OFICIUL DE STAT 2

PENTRU INVENTII S| MARCI
Bucuresti

a1y RO 134142 A2
51) Int.Cl.
GO1M 17/007 ®°%¢0D-
GO5B 19/406 °%%°":
HO4N 7/18 (20060

(12) CERERE DE BREVET DE INVENTIE

(21)  Nr.cerere: A 2018 00913
(22)  Data de depozit: 20/11/2018

(41) Data publicarii cererii: (72) Inventatori:

29/05/2020 BOPI nr. §/2020 * PLESCA VASILE, ALEEA BUHUSI, NR.3,
SECTOR 3, BUCURESTI, B, RO;

(71) Solicitant: + DEACONU IOAN DRAGOS, STR.BORSA,
* INCOME TECHNOLOGY S.R.L., NR.38, SECTOR 1, BUCURESTI, B, RO;
STR.BLANDESTI, NR.24C, SECTOR 4, « CHIRILA AUREL IONUT,

BUCURESTI, B, RO; STR.VALEA LUNGA, NR.3, SECTOR 6,
* UNIVERSITATEA POLITEHNICA DIN BUCURESTI, B, RO

BUCURESTI, SPLAIUL INDEPENDENTE!

NR.313, SECTOR 6, BUCURESTI, B, RO

¢4 SISTEM INTELIGENT DE ASISTENTA PENTRU INSPECTIILE
TEHNICE PERIODICE ALE VEHICULELOR

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un sistem inteligent de asistenta
pentru inspectiile periodice ale vehiculelor. Sistemul

conform inventiei este conceput in baza unei arhitecturi M
cu doua module interconectate: un prim modul .
(MMVSTD), destinat monitorizarii video, stocarii la nivel p—— Uniat et s racsor N
local si transmisiei la distanta a datelor, si un al doilea A s, e ui

modul (MDSLIT), destinat detectiei solicitérii partii s i ol
mecanice a sistemului de directie si localizare a zonei 51D
de efectuare a inspectiei tehnice, in care primul modul ' ;

(MMVSTD) estecompus din doua camere video (CAM1, MosUT

CAM2) de Tnalta rezolutie, un sistem (SIR) de iluminare
in infrarosu si un sistem (SISV) de iluminare n spectrul :
vizibil, destinate monitorizérii testelor realizate pe par- P ] comoner o5 Sencort detecta

L . & 1 . . 1 H i cudalt ok solicitas
tea mecanica a sistemului de directie al unui vehicul, o cs ot SDS
unitate (Ul) inteligent& care are la baza un procesor de i

semnale, un sistem (NAS) de stocare locala a infor-
matiilor si un sistem (STD) de transmisie la distanta a
acestor informatji catre un server central, iar al doilea
modul (MDSLIT) utilizeaza un convertor static (CS)
care furnizeazd mai multe valori de tensiune pentru
alimentarea componentelor modulului, senzori pentru
detectarea solicitarilor la care este supusa partea
mecanica a sistemului de directie al vehiculului si un
modul GPS.
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Sistem inteligent de asistenti pentru inspectiile tehnice periodice ale

vehiculelor

Prezenta inventie se refera la un sistem inteligent de asistentd pentru
inspectiile tehnice periodice ale vehiculelor utilizat in domeniul industriei
constructoare de vehicule si in cadrul departamentelor specializate ale organismelor
din administratia publica, oferind asistentd operatorului care efectueazi inspectia
precum si posibilitatea verificérii deciziei acestuia pe baza datelor stocate sau

transmise catre RAR sau organismelor din administratia publica.

Sistemele avansate de efectuare a inspectiilor tehnice periodice a vehiculelor
cunoscute pand in prezent prezintd dezavantajul ca utilizeaza echipamente care
permit analiza jocurilor care apar in sistemul de directie si in puntile vehiculelor doar
in baza unor operatii realizate de operatori umanei, rezultatele cu privire la
conformitatea sau neconformitatea sistemului de directie fiind exprimate exclusiv

de catre acestia, fara sa existe o modalitate de validare a corectitudinii deciziei luate.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia constd in timp real verificarea
starii tehnice a partii mecanice a sistemului de directie a vehiculelor in vederea
imbunatatirii, in unele cazuri chiar a substituirii, deciziei operatorilor umani a

sistemului de directie al vehiculului inspectat.

Sistem inteligent de asistentd pentru inspectiile tehnice periodice ale
vehiculelor, conform inventiei, inlaturd dezavantajul de mai sus prin aceea ca este
constituit dintr-un prim modul destinat monitorizarii video, stocarii la nivel local si
transmisiei la distantd a datelor si un al doilea modul detectie solicitari ale partii

mecanice a sistemului de directie si localizare zona efectuare inspectie tehnica.

Sistemul inteligent de asistentd, conform inventiei, prezintd urmatoarele

avantaje:

- oferd informatii in timp real operatorilor care realizeaza inspectia, cit si
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administratia publicd, cu privire la starea tehnicd a partii mecanice a
sistemului de directie al vehiculului inspectat, locatia in care se realizeaza
inspectia si solicitdrile reale la care a fost supusd partea mecanicd a

sistemului de directie in timpul inspectiei tehnice a vehiculului;

- prin utilizarea unui astfel de sistem se evitd daunele generate de
defectiunile nedetectate ale partilor mecanice ale sistemului de directie al
vehiculelor, inclusiv evitarea unui comportament necorespunzétor generat
de acestea, cum ar fi, de exemplu, deteriorarea bucselor din cadrul
suspensiilor, in cazul vehiculelor conventionale, sau consumul ridicat de

energie, in cazul vehiculelor electrice si hibride;

- reducerea numdrului de accidente produse din cauza defectiunilor tehnice

aparute in cadrul vehiculelor;

- datoritd performantelor superioare pe care le oferd, sistemul contribuie la
imbunititirea sau, in unele cazuri, chiar la substituirea, deciziei
operatorilor umani care realizeaza inspectia tehnica in ceea ce priveste
starea tehnicd a partii mecanice a sistemului de directie al vehiculului

inspectat.

- prin centralizarea datelor provenite de la un astfel de sistem se creeaza
posibilitatea cunoasterii in orice moment a starii tehnice a vehiculelor
aflate in cadrul unei localitéti, fiind astfel un atribut suplimentar ce poate

contribui la interconectarea entitatilor dintr-un “oras inteligent”.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legaturd cu figura
1 care reprezintd schema bloc a sistemului inteligent de asistentd pentru inspectiile

tehnice periodice ale vehiculelor, conform inventiei.

Sistem inteligent de asistentd pentru inspectiile tehnice periodice ale
vehiculelor, conform inventiei, si in legatura cu figura 1, este conceput in baza unei

arhitecturi formate din douda module interconectate: primul m tate~destinat
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monitorizédrii video, stocarii la nivel local si transmisiei la distantd a datelor
MMYVSTD iar al doilea modul este destinat detectiei solicitarii partii mecanice a

sistemului de directie si localizare zona efectuare inspectie tehnici MDSLIT.

Sistemul functioneazd in baza unui algoritm de comandd implementa la

nivelul modulului MMVSTD.

Primul modul, MMVSTD, conform figurii 1, este compus din doua camere
video de inalta rezolutie CAM1 CAM2, un sistem de iluminare in infrarosu SIR si
un sistem de iluminare in spectrul vizibil SISV pentru monitorizarea testelor
realizate pentru partea mecanicd a sistemului de directie in timpul inspectiei tehnice
a vehiculului. Tot in cadrul modulului MMVSTD exista o unitate inteligentd Ul care
are la baza un procesor de semnal, un sistem Network-attached storage — sistem de
stocare locald NAS utilizat la stocarea locald a informatiilor (imaginilor filmate) si
un sistem de transmisie la distantd STD a acestor informatii catre un server central
(accesibil si de citre RAR). Pentru acest modul vor fi dezvoltate de catre echipa de
implementare a proiectului pachete software necesare functionérii sale. Se urmareste
obtinerea unui flux continuu de date transmise astfel incat, in cazul observirii unui
comportament necorespunzdtor in timpul inspectiei tehnice a partii mecanice a
sistemului de directie al vehiculului, acestuia sa-i poata fi retras dreptul de a mai

circula pana la remedierea neconformitatilor.

Al doilea modul al sistemului este modulul detectie solicitdri ale partii
mecanice a sistemului de directie si localizare zona efectuare inspectie tehnica,
MDSLIT. Acesta utilizeaza un convertor static CS, care furnizeaza mai multe valori
de tensiune pentru alimentarea componentelor modulului, senzori pentru detectarea
solicitdrilor SDS la care este supusad partea mecanicd a sistemului de directie al
vehiculului in timpul inspectiei tehnice si un modul GPS GSP. MDSLIT transmite
informatiile obtinute de cdtre MMVSTD pentru ca acestea sa fie asociate cu

imaginile video, stocate si transmise la distanta.
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Revendicari

1. Sistem inteligent de asistentd pentru inspectiile tehnice periodice ale
vehiculelor, caracterizat prin aceea ca este constituit dintr-un prim modul destinat
monitorizarii video, stocarii la nivel local si transmisiei la distantd a datelor
(MMYVSTD) si un al doilea modul detectie solicitari ale partii mecanice a sistemului

de directie si localizare zona efectuare inspectie tehnica (MDSLIT).

2. Sistem, conform revendicérii 1, caracterizat prin aceea ca primul
modul (MMYVSTD) este compus din doua camere video de inalta rezolutie (CAM1
CAM2), un sistem de iluminare in infrarosu (SIR) si un sistem de iluminare in
spectrul vizibil (SISV) pentru monitorizarea testelor realizate pentru partea

mecanica a sistemului de directie in timpul inspectiei tehnice a vehiculului.

3. Sistem, conform revendicarii 2, caracterizat prin aceea ca primul
modul mai contine o unitate inteligenta (UI) care are la bazi un procesor de semnal,
un sistem de stocare locald (NAS) utilizat la stocarea locala a informatiilor
(imaginilor filmate) si un sistem de transmisie la distanta (STD) a acestor informatii

citre un server central, accesibil si de catre RAR.

4. Sistem, conform revendicérii 1, caracterizat prin aceea ca cel de-al
doilea modul este alcatuit dintr-un un convertor static (CS), care furnizeazd mai
multe valori de tensiune pentru alimentarea componentelor modulului, niste senzori
pentru detectarea solicitarilor (SDS) la care este supusa partea mecanica a sistemului

de directie al vehiculului in timpul inspectiei tehnice si un modul GPS (GSP).

5. Sistem, conform revendicérii 4, caracterizat prin aceea ca cel de-al
doilea modul al sistemului (MDSLIT) transmite informatiile obtinute de catre
primul modul al sistemului (MMVSTD) pentru ca acestea sa fie asociate cu

imaginile video, stocate si transmise la distanta.

4/6
/ HNOLOGY SRL.

al/Administrator,
Ramona Mihaela




22018 00913 20/11/2018 / k/

MMVSTD
NAS
. . . il  Network-attached storoge .
Camere video Unitate inteligentd cu procesor NAS
Sistern de iluminare vizibil/iR H
CAM1, CAM2, e Ul > :
SIR, SISV Comunicatie date (la :
distant3 :
STD

E PO IRt D L T L S LT LT LT TP ITPPPRPTTRPRPPOLOD .

: MDSLIT :

Convertor GPS Senzori detectie

: static Globat Positioning solicitari :

E C S System S DS E

.....................................................................................................

Figura 1
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