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Inventia se refera la un echipament de prasit destinat
lucrarilor de Intretinere a culturilor de vita de vie, arbusti 1 2
si pomi fructiferi. Echipamentul conform inventiei este /i
constituit dintr-un cadru (1) pe care este montat un
cadru (2) mobil, prevazut cu niste organe (3) de lucru
pentru afinarea solului pe rand in apropierea randului,
respectiv cu un organ (4) de lucru cu degete pentru
afanarea solului pe rand intre cultura de plante, cadrul
(2) mobil fiind reglat cu ajutorul unor cilindri (5) hidra-
ulici, actionati pentru reglarea latimii de lucru la fiecare
capat de rand, conform datelor de intrare de la niste
senzori ultrasonici montati in fata unui tractor (6) si un
sistem de control al acestuia.
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ECHIPAMENT INTELIGENT DE AFANAT SOLUL
PRINTRE BUTUCII DE VITA DE VIE

Inventia se refera la un echipament inteligent de prasit destinat lucrarilor de
intretinere a culturilor de vitd de vie, arbusti si pomi fructiferi care este format dintr-un
echipament tehnic multifunctional de intretinere mecanica pe rand si intre plante a culturilor
de vita de vie, arbusti si pomi fructiferi si un sistem inteligent de senzori ultrasonici pentru
determinarea latimii de lucru a randului de vita de vie si reglarea acesteia prin cilindrii
hidraulici montati pe cadru echipamentului.

Echipamentul inteligent de afanat solul printre butucii de vitd de vie realizeaza
eficientizarea lucrarilor agricole de intretinere a culturilor de vita de vie, arbusti si pomi
fructiferi prin implementarea unor senzori ultrasonici de recunoasterea a distantei dintre
randurile de cultura prin intermediul carora se va regla automat distanta de lucru a
echipamentului, in scopul realizarii operatiei de intretinere a solului dintre butucii de vita de
vie pe rand, cu precizie ridicatd, in vederea eliminarii operatiunilor manuale de reglare
mecanica a distantei. Se are in vedere asigurarea unei zone optime de protectie a plantelor
pentru evitarea vatamarii acestora, unui procent ridicat de eliminare a buruienilor, eliminarea
evaporatiei apei din sol prin canalele capilare, realizarea lucrarilor de rarire a plantelor, etc.

In mod curent, operatia de prasire a culturii de vitd de vie pe rand se realizeaza cu
ajutorul unor echipamente cu palpator. Dezavantajul reprezentat de prasirea cu palpator
este dat de productivitatea scazuta, grad de distrugere a resturilor vegete scazut datorita
retragerii organului de lucru la o distanta foarte mare de butucul de vita de vie.

Problema tehnica pe care o rezolva solutia propusa prin inventie consta in realizarea
unui echipament inteligent de afanat solul printre butucii de vita de vie care sa realizeze
operatia de prasire pe rand si intre randuri automat, fara interventie umana, indiferent de
distanta intre randurile de vita de vie.

Echipamentul inteligent de afénat solul printre butucii de vie se compune dintr-un
echipament tehnic multifunctional de intretinere mecanica pe rand si intre plante a culturilor
de vita de vie, arbusti si pomi fructiferi si un sistem inteligent de senzori ultrasonici pentru
determinarea latimii de lucru a randului de vitd de vie si reglarea acesteia prin cilindrii
hidraulici montati pe cadru echipamentului.

Sistemul inteligent de control este format din doi senzori ultrasonici de recunoastere
a distantei dintre randuri, un controller logic programabil, un terminal de operare destinat
monitorizarii indicilor de lucru, doi cilndrii hidraulici pentru reglarea latimii de lucru.

Echipamentul inteligent de afanat solul printre butucii de vita de vie, conform inventiei,
prezintd urmatoarele avantaje:

- realizarea operatiei de prasire pe rand si intre randuri automat;

- cresterea gradului de distrugere a resturilor vegete deoarecece organul de lucru
nu se mai retrage din randul de cultura, organul de lucru fiind executat din
material elastic care nu vatameaza butucul de vita de vie;

- productivitate sporita, datorata vitezei de lucru mare;
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- Fig. 1 — Echipamentul inteligent de afanat solul printre butucii de vita de vie —
vedere de sus

- Fig. 2 — Echipamentul inteligent de afanat solul printre butucii de vita de vie -
Schema de lucru

Echipamentul inteligent de afanat solul printre butucii de vita de vie este alcatuit dintr-
un cadru 1 pe care se monteaza un cadrul mobil 2 fiecare cadru mobil dotat cu organe de
lucru pentru afanarea solului pe rand in apropierea randului 3, respectiv organ de lucru cu
degete 4 pentru afanarea solul pe rand intre cultura de plante, cadrul mobil fiind reglat cu
ajutorul cilindrilor hidraulici 5, actionati pentru reglarea latimii de lucru la fiecare capat de
rand, conform datelor de intrare de la senzorilor ultrasonici montati in fata tractorului 6.

Echipamentul realizeaza distrugerea buruienilor prin metode fizico-mecanice intre
randuri si pe rand. Algoritmii de recunoastere a distantei sunt implementati software prin
intermderiul a doi senzori ultrasonici montati in fata tractorului care fac parte din echipament.
PLC-ul este program in scopul detectarii randului de cultura prin intermediul a doi senzori
ultrasonici in vederea pozitionarii optime a organelor de lucru fata de randurile de cultura,
ultilizand doi cilndri hidraulici.
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REVENDICARE

Echipament inteligent de afanat solul printre butucii de vita de vie, caracterizat prin aceea
ca se compune dintr-un echipament multifunctional de realizare a operatiei de prasire pe
rand si intre randuri automat alcatuit dintr-un dintr-un cadru 1 pe care se monteaza un cadrul
mobil 2 fiecare cadru mobil dotat cu organe de lucru pentru afanarea solului pe rand in
apropierea randului 3, respectiv organ de lucru cu degete 4 pentru afanarea solul pe rand
intre cultura de plante, cadrul mobil fiind reglat cu ajutorul cilindrilor hidraulici 5, actionati
pentru reglarea latimii de lucru la fiecare capat de rand, conform datelor de intrare de la
senzorilor ultrasonici montati in fata tractorului 6 si un sistem inteligent de control al
acestuia.
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