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649 VENTILATOR CU MOTOR MAGNETIC

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un ventilator cu motor magnetic.
Ventilatorul conform inventiei are un motor magnetic
alcatuit dintr-un stator (A) cu un numar N de magneti
statorici (3, 3') fixati intr-un inel suport (1) nemagnetic,
dispusi cu lungimea in unghi & fata de directia radialg,
si aflati n interactiune repulsiva fata de niste magneti
rotorici (6) cilindrici sau paralelipipedici, polarizati axial
si fixati in unghi o = 19-45° fatd de directia radiala,
intr-un suport rotoric (5) nemagnetic al unui rotor
magnetic (B) fixat pe un ax (2), pe capatul caruia este
fixata o elice (7), actionarea motorului magnetic fiind
realizata printr-un sistem de scoatere/introducere prin
culisare paralela cu axul (2) rotorului (B) din/in spatiul
interior al statorului (A). Magnetii statorici (3, 3') sunt
polarizati pe directia grosimii sau lungimii, si sunt
ecranati cu un ecran feromagnetic (4) pe fata de
intalnire cu magnetii rotorici (6), care sunt in numar de
3N sau 2N, si sunt grupati in sub-seturi de trei magneti
rotorici (6a-6¢) dispusi pe trei randuri circulare (a-c),
decalate unghiular, iar statorul circular (A) este fixat —3(\
intr-un cadru suport (13) vertical, dreptunghiular, 08 1 U
nemagnetic, cu patru gauri practicate in colturi, prin bl -
care culiseaza niste tije (9, 9'), si pe care se fixeaza, o b
lipiti de cadrul suport (13), niste magneti circulari (12,

12'), de capetele tijelor (9, 9') fiind fixata cu suruburi (d) Fig. 9

si saibe (c) céte o placa suport (8, 8') de centrul careia

se lipeste cate un rulment (10, 10') in care se fixeaza

capetele axului (2).

Revendicari: 7
Figuri: 12
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Ventilator cu motor magnetic

Data depozit et 1208 2000,

Inventia se refera la un ventilator a carui elice este actionata de un motor magnetic.

Este cunoscutd, prin documentul TWMS541521, o solutie tehnica de ventilator cu motor
magnetic, la care elicea cu pale a ventilatorului este fixatd pe un stator cu magneti permanenti
care se poate roti liber pe un ax scurt fixat intr-un rulment in partea stanga a cadrului de
sustinere, in spatiul interior statorului fiind introdus prin culisare un rotor cu magneti
solidarizat cu un ax al carui capat liber este trecut printr-o gaura a partii drepte a cadrului de
sustinere si prevazut cu un sistem elastic $i magnetic de reglare si stabilizare a introducerii §i
scoaterii rotorului magnetic in/din spatiul interior rotorului, cdnd se doreste actionarea sau
respectiv oprirea ventilatorului. Motorul magnetic utilizat are magneti cu stabilitate ridicata.
din NdFeB. garantati de reguld de producator minim 4 ani si functioneaza conform legii
conservarii energiei, prin conversia energiel potentiale de repulsie magnetica. realizata
disimetric. in energie cinetica de rotatie.

Aceasta solutie tehnica prezinta dezavantajul cad este aplicabila la un ventilator de mica
putere, de 5-15 W, care trebuie {inut pe un birou sau pe o masa in fata utilizatorului pentru a
obtine un efect adecvat in zile toride, cu motor magnetic cu magneti relativ mici.

Problema tehnica pe care o rezolva ventilatorul cu motor magnetic conform inventiei
consta in realizarea unui ventilator de putere marita , cu motor magnetic cu o putere mai mare
de 15W, capabil sa ventileze aerul dintr-o incapere obisnuitd si sa asigure scaderea de
temperaturd necesara pe timp de vard la nivelul unuia sau mai multor utilizatori.

Ventilatorul cu motor magnetic conform inventiei rezolva aceasta problema tehnica prin
aceea ca are ca parte principald un motor magnetic alcétuit dintr-un stator cu un numar N de
magneti statorici fixati intr-un inel-suport nemagnetic, preferabil din plastic. dispusi cu
lungimea in unghi & fata de directia radiald si aflati in interactie repulsiva fata de niste
magneti rotorici cilindrici sau paralelipipedici, polarizati axial si fixati in unghi o =19-45°
fata de directia radiala intr-un suport rotoric nemagnetic al unui rotor magnetic fixat pe un ax
pe capatul caruia este fixata o elice. actionarea motorulul magnetic fiind realizata printr-un
sistem de scoatere/introducere prin culisare paraleld cu axul a rotorului din/in spatiul interior
al statorului. Magnetii statorici sunt polarizati pe directia grosimii sau a lungimii $i sunt
ecranati cu un ecran feromagnetic pe fata de Intalnire cu magnetii rotorici care sunt in numar
3N sau 2N si sunt grupati in sub-seturi de trei magnefi rotorict dispusi pe trei randuri
circulare: a-c. cu centrele magnetilor rotorici dispuse pe o directie y-y' care face un unghi 3 =
30-50° cu directia x-x" paralela cu axul si care trece prin centrul capatului magnetului rotoric.
directiile x-x" care trec prin centrul capatului magnetului rotoric fiind decalate unghiular fata
de directia radiala astfel incat directia x-x" care trece prin centrul capatului magnetului rotoric
sa fie tangenta la suprafata capatului magnetului rotoric iar directia x-x~ care trece prin centrul
capatului magnetului rotoric sa fie tangenta la suprafata capatului magnetului rotoric dar si la
suprafata capatului magnetului rotoric al sirului oblic a-¢c urmator. statorul circular fiind fixat
intr-un cadru-suport vertical, dreptunghiular, nemagnetic. fixat de o placa de baza si avand un
sant delimitat de doua margini si patru gauri practicate in colturi. prin care culiseaza niste tije
sl pe care se fixeaza. lipiti de cadrul-suport, niste magneti circulari. de capetele tijelor fiind
fixatd cu suruburi si saibe céte o placa-suport care poate fi si in forma de X. de centrul careia
se lipeste cate un rulment in care se fixeaza capetele axului, pozitia pe ax a rotorului fiind la
mica distanta de placa-suport de langa elice si calculata astfel incéat cand saibele de tixare a
placii-suport sunt lipite de magnetii circulari corespondenti. rotorul sa fie total introdus in
spatiul interior al statorului.

Ecranele magnetice ale magnetilor statorici si/sau rotorici. au grosimea calibrata la limita
.de zero™ de ecranare maximala a repulsiei dintre magnetul statoric si magnetul rotoric ajuns
in dreptul lui fara introducere de forte de franare prin atractia lui de catre magnetul rotoric.
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Intr-un exemplu de realizare, statorul magnetic are magnetii statorici polarizati pe
directia grosimii, cu lungimea paraleld cu axul si cu latimea in unghi & = 45-70° fatd de
directia radiala, cu inclinarea inversa fata de cea a magnetilor rotorici si cu pozitionare
repulsiva fata de acestia, iar in alt exemplu de realizare. motorul magnetic are statorul cu
magneti statorici polarizati pe directia latimii, cu lungimea paralela cu axul si cu latimea in
unghi y = 20-45° fata de directia radiala. cu inclinarea in acelasi sens ca cea a magnetilor
rotorici si cu pozitionare repulsiva fatd de acestia, iar in altd varianta, decalajul unghiular este
mai mare decit in varianta preferatd sau mai mic- dacd se doreste o putere mai mare a
motorului magnetic.

In altd variantd, statorul are magnetii statorici polarizati pe latime, avand lungimea
paralela cu axul si ldtimea in unghi y = 20-45° fata de directia radiala iar rotorul are N..N/3
magneti rotorici polarizati pe directia grosimii. cu polii N-S pe fete. dispusi repulsiv fata de
magnetii statorici si cu latimea inclinata in unghi..fatd de directia radiala si invers fatd de
magnetii statorici care sunt dispusi cu polii de acelasi fel dinspre rotor cu fetele laterale
adiacente lipite de cate un ecran magnetic in forma de pana, cu grosimea calibrata la limita
.de zero’ la care repulsia dintre magnetul statoric si magnetul rotoric ajuns in dreptul lui este
ecranatd maximal fara introducere de forte de franare prin atractie.

In alta variantd, statorul circular este fixat intr-un cadru-suport vertical, dreptunghiular,
nemagnetic, fixat de o placé de baza si avand un sant delimitat de doua margini si patru gauri
practicate 1n colturi, prin care culiseaza niste tije si pe care se fixeaza, lipite de cadrul-suport
niste saibe care incadreaza cate un electromagnet cilindric cu miez feromagnetic tubular prin
interiorul céruia culiseaza tijele si pe care este bobinatd o bobind cu pana la 200 spire din
sarma din CuEm de 0,1-0,3 mm conectata la o baterie de acumulator prin intermediul unui
intrerupdtor electric cu trei pozitii, dintre care o pozitie este de deschidere a circuitului si
celelalte doua pozitii sunt de alimentare directa si respectiv-inversa a electromagnetului care
astfel atrage si respectiv respinge niste magneti circulari. fixati pe tijele lipifi de niste placi —
suport de centrul cérora se lipeste cate un rulment in care se fixeaza capetele axului ,
reincarcarea bateriei de acumulator fiind realizatd prin curentul electric indus de magnetii
rotorici In niste solenoizi cu miez din plastic cu pana la 100 spire din sarma CuEm de 0.1-
0.25mm dispusi radial pe fata dinspre stator a placii-suport.

Ventilatorul cu motor magnetic conform inventici prezinta avantajul ca este autonom
energetic si implicit si portabil. nedepinzand de sursa energeticd exterioara. si are actionare
facila.

Inventia este prezentata pe larg In continuare in legatura si cu tigurile 1-10. care reprezinta:

-fig.1. a). vedere din fatad partiala a ventilatorului cu motor magnetic conform inventiei;

-fig.1. b). vedere din lateral a ventilatorului cu motor magnetic conform inventiei;

-tig.2.a). vedere de sus a motorului magnetic al ventilatorului. in primul exemplu de realizare:

-tig.2.b), vedere din lateral cu sectionare a motorului magnetic al ventilatorului din fig. 2.a);

-fig.3. vedere in spatiu 3D a rotorului motorului magnetic in interactie cu un magnet statoric
polarizat pe directia latimii, corespunzator celui de-al doilea exemplu de realizare;

-fig.4. modul de ecranare al unui magnet statoric polarizat pe directia latimii;

-fig.5. vedere de sus a motorului magnetic al ventilatorului. in al doilea exemplu de realizare;

-fig.6. vedere de sus a motorului magnetic al ventilatorului. in al doilea exemplu de realizare.

cu magneti rotorici scurti si cu magneti statorici ecranati cu ccrane magnetice tip pana:

-fig.7. detaliu A din fig. 6 care arata modul de ecranare a magnetilor rotorici si statorici:

-fig.8. vedere de sus a motorului magnetic al ventilatorului. in a doua varianta;

-fig. 9. vedere in sectiune verticala a ventilatorului in varianta cu comanda electrica:

-f1g. 10. schema electrica de actionare a pornirii-opririi ventilatorului din varianta a doua:

-fig.11.a. b-vedere de sus si din lateral cu sectiune a motorului magnetic in a treia varianta.

-f1g.12.a-c. exemplu concret de realizare a variantei preferate de motor magnetic al inventici.
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Ventilatorul cu motor magnetic conform inventiei are ca parte principala un motor
magnetic alcatuit dintr-un stator A cu un numar N de magneti statorici 3, (3’), fixati intr-un
inel-suport 1 nemagnetic. preferabil din plastic. dispusi cu lungimea paraleld cu axul si cu
latimea in unghi de 20-70° fata de directia radiala, polarizati pe directia grosimii (6 = 45-70°)
sau pe directia lungimii (y =20-45°- cu polii pe fete sau pe capete), si ecranati cu un ecran
feromagnetic 4 pe faa de intalnire cu niste magneti rotorici 6a-6¢ cilindrici sau
paralelipipedici, polarizati axial. fixati intr-un suport rotoric 5 nemagnetic al unui rotor
magnetic B fixat pe un ax 2 pe capatul caruia este fixatd o elice 7, magnetii rotorici 6a-6¢
fiind fixati in unghi oo =19-45° fata de directia radiala si pe trei randuri circulare: a-c, cu
centrele magnetilor rotorici 6a-6¢ dispuse pe o directie y-y’ care face un unghi p= 30-50° cu
directia x-x’ paraleld cu axul 2 si care trece prin centrul capatului magnetului rotoric 6a.
directiile x-x’ care trec prin centrul capdtului magnetului rotoric 6b si 6¢ fiind decalate
unghiular fata de directia radiala astfel incat directia x-x’ care trece prin centrul capatului
magnetului rotoric 6b sa fie tangenta la suprafata capatului magnetului rotoric 6a iar directia
X-x' care trece prin centrul capatului magnetului rotoric 6¢ sa fie tangentd la suprafata
capitului magnetului rotoric 6b dar si la suprafata capatului magnetului rotoric 6a al sirului
oblic a-c urmator, (fig.2).

In alt exemplu de realizare. decalajul unghiular al magnetilor rotorici 6a fata de magnetii
6b, 6¢, este mai mare decit in varianta preferatd sau mai mic- dacd se doreste o putere mai
mare a motorului magnetic.

Statorul circular A al motorului magnetic este fixat intr-un cadru-suport 13 vertical,
dreptunghiular, nemagnetic, fixat de o placa de bazd b si avand un sant delimitat de doua
margini a, a’ s1 patru gauri practicate in colturi, prin care culiseaza niste tije 9, 9’ si pe care se
fixeaza. lipiti de cadrul-suport 13. niste magneti circulari 12, 12’, iar de capetele tijelor 9, 9’
se fixeaza cu suruburi d si saibe ¢ cate o placa-suport 8, 8’ care poate fi si in forma de X, de
centrul careia se lipeste cate un rulment 10, 10” in care se fixeaza capetele axului 2 pe care
este fixat rotorul B si clicea 7. pozitia pe ax 2 a rotorului B fiind la mica distantd de placa-
suport 8’ de langa elicea 7. calculata astfel incat cand saibele ¢ de fixare a placii-suport 8’
sunt lipite de magnetii circulari 11°, 12° corespondenti. rotorul B sé fie total introdus in spatiul
interior al statorului A care astfel il pune in miscare de rotatie.

Pentru oprirea manuala a ventilatorului. se preseaza manual marginea superioara a placii-
suport 8 catre marginea a a cadrului-suport 13 pana la lipirea saibelor ¢ de fixare a acesteia de
magnetii circulari 11 corespondenti concomitent cu scoaterea rotorului B din spatiul interior
statorului A.

Numarul de magneti rotorici 6 este fie 3N —triplu fata de cel al magnetilor statorici 3, fie
2N fie 3(N-+1) sau 2(N-+1). magnetii rotorici 6 fiind lungi sau scurti- ca in fig. 6.

Modul de functionare a motorului magnetic al ventilatorului consta in interactia repulsiva
realizata disimetric prin dispunerea in unghi fata de directia radiald a magnetilor rotorici si a
magnetilor statorici si prin ecranarea disimetrica a magnetilor statorici sau si a magnetilor
rotorici. cu ecrane magnetice 4 respectiv- g. avand grosimea calibrati la limita .de zero™ la
care repulsia dintre magnetul statoric 3 si magnetul rotoric 6 ajuns in dreptul lui este ecranata
maximal fara introducere de forte de franare prin atractia lui de catre magnetul rotoric 6.

Respingerea dintre un magnet rotoric 6. de ex. -6a si un magnet statoric 3, 3> de care acesta
se apropie este astfel ecranata la apropiere si dezecranata la departarea magnetului rotoric 6
de magnetul statoric 3, 3’. depasirca pozitiei radiale z-z" de aliniere cu magnetul statoric 3, 3’
fiind ajutata de forta F, de actiunc repulsiva a acestuia asupra celorlalti magneti rotorici din
set: 6b, 6c¢. prin care este asigurata astfel continuitatea rotatiei rotorului B.

intr-o variama preferata. statorul A are magnetil statorici 3 polarizati pe directia grosimii.
cu lungimea paralela cu axul 2 si cu latimea in unghi 8§ =45-70° fata de directia radiala. cu
inclinarea inversa fata de cea a magnetilor rotorici 6 si cu pozitionare repulsiva fata de acestia.
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(fig. 2). Avantajul acestei variante constd in faptul cd magnetul statoric 3 realizeaza o
suprafatd de interactie repulsivd mai mare cu magnetii rotorici 6. Intr-un exemplu concret,
(fig.12). magnetii rotorici din NdFeB au 8-10 mm diametru si 20mm lungime, iar magnetii
statorici fiind cu dimensiunea de 30x20x10, cu polarizare pe directia grosimii.

Intr-o alta varianta, statorul A are magnetii statorici 3’ polarizati pe directia latimii. cu
lungimea paralelad cu axul 2 si cu latimea in unghi y = 20-45° fata de directia radiala. cu
inclinarea in acelasi sens ca cea a magnetilor rotorici 6 si cu pozitionare repulsiva fata de
acestia, (figurile 3-5). Ecranele magnetice 4 ale magnetilor statorici din varianta a doua de
realizare. cu polarizare pe latime, pot fi si in forma de pana, ca in figurile 6 si 7.

Intr-o alta varianta. conforma figurii 8, magnetii statorici 3’ sunt polarizati pe latime. avand
lungimea paralela cu axul 2 si latimea in unghi y =20-45° fata de directia radiala iar rotorul B
are in locul celor trei magneti rotorici 6a-6¢ al fiecarui sub-set, un singur magnet rotoric 6’
polarizat pe directia grosimii, cu polii N-S pe fete, dispus repulsiv fatd de magnetii statorici 3’
si cu latimea inclinata invers fata de magnetii statorici, in unghi 0 fata de directia radiala. In
particular. intr-un exemplu de realizare, numarul magnetilor rotorici 6’ este 1/3 din numarul
magnetilor statorici 3’ care sunt dispusi cu polii de acelasi fel dinspre rotor cu fetele laterale
adiacente lipite de cate un ecran magnetic 4’ in forma de pana, (fig.7), cu grosimea calibrata
la limita .de zero’ la care repulsia dintre magnetul statoric 3’ si magnetul rotoric 6" ajuns in
dreptul lui este ecranatd maximal fard introducere de forte de franare prin atractie.

Intr-o alta varianta, pentru actionarea electrica a opririi-pornirii ventilatorului, magnetii 11.
11’ sunt fixati de placile —suport 8, 8’ in locul saibelor ¢ de fixare a pléacilor-suport. cu polul N
orientat spre statorul A, iar saibele ¢ sunt fixate in locul acestora si incadreaza un
electromagnet cilindric 15 cu miez m feromagnetic tubular prin interiorul caruia culiseazi
tijele 9, 9° si pe care este bobinatd o bobinad n cu péana la 200 spire din sdrma din CuEm de
0.1-0.3 mm conectata la o baterie de acumulator 16 prin intermediul unui intrerupator electric
17 cu trei pozitii. dintre care o pozitie este de deschidere (intrerupere a circuitului) si celelalte
doud pozitii sunt de alimentare directd si respectiv-inversa a electromagnetului 15 care in
acest caz tie atrage magnetul 11” si respinge magnetul 11. introducand rotorul B in interiorul
statorului A. tie invers- scotand rotorul B din interiorul statorului A. reincércarea bateriei de
acumulator 16 fiind realizatd prin curentul electric indus de magnetii rotorici 6a in niste
solenoizi 18 cu miez din plastic cu pana la 100 spire din sarma CuEm de 0.1-0.25mm dispusi
radial pe fata dinspre statorul A a placii-suport 8°. fig.9).

Schema electrica a sistemului de pornire-oprire comandata electric a ventilatorului in
aceastd variantd este prezentata in figura 10. Pentru actionare. se comutd din pozitia x in
pozitia 1 de atragere a magnetilor 117, 127 si respingere a magnetilor 11. 12. ceea ce introduce
rotorul B in interiorul statorului A, dupé care comutatorul 17 se readuce cu cursorul in pozitia
x. L.a oprire. se comuta cursorul din pozitia x in pozifia 2 si deoarece sensul curentului prin
electromagnetii 15 se inverseaza, rotorul este scos din interiorul statorului A.

Un motor magnetic derivat din prima varianta de motor magnetic conform inventiei este
alcatuit ca in fig. 11 dintr-un stator cu un numar N de magnefi statorici 3, 3°. fixati Intr-un
inel-suport 1 nemagnetic, preferabil din plastic. dispusi cu latimea in unghi y* = 20-45° tata
de directia radiala si aflati in interactie repulsiva fata de niste magnetfi rotorici 6 cilindrici sau
paralelipipedici. polarizati axial si fixati in unghi o =19-45° fata de directia radiala intr-un
suport rotoric 5 nemagnetic al unui rotor magnetic B fixat pe un ax 2, sub-seturile de
magnell rotorici 6a-6¢ fiind dispuse pe partile laterale ale suportului statoric 5. in unghi
o =30-45° fa1d de planul de sectiune format de ax 2 si directia radiala care trece prin centrul
fetel de capat. sau pe parti circulare cu generatoarea oblica fata de planul de sectiune vertical.
magnetil statorici 3, 3’ fiind Tn acest caz inserati in doua parti statorice A’, A”’. nemagnetice.
circulare. tip sector de cilindru. cu lungimea magnetilor statorici 3, 3’ dispusa in unghi ¢= 30-
45° fata de suprafata plana a partii statorice A’, A”’.

1",
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Revendicari

1. Ventilator cu motor magnetic, avand ca parte principala un motor magnetic alcatuit dintr-un
stator (A) cu un numar N de magneti statorici (3, 3”), fixati intr-un inel-suport (1) nemagnetic,
preferabil din plastic, dispusi cu lungimea paralela cu axul si cu lagimea in unghi de 20-70°
fata de directia radialad si aflati in interactie repulsiva fata de niste magneti rotorici (6)
cilindrici sau paralelipipedici, polarizati axial si fixati in unghi o fata de directia radiala intr-
un suport rotoric (5) nemagnetic al unui rotor magnetic (B) fixat pe un ax (2) pe capatul
caruia este fixata o elice (7), actionarea motorului magnetic fiind realizata printr-un sistem de
scoatere/introducere prin culisare paralela cu axul (2) a rotorului (B) din/in spatiul interior al
statorului (A), caracterizat prin aceea ca . magnetii statorici (3, 3) . sunt polarizafi pe
directia grosimii sau a lungimii si sunt ecranati cu un ecran feromagnetic (4) pe fata de
intdlnire cu magnetii rotorici (6) care sunt in numar 3N sau 2N si sunt grupati in sub-seturi de
trei magneti rotorici (6a-6¢) dispusi in unghi o =19-45° fafa de directia radiala si pe trei
randuri circulare: (a-c¢), cu centrele magnetilor rotorici (6a-6¢) dispuse pe o directie y-y’ care
face un unghi B =30-50° cu directia x-x’ paralela cu axul (2) si care trece prin centrul
capatului magnetului rotoric (6a), directiile x-x" care trec prin centrul capatului magnetului
rotoric (6b si 6¢) fiind decalate unghiular fata de directia radiala astfel incét directia x-x’ care
trece prin centrul capitului magnetului rotoric (6b) sa fie tangentd la suprafata capatului
magnetului rotoric (6a) iar directia x-x care trece prin centrul capatului magnetului rotoric
(6¢) sa fie tangenta la suprafata capatului magnetului rotoric (6b) dar si la suprafata capatului
magnetului rotoric (6a) al sirului oblic (a-¢) urmator. statorul circular (A) fiind fixat intr-un
cadru-suport (13) vertical, dreptunghiular, nemagnetic. fixat de o placa de baza (b) si avand
un sant delimitat de doua margini (a, a”) si patru giuri practicate in colturi, prin care culiseaza
niste tije (9, 9%) si pe care se fixeaza, lipiti de cadrul-suport (13). niste magneti circulari (12,
12°), de capetele tijelor (9, 9°) fiind fixata cu suruburi (d) si saibe (¢) céate o placa-suport (8,
8’) care poate f1 si in forma de X, de centrul careia se lipeste cate un rulment (10, 10’) in care
se fixeaza capetele axului (2) . pozitia pe ax (2) a rotorului (B) fiind la mica distanta de placa-
suport (8’) de langa elicea (7) si calculata astfel incat cand saibele (¢) de fixare a placii-suport
(8) sunt lipite de magnetii circulari (11°, 12°) corespondenti. rotorul (B) sa fie total introdus
in spatiul interior al statorului (A).

2. Ventilator cu motor magnetic. conform revendicarii 1. caracterizat prin aceea ca. ecranele
magnetice (4) respectiv-(g), ale magnetilor statorici (3). respectiv- rotorici (6). au grosimea
calibratd la limita .de zero™ la care repulsia dintre magnetul statoric (3) si magnetul rotoric (6)
ajuns in dreptul lui este ecranatd maximal fard introducere de forte de franare prin atractia lui
de catre magnetul rotoric (6).

3. Ventilator cu motor magnetic, conform revendicarii 1. caracterizat prin aceea ci, statorul
magnetic (A) are magnetii statorici (3) polarizati pe directia grosimii. cu lungimea paralela cu
axul (2) si cu Jatimea in unghi 6 = 45-70° fata de directia radiala. cu inclinarea inversa fata de
cea a magnetilor rotorici (6) si cu pozitionare repulsiva fata de acestia.

4. Ventilator cu motor magnetic, conform revendicarii 1. caracterizat prin aceea ci, are
statorul (A) cu magneti statorici (3’) polarizati pe directia latimii. cu lungimea paralela cu
axul (2) si cu latimea in unghi y = 20-45° fata de directia radiala. cu inclinarea in acelasi sens
ca cea a magnetilor rotorici (6) si cu pozitionare repulsiva fata de acestia.

in alta varianta. decalajul unghiular este mai mare decit in varianta preferatd sau mai mic-
daca se doreste o putere mai mare a motorului magnetic.

5. Ventilator cu motor magnetic, avand ca parte principala un motor magnetic alcatuit dintr-un
stator (A) cu un numar N de magneti statorici ( 3’). fixati Intr-un inel-suport (1) nemagnetic.
preferabil din plastic. dispusi cu lungimea in unghi 8 faja de directia radiala si aflati in
interactie repulsiva fata de niste magneti rotorici (6) cilindrici sau paralelipipedici. polarizati
axial si fixati in unghi o fata de directia radiala intr-un suport rotoric (5) nemagnetic al unui
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rotor magnetic (B) fixat pe un ax (2) pe capatul céruia este fixatd o elice (7), actionarea
motorului magnetic fiind realizatd printr-un sistem de scoatere/introducere prin culisare
paralela cu axul (2) a rotorului (B) din/in spatiul interior al statorului (A), earacterizat prin
aceea ci , statorul (A) are magnetii statorici (3’) polarizati pe latime, avand lungimea paralela
cu axul (2) si latimea in unghi y = 20-45° fata de directia radiala iar rotorul (B) are N..N/3
magneti rotorici (6°) polarizati pe directia grosimii, cu polii N-S pe fete, dispusi repulsiv fata
de magnetii statorici (3’) si cu latimea inclinata in unghi..fata de directia radiala $i1 invers fata
de magnetii statorici (3’) care sunt dispusi cu polii de acelasi fel dinspre rotor cu fetele
laterale adiacente lipite de cate un ecran magnetic (4’) in forma de pana, cu grosimea calibrata
la limita ,de zero” la care repulsia dintre magnetul statoric (3) si magnetul rotoric (6’) ajuns
in dreptul lui este ecranata maximal fara introducere de forte de franare prin atractie.

6. Ventilator cu motor magnetic, avand ca parte principald un motor magnetic alcatuit dintr-
un stator (A) cu un numar N de magneti statorici ( 3’), fixati intr-un inel-suport (1)
nemagnetic, preferabil din plastic. dispusi cu lungimea in unghi o fatd de directia radiala si
aflati in interactie repulsiva fatd de niste magneti rotorici (6) cilindrici sau paralelipipedici.
polarizati axial si fixati in unghi a fatd de directia radiala intr-un suport rotoric (§) nemagnetic
al unui rotor magnetic (B) fixat pe un ax (2) pe capitul céruia este fixatd o elice (7),
actionarea motorului magnetic fiind realizatd printr-un sistem de scoatere/introducere prin
culisare paraleld cu axul (2) a rotorului (B) din/in spatiul interior al statorului (A).
caracterizat prin aceea ci , statorul circular (A) este fixat intr-un cadru-suport (13) vertical,
dreptunghiular, nemagnetic, fixat de o placa de baza (b) si avand un sant delimitat de doua
margini (a, a’) s1 patru gauri practicate in colturi, prin care culiseaza niste tije (9, 9°) si pe care
se fixeaza, lipite de cadrul-suport (13), niste saibe (c) care incadreaza cate un electromagnet
cilindric (15) cu miez (m) feromagnetic tubular prin interiorul caruia culiseaza tijele (9, 9’) si
pe care este bobinata o bobina (n) cu pana la 200 spire din sarma din CuEm de 0.1-0.3 mm
conectatd la o baterie de acumulator (16) prin intermediul unui intrerupétor electric (17) cu
trei pozitii, dintre care o pozitie este de deschidere a circuitului si celelalte doua pozitii sunt de
alimentare directa si respectiv-inversa a electromagnetului (15) care astfel atrage si respectiv
respinge niste magneti circulari (12, 12°). fixati pe tijele (9, 9°) lipiti de niste placi —suport (8,
8’) de centrul carora se lipeste cate un rulment (10, 10°) in care se fixeaza capetele axului (2).
reincarcarea bateriei de acumulator (16) fiind realizata prin curentul electric indus de magnetii
rotorici (6a) in niste solenoizi (18) cu miez din plastic cu pana la 100 spire din sarma Cuk:m
de 0.1-0.25mm dispusi radial pe fata dinspre statorul A a placii-suport 8’.

7. Motor magnetic. alcatuit dintr-un stator cu un numar N de magneti statorici (3, 3’). fixafi
intr-un inel-suport (1) nemagnetic. preferabil din plastic., dispusi cu latimea in unghi y* = 20-
45° fata de directia radiala si aflati in interactie repulsiva fata de niste magneti rotorici (6)
cilindrici sau paralelipipedici. polarizati axial si fixafi in unghi o =19-45° fata de directia
radiald Intr-un suport rotoric (5) nemagnetic al unui rotor magnetic (B) fixat pe un ax (2) .
caracterizat prin aceea ci. are sub-seturile de magneti rotorici 6a-6¢ dispuse pe partile
laterale ale suportului statoric 5. in unghi o’=30-45° fata de planul de sectiune format de ax 2
st directia radiala care trece prin centrul fetei de capat. sau pe parti circulare cu generatoarea
oblica fatd de planul de sectiune vertical. magnetii statorici 3, 3” fiind in acest caz inserati in
doua parti statorice A’, A’’, nemagnetice. circulare. tip sector de cilindru. cu lungimea
magnetilor statorici 3, 3” dispusa in unghi ¢= 30-45° fata de suprafata plana a partii statorice
A,, A
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