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Inventia se refera la o piesa de mobilier care sa fie utilizata acasa la sedere pe timpul
vizionarilor indelungate la TV sau la birou pentru lucrul la calculator, schimband sederea
statica obisnuita cu o sedere miscatoare pe care sistemul sa o realizeze in regim automat,
asigurandu-se mobilitatea continua a articulatjilor structurii scheletice a corpului uman.

Este cunoscut un scaun cu balansare lenta si inclinare circulara continua, conform
documentului CN 205006370 U, care cuprinde un cadru universal cu role, o coloana
centrala, un comutator de control si o cutie de comanda electrica. Coloana centrala este
fixata pe suprafata cadrului prin ridicarea si coborarea unor suruburi de reglare, deasupra
cadrului fiind dispus un motor cu turatie variabila, care este in legatura cu un mecanism
rotativ de angrenare montat pe coloana centrald, prevazut cu un lagar. Un rulment reglabil
este dispus deasupra placii de fixare a rulmentului, iar niste lagare cu rulmenti sunt fixate in
jurul rulmentului reglabil, in fata, in spate, in stanga si in dreapta. Sub actiunea rulmentului
reglabil, scaunul se roteste si se inclina repetat. Coloana centrala de pe suprafata reglabila
a lagarului este prevazuta cu o coloana patrata, iar capatul superior al coloanei patrate este
un cap cilindric. O roata manuala si un panou de roata sunt dispuse deasupra rulmentului
reglabil, acestea fiind conectate in ansamblu prin niste brate curbate in patru laturi, iar
centrul panoului rotii este prevazut cu o gaura patrata. Scaunul are dezavantajul de a nu
mobiliza articulatiile corpului uman, unele fata de altele, ci doar de a schimba periodic locul
omului in spatiu, lipit gravitational de suprafata aproximativ orizontald a scaunului care
balanseaza.

Din documentul WO 2007144548 A1 este cunoscut un dispozitiv de balansare, care
cuprinde un scaun si o unitate de baza, cuplata in mod operativ de un generator de miscare,
incluzand o cale profilata inchisa si un tachet de tipul unei role dispus pe o roata orizontala
montata pe axul unui motor pentru a interactiona cu respectiva pista profilata, in timp ce una
sau alta este rotita, creand astfel deplasarea relativa intre unitatea de scaun si unitatea de
baza mentionata, si niste mijloace de decuplare a deplasarii relative intre scaun si baza.
Dispozitivul de balansare cuprinde n plus o multitudine de amortizoare pentru a modula
deplasarea relativa intre scaun si unitatea de baza, profilul pistei de rulare generand o
balansare a sezutului, avand insa acelasi dezavantaj, de a balansa pozitia corpului uman in
integralitatea lui si nu de a-i activa articulatiile scheletului uman unele fata de altele.

Mai este cunoscut, din documentul GB 2241433 A, un scaun care cuprinde un sezut
care se leagana automat si continuu, in asa fel incat sa schimbe pozitia corpului, miscarile
de oscilatie fiind laterale si frontale. Scaunul cuprinde un suport inferior montat rotativ pe un
arbore actionat de un motor electric si un angrenaj cu pinion. $Sezutul oscilant este sprijinit
pe suruburi, rulmenti cu bile sau roti prevazute in jurul periferiei suprafetei superioare a
suportului rotativ, rotile avand o inaltime care scade treptat. O articulatie sferica, care leaga
centrul sezutului de arbore, permite oscilatia, dar impiedica rotirea acestuia. Alternativ, in
figurile 8-10, scaunul poate cuprinde o placa centrala avand o sectiune conica montata
rotativ pe arbore, intre o placa de sustinere fixa inferioara si o placa de sustinere oscilanta
superioara. Rotatia placii centrale se efectueaza cu ajutorul unui pinion care angreneaza cu
o margine interioara dintata a placii centrale fiind actionat de un motor. Bilele sunt adapostite
in caneluri inelare pentru a sustine rotativ placa centrala pe placa fixa inferioara si placa de
sustinere oscilanta superioara pe placa centrala. $i acest scaun are dezavantajul unei
construciii speciale suficient de complicate constructiv pentru doar doua miscari, una utila
de leganare dreapta-stanga si una frontal, inutila, ce deranjanjeaza lucrul de precizie la
ridicarea si coborarea periodica pe vertical a corpului uman, lipsind simultan o utila si
agreabila migcare de rasucire repetata a sezutului.
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Documentul RO 132414 A0 prezinta un scaun antisedentarism alcatuit dintr-un sezut
care sustine greutatea corpului uman, avand si rolul de a imprima bazinului uman o miscare
oscilanta de rotatie in plan orizontal cu un unghi de 10°, doua semicenturi prinse cu un capat
de un spatar cu ajutorul unor carlige. Semicenturile trec pe sub subsuori si se unesc la piept
printr-o catarama, Tn scopul suspendarii cu ele a corpului, atunci cand sezutul este coborat
de partea lui din spate la 0 comanda electrica, iar doua méanere permit ridicarea corpului
propriu cu cativa centimetri prin sprijinirea mainilor pe aceste manere, desprinzandu-l de
sezut. Sub sezut este dispus un senzor de greutate care transmite informatii la o schema
electronica, iar greutatea corpului uman aflata pe sezut este masurata si afisata pe un
display montat pe una dintre cotiere. Greutatea afisata scade ca valoare la desprinderea
partiala sau totala a bazinului uman de sezut, display-ul dand indicii despre forta de
destindere aplicata coloanei vertebrale.

Un scaun gimnastic pentru stimularea sistemului musculo-scheletic, conform docu-
mentului WO 2010043955 A2, permite miscari adaptabile in amplitudine si frecventa, avand
dezavantajul unei structuri distribuite si instabile dinamic si static, bazat pe tije cu articulatii
la ambele capete si fiind si greu de folosit, deoarece necesita multe reglaje la utilizator, fiind
complicat constructiv si cu pret ridicat si predispus la dereglari si defectiuni, putdndu-se
periclita sanatatea utilizatorului in caz de dereglare tehnica sau manipulare gresita.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia consta in asigurarea simultana a rotirii
oscilante si a inclinarii oscilante a sezutului scaunului cu mijloacele tehnice si rutinele proprii.

Scaunul actual completat cu putine componente, realizeaza mobilitatea articulatiilor
scheletului uman, fara sa fie nevoie ca utilizatorul sa aiba o grija in plus, sa gandeasca in
plus, sau sa depuna o energie in plus fata de sederea pe un scaun static obisnuit si care sa
nu poata periclita sanatatea utilizatorului nici chiar in cazul manipularii gresite sau a
dereglarii sau defectarii componentelor.

Sistemul personal antisedentarism, conform inventiei, inlatura dezavantajele mai sus
mentionate prin aceea ca adauga constructiv la scaunele fabricate deja si aflate in comert,
un singur ansamblu electromecanic integrat si compact, prevazut cu un singur motoreductor,
de la care se obtin simultan cele doua miscari ale sezutului scaunului, una de rotire oscilanta
si alta de inclinare oscilanta, fara a folosi sprijinirea gravitationala a sezutului pe capetele
instabile ale unor tije prevazute cu articulatii la ambele capete, miscarile sezutului fiind
limitate din constructia integrata la valorile maxime, fiind eliminate cazurile de posibile pozitii
incomode si de amplitudini mai mari decat cele normale, sau de viteze periculoase pentru
sanatatea corpului uman.

Prin aplicarea inventjei se ob{in urmatoarele avantaje:

- meniinerea starii de sanatate si confort chiar si in conditiile sederii indelungate la
TV, sau la lucrul de birou;

- reducerea cheltuielilor de recuperare a sanatatii prin reducerea gradului de
deteriorare a ei din cauze sedentare, inventia reducand insasi cauza: sedentarismul;

- micsorarea cheltuielilor cu concediile medicale pentru dureri de spate din cauza
sedentarismului;

- reducerea pretului de cost prin utilizarea integrala a scaunelor deja fabricate, care
doar se completeaza constructiv cu un ansamblu antisedentarism.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu fig. 1...4, care
reprezinta:

- fig. 1, vedere exterioara de ansamblu a sistemului;

- fig. 2, vedere de ansamblu a structurii constructive a ansamblului de miscare;

- fig. 3, vedere de detaliu a ansamblului central de rotire si inclinare;

- fig. 4, 0 schema electrica de principiu a modulului de comanda al actuatorului.
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Sistemul personal antisedentarism, conform inventiei, se compune conform fig. 1,
dintr-o parte clasica de scaun, constand dintr-un sezut 1, pe care se aseaza utilizatorul
uman, un spatar 2, pe care se poate rezema cu spatele utilizatorul, doua cotiere 3 pe care
se pot sprijini confortabil mainile cand nu lucreaza ceva cu ele, un cilindru telescopic 4, de
stabilire a Tnaltimii confortabile si o stea 5, de rulare cu cinci-sase picioare avand role de
deplasare. intre sezutul 1 si cilindrul telescopic 4, se dispune un ansamblu dinamic 6, care
asigura doua miscari oscilante sezutului 1, o miscare de inclinare sus-jos a sezutului, con-
form sagetilor 7, ceea ce echivaleaza cu o inclinare dreapta-stdnga fata de orizontala a
sezutului 1. Migcarea de inclinare dreapta-stanga a sezutului 1, cu un unghi pana la patru
grade fata de orizontala este perceputa de catre utilizator ca o miscare nu numai
nestresanta, ci chiar mai confortabila decéat stationarea, iar o miscare cu o amplitudine mai
mare de cinci grade este perceputa de catre utilizator ca iesita din zona de confort si atrage
interventia constientului utilizatorului, pentru refacerea si mentinerea echilibrului
sustragandu-l de la lucrul sau. Miscarea cu unghiuri de inclinare mai mici de cinci grade
permite subconstientului sa mentina echilibrul persoanei, fara efort, chiar placut si benefic.
O miscare de inclinare dreapta-stinga mai mica de patru grade este neeficienta, reducand
efectul de miscator al articulatiilor scheletului uman, care s-ar dori cat mai mare posibil.
Ansamblul dinamic 6, realizeaza simultan cu miscarea de inclinare dreapta-stdnga a
sezutului 1, o a doua miscare a aceluiasi sezut 1, de rotire in plan orizontal cu unghiuri de
zece grade in sens CV si zece grade in sens CCV, fata de o pozitie mediana, conform
sagetilor 8, din fig. 1. Unghiuri de rotire sub zece grade sunt percepute de utilizator ca un
favor si ca o placere mai mare decét stationarea, iar mentinerea echilibrului este asigurata
fara efort cu comenzi mentale de catre subconstientul utilizatorului. Unghiuri de rotire mai
mari de douasprezece grade sunt percepute de catre utilizator ca stresante si i muta mainile
pe masa, solicitand automat interventia constientului uman pentru refacerea echilibrului si
pastrarea stabilitatii corpului. Unghiuri de rotire mai mici de zece grade scad eficienta
mobilitatii induse coloanei vertebrale, care s-ar dori cat mai mare posibil.

Ansamblul dinamic 6, se compune conform fig. 2, dintr-o placa de baza 9, care se
prinde de capatul de sus al cilindrului telescopic 4, iar pe placa de baza 9 se prinde tot
ansamblul de generare a miscarilor oscilante, iar dedesubtul placii 9 sunt prinsi prin sudura
suportii 10, ai spatarului 2 si suportii 11, ai cotierelor 3, astfel ca este liber sa se miste
oscilant numai sezutul 1, care indoaie si rasuceste de jos coloana vertebrala, el antrenand
nemijlocit in cele doua miscari oscilante bazinul corpului uman, cu care sezutul 1 este in
contact nemijlocit in procesul gravitational al sederii. Spatarul 2 ramane intentionat in pozitii
relativ statice pentru a mentine nemiscata partea de sus a spatelui utilizatorului, pe linia
umerilor si sa fie antrenata in miscare numai partea de jos a coloanei vertebrale umane,
astfel coloana vertebrala se indoaie oscilant ca o coarda si se rasuceste alternativ intr-un
sens si in altul. Daca spatarul 2 s-ar roti si s-ar inclina odata cu sezutul 1, coloana vertebrala
nu s-ar indoi ca o coarda si nu s-ar rasuci, s-ar plimba numai in spatiu nedeformata, neavand
un capat fix si unul mobil, ci ambele capete mobile. Dar, daca umerii utilizatorului raman ficsi
pe spatar, iar bazinul uman se inclina dreapta-stanga si se roteste, atunci coloana vertebrala
se deformeaza repetitiv, In mod intentionat si benefic, avand partea de sus fixa si partea de
jos migcata. Cand spatele utilizatorului nu se reazama de spatar, coatele lui stau pe masa
de birou sau pe cotierele 3 si astfel, umerii sunt tinuti Tn pozitie nemiscata de catre bratele
mainilor si astfel coloana vertebrala continua sa fie tinuta nemiscata in partea de sus si sa
se miste de jos de catre sezutul oscilant 1, fiind antrenata in miscare de catre sezutul 1, prin
intermediul bazinului uman si al soldurilor.
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Pe fata de deasupra a placii de baza 9, se dispune un rument oscilant cu doua
randuri de bile 12, conform fig. 2. Prinderea rulmentului 12 se face prin mijlocul inelului inte-
rior cu o montura cilindrica alcatuita din doua parti, partea de jos 13, care trece prin interiorul
inelului interior si partea de deasupra 14, prinsa de partea de jos 13, cu niste suruburi 15.

Inelul exterior al rulmentului 12, este initial relativ liber sa se roteasca si sa se incline
in toate planurile. Dar, atat unghiurile de rotire, cat si planurile de inclinare ale inelului
exterior al rulmentului 12, se limiteaza intentionat prin intermediul monturii cilindrice cu doua
parti, sub forma de butuc, in care este montat inelul exterior. Montura dispusa pe inelul
exterior al rulmentului 12 si compusa din partea de deasupra 14 si partea de jos 13,
constituie butucul central 22, conform fig. 3.

Limitarea libertatior inelului exterior al rulmentului 12 se face cu scopul de a avea
doar libertatea de rotire in plan orizontal, conform sagetilor h-h si H-H din fig. 2 si o libertate
de inclinare V-V fata de orizontala pe directia dreapta-stanga a inelului exterior cu un unghi
stabilit de rularea v-v a rulmentilor axiali 20 si 21 pe niste planuri inclinate 23 si 24, prinse
cu suruburi de placa de baza 9. Pentru limitarea inclinarilor pe orizontala, la montura
superioara 14 a butucului central 22 sunt dispuse radial si in cuadratura niste semiaxe 16,
17 si 18, 19, prevazute cu cate un rulment axial la un capat, conform fig. 2 si fig. 3.
Semiaxele 16 si 17, fiind prevazute la capat cu rulmentii 25 si 26, elimina libertatea de
inclinare a butucului central 22 pe directia fata-spate a sezutului 1, rulmentji 25 si 26 fiind
liberi sa ruleze pe placa de baza 9, spre dreapta sau spre stanga, dupa sagetile h-h.
Semiaxele 18 si 19, prevazute la capete cu rulmentii 20 si 21, asigura si limiteaza inclinarea
butucului central 22 pe directia sus-jos, atunci cand butucul 22 se roteste in jurul axei proprii,
iar rulmentii 20 si 21 ruleaza pe planurile inclinate 23 si 24. De butucul central 22 este prins
in partea de deasupra chiar sezutul 1, prin intermediul unor distantiere 27 si 28. In acest fel,
stabilitatea si migcarea sezutului 1 sunt permise si limitate de butucul central 22, pe care
este prins solidar. Prin intermediul butucului 22, sezutul 1 va fi liber sa execute o miscare de
rotire pe orizontala in sens CV si in sens CCV, cand rulmentji 25 si 26 ai semiaxelor 16 si
17 ruleaza Tnainte si Tnapoi pe placa de baza 9, dupa sagetile h-h. Acelasi sezut 1 este liber
sa se Incline cat 1i permite butucul 22, prin semiaxele lui 18 si 19 si rulmentii 20 si 21 care
sunt liberi sa ruleze inainte si inapoi, urcand si coborand pe planurile inclinate 23 si 24, care
au un unghi de inclinare de patru grade prevazut din constructie. Energia necesara rotirii in
plan orizontal a sezutului 1 simultan cu corpul uman sezand pe el si energia rotirii lui
simultane spre dreapta si spre stdnga se obtine de la o sursa unica reprezentata de
actuatorul liniar electric 29, care are capetele prinse prin intermediul unor articulatii sferice,
unul de placa de baza 9, printr-un distantier 30, iar celalalt prins de sezutul 1, tot printr-o
articulatie sferica, de alt distantier 31. Actuatorul liniar electric 29 executa miscari liniare de
impingere si tractiune repetata asupra sezutului 1 care executa sub actiunea fortei F
miscarile permise de butucul central 22. lar butucul central 22 cu semiaxele lui permite
sezutului 1 prins pe el numai o miscare de rotire simultan cu o migcare de inclinare dreapta-
stdnga. Actuatorul electric liniar 29 executa miscarile prin intermediul tijei proprii care iese
si intra repetat in corpul actuatorului, atunci cand este alimentat intr-un sens si in altul de
catre un modul electric cu o schema prevazuta in fig. 4 si alimentata de la o sursa de 12V,
care poate fi o baterie de acumulatori sau un adaptor de la retea AC/DC. Actuatorul
actioneaza egal si repetat, rezultdnd ca miscarile sezutului 1 vor fi oscilante. Din aceeasi
sursa unica de energie mecanica constituitad din actuatorul electric liniar 29, se obtin doua
miscari simultane ale sezutului 1. Conversia miscarii liniare a actuatorului 29 in cele doua
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miscari unghiulare ale sezutului 1 o realizeaza butucul central 22, prevazut cu semiaxe in
cuadratura, avand rulmenti la capete si niste planuri inclinate 23 si 24. Cate doua perechi de
semiaxe sunt coliniare, 16 cu 17, fiind perpendiculare pe semiaxele coliniare 18 cu 19.
Semiaxele coliniare 16 si 17, ai caror rulmenti 25 si 26 ruleaza direct pe placa de baza 9,
trebuie sa aiba axele longitudinale A-A situate obligatoriu in planul ce trece prin jumatatea
fnaltimii rulmentului oscilant 12, conform fig. 3, in timp ce semiaxele coliniare 18 si 19, cu
rulmentii lor 20 si 21, au axele longitudinale B-B situate deasupra centrului rulmentului 12,
cu o departare d, egala cu inal{imea aflata la jumatatea suportului planului inclinat 23 si/sau
24. 1n acest fel se asigura doua conditii importante, una este aceea de a rula rulmentii 25 si
26 presand si atingand placa 9 chiar daca butucul central 22 se roteste pe orizontala si chiar
daca semiaxele B-B se inclina cu unghiul de patru grade in sus sau in jos, la rularea
rulmentilor 20 si 21 pe planurile inclinate 23 si 24.

Modulul electric avand schema de principiu conform fig. 4, alimenteaza actuatorul
prin intermediul releelor RL1 si RL2, relee care sunt alimentate pe rand prin tranzistorii MOS-
FET T2 si T3, aflati pe rand unul in conductie si celalalt blocat. Tranzistorii T2 si T3 impreuna
cu rezistorii R4 si RS realizeaza un circuit basculant bistabil. Curentul de alimentare al
actuatorului se inchide la masa prin intermediul cate unei diode D2 sau D8, cu rol de
traductor de curent si sesizor al faptului ca actuatorul merge intr-un sens. Cat timp actuatorul
merge, pe diode D2 exista o cadere de tensiune de circa 0,7V, tensiune care {ine deschis
tranzistorul T1. In colectorul lui T1 tensiunea este apropiaté de zero atat timp cat actuatorul
merge si dioda D1 este parcurs& de curent. in momentul in care actuatorul a ajuns la capat,
el Tsi Intrerupe singur curentul de alimentare in ultimul sens. Cand se intrerupe curentul prin
diode D1, dispare tensiunea de 0,7V de la bornele ei si tranzistorul bipolar T1 se blocheaza.
Blocandu-se T1, in colectorul lui apare un salt de tensiune de la 0 la 12V, salt care se
transmite prin condensatorul C1 la grila tranzistorului T3 si il deschide. Deschizdndu-se T3,
se alimenteaza releul RL2 si prin contactele lui si dioda D8 alimenteaza in sens invers
actuatorul. La ajungerea la celalalt capat al actuatorului, acesta isi intrerupe singur
alimentarea si dispare curentul prin dioda D8. Disparand curentul prin D8, dispare si caderea
de tensiune de 0,7V pe ea si se blocheaza tranzistorul bipolar T4, aparand un impuls de 12V
in colectorul lui. Acest impuls se transmite prin C3 la grila tranzistorului MOS-FET T2 si-|
deschide. Deschizandu-se T2, tensiunea in drena lui scade la O si se blocheaza Tranzistorul
T3. Dar Tranzistorul T2 care s-a deschis alimenteaza releul RL1, care prin contactele lui si
dioda D1, alimenteaza invers actuatorul. Tranzistorii T2 si T3 se mentin unul pe altul in
pozitia deschis sau blocat, dar nu simultan. Daca unul este deschis, celalalt este blocat si
invers, prin rezistorii R4 si R5.
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Revendicari

1. Sistem personal antisedentarism, compus dintr-un scaun de birou ergonomic
obisnuit care se adapteaza scopului de antisedentarism prin adaugarea sub sezut (1) a unui
ansamblu (6) electromecanic migcator realizat sub forma unui sandwich de doua placi, o
placa (9) fixa dispusa dedesubt ca baza-suport si o placa (10) superioara inclinabila si
rotitoare dispusa in paralel deasupra placii (9) si distantata printr-un suport central care
permite simultan sustinerea, rotirea si inclinarea placii (10) superioare pe care este prins prin
niste distantiere sezutul (1), caracterizat prin aceea ca suportul central este constituit
dintr-un butuc (22) care este structurat in jurul unui ruiment (12) oscilant cu inelul interior fixat
pe placa (9) fixa si avand inelul exterior inclinabil si rotitor, mobilitate permisa si limitata de
niste semiaxe (16, 17, 18, 19) dispuse n cuadratura, Tnsurubate la o montura (11) montata
peste inelul exterior al rulmentului (12), controland pozitia butucului (22) si a placii (10)
superioare, semiaxele (16, 17, 18, 19) fiind prevazute cu niste ruimenti (20, 21, 25, 26) axiali
la capetele exterioare, o pereche de rulmenti (25, 26) ruland direct pe placa (9) fixa pentru
eliminarea inclinarii fata-spate si cealalta pereche de rulmenti (20, 21) ruland in scop de
inclinare dreapta-stanga, pe niste planuri inclinate (23, 24) prinse in dreapta si in stanga pe
placa (9) fixa.

2. Sistem personal antisedentarism, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea
ca miscarea primara motrica liniara de tragere-impingere repetata a actuatorului (29) electric
liniar, prins cu un capat de placa (9) fixa printr-o articulatie sferica si un distantier (30) si cu
celalalt capat prins printr-o alté articulatie sferica si un alt distantier (31) de placa (10)
superioara mobila, se converteste intr-o miscare secundara unghiulara de rotire oscilanta
orizontala a placii (10) superioare, care astfel se invarte repetat alternativ intr-un sens si in
celalalt sens pe sprijinul constituit de butucul (22) central, prevazut cu rulmentul (12) oscilant,
pe montura (11) exterioara de rulment fiind prinsa placa (10) superioara prin niste distantiere
(27, 28), iar inelul interior al rulmentului (12) fiind imobilizat prin partea (13) lui interioara care
este prinsa cu niste suruburi pe placa (9) fixa.

3. Sistem personal antisedentarism, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea
ca semiaxele (16, 17) cu rulmenti (25, 26) la capetele exterioare ruland pe placa (9) fixa pe
directiile h-h, nu permit inclinarea fata-spate a placii (10) superioare chiar daca aceasta se
roteste repetat intr-un sens si in celalalt, in plan orizontal sub actiunea de tragere-impingere
a actuatorului (29).

4. Sistem personal antisedentarism, conform revendicarii 1, 2 si 3, caracterizat prin
aceea cainclinarea dreapta-stanga a inelului exterior al ruimentului (12) siimplicit a sezutului
(1) prins de montura (11) lui exterioara, reprezinta o migcare tertiara si se obtine din rularea
rulmentilor (20, 21) pe rand in sus si in jos pe directiile v-v pe planurile inclinate (23, 24),
rularea acestora inclinand invers si alternativ semiaxele (18, 19) atunci cand placa (10)
superioara executa miscarile secundare unghiulare, repetate alternativ, de rotire in plan
orizontal sub actiunea miscarii primare motrice de tragere-impingere a actuatorului (29).

5. Sistem personal antisedentarism, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea
ca actuatorul (29) este actionat prin curenti care parcurg la fiecare sens, cate o dioda cu
jonctiune (D1, D8), cu rol de traductor de curent, tensiunea care cade sau nu pe aceste
diode deschide sau blocheaza pe rand niste tranzistori (T1, T4) bipolari, care comanda
alternativ prin niste condensatori (C1, C3) bascularea circuitului bistabil realizat cu niste
tranzistoare MOSFET (T2, T3), avand in sarcina niste relee (RL1, RL2), schimband sensul
de mers al actuatorului (29), cand ajunge la capete.



RO 133869 B1

(51) Int.Cl.
A4TC 3/18 2000,
A4TC 3/20 Z0°07;
A4TC 714 #0080,
A47C 9/02 0801

Fig. 2



RO 133869 B1

(51) Int.CI.
A47C 3/18 2007,
A4TC 3/20 #0°07;
A4TC 714 #0800,
A47C 9/02 0D

Fig. 3

10



RO 133869 B1

(51) Int.CI.
A47C 3/18 (200801
A47C 3/20 (200801,
A47C 7/14 (200600
A47C 9/02 (200601

O +12V

=]

1 -l -

AN 4}

T4

H-

4

ACTUATOR

Fig. 4

Editare si tehnoredactare computerizata - OSIM
Tiparit la Oficiul de Stat pentru Inventii si Marci
sub comanda nr. 391/2022

11



	Bibliographic Data / Abstract
	Description
	Claims
	Drawings



