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(57) Rezumat:

Invenţia se referă la un robot paralel pentru recuperarea
mobilităţii membrului inferior al unui pacient. Robotul
conform invenţiei este alcătuit din două module (1 şi 2)
pentru recuperarea articulaţiilor şoldului şi genunchiului,
respectiv pentru recuperarea articulaţiei gleznei; primul
modul (1) este dispus pe un cadru (3) şi este alcătuit
din patru lanţuri (5, 15, 19 şi 23) cinematice, iar al
doilea modul (2) este montat pe primul modul (1) şi este
acţionat de două motoare (30 şi 31) rotative. 
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