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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un dispozitiv portabil cu ajutorul
caruia se controleaza unghiurile dintre suprafetele
diferitelor piese Tn scopul determinarii rapide a abaterii
unghiului fata de pozitia nominala. Dispozitivul conform
inventiei este constituit dintr-un corp (1) care sustine
toate elementele componente importante pentru
orientarea, pozitionarea si fixarea piesei de controlat,
respectiv a instrumentului indicator, un mecanism tip
parghie (2) cu brate egale care vine in contact cu
suprafata de masurat, avand rolul de a transmite
migcarea palpatorului, prin tija de masurare, la instru-
mentul indicator, cu un raport de transmitere de 1:1,
pentru a raspunde cerintei de crestere a gradului de
universalitate a dispozitivului de control, un element (4)
sferic, pozitionat intr-un capat al brafului parghiei (2) cu
brate egale, vine in contact cu suprafata libera a piesei
de controlat, iar celalalt capat vine in contact cu supra-
fata inferioara a tijei de masurare, contactul permanent
al palpatorului (5) bratului parghiei (2) cu suprafata
piesei de controlat fiind asigurat de catre un arc (7)
elicoidal de intindere, fixat prin intermediul unor stifturi
filetate, cu un capat la corpul (1) dispozitivului de con-
trolat si cu celalalt capat la bratul parghiei (6), un com-
parator (3) cu cadran avand capatul superior conic
elasticizat este montat orizontal, fiind fixat pe un suport
(9) comparator cu un surub (10), iar pentru prevenirea
dereglarii instrumentului indicator, in corpul (1) al
dispozitivului de controlat sunt insurubate doua
limitatoare cilindrice.
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DISPOZITIV PORTABIL PENTRU CONTROLUL UNGHIURILOR DINTRE
SUPRAFETE PLANE

Prezenta inventie se referd la un dispozitiv portabil destinat si permitd controlul
unghiurilor dintre suprafete plane.

Este cunoscut un dispozitiv, cap divizor, care are rolul de a orienta- pozifiona piesele si
mijloacele de control in conformitate cu cerinfele procesului de control i de a pastra aceasti
orientare- pozitionare in tot timpul controlului. Capetele divizoare se utilizeaza, mai ales, pentru
masurarea si controlul unghiurilor de rotatie sau pentru divizarea suprafefelor in procesul de
prelucrare a pieselor.Dispozitivul este alcatuit dintr-un ax principal ce poate fi rotit manual prin
actionarea unei manete §i prin intermediul unei rofi elicoidale i al unui gurub - melc. Acest
dispozitiv prezinta dezavantajul ca este complicat constructiv si stationar fiind greu de manevrat
si necesita o serie de accesorii §i mijloace de masurare complexe si costisitoare [1, 2, 3, 4].

Este cunoscut inca un dispozitiv care cuprinde unul sau mai multe instrumente de misurare
~ (mecanice, optice, pneumatice, electrice, etc.) folosite la masini-unelte in timpul uzindrii acestora
( control activ ) sau in forma finald (control pasiv). Dispozitivul cu rolul (functia) de orientare-
pozitionare si fixare a pieselor in vederea controlului parametrilor care caracterizeaza una sau mai
multe suprafete ale unei piese sau ale unui ansamblu.

Este cunoscut incd un dispozitiv ce se bazeazd pe metoda goniometrica pentru controlul
unghiurilor suprafetelor plane este alcituit din lunetd colimatoare, obiectiv, microscop . Acest

dispozitiv prezintd dezavantajul c@ are multe elemente componente fiind de asemenea stationar

De asemenea, sunt cunoscute dispozitive care servesc la receptia, controlul interfazic si
controlul final al semifabricatelor si la controlul, eventual reglarea produselor finite.Se evidentiazi
faptul ca se pot utiliza la controlul pasiv, activ si reglare, atit pentru piese finite cat si pentru
semifabricate. Controlul unghiurilor prin metode trigonometrice presupune calcule si folosirea
meselor sau barelor sinus. Aceste dispozitive prezintd dezavantajul ca desi sunt usor de aplicat,
nu asigurd precizia de verificare corespunzitoare, conducind la rezultate neconcludente ale
verificarii. Dezavantajul cel mai important este faptul ca solutiile care asigura o exactitate mare a

masurdrii, nu reugesc materializarea corecta a suprafetelor ce urmeazi a fi masurate. [1, 5, 6].

v



a 2018 00448 21/06/2018

Sunt cunoscute si sisteme tehnice care asigurd pozitionarea piesei si/sau a mijlocului de
misurare in vederea efectudrii masurdtorii i mijloace de masurare care asigurd pozifionarea
aparatului de masurd si a piesei de miasurat in vederea mésurdrii §i echipamente speciale cu
instrumente comparatoare si accesorii sau dispozitive speciale echipate cu instrumente indicatoare,
ce permit controlul unghiurilor dintre suprafefe plane [3, 5, 6, ]. Dezavantajul principal al acestor
mecanisme este acela ci desi sunt portabile, fie nu asigura precizia corespunzitoare, fie necesita
timp indelungat pentru reglare, masurare, prelucrarea rezultatelor masurarii.

Problema pe care o rezolva inventia este aceea a controlului unghiurilor dintre suprafetele
plane.

Dispozitivul conform inventiei inliturd dezavantajele de mai sﬁs prin aceea ci, in scopul
controlului unghiurilor suprafetelor plane, este prevazut cu mecanism cu parghie cu brate egale cu
rolul de a capta abaterea parametrului de mésurat si de a o transmite la instrumentul indicator;
aceasta se realizeazi cu ajutorul unor elemente sferice de contact . Caracteristic acestui dispozitiv
de control, este faptul ci, fiind un dispozitiv portabil de control, toate elementele componente
importante pentru orientarea, pozitionarea,fixarea piesei de controlat, respectiv, a instrumentului
indicator, sunt integrate intr-un tot uitar, in corpul dispozitivului, dispozitivul fiind de complexitate
medie, masurarea unghiului sau a abaterii unghiului fatd de valoarea nominala sa se faca rapid,
fara utilizarea unor accesorii suplimentare §i se caracterizeazi, astfel, printr-un grad mare de
universalitate.

Dispozitivul conform inventiei prezintd urmétoarele avantaje:

- reglare simpld in vederea masurarii;

- constructie simpla si robusta;

- cu elemente de pozitionare-fixare a instrumentului ( aparatului ) de miasurare si de orientare-

pozitionare a dispozitivului de control fata de piesa controlati;

- eroarea limitd de masurare a dispozitivului de control (calculatd): £1'5,75".
Se dd mai jos un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu figurile 1 si 2 care

reprezintd:

- fig. 1, o vedere a dispozitivului, pentru evidentierea elementelor caracteristice;

- fig. 2, o vedere frontala a dispozitivului.

Dispozitivul conform inventiei are ca piesd de bazi un corp 1, de sustinere a tuturor
elementelor componente importante pentru orientarea-pozi,t.ionarea si fixarea piesei de
controlat, respectiv, a instrumentului indicator. Mecanismul prevazut cu o parghie cu brate egale
2 are rolul de a capta abaterea parametrului de masurat si de a o transmite la un instrument

indicator 3; aceasta se realizeaza cu ajutorul unui element sferic de contact 4, montat prin lipire cu
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adeziv, la capatul unui brat 5. Elementul sferic din capatul bragului 5§ vine in contact cu suprafata
liberi a piesei de controlat, iar un element de contact din capatul opus al parghiei 2, un brat 6, vine
in contact cu suprafata inferioara a tijei de mésurare. Elementul care vine in contact cu suprafata
. piesei de controlat se monteaza la capatul liber al bratului 5; datorita faptului cé braful 5 isi poate
modifica pozitia fata de suprafata piesei controlate, este necesar ca suprafata palpatorului 4 si fie
sferica.

Contactul permanent al palpatorului bratului 5 cu suprafata piesei de controlat este asigurat
de cétre un arc elicoidal de intindere 7, fixat prin intermediul unor stifturi filetate 8, cu un capit la
corpul dispozitivului de controlat si cu celalalt capat la bratul 6 al parghiei. o

Pentru prevenirea dereglarii instrumentului indicator, sunt previazute doud limitatoare
cilindrice ingurubate in corpul dispozitivului de controlat.

Comparatorul cu cadran 3 este montat orizontal, care are capatul superior conic elasticizat;

fixarea instrumentului indicator se face cu ajutorul unui suport comparator 9 prins cu un gurub 10.
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Revendicari

1. Dispozitiv portabil pentru controlul unghiurilor dintre suprafete plane, caracterizat
prin aceea ci, in scopul controlului unghiurilor suprafetelor plane, este prevazut cu o parghie
cu brate egale (2), are rolul de a capta abaterea parametrului de masurat si de a o transmite la
instrumentul indicator;

2. Dispozitiv conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ci, pentru a se obtine
contactul se folosesc elemente sferice de contact (4), montate prin lipire cu adeziv, la capétul
bratului parghiei (5). Pentru prevenirea dereglarii instrumentului indicator, sunt prevazute doua
limitatoare cilindrice ingurubate in corpul dispozitivului de controlat.

3. Dispozitiv conform revendicarilor 1 §i 2, caracterizat prin aceea ci, pentru a permite
masurarea contactului pérmanent al bragului palpatorului (5) cu suprafata piesei de controlat
este asigurat de cétre un arc elicoidal de intindere (7), fixat prin intermediul unor stifturi filetate

(8), cu un capit la corpul dispozitivului de controlat si cu celalalt capat la bratul parghiei (6).
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