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Inventia se refera la o platforma mobila modulara de observare si supraveghere
destinata asigurarii informationale a managementului situatiilor de urgenta generate de
anumite tipuri de riscuri si interventiei rapide la locul evenimentului. In categoria tipurilor de
riscuri la care poate interveni platforma propusa sunt incluse: alunecari sau prabusiri de
teren, caderi de obiecte din atmosfera ori din cosmos, cutremure, dezastre la evenimente
sportive/de masa, evenimente publice de amploare, incendii (majore de paduri), inundatii,
pericol material (chimic, biologic, radiologie, nuclear), prabusirea aeronavelor, terorism
CBRN (chimic, biologic, radiologie, nuclear), terorism conventional/asediu/ostatici.

In prezent, pe plan national sau international, autorii au cunostinta de existenta unor
echipamente de supraveghere montate pe automobile tip camioneta cu cabina dubla si
tractiune 4x4 (exemple ARTEMIS fabricat de firma Pro Optica SA - Romania, Scorpion
07-proiectat si construit de firma Desert Wolf din Africa de Sud sau LDV - SUA).

Se cunoaste astfel, din stadiul tehnicii, documentul CN 204109869 U, care dezvaluie
un autovehicul experimental care cuprinde o zona de conducere si 0 zona de control sepa-
rate de o partitie, zona de operare este prevazuta cu o usa laterala pe partea dreapta a caro-
seriei vehiculului, pe partea laterala a zonei de control este un dulap de depozitare a
accesoriilor pentru scule si 0 consola, dulapul de depozitare a echipamentelor auxiliare si un
scaun glisant dublu sunt opuse acestora iar pe partea opusa a partitiei este un raft de
instrumente. Partea superioara a vehiculului experimental este echipata cu aer conditionat
pentru incalzire si racire, un panou electric de iluminare si de supraveghere, iluminare de
camp, tweeter si iluminare din spate, deasupra autovehiculului. Dispozitivul de iluminare
electric de monitorizare a inclinarii panoramice este inclinat, reglabil, cu o camera integrata
si doua lumini de monitorizare in partea de sus, care sunt fixate pe baza printr-un ax vertical
de ridicare si un arbore orizontal rotativ.

Se mai cunoaste si documentul US 20050227348 A1, care dezvaluie un laborator
mobil intra-operator de diagnostic microscopic capabil sa analizeze specimene de tesut
proaspat si sa ofere consultari intra-operatorii in decurs de 20 de minute, este de preferinta
o duba si contine un criostat pentru congelarea specimenelor de tesut proaspat si un mijloc
pentru taierea specimenelor, in plus, contine, de asemenea, mijloacele pentru citirea diapozi-
tivelor pentru a face un diagnostic microscopic si un mijloc pentru manipularea {esutului
proaspat si un mijloc pentru indicarea diferitelor locatii din specimen, mai contine un colorant
pentru colorarea probelor si un interfon pentru comunicarea diagnosticului microscopic inapoi
in sala de operatie.

Mai este cunoscut si documentul RO 125258 B1, in care este dezvaluit un autolabo-
rator mobil pentru investigarea, diagnosticarea, monitorizarea si restaurarea componentelor
de patrimoniu mobile si imobile care asigura realizarea in timp scurt a unui set de masurari
si analize asupra obiectelor de arta mobile sau imobile, cladirilor istorice, obiectivelor
arheologice si altor obiecte de patrimoniu.

De asemenea, se mai stie documentul RO 2011 00003 U1, care se refera la un
echipament multifunctional si la 0 metoda de utilizare, destinate supravegherii pe timp de zi
sau noapte, pe baza imaginii afisate pe un display a unor zone de interes, precum perimetre
cu activitate specifica sau zone de frontiera.

Autospeciala ARTEMIS care se afla in dotarea Politiei de frontiera foloseste sistemul
HVAC (heating, ventilation, and air conditioning) de la autoturismul Land Rover Discovery
3 si este prevazuta cu camera termala, camera de zi color, pilon telescopic 2,5 m, telemetru
laser, platforma Pan&Tilt, consola de comanda si control, monitoare, sistem de pozitionare
GPS si Compas, sistem de comunicatii radio si satelit, cu posibilitati de operare 8 ore
necesitand 2 operatori.
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Autospeciala Scorpion 07 foloseste sistemul HVAC al autovehiculului si este echipata
cu camera termala, camera de zi color, pilon telescopic 2,5 m, monitoare, sistem de
pozitionare GPS si Compas, sistem de comunicatji radio si satelit, telemetru laser, platforma
P&T, consola de comanda si control, tracking, radar, senzori acustici, UAV, rezervor de apa,
generator pe benzina, cu posibilitati de operare 48 de ore necesitand 4 operatori.

Autospeciala LDV-SUA este un vehiculul 4x4 destinat securitatii si supravegherii care
are in plus fata de Autospeciala ARTEMIS si Autospeciala Scorpion 07 posibilitati de calare
folosind un sistem de orizontalizare si cu ajutorul pilonului ridica blocul de senzori la o
inaltime de 6 m, cu posibilitati de operare 24 de ore necesitand 2 operatori. Nu are rezervor
de apa.

Dezavantajele celor trei autospeciale mai sus mentionate sunt urmatoarele:

- lipsa instalatie de stins incendii;

- capacitate de trecere peste obstacole redusa in comparatie cu platforma mobila
care face obiectul prezentei cereri, care poate aborda obstacole verticale cu o Tnaliime de
pana la 403 mm;

- nu au posibilitatea de a transmite imagini live prin intermediul 3G, 4G;

- nu sunt dotate cu module de monitorizare auxiliara a nivelului de combustibil si
temperaturii motorului;

- spatiul de lucru al operatorilor este redus, nerespectand cerintele legale privind
durata si conditiile de lucru;

- nu au sisteme de protectie sporita a operatorilor la intruziunea mecanica din exterior
(exemplu: caderea unor obiecte, rasturnarea autovehiculului etc.);

- lipsa sisteme de avertizare optica si sonora;

- lipsa cabestan electric;

- limitate la trecerea prin vad de apa - platforma mobila care face obiectul prezentei
cereri poate trece fara pregatire printr-un vad adanc de pana la 800 mm;

- autospecialele nu au in dotare senzori CBRN (chimici, bacteriologici, radiologiei,
nucleari);

- autospecialele nu au in dotare sisteme de supraviefuire - masca de gaze, costum
de incendiu, bocanci anti-incendiu, tub de oxigen;

- destinatia acestor autospeciale este pentru observare si supraveghere si nu pentru
interventie in situatii de urgenta.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia consta in realizarea sarcinilor de
culegere a datelor, transmiterea datelor si interventie primara (stingere, salvarea victimelor),
concomitent cu accesul in teren accidentat.

Platforma mobila modulara de observare si supraveghere pentru interventii rapide
in situatii de urgenta, conform inventiei, rezolva problema tehnica propusa prin faptul ca este
montata pe sasiul unui autovehicul de teren prevazut cu sistem de orizontalizare si calare
pe fata si spate, fiind compusa din dintr-o caroserie paralelipipedica cu grad sporit de
protectie a ocupantilor, care are in interior doua compartimente de lucru separate prin niste
pereti realizati pe o structura metalica folosind pentru izolare polistiren sau spuma acoperita
cu panouri din tabla peste care se aplica panouri de fibra de carbon, primul compartiment
fiind situat spre cabina autovehiculului si echipat cu echipamente energetice si de interventie,
iar al doilea compartiment este situat in partea din spate a caroseriei, fiind dotat cu
echipamente de receptie si prelucrare a semnalelor de la niste senzori de supraveghere si
prevazut cu doua posturi de lucru.
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Echipamentele energetice si de interventie din primul compartiment sunt un modul
de stins incendii, un sistem auxiliar de energie electrica cu grup generator-motor, o priza de
conectare la o sursa externa de alimentare cu energie electrica, o instalatie electrica, un
sistem de stocare, conversie si distributie energie electrica, un sistem de supravietuire si un
panou de conectare si distributie inteligenta a surselor.

Primul post de lucru al celui de al doilea compartiment este prevazut cu o consola de
control la distanta, a functiilor unui bloc de senzori optoelectronici format dintr-o camera cu
termoviziune, o camera de zi si un telemetru laser, blocul de senzori fiind montat pe o
platforma de rotire, amplasata pe capatul superior al unui pilon telescopic montat in exteriorul
caroseriei pe peretele din spate al acesteia, pilonul telescopic fiind comandat de consola de
control la distanta, iar al doilea post de lucru este destinat pentru lucrul cu harii digitale
folosind un sistem global de pozifionare, monitorizarea unor senzori de pericol chimic,
biologic, radiologie sau nuclear, precum si retele de comunicatii.

Capacitatea de a realiza aceste funcfiii simultan este unica produsului nostru.

Platforma mobila de observare si supraveghere pentru interventii rapide in situatii de
urgenta, destinata a fi montata pe sasiul unui autovehicul de teren, este prevazuta cu sistem
de calare/orizontalizare, si conform inventiei este compusa dintr-o caroserie metalica
paralelipipedica care are in interior doua compartimente separate printr-un perete.
Compartimentele sunt populate dupa cum urmeaza:

Compartimentul C1 (primul de langa cabina autospecialei, amplasat la jumatatea
ampatamentului):

- C1-1 calculatorul PMS (Platform Management System) - unitate IBM PC compatibil
cu sistem de operare MS Windows, asigura interfata grafica dintre operatori si sistemele
autospecialei (monitorizare video, localizare pe harta, comunicatii de date si parametrii
autospecialei);

- C1-2 blocul de distributie - un dispozitiv de micro-switching care asigura pornirea
si oprirea tuturor echipamentelor electronice ale autospecialei precum si comunicarea intre
interfetele acestora;

- C1-3 switch-ul de date - unitate de comunicatie Ethernet 1000 Mbps, 5 porturi;

- C1-4 DVR-ul - unitate de Tnregistrare si redare a imaginilor transmise de camerele
video ale autospecialei;

- C1-5 generator de curent electric - dispozitiv care produce curent electric alternativ,
220V, 3500 VA, cu ajutorul unui motor cu aprindere prin scanteie;

- C1-6 panoul de gestiune a surselor de alimentare - un dispozitiv care comuta in
mod automat intre potentialele surse de alimentare electrica ale autospecialei (alternatorul
de 12 V al masinii, generator 220 V, sursa externa de 220 V), alegand-o pe cea cu potential
optim;

- C1-7 bateriile buffer ale sistemului - 2 baterii cu gel AGM 12 V 90 Ah, care pot
asigura functionarea autonoma a sistemului pe perioade lungi de timp, precum si capacitatea
de a sustine variatii semnificative de sarcina electrica;

- C1-8incarcator de baterii 220 v - 24 V 30 Ah, cu gestiune automata si monitorizarea
Tncarcarii;

- C1-9 pompa de stins incendii prin pulverizarea unui amestec de apa si surfactant
anionic la presiune Tnalta (peste 120 bar);

- C1-10 rezervor de apa de 70 de litri;

- C1-1 1 rezervor de surfactant de 10 litri.
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Compartimentul C2 (la partea din spate a caroseriei, dotat cu usa de acces si
geamuri cu deschidere pe ambele parti):

- C2-1 monitor MMA rigidizat - acesta este monitorul principal al sistemului, folosit de
operator pentru functiiile de baza - pozitionare, cautare, monitorizare;

- C2-2 monitoare 1 si 2 - monitoare suplimentare pentru afisarea in paralel si in
diverse combinatii utile a aplicatiilor autospecialei;

- C2-3 panou de afisare si control al statiei meteo;

- C2-4 masa de lucru pentru 2 operatori dotata cu 4 prize 220V, 2 prize Ethernet, 4
prize USB;

- C2-5 mansa de comanda si control, care asigura pornirea-oprirea echipamentelor
si controlul manual al platformei de supraveghere;

- C2-6 instalatie de climatizare HVAC;

- C2-7 instalatie de incalzire cu termostat si autonomie sporita, racordata la rezervorul
de combustibil al autospecialei;

- C2-8 compresor de aer care deserveste pilonul telescopic;

- C2-9 doua scaune de lucru pentru operatori.

Exteriorul caroseriei C3:

- C3-1 pilon telescopic pneumatic, care se poate ridica la o inaliime de maxim 5m;

- C3-2 platforma de rotire Pan&Tilt care sustine un bloc de senzori, compus din:

- C3-3 camera cu termoviziune - CT - are rolul de a observa zona de interes
pe timp de noapte si in conditii dificile de mediu: ceata, fum, praf, ploaie. Camera cu
termoviziune lucreaza in domeniul lungimilor de unda cuprinse intre 3 si 5 pm/8-12 um.
Obiectivul CT are zoom optic continuu, asigurand cercetarea continua a zonei de interes, de
la distanta minima la distanta maxima fara riscul de a pierde {inta pe tot parcursul urmaririi.
Camera cu termoviziune poate fi comandata din exterior prin intermediul unei legaturi seriale;

- C3-4 camera de zi - CCTV- are rolul de a asigura observarea zonei de
interes pe timp de zi. Este prevazuta cu zoom optic continuu, ceea ce permite o analiza mai
detaliata a tintei vizate. Prin zoom-ul optic continuu si posibilitatea de focalizare automata
se poate trece foarte repede de la regimul de achizitie la regimul de observare si invers;
acest lucru face ca timpul de cercetare sa se reduca si sa se poata face mai rapid tele-
metrarea si achizitia tintei;

- C3-5 telemetru laser - TL - ,,eye safe” cu A=1,54 um are rolul de a masura
distanta pana la tintele vizate. Telemetrul laser TL cu iesire video functioneaza integrat
intr-un sistem de observare.

Sistemul de observare este imbunatatit prin metode hardware si software realizate
de urmatoarele module (integrate in blocul de senzori si calculatorul PMS):

- modul stabilizare electronica, avand rolul de a stabiliza imaginile captate de camera
de termoviziune si camera color de zi;

- modulul imbunatatire imagine, care asigura controlul automat al contrastului si
stralucirii imaginii si imbunatateste imaginea in conditii de praf, ceata, ploaie, ninsoare si
iluminare exterioara scazuta;

- modulul Autotracking, care detecteaza diverse tinte, dispunand de un algoritm de
urmarire selectabil din centru, margini, urmarire tinte multiple, corelare de faza si combinate;

- modulul fuziune imagine, care realizeaza fuziunea imaginilor captate de camera de
termoviziune si camera color de zi.

Prin aplicarea inventiei se preconizeaza obtinerea urmatoarelor avantaje:

- se realizeaza o platforma multirol destinata atat pentru observare si supraveghere
unui eveniment cat si pentru interventie rapida la locul producerii evenimentului;
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- permite analiza rapida si precisa a evenimentului/locatie producerii evenimentului;

- permite observarea si interventia intr-o gama foarte mare de evenimente;

- permite interventia rapida inaintea masinilor specializate, care de obicei sunt mai
grele si, in anumite configuratii/situatii, nu au acces pana in apropierea locului evenimentului;

- asigura conditii de supraviefuire.

Se prezinta in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legatura si cu fig.1...3
care reprezinta:

- fig. 1, platforma mobila modulara de observare si supraveghere pentru interventii
in situatii de urgenta, conform inventiei, vedere laterala ansamblu general;

- fig. 2, platforma mobila modulara de observare si supraveghere pentru interventji
in situatii de urgenta vedere din spate ansamblu general;

- fig. 3, platforma mobila modulara de observare si supraveghere pentru interventii
in situatii de urgenta, detaliu amplasare echipamente.

Inventia consta in realizarea unei platforme modulare care sa poata fi montata pe
sasiul unui autovehicul de teren, echipata atat cu echipamente de culegere computerizata
a datelor si transmiterea informatiei catre un centru de comanda, cat si cu mijloace de
interventie in cazuri de urgenta - stingere a incendiilor, asigurand totodata si mijloace de
supravietuire.

Cu referire la fig. 1, platforma mobila modulara C de observare si supraveghere
pentru interventii rapide in situatii de urgenta, este de forma paralelipipedica fiind destinata
a fi montata pe sasiul unui autovehicul de teren A, intr-un exemplu concret de realizare
autovehiculul este de tip 4x4, echipat cu motor diesel, transmisie automata si suspensie
independenta cu urmatoarele caracteristici:

- dimensiunile de gabarit:

- lungime: maxim 6000 mm;
- latime: maxim 2500 mm;
- Tnaltime: maxim 2500 mm;

- masa: maxim 9000 Kg;

- garda la sol: minim 300 mm;

- panta longitudinala: minim 30°;

- panta transversala: minim 16°;

- posibilitatea rularii cu pneurile gaurite: minim 40 km;

- Tnaltimea obstacolului vertical abordat: minim 400 mm;

- posibilitatea trecerii prin vad adanc fara pregatire: minim 700 mm.

Platforma mobila va fi prevazuta cu instalatie de incalzire si aer conditionat, in interior
va exista 0 masa de lucru pentru cel putin doi operatori, asigurata cu surse de curent (prize)
pentru toate echipamentele din dotarea operatorilor.

Podeaua cabinei la interior, este prevazuta cu un material usor de sters si rezistent
la uzura.

Are sursa de curent (prize) pentru echipamente de supraveghere si prelucrare digitala
a datelor, precum si pentru echipamente de comunicatii, cu care este dotata platforma; in
special, platforma este prevazuta cu un calculator plus periferice (consola, monitoare) ce
constituie sistemul de management al platformei PMS mobile, conform inventiei.

Are o instalatie de avertizare optica si acustica privind starea resurselor de energie
electrica, de exemplu in cazul descarcarii unor baterii de acumulatori.

Spatiul de lucru din interior este dotat cu mobilier (cu structura metalica), rezistent la
uzura, care sa asigure operatorilor conditii ergonomice de lucru.
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Unitatile centrale ale calculatorului, sunt montate sub mesele de lucru in locasuri
speciale.

Toate legaturile dintre unitatea centrala a calculatorului si monitoare, precum si
legaturile la celelalte aparate din dotare, sunt mascate, cu posibilitate de acces usor in caz
de interventje.

Sasiul autovehiculului A este prevazut cu sistem de orizontalizare/calare pe fata si
spate. Platforma este compusa din dintr-o caroserie metalica paralelipipedica C care are in
interior doua compartimente de lucru separate prin pereti realizati pe o structura metalica
folosind pentru izolare polistiren sau spuma acoperita cu panouri din tabla peste care se
aplica panouri de fibra de carbon.

Cu referire la fig. 2 si 3, compartimentul C2 de supraveghere si comunicatii, este
destinat amplasarii echipamentelor de receptie si prelucrare a semnalelor de la senzorii de
supraveghere, situat in partea din spate a caroseriei C, prevazut cu o fereastra, unde se
amenajeaza doua posturi de lucru dotate cu scaune ergonomice cu cotiere si rezematoare
de cap precum si cu surse suplimentare locale de lumina si un sistem auxiliar de incalzire:

Primul post de lucru este prevazut cu o consola de control la distanta C2-5 a funcitiilor
unui bloc de senzori optoelectronici (compus din camera cu termoviziune C3-3, camera de
zi C3-4 si telemetru laser C3-5), precum si a unei platforme de rotire Pan & Tilt C3-2 pe care
sunt montati senzorii. Platforma cu senzori C3-2 este amplasata pe capatul superior al unui
pilon telescopic C3-1 montat in exteriorul caroseriei C, pe peretele din spate al acesteia.
Pilonul telescopic C3-1 este comandat de asemenea de la consola de control la distanta
C2-5.

Al doilea post de lucru este destinat pentru lucrul cu harti digitale folosind un sistem
global de pozitionare (de exemplu, GPS), monitorizarea unor senzori de pericol chimic,
biologic, radiologie sau nuclear, precum si retele de comunicatii, radio si sau digitale. Din
punct de vedere software, calculatorul are implementate aplicatiile nucleu ce vor colecta si
procesa datele de la senzori si le vor prezenta unor aplicatiilor front-end.

Aplicatiile software nucleu (embedded) implementate pe calculatorul PMS vor asigura
indeplinirea urmatoarelor functionalitati:

Controlul functiilor senzorilor optoelectronici:

- permite controlarea senzorilor optoelectronici montati pe platforma;

- permite afisarea informatiei video pe ecranul operatorului;

- permite conectarea unui Joystick prin interfata RS232, USB sau CAN in vederea
facilitarii controlului senzorilor optoelectronici.

Monitorizarea elementelor de vetronica ale platformei:

- colecteaza informatiile de la senzorii montati pe platforma, cum ar fi:

- nuclear- bacteriologic-chimic;
- informatii de la motor: de exemplu temperatura de operare;
- nivelul combustibilului.

- afiseaza informatia intr-un format simplu de inteles pentru operatori;

- asigura inregistrarea datelor de la senzori pentru procesare ulterioara;

- asigura afisarea alarmelor.

Monitorizarea starii platformei de la distanta:

- transmite datele de vetronica la alte platforme;

- receptioneaza date de la alte platforme.

Managementul platformei:

- interfata de utilizator unica pentru toate aplicatiile care vor fi instalate;
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- configurarea dispozitivelor platformei:

- monitorizare;

- managementul comunicatiilor.

Aplicatiile software nucleu implementate pe calculatorul PMS vor asigura indeplinirea
urmatoarelor servicii software:

Switching hardware pentru voce si date:

- DSCP/QoS;

- VLANS.

Rutare software:

- IPv4/IPv6;

- mecanisme de redistribuire a rutelor.

Servicii voce:

- telefonie VolIP.

Servicii multimedia:

- achizitie, stocare si controller video;

- video on demand;

- video meta tagging.

Servicii de raportare a pozitiei

Management:

- diagnostic si control prin simulare de tip SNMP;

- servicii de autentificare.

Securitate: Firewall/Filter.

Aplicatia software front end care va fi dezvoltata in cadrul proiectului va asigura:

- afisarea unor harti digitale ale zonelor de interes, afisarea propriei pozitii si a zonei
inconjuratoare pe o raza de 20 km, pe harta digital3;

- afisarea de informatii de la sistemul de observare/supraveghere;

- afisarea liniei de vedere a camerei selectate in comparatie cu axa longitudinala a
subsistemului suport;

- observarea unei anumite zone in modul manual sau automat cu minim 20 pozitji
presetate;

- posibilitatea Tnregistrarii unei anumite traiectorii pe care sa o urmeze automat
camera de supraveghere;

- afisarea hartii digitale in format raster si/sau vectorial; afisarea pozitiei proprii a
platformei, suprapusa pe harta digitala; afisarea pe harta a unghiului de vedere al camerei
fata de directia nord; harta este centrata pe pozitia proprie;

- afisarea informatiilor de localizare si orientare;

- stabilirea simemorarea unei traiectorii de observare si setarea parametrilor camerei
in vederea observarii automate;

- selectarea manuala a camerei de supraveghere utilizata de sistem: camera de zi
CCTV sau camera cu termoviziune CT.

Compartimentul C1 este situat in partea din fata a caroseriei C, fiind prevazut cu o
rulouri metalice din Aluminiu, si este destinat dispunerii echipamentelor energetice si de
interventie cuprinzand un modul de stins incendii C1-9, un sistem auxiliar de energie
electrica cu grup generator-motor C1-5, baterii buffer C1-7, o priza de conectare la o sursa
externa de alimentare cu energie electrica. Gestiunea acestui sistem este realizata de un
panou de conectare si distributie inteligenta a surselor C1-6.
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Primul post este prevazut cu o consola de control la distanta a funcitiilor senzorilor
optoelectronici, telemetrului laser si a platformei, iar al doilea este destinat pentru lucrul cu
harti digitale si comunicatii.

Cele doua compartimente sunt prevazute cu sistem de iluminare bazat pe lampi cu
LED-uri. In plus fata de acest sistem, in compartimentul de supraveghere si comunicatii vor
fi instalate si lampi cu LED individuale la fiecare post.

Aflata in situatia de supraveghere sau in urma unei sesizari, autovehiculul echipat
cu platforma mobila modulara de observare si supraveghere pentru interventii rapide, dotata
cu resursele material si umane necesare, in situatii de urgenta, se poate deplasa rapid spre
locul in care este necesara interventia, apropiindu-se suficient pentru ca echipajul sa poata
evalua situatia si eventual sa intervina in prima etapa conform dimensionarii echipamentelor
din dotare descrise mai sus.
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Revendicari

1. Platforma mobila modulara de observare si supraveghere pentru interventji rapide
in situatii de urgenta, destinata a fi montata pe sasiul unui autovehicul de teren (A) prevazut
cu sistem de orizontalizare si calare pe fata si spate, caracterizata prin aceea ca este
compusa din dintr-o caroserie paralelipipedica (C) cu grad sporit de protectie a ocupantilor,
care are in interior doua compartimente de lucru (C1, C2) separate prin niste perefi realizati
pe o structura metalica folosind pentru izolare polistiren sau spuma acoperita cu panouri din
tabla peste care se aplica panouri de fibra de carbon, primul compartiment (C1) fiind situat
spre cabina autovehiculului (A) si echipat cu echipamente energetice si de interventie, iar
al doilea compartiment (C2) este situat in partea din spate a caroseriei (C), fiind dotat cu
echipamente de receptie si prelucrare a semnalelor de la niste senzori de supraveghere si
prevazut cu doua posturi de lucru.

2. Platforma mobila modulara, conform revendicarii 1, caracterizata prin aceea ca
echipamentele energetice si de interventie din primul compartiment (C1) sunt un modul de
stins incendii (C1-9), un sistem auxiliar de energie electrica cu grup generator-motor (C1-5),
0 priza de conectare la o sursa externa de alimentare cu energie electrica, o instalatie
electrica, un sistem de stocare, conversie si distributie energie electrica (C1-7), un sistem
de supravietuire si un panou de conectare si distributie inteligenta a surselor (C1-6).

3. Platforma mobila modulara, conform revendicarii 1, caracterizata prin aceea ca
primul post de lucru al celui de al doilea compartiment (C2) este prevazut cu o consola de
control la distanta (C2-5), a functiilor unui bloc de senzori optoelectronici format dintr-o
camera cu termoviziune (C3-3), o camera de zi (C3-4) si un telemetru laser (C3-5), blocul
de senzori fiind montat pe o platforma de rotire (C3-2), amplasata pe capatul superior al unui
pilon telescopic (C3-1) montat in exteriorul caroseriei (C) pe peretele din spate al acesteia,
pilonul telescopic (C3-1) fiind comandat de consola de control la distanta (C2-5), iar al doilea
post de lucru este destinat pentru lucrul cu harti digitale folosind un sistem global de
pozitionare, monitorizarea unor senzori de pericol chimic, biologic, radiologie sau nuclear,
precum si retele de comunicatii.

10



RO 133769 B1

(51) Int.Cl.
B60P 3/00 20901

Fig. 1
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Fig. 2
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Fig. 3
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