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Invenţia se referă la o casă expandabilă, etanşă şi autoridicabilă menită să satisfacă1

cerinţele pieţei din ce în ce mai exigente şi anume, expandare, respectiv pliere simetrică,
rapidă, sigură şi ieftină, etanşare permanentă faţă de mediu pe toată durata expandării,3

respectiv plierii, posibilitatea de încărcare/descărcare cu mijloace proprii în relaţia vehicul/sol,
cu posibilitatea de ridicare parţială în caz de inundaţii, podele în linie pentru casa expandată5

şi posibilitatea amplasării mobilierului în casa pliată în poziţie finală de utilizare pentru casa
expandată.7

Prezenta invenţie stă la baza unei noi generaţii de case expandabile datorită para-
metrilor tehnico-economici deosebiţi, este utilizabilă în orice domeniu care necesită activităţi9

umane protejate faţă de mediu şi care necesită relocare repetată derulată rapid, sigur şi cu
costuri minime.11

În stadiul actual sunt cunoscute câteva generaţii de case expandabile, clasificate în
funcţie de tipul mecanismelor de expandare şi a poziţionării lor în cadrul caselor expandabile.13

Prima generaţie este reprezentată de casa expandabilă mobilă formată din plăci rabatabile
articulate între ele, unele cu articulaţii cilindrice cu ax orizontal, altele cu articulaţie cilindrică15

cu ax vertical, toate pliabile într-un gabarit transportabil rutier. Au dezavantajul că necesită
timp de expandare, respectiv pliere foarte mare, sunt foarte greu de etanşat, au rigiditate17

scăzută, nu permit amplasarea de mobilier în poziţia finală de utilizare şi necesită rezemarea
camerelor expandate. A doua generaţie este reprezentată de casa expandabilă mobilă cu19

camere întrepătrunse culisante în plan orizontal, acţionate de actuatoare liniare si/sau
rotative de orice tip, toate poziţionate în podeaua camerei container. Au avantajul că micşo-21

rează drastic timpul de expandare, respectiv pliere, simplifică etanşarea, sunt mai rigide, dar
au marele dezavantaj că apelează la mecanisme complexe şi scumpe, necesită surse de23

energie proprie şi o unitate de comandă, decizie şi control a întregului mecanism. A treia
generaţie este reprezentată de casa expandabilă mobilă cu camere întrepătrunse, culisante25

în plan orizontal, cu mişcarea de expandare dictată de două mecanisme paralelogram defor-
mabil flotant poziţionate între pereţii frontali ai camerelor întrepătrunse. Au avantajul că27

micşorează şi mai mult timpul de expandare, respectiv pliere, mecanismele sunt mai simple,

conform publicaţiei RO 128726 A0.29

Dezavantajele generaţiei doi şi trei conform clasificării de mai sus sunt generate în
principal de faptul că se foloseşte soluţia de tip camere mobile întrepătrunse, ambele în31

gabaritul camerei centrale. Un dezavantaj este dat de faptul că fiecare cameră mobilă are
câte un plan de culisare propriu deci vor exista două trepte de nivel faţă de podeaua camerei33

centrale iar acest lucru face aproape imposibilă găsirea unei soluţii tehnice eficiente pentru
o podea în acelaşi plan. O altă consecinţă negativă este aceea că înălţimea camerei mobile35

mici devine foarte mică. Pentru generaţia trei, poziţionarea camerelor mobile în poziţie
întrepătrunse obligă poziţionarea mecanismelor paralelogram deformabil flotant în consola37

între pereţii frontali vecini ai camerelor mobile. O primă consecinţă este micşorarea drastică
a lungimii camerei mici deci micşorarea suprafeţei utile. Din acest motiv suprafaţa utilă a39

casei expandabile mobilă cu camere întrepătrunse nu multiplică atât de mult suprafaţa utilă
încât să justifice complicaţiile constructive şi existenţa podelelor în trepte. Alt dezavantaj41

generat de poziţionarea în consolă a mecanismelor paralelogram deformabil flotant este
supradimensionarea mecanismelor paralelogram deformabil flotant pentru a rezista la eforturi43

în consolă şi faptul că obligă ca antrenarea camerei mobile mari să se facă printr-un lanţ
cinematic cu sectoare dinţate, soluţie relativ complicată cu jocuri şi deformări elastice cu45

repercursiuni negative asupra preciziei de acţionare a celor două camere mobile. Alt deza-
vantaj este datorat dificultăţilor de etanşare între camerele mobile şi camera centrală, mai47

ales la nivelul bielelor de susţinere a camerei mici.
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Este cunoscut din documentul US 2006145499 A1, un container extensibil reversibil 1

dintr-o primă poziţie retrasă într-o a doua poziţie  extinsă, ce cuprinde: a) un corp central
având o podea şi deschideri pe laturile opuse ce primesc modulele  de expansiune; b) primul 3

şi al doilea modul de expansiune ce se extind simultan în direcţii opuse între o primă poziţie
retrasă în care primul şi al doilea modul de expansiune sunt introduse în interiorul corpului 5

central, deasupra podelei cu cel de-al doilea modul introdus în primul modul, poziţie în care
fiecare modul are câte o podea proprie; c) mijloace pentru susţinerea modulelor în 7

configuraţia extinsă; d) mijloace de acţionare pentru deplasarea selectivă a modulelor între
poziţiile retrase şi cele extinse;  e) mijloace pentru coborârea şi ridicarea primului şi a celui 9

de-al doilea modul la şi de la o poziţie în care podelele modulelor sunt în plan cu podeaua
corpului central. Prin utilizarea braţelor articulate care sunt acţionate de la o axă rotativă 11

centrală, suporturile de ambele capete ale celor două module sunt prelungite simultan.
Această alcătuire permite ca două module opuse să se extindă uniform şi simultan, iar 13

podelele modulelor extinse să ajungă la acelaşi nivel cu  nivelul podelei din corpul central.
După ce modulele sunt extinse şi pardoselile sunt nivelate, în vederea susţinerii modulelor 15

mobile pe sol, prin activarea unor cilindri hidraulici dispuşi în poziţie verticală în pereţii
modulelor mobile, nişte  picioare de sprijin sunt coborâte în contact cu solul.  17

De asemenea, se mai cunoaşte, din documentul EP 1898012 A2, un container ce
cuprinde un corp central ce poate fi extins cu două corpuri mobile laterale,  prevăzut cu 19

mijloace de ridicare sau coborâre telescopică.  Dispozitivul telescopic cuprinde patru cilindri,
câte unul pentru fiecare colţ al containerului, fiecare cilindru cuprinzând câte un piston  de 21

ridicare sau coborâre prevăzut la partea inferioară cu un picior de sprijin. Pistonul este
asociat cu corpul central printr-un cadru paralelogram articulat, acţionat de un cric hidraulic. 23

Prezenta invenţie elimină dezavantajele enumerate mai sus prin aceea că ia în
consideraţie unele principii din stadiul cunoscut al tehnicii din domeniul caselor expandabile 25

pe care le consideră de viitor, cum ar fi organizarea constructivă specifică caselor
expandabile cu camere expandabile simetric neîntrepătrunse, acţionate cu cinematica 27

specifică mecanismului paralelogram deformabil în baza cărora crează o parte din pachetul
de soluţii tehnice noi completat cu soluţii tehnice privitoare la etanşare, ridicare/coborâre şi 29

aşezarea pe teren denivelat a casei conform invenţiei după cum urmează.
Casa expandabilă, permanent etanşă şi autoridicabilă conform invenţiei este o casă 31

expandabilă orizontal simetric care are în componenţă un ansamblu de corpuri spaţiale
format dintr-o cameră centrală şi două camere mobile precum şi dintr-o podea flotantă, mai 33

are în componenţă un ansamblu mecanism de acţionare bazat pe două actuatoare frontale
cu acţiune simetrică care acţionează simetric prin câte două ţevi orizontale de acţiune care, 35

pe de o parte sunt menţinute în poziţia orizontală de către un mecanism paralelogram
simetric special şi pe de altă parte sunt acţionate în mişcare simetrică de către un mecanism 37

cu cremaliere suprapuse, actuatoarele sunt acţionate în faza de către un mecanism arbore
motric orizontal, acţionarea podelei flotante se face prin efect de pană exercitat de podelele 39

mobile speciale asupra podelei flotante, mai are în componenţă un ansamblu de etanşare
permanentă reprezentat de două membrane contur închis speciale, fiecare solidarizată la 41

capete de camera centrală şi de câte o cameră mobilă, mai are în componenţă un mecanism
de autoridicare pneumatic special format pe de o parte din patru cilindri pneumatici dublu 43

sens acţionaţi cu energie electrică şi pneumatică de la mijlocul de transport, mai are în
componenţă mai multe reazeme cu întărire la poziţie fiecare format dintr-un sac permeabil 45

închis la capete, umplut cu amestec specific betonului, strangulat din loc în loc cu câte un
inel elastic. 47
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În continuare se dă un exemplu de realizare constructivă a invenţiei cu referire la1

fig. 1...4 care reprezintă:
- fig. 1, vedere spaţială a casei conform invenţiei în stare pliată, cu unii din pereţi3

transparenţi şi figurează planurile de referinţă 7, 16, 16' şi 23 folosite ca repere de
poziţionare în cadrul expunerii;5

- fig. 2, vedere spaţială a casei conform invenţiei în stare expandată cu unii din pereţi
transparenţi şi figurează componenta ansamblului de corpuri spaţiale 1, ansamblul7

mecanism de acţionare 14, ansamblul de etanşare permanentă 27 precum şi culisele vertical
de cap 26 de ghidare a podelei flotante 13;9

- fig. 3, secţiune prin planul 16 al casei conform invenţiei în stare pliată şi figurează
componenta mecanismului paralelogram simetric special 18, componentele părţii mobile 4511

aparţinând mecanismului cu cremaliere suprapuse 19, componenta reazemului cu întărire
la poziţie 36 precum şi poziţia ocupată de podeaua flotantă 13 pentru casa conform invenţiei13

în faza pliată;
- fig. 4, secţiune prin planul 16 al casei conform invenţiei în stare expandată şi15

figurează componenta părţii fixe 53 aparţinând mecanismului cu cremaliere suprapuse 19,
reperele constructive ce concură la acţionarea podelei flotante 13 precum şi reperele17

constructive ale membrane contur închis 28 precum şi componenta mecanismului de
autoridicare pneumatic special 32.19

Casa expandabilă, permanent etanşă şi autoridicabilă conform invenţiei cu referire
la fig.1-4 este o casă expandabilă orizontal simetric care are în componenţă un ansamblu21

de corpuri spaţiale 1 format pe de o parte dintr-o cameră centrală 2 pe care se disting o

podea specială 3, un tavan 4 şi doi pereţi frontali 5, pe de altă parte din două camere mobile23

6, respectiv 6' poziţionate în camera centrală 2 în oglindă faţă de planul de simetrie vertical

longitudinal 7 neîntrepătrunse şi cu joc prescris nenominalizat, faţă de ramele de acces 825

aparţinând camerei centrale 2 şi cu cursa limitată la ambele capete prin limitatori de cursă

nenominalizaţi din stadiul cunoscut al tehnicii, fiecare cameră mobilă 6 şi 6' este formată din27

podea mobilă specială 9 respectiv 9' câte doi pereţi frontali dubli 10 câte un perete lateral

11 şi câte un tavan 12, şi pe de altă parte dintr-o podea flotantă 13 mărginită exterior de29

camerele mobile 6 şi 6' aflate în poziţia pliat, mai are în componenţă un ansamblu mecanism

de acţionare 14 care acţionează componentele mai sus menţionate, bazat pe două actua-31

toare frontale cu acţiune simetrică 15 respectiv 15' construite simetric, poziţionate în planul

transversal 16 respectiv planul transversal 16' ce trec fiecare prin câte doi pereţi frontali dubli33

10 vecini, fiecare actuator frontal cu acţiune simetrică 15 şi 15' acţionează simetric prin câte

o ţeavă orizontală de acţiune 17 şi prin câte o ţeavă orizontală de acţiune 17' care pe de o35

parte sunt menţinute în poziţia orizontală de către un mecanism paralelogram simetric

special 18 şi pe de altă parte sunt acţionate în mişcare simetrică faţă de planul de simetrie37

vertical longitudinal 7 de către un mecanism cu cremaliere suprapuse 19, şi pe de altă parte

actuatoarele frontale cu acţiune simetrică 15 şi 15' sunt acţionate în faza de către un39

mecanism arbore motric orizontal 20 poziţionat în planul de simetrie vertical longitudinal 7

în gabaritul podelei speciale 3, pentru acţionarea podelelor mobile speciale 9 şi 9' cele două41

tevi orizontale de acţiune 17 ale actuatoarelor frontale cu acţiune simetrică 15 şi 15' sunt

fixate prin lateralul lor de capetele podelei mobile speciale 9, cele două ţevi orizontale de43

acţiune 17' ale actuatoarelor frontale cu acţiune simetrică 15 şi 15' sunt fixate prin lateralul

lor de capetele podelei mobile speciale 9' iar pentru acţionarea podelei flotante 13 pe lonjero-45

nul 21 respectiv 21' aparţinând podelei 9 respecticv 9' sunt poziţionaţi mai mulţi pinteni cu

rola 22 toţi în contact de rostogolire cu podeaua 3 şi definesc planul de culisare 23, toţi47
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pintenii cu rola 22 sunt poziţionaţi astfel încât să nu ajungă în contact frontal pentru faza 1

casa pliată, fiecare pinten cu rola 22 acţionează prin efect de pană asupra câte unei role 24

toate rolele 24 poziţionate pe lonjeroanele 25 şi 25' ale podelei flotante 13 şi au ca efect 3

deplasarea podelei flotante 13 din poziţia coplanară cu podelele mobile speciale 9 şi 9'

realizată prin rezemarea lonjeroanele 25 şi 25' pe lonjeroanele 21 şi 21' în poziţia peste 5

podelele mobile speciale 9 şi 9' şi invers, iar condiţia de centrat permanent al podelei flotante

13 faţă de planul de simetrie vertical longitudinal 7 este asigurată de două culise verticale 7

de cap 26 care descarcă efortul în podeaua specială 3, mai are în componenţă un ansamblu

de etanşare permanentă 27 al fiecărei camere mobile 6 şi 6' aflată în relaţia de culisare faţă 9

de camera centrală 2 reprezentată de două membrane contur închis speciale 28 din stadiul
cunoscut al tehnicii din material flexibil, impermeabil şi uşor elastic de formă trunchi de 11

piramidă patrulatera fiecare solidarizată la capete prin exteriorul bazei mari 29 faţă de

interiorul ramei de acces 8 şi prin interiorul bazei mici 30 faţă de exteriorul camerei mobile 13

6 şi 6' şi au o lăţime 31 care să permită trecerea bazei mici 30 prin interiorul bazei mari 29

atunci cănd camerele mobile 6 şi 6' execută mişcarea de expandare, respectiv pliere com- 15

pletă, mai are în componenţa unui mecanism de autoridicare pneumatic special 32 format

pe de o parte din patru cilindri pneumatici dublu sens 33 poziţionaţi în camerele mobile 6 şi 17

6' în poziţie verticală, ataşaţi fiecare de câte un perete frontal dublu 10 cu toţi cilindrii

pneumatici dublu sens 33 egal depărtaţi de planul de simetrie vertical longitudinal 7 şi la o 19

distanţă mai mare decât tunelul de mers vehicul pentru poziţia casa expandată nenomi-

nalizat, cilindri pneumatici dublu sens 33 sunt poziţionaţi cu partea inferioară peste nivelul 21

maxim atins de podeaua flotantă 13 acţionează prin tije piston 34 care traversează o gaură

de trecere 35 practicată în podeaua mobilă specială 9 şi 9' până la atingerea solului 23

nenominalizat, şi pe de altă parte din instalaţia de execuţie comandă şi control nenomi-
nalizată din stadiul cunoscut al tehnicii, alimentată cu aer comprimat şi energie electrică de 25

la vehiculul purtător nenominalizat şi mai are în componenţă mai multe reazeme cu întărire

la poziţie 36 fiecare format dintr-un sac permeabil 37 închis la capete umplut cu amestec 27

specific betonului nenominalizat şi strangulat din loc în loc cu câte un inel elastic 38 pentru

a permite deformarea sub sarcină a sacului permeabil 37 şi transformarea sa în corp de 29

rezemare dur după udare cu apă. Mecanismul paralelogram simetric special 18 este format

din două paralelograme deformabile 39 şi 39' coplanare vertical, poziţionate simetric faţă de 31

planul de simetrie vertical longitudinal 7 paralelogramul deformabil 39 are în componenţă o

ţeavă orizontală de acţiune 17, paralelogramul deformabil 39' are în componenţă o ţeavă 33

orizontală de acţiune 17' fiecare ţeavă de acţiune 17 şi 17' este cuplată prin articulaţii

inferioare 40 de două biele 41 la rândul lor bielele 41 cuplate prin articulaţii superioare 42 de 35

o bară superioară de rezistenţă 43 comună celor două paralelograme deformabile 39 şi 39'

poziţionată simetric şi ea faţă de planul de simetrie vertical longitudinal 7 şi prevăzută cu 37

posibilitatea de culisare verticală asigurată de o culisă verticală 44 poziţionată în planul de

simetrie vertical longitudinal 7 şi care va descărca efortul în tavanul 4. Mecanismul cu 39

cremaliere suprapuse 19 este compus pe de o parte din partea mobilă 45 formată dintr-o

cremalieră superioară orizontală 46 cuplată prin bolţ 47 şi furca scurtă 48 de un cap al unei 41

ţevi orizontale de acţiune 17' dintr-o cremalieră inferioară orizontală 49 cuplată prin bolţ 47

şi furca lungă 50 de un cap al ţevii orizontale de acţiune 17 şi dintr-un pinion cilindric 51 în 43

angrenare simultană cu cremalierele 46 şi 49 poziţionat solidar pe axul motric orizontal 52

şi pe de altă parte din partea fixă 53 formată din manşeta de ghidare superioară 54 pentru 45

cremaliera superioară orizontală 46 din manşeta de ghidare inferioară 55 pentru cremaliera
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inferioară orizontală 49 ambele solidare faţă de o carcasa de reţinere 56 poziţionată centrat1

faţă de axul motric 52 cu rol de menţinere în angrenare permanentă a cremalierelor 46 şi 49

cu pinionul cilindric 51 toată partea fixă 53 solidară cu podeaua specială 3. Mecanismul3

arbore motric orizontal 20 este format dintr-un ax motric orizontal 52 dotat cu două pinioane

cilindrice 51 solidare cu axul 52 fixat la un capăt prin lagăr 57 şi la celălalt capăt într-un5

reductor melcat 58 şi are rolul de a genera mişcare în fază la cele două actuatoare 15 şi 15'.
Din punct de vedere al montajului se procedează astfel:7

Se construieşte separat camera centrală 2 dotată cu ansamblul de etanşare 27 şi

cele două camere mobile 6 respectiv 6' toate ţinând cont de caracteristicile şi componentele9

fiecăreia conform revendicărilor 1, 2, 3, 4. Se poziţionează camerele mobile 6 şi 6' în poziţia

expandat după care se asamblează articulaţiile sferice inferioare 40 faţă de cele patru bare11

orizontale 17 şi 17' după care se fixează membrane de etanşare 28 cu interiorul bazei mici

30 faţă de camera mobilă 6 respectiv 6'.13

Din punct de vedere funcţional casa conform invenţiei funcţionează astfel:
Pentru expandare, respectiv pliere se foloseşte o bormaşina de mână cu care se15

antrenează reductorul melcat 58 care transmite simultan prin bara motrică 52 mişcare

dezmodromică la cele două pinioane 51 care la rândul lor transmit mişcare simetrică la cele17

patru cremaliere 46 şi 49 care mişcă simetric cele două podele speciale 9 şi 9' respectiv cele

două camere mobile 6 şi 6'. Responsabili de definirea planului de culisare sunt pintenii 2219

prin rolele 24. Responsabile pentru păstrarea poziţiei orizontală a celor patru bare orizontale

de acţiune 17 şi 17' sunt mecanismele paralelogram speciale 18 care se deformează21

simetric faţă de planul 7 sub acţiunea cremalierelor 46 şi 49. Responsabilitatea preluării com-

ponentei verticale a mişcării plan paralele precum şi păstrarea poziţiei faţă de planul 7 este23

asigurată de culisele verticale 44. Ansamblul de etanşare 27 asigură etanşare permanentă

prin trecerea bazei mici 30 prin interiorul bazei mari 29 pe toată perioada derulării expandarii,25

respectiv plierii. Expandarea şi utilizarea casei conform invenţiei se poate face direct pe
mijlocul de transport sau în poziţia aşezat pe sol. Casa poate funcţiona pe mijlocul de27

transport şi în regim de delăsare în câmp deschis. Dacă se doreşte funcţionarea aşezată pe
sol se cuplează la sursa energetică a mijlocului de transport pentru aer comprimat şi curent.29

Sunt acţionaţi cilindrii pneumatici 33 până când tijele piston 34 ating solul şi au ca efect în

prima fază ridicarea camerelor mobile 6, 6' până când tavanele 12 a celor două camere31

mobile 6 şi 6' ating partea superioară a ramelor de acces 8 mişcarea fiind permisă de mobili-

tatea unghiulară a cremalierelor 46 şi 49 şi de culisa verticală 44. Din acest moment are loc33

ridicarea camerei centrale 2 de pe mijlocul de transport. După plecarea mijlocului de

transport sunt aşezaţi pe sol reazemele cu întărire la poziţie 36 şi urmează coborârea casei35

prin eliminarea controlată a presiunii din cilindrii pneumatici 33 până la atingerea reazemelor

cu întărire la poziţie 36. Urmează udarea reazemelor 36 derularea fazei de întărire şi dezac-37

tivarea completa a cilindrilor pneumatici 33. În caz de inundaţii cilindrii pneumatici 33 pot fi
acţionaţi parţial pentru a obţine o ridicare peste nivelul de inundare.39

Avantajele casei expandabile, etanşă şi autoridicabilă conform invenţiei sunt
următoarele:41

Îmbină cinematică unor mecanisme din stadiul cunoscut al tehnicii cum ar fi
cinematica mecanismului paralelogram deformabil, cinematica mecanismului cu cremaliere43

cu mişcare în opoziţie precum şi cinematica mecanismului cu pene, toate armonizate în
cadrul unui mecanism unitar specific invenţiei şi antrenate dintr-un singur punct cu o simplă45

bormaşină de mână. Nu necesită aparatură de comandă şi control pentru poziţiile de cap de
cursă, această funcţie fiind preluată de ambreiajul prereglat al bormaşinei la atingerea47
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limitatorilor de cursă nefiguraţi. Datorită simplităţii constructive este foarte ieftină şi fiabilă. 1

Etanşarea este foarte simplă, ieftină şi asigură etanşarea permanent pe toată durata
expandării, respectiv plierii. Nu necesită reazeme pentru camerele mobile, deci poate 3

funcţiona pe mijlocul de transport aflat în stare de mers în câmp deschis. Autoridicarea nu
necesita surse de energie proprie, este foarte ieftina şi foarte sigură în funcţionare. 5

Posibilitatea de menţinere a casei reprezintă în sine un mare avantaj. Aşezarea casei pe
reazeme cu întărire la poziţie elimină necesitatea amenajării solului. 7
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Revendicări1

 1. Casă expandabilă orizontal simetric, permanent etanşă şi autoridicabilă care are3

în componenţă un ansamblu de corpuri spaţiale (1) format dintr-o cameră centrală (2) pe

care se disting o podea (3) un tavan (4) şi doi pereţi frontali (5) şi din două camere mobile5

(6, 6') poziţionate în camera centrală (2), în oglinda faţă de planul de simetrie vertical

longitudinal (7), neîntrepătrunse şi cu joc prescris nenominalizat faţă de nişte rame de acces7

(8) aparţinând camerei centrale (2), având cursa limitată la ambele capete prin intermediul

unor limitatori de cursă, fiecare camera mobila (6, 6') fiind formată dintr-o podea mobilă (9,9

9'), câte doi pereţi frontali dubli (10), câte un perete lateral (11) şi câte un tavan (12), pe de

alta parte camera centrală (2) mai este prevăzută cu o podea flotantă (13) mărginită exterior11

de camerele mobile (6, 6') aflate în poziţia pliat, camerele mobile (6, 6') fiind prevăzute cu

un ansamblu de etanşare permanentă (27), un ansamblu mecanism de acţionare (14) bazat13

pe doua actuatoare frontale cu acţiune simetrica (15, 15') şi cu un mecanism de autoridicare

pneumatic (32) format pe de o parte din patru cilindri pneumatici dublu sens (33) poziţionaţi15

în camerele mobile (6, 6') în poziţie verticală şi pe de alta parte dintr-o instalaţie de execuţie
comandă şi control alimentata cu aer comprimat şi energie electrica de la vehiculul purtător17

(10), caracterizată prin aceea că cele două camere mobile (6, 6') sunt menţinute în poziţia

orizontală de către un mecanism paralelogram simetric (18) şi sunt acţionate în mişcare19

simetrică faţă de planul de simetrie vertical longitudinal (7) prin intermediul unui mecanism

cu cremaliere suprapuse (19) şi prin intermediul actuatoarelor frontale cu acţiune simetrica21

(15, 15'), poziţionate în cei doi pereţi frontali dubli (10) vecini, actuatoarele frontale cu acţiune

simetrica (15, 15') sunt acţionate simetric pe de o parte prin câte o ţeavă  orizontală de23

acţiune (17, 17'), iar  pe de alta parte printr-un mecanism arbore motric orizontal (20) poziţio-

nat în planul de simetrie vertical longitudinal (7) în gabaritul podelei (3), pentru acţionarea25

podelelor mobile (9, 9') cele două ţevi orizontale de acţiune (17, 17') ale actuatoarelor

frontale cu acţiune simetrica (15, 15') sunt fixate prin lateralul Ior de capetele podelei mobile27

(9, 9'), iar pentru acţionarea podelei flotante (13) pe câte un lonjeron (21, 21') apartinând

podelei (9, 9') sunt poziţionaţi mai mulţi pinteni cu rolă (22) toţi în contact de rostogolire cu29

podeaua (3), ce definesc un plan de culisare (23), fiecare pinten cu rolă (22) acţionează

asupra cate unei role (24) poziţionată pe nişte lonjeroane (25, 25') ale podelei flotante (13)31

şi au ca efect deplasarea podelei flotante (13) din poziţia coplanară cu podelele mobile (9,

9') în poziţia suprapusă, peste podelele mobile (9, 9') şi invers, iar condiţia de centrat perma-33

nent al podelei flotante (13) faţă de planul de simetrie vertical longitudinal (7) este asigurată

de doua culise verticale de cap (26) care descarcă efortul în podeaua (3) camerei35

centrale (2).

2. Casă expandabilă conform revendicării 1, caracterizată prin aceea că37

mecanismul paralelogram simetric (18) este format din doua paralelograme deformabile (39,

39') coplanare vertical, poziţionate simetric fata de planul de simetrie vertical longitudinal (7),39

primul paralelogram deformabil (39) are în componenţă ţeava orizontala de acţiune (17) iar

cel de-al doilea paralelogram deformabil (39') are în componenţă  cea de-a doua ţeavă41

orizontală de acţiune (17'),  fiecare ţeavă de acţiune (17, 17') este cuplată prin articulaţii

inferioare (40) de doua biele (41) care,  la rândul lor, sunt cuplate prin articulaţii superioare43

(42) de o bara superioara de rezistenta (43) comună celor doua paralelograme deformabile

(39, 39'), poziţionată simetric şi ea faţă de planul de simetrie vertical longitudinal (7) şi45
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prevăzută cu posibilitatea de culisare verticală asigurată de o culisă verticală (44) poziţionată 1

în planul de simetrie vertical longitudinal (7) şi care va descărca efortul în tavanul (4) camerei
centrale. 3

3. Casă expandabilă conform revendicării 1, caracterizată prin aceea că

mecanismul cu cremaliere suprapuse (19) este compus pe de o parte din partea mobila (45) 5

formată dintr-o cremaliera superioară orizontală (46) cuplată prin bolţ (47) şi furcă scurtă (48)

de un cap al ţevii orizontale de acţiune (17'), dintr-o cremalieră inferioara orizontală (49 ) 7

cuplată prin bolţ (47) şi furcă lungă (50) de un cap al ţevii orizontale de acţiune (17) şi

dintr-un pinion cilindric (51) în angrenare simultană cu cremalierele (46, 49) poziţionat solidar 9

pe axul motric orizontal (52) şi pe de alta parte din partea fixă (53) formată dintr-o manşetă

de ghidare superioară (54) pentru cremaliera superioară orizontală (46) dintr-o manşetă de 11

ghidare inferioară (55) pentru cremaliera inferioară orizontală (49) ambele solidare faţă de

o carcasă de reţinere (56) poziţionată centrat faţă de axul motric (52) cu rol de menţinere în 13

angrenare permanentă a cremalierelor (46, 49) cu pinionul cilindric (51), toată partea fixă

(53) fiind solidară cu podeaua (3) camerei centrale (2). 15

4. Casă expandabilă conform revendicării 1, caracterizată prin aceea că meca-

nismul arbore motric orizontal (20) este format dintr-un ax motric orizontal (52) dotat cu doua 17

pinioane cilindrice (51) solidare cu axul (52), ce este fixat la un capăt printr-un lagăr (57) şi

la celălalt capăt într-un reductor melcat (58) şi are rolul de a genera mişcare în fază, către 19

cele două actuatoare (15, 15').
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