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Inventia se refera la o casa expandabila, etansa si autoridicabila menita sa satisfaca
cerintele pietei din ce Tn ce mai exigente si anume, expandare, respectiv pliere simetrica,
rapida, sigura si ieftind, etansare permanenta fata de mediu pe toata durata expandarii,
respectiv plierii, posibilitatea de incarcare/descarcare cu mijloace proprii in relatia vehicul/sol,
cu posibilitatea de ridicare partiala in caz de inundatii, podele in linie pentru casa expandata
si posibilitatea amplasarii mobilierului Tn casa pliata in pozitie finala de utilizare pentru casa
expandata.

Prezenta inventie sta la baza unei noi generatii de case expandabile datorita para-
metrilor tehnico-economici deosebiti, este utilizabila in orice domeniu care necesita activitafj
umane protejate fatd de mediu si care necesita relocare repetata derulata rapid, sigur si cu
costuri minime.

In stadiul actual sunt cunoscute cateva generatii de case expandabile, clasificate in
functie de tipul mecanismelor de expandare si a pozitionarii lor in cadrul caselor expandabile.
Prima generatie este reprezentata de casa expandabila mobila formata din placi rabatabile
articulate intre ele, unele cu articulatii cilindrice cu ax orizontal, altele cu articulatie cilindrica
cu ax vertical, toate pliabile intr-un gabarit transportabil rutier. Au dezavantajul ca necesita
timp de expandare, respectiv pliere foarte mare, sunt foarte greu de etansat, au rigiditate
scazuta, nu permit amplasarea de mobilier in pozitia finala de utilizare si necesita rezemarea
camerelor expandate. A doua generatie este reprezentata de casa expandabila mobila cu
camere intrepatrunse culisante in plan orizontal, actionate de actuatoare liniare si/sau
rotative de orice tip, toate pozitionate in podeaua camerei container. Au avantajul ca micso-
reaza drastic timpul de expandare, respectiv pliere, simplifica etansarea, sunt mairigide, dar
au marele dezavantaj ca apeleaza la mecanisme complexe si scumpe, necesita surse de
energie proprie si 0 unitate de comanda, decizie si control a intregului mecanism. A treia
generatie este reprezentata de casa expandabila mobila cu camere intrepatrunse, culisante
in plan orizontal, cu miscarea de expandare dictata de doua mecanisme paralelogram defor-
mabil flotant pozitionate intre peretii frontali ai camerelor intrepatrunse. Au avantajul ca
micsoreaza si mai mult timpul de expandare, respectiv pliere, mecanismele sunt mai simple,
conform publicatiei RO 128726 A0.

Dezavantajele generatiei doi si trei conform clasificarii de mai sus sunt generate in
principal de faptul ca se foloseste solutia de tip camere mobile intrepatrunse, ambele in
gabaritul camerei centrale. Un dezavantaj este dat de faptul ca fiecare camera mobila are
cate un plan de culisare propriu deci vor exista doua trepte de nivel fata de podeaua camerei
centrale iar acest lucru face aproape imposibila gasirea unei solutii tehnice eficiente pentru
o podea in acelasi plan. O alta consecinta negativa este aceea ca inaltimea camerei mobile
mici devine foarte mica. Pentru generatia trei, pozitionarea camerelor mobile in pozitie
intrepatrunse obliga pozitionarea mecanismelor paralelogram deformabil flotant in consola
intre peretii frontali vecini ai camerelor mobile. O prima consecinta este micsorarea drastica
a lungimii camerei mici deci micsorarea suprafetei utile. Din acest motiv suprafata utila a
casei expandabile mobilad cu camere intrepatrunse nu multiplica atat de mult suprafata utila
incat sa justifice complicatiile constructive si existenfa podelelor in trepte. Alt dezavantaj
generat de pozitionarea in consola a mecanismelor paralelogram deformabil flotant este
supradimensionarea mecanismelor paralelogram deformabil flotant pentru a rezista la eforturi
in consola si faptul ca obliga ca antrenarea camerei mobile mari sa se faca printr-un lant
cinematic cu sectoare dintate, solutie relativ complicata cu jocuri si deformari elastice cu
repercursiuni negative asupra preciziei de actionare a celor doua camere mobile. Alt deza-
vantaj este datorat dificultatilor de etansare intre camerele mobile si camera centrala, mai
ales la nivelul bielelor de sustinere a camerei mici.
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Este cunoscut din documentul US 2006145499 A1, un container extensibil reversibil
dintr-o prima pozitie retrasa intr-o a doua pozitie extinsa, ce cuprinde: a) un corp central
avand o podea si deschideri pe laturile opuse ce primesc modulele de expansiune; b) primul
si al doilea modul de expansiune ce se extind simultan in directii opuse intre o prima pozitie
retrasa in care primul si al doilea modul de expansiune sunt introduse in interiorul corpului
central, deasupra podelei cu cel de-al doilea modul introdus Tn primul modul, pozitie in care
fiecare modul are cate o podea proprie; ¢) mijloace pentru sustinerea modulelor in
configuratia extinsa; d) mijloace de actionare pentru deplasarea selectiva a modulelor intre
poziiile retrase si cele extinse; e) mijloace pentru coborarea si ridicarea primului si a celui
de-al doilea modul la si de la o pozitie Tn care podelele modulelor sunt in plan cu podeaua
corpului central. Prin utilizarea bratelor articulate care sunt actionate de la o axa rotativa
centrala, suporturile de ambele capete ale celor doua module sunt prelungite simultan.
Aceasta alcatuire permite ca doua module opuse sa se extinda uniform si simultan, iar
podelele modulelor extinse sa ajunga la acelasi nivel cu nivelul podelei din corpul central.
Dupa ce modulele sunt extinse si pardoselile sunt nivelate, in vederea sustinerii modulelor
mobile pe sol, prin activarea unor cilindri hidraulici dispusi in pozitie verticala in peretii
modulelor mobile, niste picioare de sprijin sunt coborate in contact cu solul.

De asemenea, se mai cunoaste, din documentul EP 1898012 A2, un container ce
cuprinde un corp central ce poate fi extins cu doua corpuri mobile laterale, prevazut cu
mijloace de ridicare sau coborare telescopica. Dispozitivul telescopic cuprinde patru cilindri,
cate unul pentru fiecare colf al containerului, fiecare cilindru cuprinzand cate un piston de
ridicare sau coboréare prevazut la partea inferioara cu un picior de sprijin. Pistonul este
asociat cu corpul central printr-un cadru paralelogram articulat, actionat de un cric hidraulic.

Prezenta inventie elimina dezavantajele enumerate mai sus prin aceea ca ia in
consideratie unele principii din stadiul cunoscut al tehnicii din domeniul caselor expandabile
pe care le considera de viitor, cum ar fi organizarea constructiva specifica caselor
expandabile cu camere expandabile simetric neintrepatrunse, actionate cu cinematica
specifica mecanismului paralelogram deformabil in baza carora creaza o parte din pachetul
de solutji tehnice noi completat cu solutii tehnice privitoare la etansare, ridicare/coborare si
asezarea pe teren denivelat a casei conform inventiei dupa cum urmeaza.

Casa expandabila, permanent etansa si autoridicabila conform inventiei este o casa
expandabila orizontal simetric care are in componenta un ansamblu de corpuri spatiale
format dintr-o camera centrala si doua camere mobile precum si dintr-o podea flotanta, mai
are in componenta un ansamblu mecanism de actionare bazat pe doua actuatoare frontale
cu actiune simetrica care actioneaza simetric prin cate doua tevi orizontale de actiune care,
pe de o parte sunt mentinute in pozitia orizontala de catre un mecanism paralelogram
simetric special si pe de alta parte sunt actionate in miscare simetrica de catre un mecanism
cu cremaliere suprapuse, actuatoarele sunt actionate in faza de catre un mecanism arbore
motric orizontal, actionarea podelei flotante se face prin efect de pana exercitat de podelele
mobile speciale asupra podelei flotante, mai are in componenta un ansamblu de etansare
permanenta reprezentat de doua membrane contur inchis speciale, fiecare solidarizata la
capete de camera centrala si de cate o camera mobila, mai are In componenta un mecanism
de autoridicare pneumatic special format pe de o parte din patru cilindri pneumatici dublu
sens actionati cu energie electrica si pneumatica de la mijlocul de transport, mai are in
componenta mai multe reazeme cu intarire la pozitie fiecare format dintr-un sac permeabil
inchis la capete, umplut cu amestec specific betonului, strangulat din loc n loc cu cate un
inel elastic.
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In continuare se d& un exemplu de realizare constructiva a inventiei cu referire la
fig. 1...4 care reprezinta:

- fig. 1, vedere spatiala a casei conform inventiei in stare pliata, cu unii din pereti
transparenti si figureaza planurile de referinta 7, 16, 16' si 23 folosite ca repere de
pozitionare in cadrul expunerii;

-fig. 2, vedere spatiala a casei conform inventiei in stare expandata cu unii din pereti
transparenti si figureazd componenta ansamblului de corpuri spatiale 1, ansamblul
mecanism de actionare 14, ansamblul de etansare permanenta 27 precum si culisele vertical
de cap 26 de ghidare a podelei flotante 13;

- fig. 3, sectiune prin planul 16 al casei conform inventiei in stare pliata si figureaza
componenta mecanismului paralelogram simetric special 18, componentele partii mobile 45
apartinand mecanismului cu cremaliere suprapuse 19, componenta reazemului cu intarire
la pozitie 36 precum si pozitia ocupata de podeaua flotanta 13 pentru casa conform inventiei
in faza pliata;

- fig. 4, sectiune prin planul 16 al casei conform inventiei in stare expandata si
figureaza componenta partii fixe 53 apartinand mecanismului cu cremaliere suprapuse 19,
reperele constructive ce concura la actionarea podelei flotante 13 precum si reperele
constructive ale membrane contur inchis 28 precum si componenta mecanismului de
autoridicare pneumatic special 32.

Casa expandabila, permanent etansa si autoridicabila conform inventiei cu referire
la fig.1-4 este o casa expandabila orizontal simetric care are in componenta un ansamblu
de corpuri spatiale 1 format pe de o parte dintr-o camera centrala 2 pe care se disting o
podea speciala 3, un tavan 4 si doi pereti frontali 5, pe de alta parte din doua camere mobile
6, respectiv 6' pozitionate in camera centrala 2 in oglinda fata de planul de simetrie vertical
longitudinal 7 neintrepatrunse si cu joc prescris nenominalizat, fatd de ramele de acces 8
apartinand camerei centrale 2 si cu cursa limitata la ambele capete prin limitatori de cursa
nenominalizati din stadiul cunoscut al tehnicii, fiecare camera mobila 6 si 6’ este formata din
podea mobila speciala 9 respectiv 9' cate doi pereti frontali dubli 10 cate un perete lateral
11 si cate un tavan 12, si pe de alta parte dintr-o podea flotanta 13 marginita exterior de
camerele mobile 6 si 6" aflate in pozitia pliat, mai are in componenta un ansamblu mecanism
de actionare 14 care actioneaza componentele mai sus mentionate, bazat pe doua actua-
toare frontale cu actiune simetrica 15 respectiv 15' construite simetric, pozitionate in planul
transversal 16 respectiv planul transversal 16' ce trec fiecare prin cate doi pereti frontali dubli
10 vecini, fiecare actuator frontal cu actiune simetrica 15 si 15" actioneaza simetric prin cate
o teava orizontala de actiune 17 si prin cate o teava orizontala de actiune 17" care pe de o
parte sunt mentinute in poziia orizontala de catre un mecanism paralelogram simetric
special 18 si pe de alta parte sunt actionate in miscare simetrica fata de planul de simetrie
vertical longitudinal 7 de catre un mecanism cu cremaliere suprapuse 19, si pe de alta parte
actuatoarele frontale cu actiune simetrica 15 si 15" sunt actionate in faza de catre un
mecanism arbore motric orizontal 20 pozitionat in planul de simetrie vertical longitudinal 7
in gabaritul podelei speciale 3, pentru actionarea podelelor mobile speciale 9 si 9' cele doua
tevi orizontale de actiune 17 ale actuatoarelor frontale cu actiune simetrica 15 si 15" sunt
fixate prin lateralul lor de capetele podelei mobile speciale 9, cele doua tevi orizontale de
actiune 17" ale actuatoarelor frontale cu actiune simetrica 15 si 15" sunt fixate prin lateralul
lor de capetele podelei mobile speciale 9'iar pentru actionarea podelei flotante 13 pe lonjero-
nul 21 respectiv 21' apartinand podelei 9 respecticv 9' sunt pozitionati mai multi pinteni cu
rola 22 toti in contact de rostogolire cu podeaua 3 si definesc planul de culisare 23, toti
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pintenii cu rola 22 sunt pozitionati astfel incat sa nu ajunga in contact frontal pentru faza
casa pliata, fiecare pinten cu rola 22 actioneaza prin efect de pana asupra cate unei role 24
toate rolele 24 pozitionate pe lonjeroanele 25 si 25' ale podelei flotante 13 si au ca efect
deplasarea podelei flotante 13 din pozitia coplanara cu podelele mobile speciale 9 si 9'
realizata prin rezemarea lonjeroanele 25 si 25' pe lonjeroanele 21 si 21' in pozitia peste
podelele mobile speciale 9 si 9' si invers, iar conditia de centrat permanent al podelei flotante
13 fata de planul de simetrie vertical longitudinal 7 este asigurata de doua culise verticale
de cap 26 care descarca efortul in podeaua speciala 3, mai are in componenta un ansamblu
de etansare permanenta 27 al fiecarei camere mobile 6 si 6' aflata in relatia de culisare fata
de camera centrala 2 reprezentata de doua membrane contur inchis speciale 28 din stadiul
cunoscut al tehnicii din material flexibil, impermeabil si usor elastic de forma trunchi de
piramida patrulatera fiecare solidarizata la capete prin exteriorul bazei mari 29 fata de
interiorul ramei de acces 8 si prin interiorul bazei mici 30 fata de exteriorul camerei mobile
6 si 6" si au o latime 31 care sa permita trecerea bazei mici 30 prin interiorul bazei mari 29
atunci cand camerele mobile 6 si 6' executa miscarea de expandare, respectiv pliere com-
pleta, mai are in componenta unui mecanism de autoridicare pneumatic special 32 format
pe de o parte din patru cilindri pneumatici dublu sens 33 pozitionati in camerele mobile 6 si
6' in pozitie verticala, atasati fiecare de cate un perete frontal dublu 10 cu tofi cilindrii
pneumatici dublu sens 33 egal departati de planul de simetrie vertical longitudinal 7 si la o
distantd mai mare decéat tunelul de mers vehicul pentru pozitia casa expandata nenomi-
nalizat, cilindri pneumatici dublu sens 33 sunt pozitionati cu partea inferioara peste nivelul
maxim atins de podeaua flotanta 13 actioneaza prin tije piston 34 care traverseaza o gaura
de trecere 35 practicata in podeaua mobila speciala 9 si 9' pana la atingerea solului
nenominalizat, si pe de altd parte din instalatia de executie comanda si control nenomi-
nalizata din stadiul cunoscut al tehnicii, alimentata cu aer comprimat si energie electrica de
la vehiculul purtator nenominalizat si mai are in componenta mai multe reazeme cu intarire
la pozitie 36 fiecare format dintr-un sac permeabil 37 inchis la capete umplut cu amestec
specific betonului nenominalizat si strangulat din loc in loc cu cate un inel elastic 38 pentru
a permite deformarea sub sarcina a sacului permeabil 37 si transformarea sa in corp de
rezemare dur dupa udare cu apa. Mecanismul paralelogram simetric special 18 este format
din doua paralelograme deformabile 39 si 39' coplanare vertical, pozitionate simetric fata de
planul de simetrie vertical longitudinal 7 paralelogramul deformabil 39 are in componenta o
teava orizontala de actiune 17, paralelogramul deformabil 39" are in componenta o teava
orizontala de actiune 17" fiecare teava de actiune 17 si 17" este cuplata prin articulatii
inferioare 40 de doua biele 41 la randul lor bielele 41 cuplate prin articulatii superioare 42 de
0 bara superioara de rezistenta 43 comuna celor doua paralelograme deformabile 39 si 39"
pozitionata simetric si ea fata de planul de simetrie vertical longitudinal 7 si prevazuta cu
posibilitatea de culisare verticala asigurata de o culisa verticala 44 pozitionata in planul de
simetrie vertical longitudinal 7 si care va descarca efortul in tavanul 4. Mecanismul cu
cremaliere suprapuse 19 este compus pe de o parte din partea mobila 45 formata dintr-o
cremaliera superioara orizontala 46 cuplata prin bolt 47 si furca scurta 48 de un cap al unei
tevi orizontale de actiune 17" dintr-o cremaliera inferioara orizontala 49 cuplata prin bolt 47
si furca lunga 50 de un cap al tevii orizontale de actiune 17 si dintr-un pinion cilindric 51 in
angrenare simultana cu cremalierele 46 si 49 pozitionat solidar pe axul motric orizontal 52
si pe de alta parte din partea fixa 53 formata din mangeta de ghidare superioara 54 pentru
cremaliera superioara orizontala 46 din manseta de ghidare inferioara 55 pentru cremaliera
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inferioara orizontala 49 ambele solidare fata de o carcasa de retinere 56 pozitionata centrat
fata de axul motric 52 cu rol de mentinere in angrenare permanenta a cremalierelor 46 si 49
cu pinionul cilindric 51 toata partea fixa 53 solidara cu podeaua speciala 3. Mecanismul
arbore motric orizontal 20 este format dintr-un ax motric orizontal 52 dotat cu doua pinioane
cilindrice 51 solidare cu axul 52 fixat la un capat prin lagar 57 si la celalalt capat intr-un
reductor melcat 58 si are rolul de a genera miscare in faza la cele doua actuatoare 15 si 15".

Din punct de vedere al montajului se procedeaza astfel:

Se construieste separat camera centrala 2 dotata cu ansamblul de etansare 27 si
cele doua camere mobile 6 respectiv 6' toate tinand cont de caracteristicile si componentele
fiecareia conform revendicarilor 1, 2, 3, 4. Se pozitioneaza camerele mobile 6 si 6" in pozitia
expandat dupa care se asambleaza articulatiile sferice inferioare 40 fata de cele patru bare
orizontale 17 si 17" dupa care se fixeaza membrane de etansare 28 cu interiorul bazei mici
30 fata de camera mobila 6 respectiv 6'.

Din punct de vedere functional casa conform inventiei functioneaza astfel:

Pentru expandare, respectiv pliere se foloseste o bormasina de mana cu care se
antreneaza reductorul melcat 58 care transmite simultan prin bara motrica 52 miscare
dezmodromica la cele doua pinioane 51 care la randul lor transmit migcare simetrica la cele
patru cremaliere 46 si 49 care misca simetric cele doua podele speciale 9 si 9' respectiv cele
doua camere mobile 6 si 6'. Responsabili de definirea planului de culisare sunt pintenii 22
prin rolele 24. Responsabile pentru pastrarea pozitiei orizontala a celor patru bare orizontale
de actiune 17 si 17" sunt mecanismele paralelogram speciale 18 care se deformeaza
simetric fata de planul 7 sub actiunea cremalierelor 46 si 49. Responsabilitatea preluarii com-
ponentei verticale a miscarii plan paralele precum si pastrarea pozitiei fata de planul 7 este
asigurata de culisele verticale 44. Ansamblul de etansare 27 asigura etansare permanenta
prin trecerea bazei mici 30 prin interiorul bazei mari 29 pe toata perioada derularii expandarii,
respectiv plierii. Expandarea si utilizarea casei conform inventiei se poate face direct pe
mijlocul de transport sau in pozifia asezat pe sol. Casa poate functiona pe mijlocul de
transport si in regim de delasare in camp deschis. Daca se doreste functionarea asezata pe
sol se cupleaza la sursa energetica a mijlocului de transport pentru aer comprimat si curent.
Sunt actionati cilindrii pneumatici 33 pana cand tijele piston 34 ating solul si au ca efect in
prima faza ridicarea camerelor mobile 6, 6' paAna cand tavanele 12 a celor doua camere
mobile 6 si 6' ating partea superioara a ramelor de acces 8 miscarea fiind permisa de mobili-
tatea unghiulara a cremalierelor 46 si 49 si de culisa verticala 44. Din acest moment are loc
ridicarea camerei centrale 2 de pe mijlocul de transport. Dupa plecarea mijlocului de
transport sunt asezati pe sol reazemele cu intarire la pozitie 36 si urmeaza coboréarea casei
prin eliminarea controlata a presiunii din cilindrii pneumatici 33 pana la atingerea reazemelor
cu intarire la pozitie 36. Urmeaza udarea reazemelor 36 derularea fazei de intarire si dezac-
tivarea completa a cilindrilor pneumatici 33. In caz de inundatii cilindrii pneumatici 33 pot fi
actionati partial pentru a obtine o ridicare peste nivelul de inundare.

Avantajele casei expandabile, etansa si autoridicabila conform inventiei sunt
urmatoarele:

Imbin& cinematicd unor mecanisme din stadiul cunoscut al tehnicii cum ar fi
cinematica mecanismului paralelogram deformabil, cinematica mecanismului cu cremaliere
cu miscare in opozitie precum si cinematica mecanismului cu pene, toate armonizate in
cadrul unui mecanism unitar specific inventiei si antrenate dintr-un singur punct cu o simpla
bormasina de mana. Nu necesita aparatura de comanda si control pentru pozitiile de cap de
cursa, aceasta functie fiind preluatd de ambreiajul prereglat al bormasinei la atingerea
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limitatorilor de cursa nefigurati. Datorita simplitatii constructive este foarte ieftina si fiabila.
Etansarea este foarte simpla, ieftina si asigura etansarea permanent pe toata durata
expandarii, respectiv plierii. Nu necesita reazeme pentru camerele mobile, deci poate
functiona pe mijlocul de transport aflat in stare de mers in cAmp deschis. Autoridicarea nu
necesita surse de energie proprie, este foarte ieftina si foarte sigura in functionare.
Posibilitatea de mentinere a casei reprezinta in sine un mare avantaj. Asezarea casei pe
reazeme cu intarire la pozitie elimina necesitatea amenajarii solului.
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Revendicari

1. Casa expandabila orizontal simetric, permanent etansa si autoridicabila care are
in componenta un ansamblu de corpuri spatiale (1) format dintr-o camera centrala (2) pe
care se disting o podea (3) un tavan (4) si doi pereti frontali (5) si din doua camere mobile
(6, 6") pozitionate in camera centrala (2), in oglinda fata de planul de simetrie vertical
longitudinal (7), neintrepatrunse si cu joc prescris nenominalizat fata de niste rame de acces
(8) apartinand camerei centrale (2), avand cursa limitata la ambele capete prin intermediul
unor limitatori de cursa, fiecare camera mobila (6, 6') fiind formata dintr-o podea mobila (9,
9"), cate doi pereti frontali dubli (10), cate un perete lateral (11) si cate un tavan (12), pe de
alta parte camera centrala (2) mai este prevazuta cu o podea flotanta (13) marginita exterior
de camerele mobile (6, 6') aflate in pozitia pliat, camerele mobile (6, 6') fiind prevazute cu
un ansamblu de etansare permanenta (27), un ansamblu mecanism de actionare (14) bazat
pe doua actuatoare frontale cu actiune simetrica (15, 15") si cu un mecanism de autoridicare
pneumatic (32) format pe de o parte din patru cilindri pneumatici dublu sens (33) pozitionati
in camerele mobile (6, 6') in pozitie verticala si pe de alta parte dintr-o instalatie de executie
comanda si control alimentata cu aer comprimat si energie electrica de la vehiculul purtator
(10), caracterizata prin aceea ca cele doua camere mobile (6, 6') sunt mentinute n pozitia
orizontala de catre un mecanism paralelogram simetric (18) si sunt actionate Tn miscare
simetrica fata de planul de simetrie vertical longitudinal (7) prin intermediul unui mecanism
cu cremaliere suprapuse (19) si prin intermediul actuatoarelor frontale cu actiune simetrica
(15, 15"), pozitionate in cei doi pereti frontali dubli (10) vecini, actuatoarele frontale cu actiune
simetrica (15, 15") sunt actionate simetric pe de o parte prin cate o {eava orizontala de
actiune (17, 17'), iar pe de alta parte printr-un mecanism arbore motric orizontal (20) pozitio-
nat in planul de simetrie vertical longitudinal (7) in gabaritul podelei (3), pentru actionarea
podelelor mobile (9, 9') cele doua tevi orizontale de actiune (17, 17') ale actuatoarelor
frontale cu actiune simetrica (15, 15") sunt fixate prin lateralul lor de capetele podelei mobile
(9, 9", iar pentru actionarea podelei flotante (13) pe cate un lonjeron (21, 21') apartinand
podelei (9, 9") sunt pozitionati mai multi pinteni cu rola (22) tofi in contact de rostogolire cu
podeaua (3), ce definesc un plan de culisare (23), fiecare pinten cu rola (22) actioneaza
asupra cate unei role (24) pozitionata pe niste lonjeroane (25, 25') ale podelei flotante (13)
si au ca efect deplasarea podelei flotante (13) din pozitia coplanara cu podelele mobile (9,
9") In pozitia suprapusa, peste podelele mobile (9, 9") si invers, iar conditia de centrat perma-
nent al podelei flotante (13) fata de planul de simetrie vertical longitudinal (7) este asigurata
de doua culise verticale de cap (26) care descarca efortul in podeaua (3) camerei
centrale (2).

2. Casa expandabila conform revendicarii 1, caracterizatd prin aceea ca
mecanismul paralelogram simetric (18) este format din doua paralelograme deformabile (39,
39') coplanare vertical, pozitionate simetric fata de planul de simetrie vertical longitudinal (7),
primul paralelogram deformabil (39) are in componenta teava orizontala de actiune (17) iar
cel de-al doilea paralelogram deformabil (39') are in componenta cea de-a doua teava
orizontala de actiune (17'), fiecare teava de actiune (17, 17') este cuplata prin articulatii
inferioare (40) de doua biele (41) care, la randul lor, sunt cuplate prin articulatii superioare
(42) de o bara superioara de rezistenta (43) comuna celor doua paralelograme deformabile
(39, 39'), pozitionata simetric si ea fata de planul de simetrie vertical longitudinal (7) si
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prevazuta cu posibilitatea de culisare verticala asigurata de o culisa verticala (44) pozitionata
in planul de simetrie vertical longitudinal (7) si care va descarca efortul in tavanul (4) camerei
centrale.

3. Casa expandabila conform revendicarii 1, caracterizatd prin aceea ca
mecanismul cu cremaliere suprapuse (19) este compus pe de o parte din partea mobila (45)
formata dintr-o cremaliera superioara orizontala (46) cuplata prin bolt (47) si furca scurta (48)
de un cap al tevii orizontale de actiune (17'), dintr-o cremaliera inferioara orizontala (49 )
cuplata prin bolt (47) si furca lunga (50) de un cap al {evii orizontale de actiune (17) si
dintr-un pinion cilindric (61) in angrenare simultana cu cremalierele (46, 49) pozitionat solidar
pe axul motric orizontal (52) si pe de alta parte din partea fixa (563) formata dintr-o manseta
de ghidare superioara (54) pentru cremaliera superioara orizontala (46) dintr-o manseta de
ghidare inferioara (55) pentru cremaliera inferioara orizontala (49) ambele solidare fata de
o carcasa de retinere (56) pozitionata centrat fata de axul motric (52) cu rol de mentinere in
angrenare permanenta a cremalierelor (46, 49) cu pinionul cilindric (51), toata partea fixa
(53) fiind solidara cu podeaua (3) camerei centrale (2).

4. Casa expandabila conform revendicarii 1, caracterizata prin aceea ca meca-
nismul arbore motric orizontal (20) este format dintr-un ax motric orizontal (52) dotat cu doua
pinioane cilindrice (51) solidare cu axul (52), ce este fixat la un capat printr-un lagar (57) si
la celalalt capat intr-un reductor melcat (58) si are rolul de a genera miscare in faza, catre
cele doua actuatoare (15, 15").
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