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Instalatia se refera la un aerator mobil autonom energetic necesar in special in
fermele piscicole pentru interventji operative in caz de aparitie in faza incipienta a feno-
menului de eutrofizare, pentru a asigura aportul de oxigen in special in zilele de vara cand
temperatura epei este in crestere, evitdndu-se in acest fel pierderi majore prin sufocarea
pestilor. Acest fenomen de eutrofizare poate aparea siin cazul in care se deverseaza in apa
lacului substante de natura organica. Sunt cunoscute metode de aerare a apelor, lacurilor
de diferite folosinte utilizand barci cu motor sau cu vasle.

Este cunoscut un aerator cu zbaturi ce sunt puse in miscare de rotatie de motoare
cu ardere interna.

Mai sunt cunoscute diferite echipamente ce introduc in apa lacurilor ozon utilizat atat
pentru reducerea florei microbiene cat si pentru imbogatirea concentratiei in apa lacului a
oxigenului necesar supravietuirii pestilor.

Se mai cunoaste o platforma utilizata pentru agrement turistic si pentru reducerea
eutrofizarii lacurilor folosind pentru deplasare jeturi de aer ozonizat.

Din documentul RO 131395 A0 se cunoaste o platforma mobila pentru aerarea apei
de suprafata alcatuita dintr-o structura superioara ce sprijina pe un schelet inferior deli-
mitate de o placa de lemn prevazuta cu un tablou de bord, avand aparatura electronica de
comanda si control al instalatiei de aerare a apei, un suport flotant, un compresor cu supape
de siguranta, niste conducte de legatura intre compresor si un rezervor de ozonare precum
si niste conducte de aerare fixate simetric pe pariile laterale ale platformei mobile si cu un
capat de un rezervor de aer cu niste electrovalve inseriate si dispuse pe directii unghiulare
pe scheletul interior hexagonal, iar celelalte capete avand cate un ajutaj cicloidal in interior,
pe scheletul inferior fiind fixa?i si niste senzori de proximitate pentru evitarea obstacolelor.

Se mai cunoaste din documentul CN 104261578 A un sistem de purificare al apelor
alcatuit dintr-un corp plutitor cu o conducta principala de ventilatie cu niste ramificatii care
se termina cu niste duze de aerare care este amplasata cat mai aproape de fundul lacului
sau iazului. Sistemul de purificare include un sistem de control computerizat si un sistem de
control al puterii. Sistemul de control este conectat la un sistem generator de ozon si la un
compresor de aer include un afisaj electronic care afiseaza semnalele de la dispozitivul de
alarma pentru presiunea de aer, la dispozitivul de alarma la intensitatea luminoasa si
dispozitivul de alarma pentru compresorul de aer.

Aceste metode si echipamente au urmatoarele dezavantaje:

- utilizarea motoarelor cu ardere interna polueaza cu hidrocarburi provenite din
circuitele de racire a motorului;

- zgomotul produs de motoare sau de la alte surse determina stresul pestilor;

- utilizarea ozonului pentru aerarea apei este o0 metoda care are costuri ridicate si de
aceea este evitata utilizarea ei de catre fermierii din acvacultura;

- aportul de oxigen in cazul barcilor cu motor sau cu vasle este neglijabil;

- utilizarea unor platforme de mari dimensiuni necesita jeturi de aer de presiune inalta
neputandu-se deplasa in zone cu apa de mica adancime.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia consta in posibilitatea deplasarii
telecomandate a aeratorului pe suprafata unei ape, fara utilizarea de combustibili fosili,
aerarea apei realizdndu-se prin introducerea de jeturi de aer in apa.

Aerator mobil autonom energetic, conform inventiiei, inlatura dezavantajele de mai
sus prin aceea ca, contine un suport plutitor care poate fi o barca, catamaran, etc. de mici
dimensiuni pe care se gasesc montate: deasupra de exemplu doua panouri fotovoltaice, iar
in spate, lateral si in fata se gasesc prinse niste turbine de aer si niste pompe de apa, care
la un moment programat de un microcontroler sau telecomandat de pe mal, creeaza in apa
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lacului niste jeturi de aer in apa si jeturi de apa in aer, care i asigura deplasarea teleco-
mandata prin radio, asa cum s-a aratat mai sus de la distan{a, ocolirea obstacolelor prin
senzoriininfrarosu, oprirea in apropierea malurilor printr-o camera video precum si revenirea
la punctul de plecare se realizeaza automat prin utilizarea de catre utilizator a unei
telecomenzi in sine cunoscuta.

Inventia prezinta urmatoarele avantaje:

- realizeaza o interventie rapida in zona in care este necesara o reimprospatare a
apei;

- poate functiona pe toata durata unei zile insorite sau noaptea datorita energiei
electrice acumulata prin panouri solare;

- nu creaza zgomote de motoare termice, care datorita vibratiilor produc un stres
continuu prestilor si nu polueaza apa lacului;

- prin utilizarea jeturilor de apa, pe langa aportul de oxigen se realizeaza si o scadere
a temperaturii apei datorita fenomenului de evaporare;

- functionarea aeratorului are loc in regim autonom fara consum energetic
conventional,

- aeratorul mobil autonom energetic se poate deplasa in zone de mica adancime a
apei, locul preferat al dezvoltarii algelor, marea Iui mobilitate ducadnd la cresterea
randamentului aerarii.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legatura si cu fig. 1...3:

- fig. 1, vedere de sus a inventiei;

- fig. 2, vedere laterala stanga a inventjei;

- fig. 3, schema electrica bloc de principiu a functionarii inventiei.

Aeratorul mobil autonom energetic format dintr-un suport plutitor cu niste flotoare 1
care sustin doua panouri fotovoltaice 9, un acumulator A cu emulsie si nigte ajutaje 6, intre
flotoare 1 fiind pozitionata o incinta 11, iar pentru deplasarea aeratorului, pe flotoare 1 sunt
montate niste turbine de aer 4, 5, incinta 11 continand niste circuite electronice pentru
functionarea aeratorului in regim telecomandat.

Aerator mobil autonom energetic, realizat in scopul unor interventii operative in cazul
unui deficit de oxigen n apa unor lacuri piscicole, conform inventiei, este format dintr-un
minicatamaran cu doua flotoare 1 (fig. 1) din aluminiu legate intre ele prin niste reglete din
aluminiu transversale 2 si longitudinale 3, la capetele lor sunt prinse: o turbina 4 de aer
pentru oprire si mers Tnapoi, iar pentru deplasare Thainte se utilizeaza trei turbine 5 (fig. 2),
deplasarea fiind posibila datorita fortei de reactiune a jetului de aer evacuat in apa pein
ajutajele 6 (fig. 2); pentru evitarea unor coliziuni cu obiecte care plutesc in apa lacului sau
lovire de maluri, aeratorul mai contine un senzor cu infrarosu 7 si o camera video 8; pentru
functionarea aeratorului in regim autonom, deasupra puniii catamaranului se afla doua
panouri fotovoltaice 9 (fig. 2) prinse de punte prin niste suporturi din aluminiu 10 intre care
este pozitionata central o incinta 11 din policarbonat in care se afla circuitele electronice
pentru comanda functionarii telecomandate, releele regulatoarelor panourilor fotovoltaice si
acumulatorul cu emulsie 12 (fig. 1) prins solid cu brida 13, iar pentru reducerea fortei de
rezistenta la Tnaintare datorata curentului de aer se utilizeaza un parbriz din policarbonat 14
(fig. 2); pentru cregterea randamentului de aerare, aeratorul mobil autonom energetic mai
contine doua pompe imersate tn apa 15 (fig.1, fig. 2) cu sorbul 16 si ajutajul de evacuare 17
prin rotulele din material plastic in sine cunoscute 18 necesare pentru stabilirea Thaltimii
jetului de apa (maxim 14m); pentru cresterea vizibilitatii pe timp de noapte, aeratorul este
dotat cu un far 19 care functioneaza cu un senzor crepuscular incorporat; schema bloc
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electrica de functionare a aeratorului contine doua panouri fotovoltaice PS (fig. 3, fig. 2) cu
ajutorul carora radiatia solara RS prin intermediul unui releu regulator R este transformata
in curent electric continuu ce este stocat intr-un acumulator cu emulsie A (fig.3), curent care
este utilizat pentru functionarea urmatoarelor circuite la receptor si anume: circuitul electric
de alimentare a turbinelor de aer T,, T,, T,, T, prin contactele normal deschise 1R, 1R,, 1R,
1R, ale unor relee R,, R,, R;, R,, circuitul de alimentare a celor doua pompe de apa
submersibile de medie putere (arunca apa pana la inaltimea de 14 m) P,, P,, prin contactele
1R;, 1R ale unor relee R;, Ry, circuite care intra in functiune atunci cand conform comenzilor
primite prin radio de la telecomanda de emisie in sine cunoscuta, aflata pe malul lacului,
microcontrolerul aflat la bordul aeratorului distribuie plusul alimentarii la bord pentru turbine
si pompe; deoarece starea luciului apei se poate schimba prin aparitia unor plutitori si
operatorul aflat pe mal care are telecomanda de emisie nu observa, din cauza distantei sau
a altor fenomene care impiedica vizibilitatea, aeratorul, conform inventiei, este dotat cu
senzori ale caror circuite cuplate la un microcontroler aflat la bordul aeratorului sunt: circuitul
senzorului S¢ (fig. 3) care sesizeaza obstacol fata, S, -optional pentru obstacol spate,
camera video -vedere fata C, optional pentru camera vedere spate C,, marirea intensitatji
luminii farului Lg, si in cazul in care apare o defectiune in circuitele electrice prin senzorul S,
se declanseaza un semnal de alarma, pentru a se lua masuri de remediere, necesitand
pentru aceasta deplasarea la locul in care se gaseste aeratorul si recuperarea acestuia; N
(fig. 2) reprezinta nivelul apei si linia de plutire a aeratorului continand toate echipamentele
pentru functionarea la bord.
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Revendicari

1. Aerator mobil autonom energetic format dintr-un suport plutitor cu niste flotoare (1)
care susiin doua panouri fotovoltaice (9), un acumulator (A) cu emulsie si niste ajutaje (6),
intre flotoare (1) fiind pozitionata o incintd (11), caracterizat prin aceea ca pentru
deplasarea aeratorului, pe flotoare (1) sunt montate niste turbine de aer (4), (5), incinta (11)
continand niste circuite electronice pentru functionarea aeratorului in regim telecomandat.

2. Aerator mobil, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca, pentru cresterea
randamentului de aerare, aeratorul mai contine doua pompe (15) imersate in apa lacului cu
ajutorul unui sorb (16) si al unui ajutaj de evacuare (17) prin niste rotule din material plastic
(18), necesare pentru dirijarea jetului de apa la inaltimi diferite in aer, cu ajutorul jeturilor si
al unui parbriz din policarbonat (14) montat in fata aeratorului avand loc marirea vitezei de
deplasare, iar prin ejectarea apei are loc si diminuarea temperaturii apei.

3. Aerator mobil conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca, in scopul evitarii
unor coliziuni cu obiecte care plutesc pe apa lacului sau lovirii de maluri, aeratorul mai
contine un senzor in infrarosu (7) si doua camere video (8), una pentru mers inainte (Cg)
si alta pentru mers inapoi (Cvs), semnalele emise sunt prelucrate de un microcontroler (MC)
aflat la bordul aeratorului, deciziile necesare sunt luate conform unui program, aceleasi
decizii sunt luate si pentru cresterea intensitatii luminoase a farului (F) si pentru declansarea
unui semnal acustic de avertizare (Sa) in cazul aparitiei unei defectiuni in circuitele electrice
de la bord.

4. Aerator mobil conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca, schema electrica
bloc de functionare in regim de telecomanda a aeratorului contine doua panouri fotovoltaice
(9), energia electrica astfel obtinuta este stocata intr-un acumulator (A), curentul electric
generat este utilizat pentru functionarea urmatoarelor circuite la bordul aeratorului si anume:
circuitul electric de alimentare a turbinelor de aer (T1, T2, T3, T4) prin contactele normal des-
chise (1R1, 1R2, 1R3, 1R4) ale unor relee (R1, R2, R3, R4), circuitul de alimentare al celor
doua pompe (P,, P,), prin contactele normal deschise (1R5, 1R6) al unor relee (R5, R6),
circuite care intra in functiune atunci cand microcontrolerul aflat la bord distribuie plusul ten-
siunii de alimentare de la bordul aeratorului pentru turbinele de aer si pompele submersibile,
circuitele electrice ale senzorilor (S¢, Sg) si ale camerelor video (C,, Cys) precum si creste-
rea intensitatii luminoase a farului (F) Tmpreuna cu declansarea unei alarme sonore (Sg) in
cazul aparitiei unei defectiuni sunt activate conform programarii microcontrolerului (MC).
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