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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un sisteminteligent de monitorizare
a profilului drumurilor pentru vehicule, destinat oferirii de
informatii Tn timp real atat participantilor la trafic, céat si
personalului specializat din administratiile publice, cu
privire la profilul sau starea drumurilor pe care un vehi-
cul ruleaza. Sistemul conform inventiei este constituit
dintr-un bloc de intrare a semnalelor de codificare a
evenimentului, un bloc de semnalizare luminoasa la
aparitia unui eveniment, un bloc de semnalizare acus-
tica la aparitia unui eveniment, un bloc de semnalizare
luminoasa a gradului evenimentului, un bloc de afisare
a mesajelor, un modul GSM si un bloc de prelucrare cu
procesor.
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Sistem inteligent de monitorizare al profilului drumurilor pentru vehicule

Prezenta inventie se referd la un sistem inteligent de monitorizare al
profilului drumurilor destinat oferirii de informatii in timp real, atat
participantilor la trafic cat si personalului specializat din administratiile publice,

cu privire la profilul sau starea drumurilor pe care un vehicul ruleaza.

Este cunoscut din stadiul tehnicii faptul cd metodele actuale de
monitorizare a stdrii drumurilor utilizate in cadrul vehiculelor sunt bazate in
special de echipamente suplimentare montate pe diferite parti ale unui vehicul
(parbriz, caroserie etc.) [ASTARITA V., VAIANA R., IUELE T., CARUSO
M.V., GIOFRE V., DE MASI F., Automated Sensing System for Monitoring of
Road Surface Quality by Mobile Devices, Procedia - Social and Behavioral
Sciences, Volume 111, 5 February 2014].

Sistemele conform stadiului tehnic mentionat prezintd dezavantajul ca
rezultatele pe care le furnizeazd depind de performantele senzorilor
echipamentului, de pozitia in care acesta a fost fixat, de modalitatea de fixare si
nu in ultimul rand, de faptul cd necesitd achizitionarea unor echipamente
suplimentare fatd de cele deja existente in vehicul, iar in unele cazuri chiar de
interventia conducatorului vehiculului (cum este in prezent necesar in cazul
majoritatii aplicatiilor comune de navigatie bazate pe module GPS precum
Waze [Waze [online]. [2010] [citat 03.11.2017];
URL:https://www.waze.com/]), care provoaca distragerea atentiei acordate de

catre acesta In conducerea propriu-zisa a vehiculului.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia consta in oferirea unei solutii
platformd pentru facilitarea transferului hartii incidentelor (starea profilului

drumului pe care ruleaza vehiculul) catre ceilalti participanti la trafic si/sau citre
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personalului specializat din administratiile publice, in mod automat, in timp
real, fara interventia conducédtorului sau pasagerilor vehiculului. De asemenea,
conceptul solutiei platformei propuse are facilitatea utilizarii sistemelor si
elementelor deja existente in cadrul unui vehicul modern precum sistemul
A.D.A.S. (Advanced Driver-Assistance Szstems) sau sistemul G.P.S. (Global

Positioning System).

Sistem inteligent de monitorizare al profilului drumurilor pentru vehicule,
conform inventiei, inldturd dezavantajul necesititii achizitiondrii unor
echipamente suplimentare fata de cele deja existente in vehicul si in acelasi timp

cel al interventiei conducatorului vehiculului pentru semnalizarea incidentelor.

Sistem inteligent de monitorizare al profilului drumurilor pentru vehicule

este constituit din urmétoarele blocuri/module (a se vedea figura 1):

Blocul de intrare al semnalelor de codificare a evenimentului are rolul de
a primi din exterior (fatd de blocul de prelucrare cu procesor, de exemplu de la
blocul ADAS deja existent pe vehicul) sau chiar de a forma local astfel de

semnale.

Blocul de semnalizare luminoasd la aparitia unui eveniment
(impediment), este activat de fiecare datd cind apare un eveniment de grad

mediu sau avansat.

Blocul de semnalizare acusticé la aparitia unui eveniment (impediment),

este activat de fiecare datd cand apare un eveniment de grad mediu sau avansat.

Blocul de semnalizare luminoasd a gradului evenimentului
(impedimentului) are rolul de a semnaliza in mod clar gradul evenimentului prin
intermediul mai multor ldmpi. Acest bloc este activ tot timpul, in functie de

starea sistemului.
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Blocul de afigsare mesaje are rolul de a indica in mod textual ceea ce s-a

detectat si ce informatie urmeaza a fi comunicata catre server.
Modulul GSM utilizat pentru comunicatia catre server.

Blocul de prelucrare cu procesor conlucreaza cu toate celelalte blocuri.
Acest bloc genereaza un pachet de informatii codificat sub forma de ID-uri (pe
baza datelor primite de la blocul de intrare al semnalelor de codificare a
evenimentului si de la modulul GPS) care cuprinde categoria drumului pe care
ruleazd vehiculul, profilul acestui drum caracterizat prin evenimentele
(impedimentele) detectate si locatia evenimentelor (impedimentelor). Aceste
pachete de informatii sunt ulterior transmise prin intermediul modulului GSM
catre server. De asemenea, local (la nivelul vehiculului), blocul de prelucrare cu
procesor instiinteazd conducdtorul vehiculului prin mesaje (prin blocul de
afisare mesaje), semnale luminoase (prin blocul de semnalizare luminoasa la
aparitia unui eveniment «impediment» si blocul de semnalizare luminoasa a
gradului evenimentului «impedimentului») si acustice (prin blocul de
semnalizare acusticd) asupra caracteristicilor evenimentului (impedimentului)

detectat.

Blocul ADAS (Advanced Driver Assistance System), deja existent pe
vehicul, este cel care primeste informatii de la diversi senzori prezenti sau

echipamente prezente pe vehicul.

Modulul GPS (Global Positioning System), deja existent pe vehicul, este
cel care furnizeazd coordonatele GPS ale locului in care se detecteaza incidentul

(starea profilului drumului pe care ruleaza vehiculul).

Sistemul, conform inventiei, prezintd urmétoarele avantaje:
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este flexibil si adaptabil, putdnd fi utilizat intr-o gami largd de

vehicule;

scurtarea timpilor petrecuti in trafic de cédtre un vehicul pentru
deplasarea din punctul de plecare cétre o anumitd destinatie prin
indicarea hartii incidentelor de pe traseu, fapt care implicit genereazi
o reducerea gradului de poluare datorata procesului de transformare a
energiei primare In energie cineticd si o reducerea a costurilor cu

energia primard necesara deplasarii vehiculului;
reducerea costurilor de mentenantd a stérii tehnice a vehiculului;

informarea in timp real a participantilor la trafic asupra incidentelor

legate de starea carosabilului existente pe anumite drumuri;

informarea in timp real a personalului specializat din administratiile
publice In ceea ce priveste incidentele legate de starea carosabilului
existente pe anumite drumuri astfel incat sd se poatd stabili o
planificare judicioasd si rationald a interventiilor pentru remedierea

acestor incidente;

da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu

— 2, care reprezinta:

fig.1, schema bloc a sistemului inteligent de monitorizare al profilului

drumurilor pentru vehicule (SIMPDV), conform inventiei,

fig.2, organigrama modului de functionare al sistemului inteligent de

monitorizare al profilului drumurilor pentru vehicule.
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Functionarea sistemului inteligent de monitorizare al profilului
drumurilor pentru vehicule, conform inventiei, este descrisd in continuare, in

conformitate cu organigrama din figura 2.
La pasul 1 se alimenteazd modulul SIMPDV.

Odata alimentat, se verificd pozitia comutatorului de activare/dezactivare

a sistemului SIMPDV (pasul 2).

In functie de pozitia acestuia pe langa activarea sau dezactivarea blocului
SIMPDV se stabileste si dacd se intrd sau nu in procedura de test a blocului.
Astfel, dacd pozitia este pe ,,dezactivat” (OFF) atunci pe ecranul modulului
SIMPDV se afiseaza mesajul ,,SIMPDV System OFF” (pasul 3) si se revine la
pasul 2.

Daca pozitia comutatorului este pe ,activat” (ON) atunci se incepe
procedura de test (pasul 4). Pe ecranul modulului SIMPDV este afisat pe durata
testului ,,TEST”. Aceastd procedura permite utilizatorului s observe dacd s-au
activat toate indicatiile vizuale (LED-uri) si ca sistemul de semnalizare acustic

functioneaza (se genereaza un ton scurt).

Ulterior testului, sistemul SIMPDV devine activ (pasul 5), fapt indicat
utilizatorului pe ecranul modulului SIMPDV prin mesajul de scurtd durata

»SIMPDV System ON”.

Imediat, sistemul SIMPDYV incepe interogarea/verificarea blocului ADAS
asupra evenimentelor care au apdrut (pasul 6), stare indicatd prin mesajul

»SIMPDV System scanning ...”.

Daca s-a identificat un eveniment nesemnificativ (pas 7) atunci se indica
acest fapt prin aprinderea unui LED de culoare verde (pas 7A) si se continud
scanarea (se revine la pasul 6). In caz contrar, se continui identificarea.
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Daci s-a identificat un eveniment mediu (pas 8) atunci se indicd acest
fapt prin aprinderea unui LED de culoare albastra si se semnalizeaza acustic cu
un ton scurt (pas 8A), apoi se afiseazd pe ecran tipul drumului si gradul mediu
al evenimentului (pas 8B), se solicita coordonatele GPS unde s-a petrecut
evenimentul (pas 8C), se trimit prin modulul GSM toate aceste informatii cétre
un server folosind serviciul SMS (pas 8D) si se continua scanarea (se revine la

pasul 6). In caz contrar, se continua identificarea.

Daca s-a identificat un eveniment mediu (pas 9) atunci se indicd acest
fapt prin aprinderea unui LED de culoare albastra si se semnalizeaza acustic cu
un ton scurt (pas 9A), apoi se afiseazd pe ecran tipul drumului si gradul mediu
al evenimentului (pas 9B), se solicita coordonatele GPS unde s-a petrecut
evenimentul (pas 9C), se trimit prin modulul GSM toate aceste informatii cétre
un server folosind serviciul SMS (pas 9D) si se continud scanarea (se revine la

pasul 6). In caz contrar, se continud scanarea prin revenirea la pasul 6.
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Revendicari

1. Sistem inteligent de monitorizare al profilului drumurilor pentru
vehicule, caracterizat prin aceea ca este constituit dintr-un bloc de intrare al
semnalelor de codificare a evenimentului, un bloc de semnalizare luminoasi la
aparitia unui eveniment (impediment), un bloc de semnalizare acusticd la
aparitia unui eveniment (impediment), un bloc de semnalizare luminoasa a
gradului evenimentului (impedimentului), un blocul de afisare mesaje, un

modul GSM si un bloc de prelucrare cu procesor.

2. Sistem, conform revendicédrii 1, caracterizat prin aceea ca
genereazd un pachet de informatii care cuprinde categoria drumului pe care
ruleazd vehiculul, profilul acestui drum caracterizat prin evenimentele

(impedimentele) detectate si locatia evenimentelor (impedimentelor).
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