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Inventia se refera la un dispozitiv destinat sa permita pozitionarea unui cuiit la
filetarea pe strung in limita unor parametri de precizie ai filetului obtinut pe o suprafata
exterioara de revolutie.

Se cunoaste din documentul CN 2709093 (Y) un dispozitiv de control al
masinii-unelte de gaurire filetare, prevazut cu un manson 12 mobil, un maner de tragere 9
este instalat in afara mansonului 12, un arbore rotativ 11 este instalat in mansonul mobil,
arbore ce este conectat cu un arbore principal 2 actionat prin intermediul unui motor 4, iar
0 unealta este conectata sub un arbore principal 1. Caracteristica sa tehnica principala este
ca peretele exterior al arborelui rotativ 11 este prevazut cu o canelura de pozitionare 13
oblica, sau o canelura de pozitionare dreapta 13’, un stift de pozi{ionare 8 este instalat in
mangonul mobil 12, iar stiftul de pozitionare 8 este potrivit in canelura de pozitionare 13, 13/,
si un disc rotativ 7 de limitare poate fi instalat pe peretele exterior al mansonului mobil 12.
Discul rotativ 7 are un surub de reglare 6 si exista un contact de comutare 14 pe discul
rotativ 7. Un intrerupator de deconectare 15 este conectat intre comutator contactul de
conectare 14 si un cadru 3, iar pe cadru este instalat un comutator de deplasare 5. Comu-
tatorul 5 este in contact cu partea superioara a mansonului mobil 12.

Se mai cunoaste din documentul CN 105904421 (A) un dispozitiv de fixare rotativ
reglabil. Dispozitivul de fixare rotativ reglabil cuprinde un scaun fix, un manson rotativ, un
arbore rotativ si un ansamblu de conectare, in care mangonul rotativ este aranjat pe scaunul
fix; arborele rotativ este in contact cu mansonul rotativ; ansamblul de legatura cuprinde
elemente de legatura si brate de legatura; elementele de legatura sunt dispuse la capatul
frontal al arborelui rotativ; fiecare brat de legatura este dispus pe elementul de legatura
corespunzator; pe fiecare brat de legatura este dispus un stift de fixare; in mangonul rotativ
sunt formate caneluri de pozitionare; in arborele rotativ se formeaza caneluri de alunecare;
o tija de impingere este dispusa la capatul din spate al arborelui rotativ; pe tija de impingere
sunt dispuse o multitudine de chei de glisare care sunt potrivite cu canelurile de glisare;
scaunul fix este conectat suplimentar cu o biela; biela este prevazuta cu un manson rotativ
secundar, iar mansonul rotativ secundar este conectat cu capatul din spate al arborelui
rotativ. Cand bratele de legatura se rotesc intr-o pozitie de lucru, tija de Tmpingere poate fi
impinsa Tnainte, astfel incat cheile de glisare sa fie potrivite cu canelurile de pozitionare,
bratele de legatura sunt impiedicate sa se roteasca; mangonul rotativ secundar se potriveste
cu capatul din spate al arborelui rotativ, stabilitatea la rotatie a arborelui rotativ este

Mai este cunoscut un dispozitiv folosit in general pe strungurile universale pentru
fixarea a patru cutite ce se pot imobiliza cu ajutorul unor seturi de suruburi, reglarea pozitiei
varfului unui cutit Tn raport cu planul orizontal al axei de rotatie a arborelui principal
efectudndu-se prin amplasarea sub cutit a unor lamele metalice de grosimi adecvat stabilite.
Acest dispozitiv prezinta dezavantajul ca, in cazul incercarii de a-I utiliza pentru a studia
influenta pozitiei cutitului la filetarea pe strung asupra unor parametri de precizie ai filetului
obtinut, solicita un timp relativ mare pentru asigurarea unei poziiii prestabilite a varfului
deasupra sau dedesubtul planului orizontal al axei de rotatie a arborelui principal al
strungului, datorita necesitatii de identificare si amplasare sub cutit a unor lame metalice de
grosimi stabilite in concordanta cu pozitia dorita a varfului cutitului, dedesubtul sau deasupra
planului orizontal al axei de rotatie a arborelui principal al strungului. Dispozitivul nu permite,
totodata, o reglare precisa a pozitiei cufitului in raport cu o0 axa paralela cu axa de rotatie a
arborelui principal si respectiv in raport cu o axa a cutitului perpendiculara pe planul vertical
al axei de rotatie a arborelui principal al strungului.
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Se mai cunoaste, de asemenea, un dispozitiv portcufit utilizabil pe strungurile
orizontale pentru reglarea continua, pe verticala, intre anumite limite, a pozitiei cutitului, prin
folosirea unui subsistem surub-piulita si a unui canal in coada de randunica, ce permite
deplasarea unei sanii in al carei locas poate fi amplasat un cutit avand o coada para-
lelipipedica. Acest dispozitiv prezinta dezavantajul ca nu poate fi utilizat in combinatie cu
suportul portcutit folosit pe cele mai multe strunguri universale orizontale, suport in care pot
fi orientate si fixate patru cutite de strung.

Problema pe care o rezolva inventia este realizarea unui dispozitiv care sa permita
reglarea pozitiei varfului unui cufit de filetat in raport cu planul orizontal al axei de rotatie.

Dispozitivul pentru pozitionarea cufitului la filetare, conform inventiei, Tnlatura
dezavantajele mentionate anterior prin aceea ca dispozitivul este prevazut cu un ghidaj la
care se ataseaza o piesa de forma paralelipipedica, ce se amplaseaza intr-unul din
locasurile suportului portcutit al strungului, pe ghidaj se poate deplasa, prin intermediul unui
mecanism surub-piulita o sanie prevazuta cu un canal vertical, in coada de randunica pentru
fixare, sanie ce se deplaseaza prin rotirea mecanismului permitdnd modificarea pozitiei
varfului cutitului de filetat in plan vertical, in raport cu planul orizontal al axei de rotatie a
arborelui principal, iar pentru asigurarea unei pozitii unghiulare a cutitului pe sanie se
monteaza un disc.

Dispozitivul, conform inventiei, prezinta urmatoarele avantaje:

- asigura conditii de rotire a cutitului, in mod suplimentar, in plus fata de axa verticala
a suportului portcutit comun, prevazut cu patru locasuri pentru cutite, in jurul a altor doua axe
ale unui sistem de coordonate spatial si respectiv asigura o pozitionare a varfului cutitului
deasupra sau dedesubtul planului orizontal al axei de rotatie a arborelui principal, la o
distanta prestabilita fata de acest plan;

- reglare si fixare relativ simpla a pozitiei cutitului in raport cu pozitia normala
obisnuita a varfului cutitului Tn raport cu suprafata exterioara de revolutie de filetat;

- asigura conditii pentru studiul influentei exercitate de pozitia cutitului de filetat
asupra unor parametri de precizie ai filetului executat;

- constructie simpla si robusta.

Se da mai jos un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu fig. 1...3, care
reprezinta:

- fig. 1, vedere din spate a dispozitivului, amplasat in suportul portcufit obisnuit,
prevazut cu patru locasuri;

- fig. 2, vedere din lateral a dispozitivului, pentru evidentierea posibilitatii de rotire si
imobilizare a cutitului de filetat intr-o pozitie unghiulara asigurata prin rotirea n jurul unei axe
paralele cu axa de rotatie a arborelui principal al strungului;

- fig. 3, vedere de sus a dispozitivului, pentru evidentierea modului de deplasare a
cutitului de filetat in lungul unei axe verticale.

Dispozitivul, conform inventiei, foloseste o piesa 1 de forma paralelipipedica, atasata
prin sudare sau cu suruburi la un ghidaj 2, ce se va folosi pentru deplasarea pe verticala a
unei sanii 3, prin actionarea unui mecanism 4 surub-piulita. Piesa 1 de forma paralelipipedica
este utilizata pentru fixarea dispozitivului intr-unul din cele patru locasuri ale unui suport A
portcutit obisnuit, aflat in dotarea strungurilor universale orizontale si folosindu-se pentru
fixare suruburile aflate in mod obignuit in dotarea suportului A portcutit obisnuit. Pozitia pe
indltime a saniei 3 in raport cu ghidajul 2 si deci a varfului cutitului in raport cu planul
orizontal al axei de rotatie a arborelui principal se poate urmari prin observarea unei scale
liniare trasate pe ghidajul 2 si respectiv a unui semn trasat pe sania 3.
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In vederea asigurarii unei pozitii a unui cutit 5 de filetat prin imobilizare dup4 rotirea
in jurul unei axe paralele cu axa de rotatie a arborelui principal, la sania 3 este atasat un disc
6, ce se poate roti, prin intermediul unei trepte a cilindrice, de diametru mic, ce patrunde
intr-un locas de forma cilindrica aflat in sania 3. Imobilizarea Tn pozitia unghiulara dorita a
discului 6 in raport cu sania 3 se realizeaza cu ajutorul a doua suruburi 7 si 8, ce patrund prin
niste canale b si ¢, in forma de arce de cerc, aflate in discul 6. Valoarea unghiului de rotire
se poate stabili prin urmarirea unei scale unghiulare trasate pe sania 3 si a unui semn trasat
pe discul 6.

Cutitul 5 de filetat este amplasat intr-o bucsa 9 metalica elastica, despicata, de forma
cilindrica la exterior si dispunand de un alezaj a carui sectiune transversala se afla in
corespondenta cu forma patrata sau dreptunghiulara a sectiunii transversale prin corpul
cutitului 5 de filetat. Bucsa 9 metalica elastica se afla, la randul ei, intr-o piesa 10 de forma
paralelipipedica, cu care formeaza, de fapt, un mecanism de tip bratara, strangerea bucsei
9 metalice elastice in piesa 10 de forma paralelipipedica avand loc prin rotirea unor suruburi
11, 12 si 13. Rotirea si imobilizarea bucsei 9 metalice elastice, impreuna cu cutitul 5 de
filetat, intr-o pozitie unghiulara prestabilita Tn raport cu o axa de rotatie situata intr-un plan
perpendicular pe axa de rotatie a arborelui principal al strungului se efectueaza prin folosirea
unei scale gradate unghiulare aflate pe piesa 10 de forma paralelipipedica si respectiv a unui
linii trasate pe bucsa 9 metalica elastica.

In vederea evidentierii influentei exercitate de cétre pozitia cutitului 5 de filetat asupra
unor parametri de precizie ai filetului obtinut pe strung, se poate recurge la o pozitionare a
varfului cufitului 5 de filetat deasupra sau dedesubtul planului orizontal al axei de rotatie a
arborelui principal, la o distanta prestabilita faia de acest plan, urmarindu-se scala liniara
trasata pe ghidajul 2 si respectiv un semn trasat pe sania 3.

In vederea evidentierii influentei exercitate de o eventuala rotire a cutitului 5 de filetat
in jurul unei axe paralele cu axa de rotatie a arborelui principal, se desfac suruburile 7 si 8
si se roteste discul 6 cu unghiul dorit, urmarindu-se o scala unghiulara trasata pe sania 3 si
un semn trasat pe discul 6.

Fixarea cutitului 5 de filetat intr-o pozitie rotita in jurul unei axe verticale, cunoscand
parametrii de precizie ai filetului obiinut pe strung, se poate realiza prin mijloace cunoscute
si anume prin rotirea si fixarea ghidajului saniei portcutit pe sania de avans transversal aflata
in dotarea strungurilor universale orizontale.

Prin efectuarea unor incercari folosind pozitii distincte ale cutitului 5 de filetat in raport
cu planul orizontal al axei de rotatie a arborelui principal al strungului si respectiv in pozitii
rotite Tn raport cu cele trei axe ale unui sistem spatial de coordonate, poate fi evidentiata
influenta pozitiei cutitului asupra unor parametri de precizie ai filetului obtinut pe o suprafata
exterioara de revolutie.
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Revendicari

1. Dispozitiv pentru pozitionarea unui cufit de filetat pe un strung prevazut cu un
portcutit (A) cu patru locasuri, cutitul (5) de filetat fiind actionat de catre lanful cinematic de
filetare al strungului, caracterizat prin aceea ca este prevazut cu un ghidaj (2) la care se
ataseaza o piesa (1) de forma paralelipipedica, ce se amplaseaza intr-unul din locasurile
suportului portcutit (A) al strungului, pe ghidaj (2) se poate deplasa, prin intermediul unui
mecanism (4) surub-piulita o sanie (3) prevazuta cu un canal vertical, in coada de randunica
pentru fixare, sanie (3) ce se deplaseaza prin rotirea mecanismului (4) permitand modificarea
pozitiei varfului cutitului (5) de filetat in plan vertical, in raport cu planul orizontal al axei de
rotatie a arborelui principal, iar pentru asigurarea unei pozitii unghiulare a cutitului pe sanie
se monteaza un disc (6).

2. Dispozitiv conform revendicarii 1 caracterizat prin aceea ca, pozitionarea cutitului
(5) se realizeaza prin rotirea si fixarea intr-o pozitie unghiulara a discului (6) care este fixat
prin intermediul unor suruburi (7, 8), ce patrund in sanie (3) prin niste canale sub forma de
arc de cerc existente in disc (6).

3. Dispozitiv conform revendicarilor 1 si 2 caracterizat prin aceea ca, pe disc (6)
este atasata o piesa (10) de forma paralelipipedica, in interiorul careia se poate imobiliza,
in pozitia unghiulara dorita, o bucsa (9) despicata longitudinal, ce dispune de un alezaj cu
sectiune transversala de diverse forme, forma secfiunii transversale a alezajului fiind in
corespondenta cu forma sectiunii transversale a cozii cutitului (5) de filetat, imobilizarea in
pozitia unghiulara dorita a bucsei (9) despicate longitudinal si respectiv a acesteia n piesa
(10) de forma paralelipipedica se realizeaza prin folosirea unui mecanism de tip bratara,
strangerea bucsei (9) despicate longitudinal si a cutitului (5) de filetat se realizeaza prin
rotirea unor suruburi (11, 12, 13).
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