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Inventia se refera la un dispozitiv de masaj corporal in adancime, cu actionare
mecanica, avand ca scop distrugerea depozitelor celulitice corporale.

Se cunosc aparate folosite pentru aplicarea masajului mecanic, ce actioneaza, de
exemplu, printr-un sistem de vid care permite aspirarea tesuturilor si comprimarea lor intre
doi cilindri montati pe un element de prindere manual aplicat de operator; desi acest tip de
aparate trateaza celulita, avand si efect de masaj asupra zonelor musculare, cu reactivarea
circulatiei sanguine, ele prezinta dezavantajul ca se aplica doar la regiunile de suprafata ale
tesuturilor corpului uman care trebuie tratate.

Se mai cunoaste un dispozitiv vibrator, subiect al brevetului WO 2007122656
controlat de calculator, folosit pentru tratarea unor partii ale corpului, a carui caracteristica
principala este de a aplica masaje prin inducerea oscilatiilor mecanice prin intermediul mai
multor elemente de masaj montate rotativ in jurul axei lor intr-o rola, actionate de un motor
electric. Dispozitivul este actionat de un motoras electric montat in manerul dispozitivului,
motoras care primeste comenzi printr-un cablu electric. Rotirea rolei in jurul propriului arbore
mic, este controlata de operator prin intermediul unitatii de control electronice si prin selec-
tarea unui program adecvat adaptat tratamentului care urmeaza a fi efectuat: Rotirea rolei
determina rotatia in jurul propriului ax a elementelor datorita contactului cu epiderma. Acest
dispozitiv realizeaza un masaj care are un "efect de pompare", conform caruia, bazandu-se
pe rezistenta opusa muschilor localizati sub paniculus adiposus, poate comprima alternativ
epiderma, dermui si hipodermul, prin aceasta realizand un efect de drenaj (drenare) asupra
lipoedemelor si limfoedemelor posibile si/sau asupra efectului de stimulare asupra
microcirculatiei. Dezavantajele acestui dispozitiv constau, pe de o parte, in efectul limitat in
adancime al vibratijilor induse asupra stratului celufitic, obligdnd operatorul la un efort
suplimentar de apasare, iar, pe de alta parte, in puterea mica a motorului electric aflat in
manerul dispozitivului, putere limitata de dimensiunea ergonomica a manerului; ca urmare,
dupa un timp relativ scurt de functionare, indeosebi la tratamentul persoanelor prezentand
strat celulitic mare, manerul se supraincalzeste, iar dispozitivul trebuie lasat sa se raceasca.

Din documentul CN 104382734 (A) se cunoaste un dispozitivde masaj automat care
consta intr-un cadru si un tambur care este sustinut pe cadru intr-o maniera rotativa,
tamburul fiind prevazut cu o multitudine de capete de masaj, la unul dintre capetele
tamburului fiind dispus un motor pentru antrenarea tamburului intr-o miscare de rotatie in
ambele sensuri.

Pe de alta parte, documentul JP 2004283350 (A) dezvaluie un aparat de masaj
avand niste role care vin in contact cu corpul pacientului, dispuse intr-o maniera rotativa pe
niste arbori de sustinere care sunt actionati de un mijloc de antrenare, de exemplu, un
motor,multitudinea de arbori de sustinere formand un tambur-miez, la capete fiind fixati in
cate o placa laterala.

Problemele tehnice pe care le rezolva aceasta inventie sunt:

- independenta caracteristicilor dimensionale ale dispozitivului fatd de sursa de
putere;

- tratament prin lovire controlata a stratului celulitic, diferentiata in functie de grosimea
acestuia;

- sesizarea in timp real atat a puterii consumate n timpul procedurii de masaj, cat si
a necesarului de putere suplimentara la masajul zonelor de trup cu depozite celulitice mai
mari, situatie in care sa comande cresterea de putere;

- comanda/setareal/variatia in timp real, la inceputul sau in timpul tratamentului, a
turatiei sau a modalitatii de functionare necesare, in functie de constitutia clientului si a tipului
de masaj necesar.
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Dispozitivul de masaj in adancime cu actionare mecanica conform inventiei, care
include o sursa de putere care antreneaza un ax dispus intr-o carcasa al unui tambur pe care
sunt montate niste elemente de masaj, rezolva problema tehnica si inlatura dezavantajele
mentionate prin aceea ca sursa de putere este conectata la un arbore flexibil care permite
montarea, la celalalt capat al arborelui flexibil, a unui maner gol pe interior care se continua
cu carcasa avand un capac in care este dispus tamburul de masaj, manerul avand inspre
extremitatealibera o prelucrare, de exemplu un filet interior; in zona centrala a capacului fiind
fixat un rulment; pe axa manerului fiind fixat un alt ruiment, cei doi rulmentii avand o axa de
rotatie X-X comuna cu cea a axului, X-X; inspre partea care intra in rulmentul din manerul
cu capac, axul avand prelucrate, dinspre mijlocul axului spre dreapta conventional, o zona
frezata simetric pe distanta m1; cu frezarea de grosime, o zona, filetata pe distanta m2, o
zona, prelucrata pe lungimea m3, de acelasi diametru exterior d3 cu diametrul interior D3 al
rulmentului din manerul cu capac, si o zona de lungime m4 de sectiune patrata, cu diagonala
d1, cel mult egala cu diametrul d3 al axului care intra in rulment, zona prelungindu-se in
interiorul manerului cu capac; inspre partea care intra in rulmentul din capac, axul avand
prelucrate, spre stdnga conventional, o zona, frezata simetric pe aceeasi distanta m1, cu
frezarea de grosime cu defazaj unghiular "zero" fata de frezarea; o zona filetata pe aceeasi
distanta m1, precum si 0 zona cilindrica , de acelasi diametru exterior d4 cu diametrul interior
D4 al rulmentului din capac; arborele flexibil putandu-se orienta cu capatul sau in zona de
sectiune patrata a axului, aflata in interiorul manerului cu capac, si fixa pe acesta, de
exemplu prin infiletare, pe prelucrarea a acestuia; astfel incat, la rotirea - intr-un sens sau
altul - a arborelui flexibil antrenat de sursa de putere, miscarea este preluata complet si de
axul, orientat pe cei doi rulmentj; pe axul putdndu-se asambla unul din tamburii cilindrici de
masaj ales dintr-un set de tamburi de masaj prevazuti cu tije paralele cu axul, pentru
asamblarea elementelor de masaij tip sferoidal, iar |a capetele arborelui flexibil fiind prevazut
un senzor.

Conform inventiei, in vederea eficientizarii tratamentului, diferentiat, in functie de
grosimea stratului celulitic, procedeul de masaj rezolva problema tehnica enuntata, prin
aceea ca, urmand cateva etape bine definite, foloseste un dispozitiv in care se poate
asambla si actiona mecanic, printr-un arbore flexibil, un set modulat de tamburi cilindrici de
masaj cu caracteristici dimensionale speciale, care, prin schimbarea lor controlata, permit
operatorului sa eficientizeze tratamentul.

Conform inventiei, 1) in scopul eliminarii dependentei caracteristicilor dimensionale
ale dispozitivului fata de sursa de putere; Il) in scopul sesizarii Tn timp real a modificarilor gi
necesarului de putere consumata ia masajul zonelor de trup cu depozite celulitice mai mari,
precum si lll) in scopul comenzii/setarii/variatiei in timp real, la inceputul sau in timpul
tratamentului, a turatiei sau a modalitatii de functionare necesare, in functie de constitutia
clientului si a tipului de masaj necesar, dispozitivul de masaj in adancime cu actionare
mecanica rezolva problemele tehnice enuntate prin faptul ca este alcatuit dintr-o unitate de
comanda electronica cu software specializat si hardware particularizat, asezata in apropierea
operatorului, utilizata pentru a comanda/seta/varia in timp real, prin fir electric sau wireless,
la Tnceputul sau Tn timpul tratamentului - in functie de constitutia clientului si a tipului de
masaj necesar - turatia sau modalitatea de functionare a unei surse de putere, de exemplu
un motor electric, ce se poate roti in ambele sensuri, sursa de putere de care este asamblat,
cu un capat, un arbore flexibil suficient de lung pentru a permite, la celalat capat, montarea
si manipularea independenta a unui dispozitiv manual in care se poate roti, in ambele
sensuri, cate un tambur cilindric de masaj ales dintr-un set de tamburi, fiecare avand
caracteristici si rol diferite; pentru a sesiza nevoia variabila de putere, dispozitivul fiind dotat
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la capetele arborelui flexibil, cu un senzor, de exemplu cu senzor diferential de torsiune, care
poate sesiza luminos, sau/si comanda in timp real unitatii de comanda electronica cresterea
sau scaderea turatiei motorului in functie de cresterea sau scaderea diferentei unghiulare
axiale la capetele arborelui flexibil, diferenta unghiulara direct proportionala cu apasarea de
catre operator a dispozitivului manual pe trupul clientului. Avantajele acestei inventji constau
in:

- cresterea treptata a intensitatii masajului prin utilizarea diferentiata a setului de
cilindri modulati pe zona tratata/masata;

- suplimentar, are loc si un efect de drenaj asupra sistemului limfatic, efect de masaj
muscular, precum si unul de stimulare a circulatiei sanguine;

- cresterea fiabilitatii dispozitivului; acesta nu mai depinde de dimensiunea sursei de
putere;

- cresterea versatilitaii sursei de alimentare a dispozitivului, care poate fi comandata
prin fir electric sai wireless.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei cu trimitere si la urmatoarele
figuri care reprezinta:

- fig. 1, schema generala de functionare a ansamblului dispozitivului de masaj in
adancime cu actionare mecanica;

- fig. 2, ansamblul dispozitivului de masaj in adancime cu actionare mecanica, in
sectiune, cu manerul secundar atasat;

- fig. 3, vederi ale axului;

- fig. 4, vedere tambur cu cinci orificii filetate si cu cinci orificii lise;

- fig. 5, vedere tambur cu patru orificii filetate si cu patru orificii lise;

- fig. 6, vedere tija;

- fig. 7, vedere sectionata asupra elementului sferoidal asambilat;

- fig. 8, vedere elemente sferoidale asamblate.

Procedeul de masaj, conform inventiei, foloseste un set modulat de tamburi cilindrici
de masaj cu caracteristici dimensionale speciale, care, prin schimbarea lor controlata, permit
operatorului sa eficientizeze tratamentul; procedeul cuprinde urmatoarele etape:

Etapa 1 - evaluarea starii fizice si a masei celulitice a clientului;

Etapa 2 - setarea in regim static a turatiei dispozitivului de masaj de pe panoul de
comanda al unitatii de comanda electronica;

Etapa 3 - asamblarea la arborele flexibil a unui dispozitiv cu un tambur cilindric mare
cu pas mediu (de exemplu cu 10 axe cu role);

Etapa 4 - masarea intr-o perioada determinata a partilor din corp intr-un regim mediu,
crescand turatia pentru a eficientiza efectul de lovire in adancime a masei celulitice;

Etapa 5 - in functie de raspunsul zonei masate la actiunea dispozitivului -de ex.
cantitatea de transpirate, inrogirea zonei masate, efectul de relaxare etc. - se poate inlocui
tamburul cilindric mare cu pas mediu (de exemplu cu 10 axe cu role), cu un tambur cilindric
mare cu pas mare (de exemplu cu doar 8 axe cu role); acest al doilea tambur are rolul de a
creste efectul de masaj in adancime prin lovire a suprafetei celulitice sau de corp masat;
setarea - prin fir electric sau wireless - a turatiei in vederea cresterii sau variatiei frecventei
de lovire are loc prin comanda unitatii de control electronice;

Etapa 6 - in functie de situatie, precum si de zona de trup masata, tamburul cilindric
mare cu pas mediu, sau tamburul cilindric mare cu pas mare se pot inlocui cu un tambur
cilindric mare cu pas mic; acest al treilea tambur avand rolul de a calma zona masata;
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Etapa 3' - in funciie de situatie, precum si de zona de trup masata, de exemplu zona
facial&, se poate asambla la arborele flexibil un dispozitiv cu un tambur cilindric mic. in urma
aplicarii acestui procedeu, dupa o perioada relativ scurta de timp se evidentiaza: a) scaderea
masei celulitice; b) ca o consecinta, are loc scaderea greutatii, imbunatatirea tonusului
muscular, a circulatiei sanguine si limfatice.

Dispozitivul de masaj in adancime cu actionare mecanica, conform inventiei, este
alcatuit (fig. 1) dintr-o unitate de comanda electronica, A, cu software specializat si hardware
particularizat, care comanda/seteaza/variaza in timp real, prin fir electric sau wireless, turatia
sau modalitatea de functionare a unei surse de putere, 1, de exemplu un motor electric, ce
se poate roti in ambele sensuri; sursa de putere de care este asamblat, cu un capat, a, un
arbore flexibil, 2, suficient de lung pentru a permite, la celalat capat, b, montarea si
manipularea independenta a unui dispozitiv manual, B (fig. 2), alcatuit dintr-o carcasa, 3, cu
capac, 4, si maner cu capac, 5, gol pe interior si avand Tnspre extremitatea libera o pre-
lucrare z, de exemplu un filet interior; in zona centrala a capacului, 4, fiind fixat un ruiment
de mici dimensiuni, 6; pe axa manerului cu capac, 5, fiind fixat un alt rulment de mici dimen-
siuni, 7; in situatia in care carcasa, 3, capacul, 4, si manerul cu capac, 5, sunt asamblate,
rulmentii, 6 $i 7, vor avea axa de rotatie, X-X; orientat in rulmentul, 7, din ménerul cu capac,
5, si in alimentul, 6, din capac, 4, in interiorul carcasei, 3, se poate orienta si roti liber un ax,
8, avand aceeasi axa de rotatie, X-X.

inspre partea care intra in rulmentul, 7, din manerul cu capac, 5, axul, 8 (fig. 3),
avand prelucrate, dinspre mijlocul axului spre dreapta conventional, o zona, ¢, frezata
simetric pe distanta m1; cu frezarea de grosime g, o0 zona, f, filetata pe distanta m2, o zona
h, prelucrata pe lungimea m3, de acelasi diametru exterior d3 cu diametrul interior al
rulmentului, 7, din manerul cu capac, 5, si 0 zona, k, de lungime m4 de sectiune patrata, cu
diagonala d1, cel mult egala cu diametrul d3 al axului, 8, care intra in rulmentul, 7, zona k
prelungindu-se in interiorul manerului.

Tnspre partea care intra in rulmentul, 6, din capac, 4, axul, 8, avand prelucrate, spre
stdnga conventional, o zona, n, frezata simetric pe aceeasi distanta m1, cu frezarea de
grosime g, cu defazaj unghiular "zero" fata de frezarea c¢; o zona p, filetata pe aceeasi dis-
tanta m2, cat si o zona cilindrica, r, prelucrata pe lungimea m3, de acelasi diametru exterior
d4 cu diametrul interior al rulmentului 6, din capac, 4; arborele flexibil, 2, putdndu-se orienta
cu capatul sau b, in zona k, de sectiune patrata a axului, 8, aflata in interiorul manerului cu
capac, 5, si fixa pe acesta, de exemplu prin infiletare, pe prelucrarea z a acestuia; astfel
incat, la rotirea - intr-un sens sau altul - a arborelui flexibil antrenat de sursa de putere, 1,
miscarea este preluata complet si de axul, 8, orientat pe cei doi rulmenti, 6 si 7; pe axul, 8,
putandu-se asambla unul din tamburii cilindrici de masaj ales dintr-un set de tamburi C, C',
C", fiecare avand caracteristici si rol diferite.

Pentru tratamentul normal, tamburul cilindric de masaj, C, fiind alcatuit: din doua
discuri identice, 9 si 14 (fig. 4), prelucrate special, de grosime gd care, pe un diametru Dc1
au executate cate cinci orificii filetate, s, intre care sunt intercalate simetric, pe acelasi
diametru, cate cinci orificii lise, t.

In centrul fiecarui disc, 9 si 14, fiind executat un orificiu, u, care permite orientarea
acestuia, pe zona, c, respectiv n, frezata simetric pe distanta m1, si fixarea discului, 9,
respectiv, 14, la capetele axului, 8, cu ajutorului unui ansamblu saiba Grower nementionate
pe desen.
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Intre gaurile filetate, s, fiecare disc, 9 si 14, fiind executat cate un decupaj tehnic, w;
anterior orientarii si fixarii fiecarui disc, 9 si 14, pe ax, 8, pe fiecare disc se insurubeaza
strans cate cinci tije, 10 (fig. 6), de diametru dt si de lungime Lt, din material dur, de preferat
otel calit, prelucrate fin; in apropierea filetului, tijele 10 avand prelucrata o frezare, v,
necesara la infiletarea cu strangere a tijelor, 10, in disc, 9 sau 14; pe fiecare tija, 10,
putandu-se asambla, in ordine, un numar de elemente sferoidale asamblate, S (fig. 7 si
fig. 8), identice, acestea putand avea, din executie, pe circumferinta, o creasta cu onduleuri,
pentru anularea alunecarii elementelor sferoidale pe pielea umeda, avand ca urmare
cresterea efectului tratamentului.

Elemente sferoidale asamblate, S, sunt alcatuite dintr-un element sferoidal, 12, din
material plastic semidur, de exemplu cauciuc siliconic, sau lemn, de diametru Ds, avand
efectuat, diametral si patruns, un orificiu de diametru dintS, si o bucsa, 13, avand lungimea
egala cu Ds si diametrul interior DintS egal cu diametrul dt al tijei, 10; astfel incat bucsa, 13,
este montata cu frecare in elementul sferoidal, 12, iar, bucsa, 13, se poate roti liber, pe tija,
10; deoarece este necesar ca - la montarea pe ax, 8, a discurilor 9 si 14, asamblate cu tijele,
10, si cu elementele sferiodale, 12 - capatul liber, nefiletat, al tijelor, 10, montate de un disc
sa intre in orificiile omolage, t respectiv t', nefiletate, ale celuilalt disc, pentru tamburul
cilindric de masaj, C, unul din discuri, de exemplu discul 14, trebuie defazat la montaj cu 180
grade fata de celalalt disc.

Pentru asamblarea intregului tambur cilindric de masaj, C, dupa asamblarea libera
pe axul, 8, a discurilor 9 si 14, asamblate cu tijele, 10, si cu elementele sferiodale, 12, se
fixeaza discurile prin asamblare pe zonele f si p filetate a cate unei saibe Grower, si a unei
piulite, nementionate pe desen; se introduce ansamblul cu capatul conventional dreapta al
axului, 8, in rulmentul, 7, din méner; se orienteaza celalalt capat, conventional stanga, al
axului, 8, in rulmentul, 6, din capac, 4; se fixeaza capacul, 4; se orienteaza capatul b al
arborelui flexibil, 2, in zona z de sectiune patrata a axului, 8, si se fixeaza pe manerul cu
capac, 5, ai dispozitivului; pentru a sesiza nevoia variabila de putere, dispozitivul fiind dotat
la capetele arborelui flexibil, 2, cu un senzor, 11, de exemplu cu senzor diferential de
torsiune, care poate sesiza luminos, sau/si comanda in timp real unitati de comanda
electronica, A, cresterea sau scaderea turatiei motoruluiin functie de cresterea sau scaderea
diferentei unghiulare axiale la capetele arborelui flexibil, 2, diferenta unghiulara direct
proportionala cu apasarea de catre operator a dispozitivului manual pe trupul clientului.

Efectul de lovire de catre elementele sferoidale, 12, a zonelor de trup masat/tratat,
este unul mediu.

Pentru tratamentul/masarea zonelor de trup cu depozite mai mari de celulita, se
poate utiliza tamburul cilindric de masaj, C', acesta fiind alcatuit din doua discuri identice, 16
si 17 (fig.5), prelucrate special, de grosime gd care, pe diametrul Dc1 au executate cate
patru orificii filetate, s, intre care sunt intercalate simetric, pe acelasi diametru, cate patru
orificii lise t.

Deoarece este necesar ca, la montarea pe ax, 8, a discurilor, 16 si 17 - asamblate
cu tijele, 10, si cu elementele sferiodale, 12 - capatul liber, nefiletat, al tijelor, 10, montate de
un disc sa intre n orificiile omolage, t respectiv t', nefiletate, ale celuilalt disc; pentru tambu-
rul cilindric de masaj, C' unul din discuri, de exemplu discul, 17, trebuie defazat cu 45 grade
fata de celalalt disc.

Efectul de lovire de catre elementele sferoidale, 12, a zonelor de trup masat/tratat,
este mai mare decat la dispozitivul ce utilizeaza tamburul cilindric de masaj, C.
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Pentru cresterea eficienfei tratamentului zonelor de trup cu depozite mai mari de
celulita, se poate utiliza tamburul cilindric de masaj, C", acesta fiind alcatuit din aceleasi
elemente ca si tamburii C si C', cu deosebirea ca elementele sferoidale asamblate, S', sunt
alcatuite dintr-un element sferoidal, 18, din material plastic semidur, de exemplu cauciuc
siliconic, de diametru Ds, avand efectuat, diametral si patruns, un orificiu de diametru dintS',
si 0 bucsa, 19, avand lungimea egala cu Ds, si diametrul interior DintS cu 2-4 mm mai mare
decat diametrul dt al tijei, 10; astfel incat bucsa, 19, este montata cu frecare in elementul
sferoidal, 18, iar, bucsa, 19, se poate roti cu joc pe tija, 10.

Ca urmare, efectul de lovire al elementelor sferoidale asamblate, S', este unul
amplificat, mai mare decat la dispozitivul ce utilizeaza tamburul cilindric de masaj, C'.

Pentru oricare din variantele C, C' si C" prezentate, pentru situatiile in care este
necesar un efort suplimentar de apasare, in capac, 4, se poate atasa un maner secundar,
20.
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Revendicari

1. Dispozitiv de masaj in adancime cu actionare mecanica care include o sursa de
putere (1) care antreneaza un ax (8) dispus intr-o carcasa (3) al unui tambur (C, C', C") pe
care sunt montate niste elemente de masaj (12), caracterizat prin aceea ca sursa de putere
(1) este conectata la un arbore flexibil (2) care permite montarea, la celalalt capat al arborelui
flexibil, a unui maner (5) gol pe interior care se continua cu carcasa (3) avand un capac (4)
in care este dispus tamburul de masaj (C, C', C"), manerul (5) avand inspre extremitatea
libera o prelucrare (z), de exemplu un filet interior; Tn zona centrala a capacului (4) fiind fixat
un rulment (6); pe axa manerului (5) fiind fixat un alt ruiment (7), cei doi rulmentjii (6, 7) avand
0 axa de rotatie X-X comuna cu cea a axului (8), X-X; inspre partea care intra in ruimentul
(7) din manerul cu capac (5), axul (8) avand prelucrate, dinspre mijlocul axului spre dreapta
conventional, o zona (c) frezata simetric pe distanta m1; cu frezarea de grosime (g), o0 zona
(F), filetata pe distanta m2, o zona (h), prelucrata pe lungimea m3, de acelasi diametru
exterior d3 cu diametrul interior D3 al rulmentului (7) din manerul cu capac (5), si 0 zona (k)
de lungime m4 de sectiune patrata, cu diagonala d1, cel mult egala cu diametrul d3 al axului
(8) care intra in rulment (7), zona (k) prelungindu-se in interiorul manerului cu capac (5);
inspre partea care intra in rulmentul (6) din capac (4), axul (8) avand prelucrate, spre stdnga
conventional, o zona (n), frezata simetric pe aceeasi distanta m1, cu frezarea de grosime (g)
cu defazaj unghiular "zero" fata de frezarea (c); o zona (p) filetata pe aceeasi distanta m1,
precum si 0 zona cilindrica (r), de acelasi diametru exterior d4 cu diametrul interior D4 al
rulmentului (6) din capac (4); arborele flexibil (2) putdndu-se orienta cu capatul sdu in zona
(k) de sectiune patrata a axului (8), aflata n interiorul manerului cu capac (5), si fixa pe
acesta, de exemplu prin infiletare, pe prelucrarea (z) a acestuia; astfel incat, la rotirea -
intr-un sens sau altul - a arborelui flexibil (2) antrenat de sursa de putere (1), miscarea este
preluatda complet si de axul (8), orientat pe cei doi rulmenti (6, 7); pe axul (8) putandu-se
asambla unul din tamburii cilindrici de masaj ales dintr-un set de tamburi de masaj (C, C*, C")
prevazuti cu tije (10) paralele cu axul (8), pentru asamblarea elementelor de masaj tip
sferoidal (12), iar la capetele arborelui flexibil (2) fiind prevazut un senzor (11).

2. Dispozitiv de masaj in adancime cu actionare mecanica, conform revendicarii 1,
caracterizat prin aceea ca, pentru tratamentul/masajul normal, tamburul cilindric de masaj
(C)este alcatuit din doua discuri identice (9 si 14), de grosime gd care, pe un diametru Dc1
au executate cate cinci gauri filetate, (s), intre care sunt intercalate simetric, pe acelasi
diametru, cate cinci orificii (t); in centrul fiecarui disc (9 si 14) fiind executat un orificiu, (u),
care permite orientarea acestuia, pe zona, (c), respectiv (n), frezata simetric pe distanfam1,
si fixarea discului (9)pe ax (8) cu ajutorului unui ansamblu saiba Grower si piulita; intre
gaurile filetate, (s), fiecare disc (9 si 14) fiind executat cate un decupaj tehnic, (w); anterior
orientarii si fixarii fiecarui disc (9 si 14) pe ax (8), pe fiecare disc se insurubeaza strans cate
cinci tije (10) de diametru dt si de lungime Lt, din material dur, de preferat otel calit, prelu-
crate fin; in apropierea filetului, tijele (10) avand prelucrata o frezare, (v), neceasara la infile-
tarea cu strangere a tijelor (10) in disc (9 sau 10); pe fiecare tija (10) putandu-se asambla,
in ordine, un numar de elemente sferoidale asamblate (S); elemente sferoidale asamblate
(S) fiind alcatuite dintr-un element sferoidal (12) din material plastic semidur, de exemplu
cauciuc siliconic, sau lemn, de diametru Ds, avand efectuat, diametral si patruns, un orificiu
de diametru dintS, si o bucsa (13) avand lungimea egala cu Ds si diametrul interior DintS
egal cu diametrul dt al tijei (10); astfel incat bucsa (13) este montata cu frecare in elementul
sferoidal (12), iar bucsa (13) se poate roti liber pe tija (10); deoarece este necesar ca - la
montarea pe ax (8) a discurilor (9 si 14), asamblate cu tijele (10) si cu elementele sferiodale
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(12) - capatul liber, nefiletat, al tijelor (10), montate pe un disc sa intre in orificile omolage,
(t) respecitiv (t'), nefiletate, ale celuilalt disc, pentru tamburul cilindric de masaj (C) unul din
discuri, de exemplu discul (14), trebuie defazat la montaj cu 180 grade fata de celalalt disc;
pentru asamblarea intregului tambur cilindric de masaj (C), dupa asamblarea libera pe ax
(8) a discurilor (9 si 14) asamblate cu tijele (10) si cu elementele sferiodale (12), se fixeaza
discurile prin asamblare pe zonele (f si p) filetate cu cate o saiba Grower si o piulita; se intro-
duce ansamblul cu capatul conventionmal dreapta al axului (8) in rulmentul (7) din méaner,;
se orienteaza celalalt capat, conventional stanga, al axului (8) in rulmentul (6) din capac (4);
se fixeaza capacul; se orienteaza capatul (b) al arborelui flexibil (2) in zona (z) de sectiune
patrata a axului (8) si se fixeaza pe méanerul cu capac (5) al dispozitivului; conventional
numind "efect de lovire" actiunea superficiala sau profunda de presare a suprafetei trupului
supusa masajului cu elementele sferoidale (12), cu frecventa data de alternarea acestor
elemente cu golul dinte ele; cu cat elementele sferoidale (12) sunt mai dese, efectul de lovire
fiind mai redus; cu cat elementele sferoidale (12) sunt mai rare, efectul de lovire fiind mai
puternic; prin utilizarea tamburului cilindric de masaj (C) efectul de lovire de catre elementele
sferoidale (12) a zonelor de trup masat/tratat, fiind unul mediu.

3. Dispozitiv de masaj in adancime cu actionare mecanica, conform revendicarii 1,
caracterizat prin aceea ca, pentru tratamentul/masajul de frictiune al zonelor de trup cu
depozite mai mari de celulita, tamburul cilindric de masaj (C') este alcatuit din doua discuri
identice (16 si 17) prelucrate special, de grosime gd care, pe un diametru Dc1 au executate
cate patru gauri filetate (s), intre care sunt intercalate simetric, pe acelasi diametru, cate
patru orificii, (t); deoarece este necesar ca, la montarea pe ax (8) a discurilor (16 si 17)
asamblate cu tijele (10) si cu elementele sferiodale (12) capatul liber, nefiletat, al tijelor (10)
montate de un disc sa intre in orificille omolage, (t) respectiv (t'), nefiletate, ale celuilalt disc;
pentru tamburul cilindric de masaj (C), unul din discuri, de exemplu discul (17), trebuie
defazat cu 45 grade fata de celalalt disc; datorit distantei mai mari, data de numarul mai mic
de tije (10) (doar patru), efectul de lovire de catre elementele sferoidale (12) a zonelor de
trup masat/tratat, fiind mai mare decat la dispozitivul ce utilizeaza tamburul cilindric de masaj,
(C).

4. Dispozitiv de masaj in adancime cu actionare mecanica, conform revendicarii 1,
caracterizat prin aceea ca, pentru masajul de presare si vibrare al trupului, tamburul
cilindric de masaj (C") este alcatuit din aceleasi elemente ca tamburii de masaj (C si C'), cu
deosebirea ca elementele sferoidale asamblate (S'), sunt alcatuite dintr-un element sferoidal
(18) din material plastic semidur, de exemplu cauciuc siliconic, sau lemn, de diametru Ds,
avand efectuat, diametral si patruns, un orificiu de diametru dintS', si o bucsa (19), avand
lungimea egala cu Ds si diametrul interior DintS cu 2-4 mm mai mare decéat diametrul dt al
tijei (10), astfel incat bucsa (19) este montata cu frecare in elementul sferoidal (18), iar bucsa
(19) se poate roti cu joc pe tija (10); ca urmare, efectul de lovire al elementelor sferoidale
asamblate (S) fiind unul amplificat, mai mare decat la dispozitivul ce utilizeaza tamburul
cilindric de masaj, (C).

5. Dispozitiv de masaj in adancime cu actionare mecanica, conform revendicarii 1,
caracterizat prin aceea ca, pentru cresterea eficientei tratamentului, elementele sferoidale
(12) prezinta pe circumferinta o creasta cu onduleuri, pentru anularea alunecarii elementelor
sferoidale pe pielea umeda, avand ca urmare cresterea efectului tratamentului.

6. Dispozitiv de masaj in adancime cu actionare mecanica, conform revendicarilor
1-5, caracterizat prin aceea ca, pentru oricare din variantele de tambur cilindric de masaj
(C, C' si C") prezentate, pentru situatiile in care este necesar un efort suplimentar de
apasare, in capac, (4), este atasat un maner secundar (20).
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