
Orice persoană are dreptul să formuleze în scris şi motivat, la
OSIM,  o cerere de revocare a brevetului de invenţie, în termen
de 6 luni de la publicarea menţiunii hotărârii de acordare a
acesteia

(19) OFICIUL DE STAT
PENTRU INVENŢII ŞI MĂRCI

Bucureşti

(11) RO 133311 B1
(51) Int.Cl. 

A61H 15/00 (2006.01)

(12) BREVET DE INVENŢIE

(21) Nr. cerere: a 2018 00676

(22) Data de depozit:  12/09/2018

(45) Data publicării menţiunii acordării brevetului:   28/02/2024 BOPI nr. 2/2024

(41) Data publicării cererii:
30/05/2019 BOPI nr. 5/2019

(73) Titular:
• COSMA CRISTIANA SORINA, 
STR. CERNĂUŢI, NR.17, TIMIŞOARA, TM,
RO

(72) Inventatori:
• COSMA CRISTIANA SORINA, 
STR. CERNĂUŢI, NR.17, TIMIŞOARA, TM,
RO

(74) Mandatar:
FÂNTÂNĂ RAUL SORIN & ASOCIAŢII
S.R.L., STR.9 MAI NR.4, SC.D, AP.3,
BRAŞOV, JUDEŢUL BRAŞOV

(56) Documente din stadiul tehnicii:
CN 104382734 (A); JP 2004283350 (A); 
CN 2205717 (Y)

(54) DISPOZITIV DE MASAJ ÎN ADÂNCIME CU ACŢIONARE
MECANICĂ 

Examinator: ing. NIŢĂ DIANA R
O

  1
33

31
1 

B
1 



RO 133311 B1

2

Invenţia se referă la un dispozitiv de masaj corporal în  adâncime, cu acţionare1

mecanică, având ca scop distrugerea depozitelor celulitice corporale.
Se cunosc aparate folosite pentru aplicarea masajului mecanic, ce acţionează, de3

exemplu, printr-un sistem de vid care permite aspirarea ţesuturilor şi comprimarea lor între
doi cilindri montaţi pe un element de prindere manual aplicat de operator; deşi acest tip de5

aparate tratează celulita, având şi efect de masaj asupra zonelor musculare, cu reactivarea
circulaţiei sanguine, ele prezintă dezavantajul că se aplică doar la regiunile de suprafaţă ale7

ţesuturilor corpului uman care trebuie tratate.

Se mai cunoaşte un dispozitiv vibrator, subiect al brevetului WO 20071226569

controlat de calculator, folosit pentru tratarea unor părţii ale corpului, a cărui caracteristică
principală este de a aplica masaje prin inducerea oscilaţiilor mecanice prin intermediul mai11

multor elemente de masaj montate rotativ în jurul axei lor într-o rolă, acţionate de un motor
electric. Dispozitivul este acţionat de un motoraş electric montat în mânerul dispozitivului,13

motoraş care primeşte comenzi printr-un cablu electric. Rotirea rolei în jurul propriului arbore
mic, este controlată de operator prin intermediul unităţii de control electronice şi prin selec-15

tarea unui program adecvat adaptat tratamentului care urmează a fi efectuat: Rotirea rolei
determină rotaţia în jurul propriului ax a elementelor datorită contactului cu epiderma. Acest17

dispozitiv realizează un masaj care are un "efect de pompare", conform căruia, bazându-se
pe rezistenţa opusă muşchilor localizaţi sub paniculus adiposus, poate comprima alternativ19

epiderma, dermui şi hipodermul, prin aceasta realizând un efect de drenaj (drenare) asupra
lipoedemelor şi limfoedemelor posibile şi/sau asupra efectului de stimulare asupra21

microcirculaţiei. Dezavantajele acestui dispozitiv constau, pe de o parte, în efectul limitat în
adâncime al vibraţiilor induse asupra stratului celufitîc, obligând operatorul la un efort23

suplimentar de apăsare, iar, pe de altă parte, în puterea mică a motorului electric aflat în
mânerul dispozitivului, putere limitată de dimensiunea ergonomică a mânerului; ca urmare,25

după un timp relativ scurt de funcţionare, îndeosebi la tratamentul persoanelor prezentând
strat celulitic mare, mânerul se supraîncălzeşte, iar dispozitivul trebuie lăsat să se răcească.27

Din documentul CN 104382734 (A) se cunoaşte un dispozitiv de masaj automat care
constă într-un cadru şi un tambur care este susţinut pe cadru într-o manieră rotativă,29

tamburul fiind prevăzut cu o multitudine de capete de masaj, la unul dintre capetele
tamburului fiind dispus un motor pentru antrenarea tamburului într-o mişcare de rotaţie în31

ambele sensuri.

 Pe de altă parte, documentul JP 2004283350 (A) dezvăluie un aparat de masaj33

având nişte role care vin în contact cu corpul pacientului, dispuse într-o manieră rotativă pe
nişte arbori de susţinere care sunt acţionaţi de un mijloc de antrenare, de exemplu, un35

motor,multitudinea de arbori de susţinere formând un tambur-miez, la capete fiind fixaţi în
câte o placă laterală.37

Problemele tehnice pe care le rezolvă această invenţie sunt:
- independenţa caracteristicilor dimensionale ale dispozitivului faţă de sursa de39

putere;
- tratament prin lovire controlată a stratului celulitic, diferenţiată în funcţie de grosimea41

acestuia;
- sesizarea în timp real atât a puterii consumate în timpul procedurii de masaj, cât şi43

a necesarului de putere suplimentară la masajul zonelor de trup cu depozite celulitice mai
mari, situaţie în care să comande creşterea de putere;45

- comanda/setarea/variaţia în timp real, la începutul sau în timpul tratamentului, a
turaţiei sau a modalităţii de funcţionare necesare, în funcţie de constituţia clientului şi a tipului47

de masaj necesar.
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Dispozitivul de masaj în adâncime cu acţionare mecanică conform invenţiei, care 1

include o sursă de putere care antrenează un ax dispus într-o carcasă al unui tambur pe care
sunt montate nişte elemente de masaj, rezolvă problema tehnică şi înlătură dezavantajele 3

menţionate prin aceea că sursa de putere este conectată la un arbore flexibil care permite
montarea, la celălalt capăt al arborelui flexibil, a unui mâner gol pe interior care se continuă 5

cu carcasa având un capac în care este dispus tamburul de masaj, mânerul având înspre
extremitatea liberă o prelucrare, de exemplu un filet interior; în zona centrală a capacului fiind 7

fixat un rulment; pe axa mânerului fiind fixat un alt rulment, cei doi rulmenţii având o axă de
rotaţie X-X comună cu cea a axului, X-X; înspre partea care intră în rulmentul din mânerul 9

cu capac, axul având prelucrate, dinspre mijlocul axului spre dreapta convenţional, o zonă
frezată simetric pe distanţa m1; cu frezarea de grosime, o zonă, filetată pe distanţa m2, o 11

zonă, prelucrată pe lungimea m3, de acelaşi diametru exterior d3 cu diametrul interior D3 al
rulmentului din mânerul cu capac, şi o zonă de lungime m4 de secţiune pătrată, cu diagonala 13

d1, cel mult egală cu diametrul d3 al axului care intră în rulment, zona prelungindu-se în
interiorul mânerului cu capac; înspre partea care intră în rulmentul din capac, axul având 15

prelucrate, spre stânga convenţional, o zonă, frezată simetric pe aceeaşi distanţă m1, cu
frezarea de grosime cu defazaj unghiular "zero" faţă de frezarea; o zonă filetată pe aceeaşi 17

distanţă m1, precum şi o zonă cilindrică , de acelaşi diametru exterior d4 cu diametrul interior
D4 al rulmentului din capac; arborele flexibil putându-se orienta cu capătul său în zona de 19

secţiune pătrată a axului, aflată în interiorul mânerului cu capac, şi fixa pe acesta, de
exemplu prin înfiletare, pe prelucrarea a acestuia; astfel încât, la rotirea - într-un sens sau 21

altul - a arborelui flexibil antrenat de sursa de putere, mişcarea este preluată complet şi de
axul, orientat pe cei doi rulmenţi; pe axul putându-se asambla unul din tamburii cilindrici de 23

masaj ales dintr-un set de tamburi de masaj prevăzuţi cu tije paralele cu axul, pentru
asamblarea elementelor de masaj tip sferoidal, iar la capetele arborelui flexibil fiind prevăzut 25

un senzor.
Conform invenţiei, în vederea eficientizării tratamentului, diferenţiat, în funcţie de 27

grosimea stratului celulitic, procedeul de masaj rezolvă problema tehnică enunţată, prin
aceea că, urmând câteva etape bine definite, foloseşte un dispozitiv în care se poate 29

asambla şi acţiona mecanic, printr-un arbore flexibil, un set modulat de tamburi cilindrici de
masaj cu caracteristici dimensionale speciale, care, prin schimbarea lor controlată, permit 31

operatorului să eficientizeze tratamentul.
Conform invenţiei, I) în scopul eliminării dependenţei caracteristicilor dimensionale 33

ale dispozitivului faţă de sursa de putere; II) în scopul sesizării în timp real a modificărilor şi
necesarului de putere consumată ia masajul zonelor de trup cu depozite celulitice mai mari, 35

precum şi III) în scopul comenzii/setării/variaţiei în timp real, la începutul sau în timpul
tratamentului, a turaţiei sau a modalităţii de funcţionare necesare, în funcţie de constituţia 37

clientului şi a tipului de masaj necesar, dispozitivul de masaj în adâncime cu acţionare
mecanică rezolvă problemele tehnice enunţate prin faptul că este alcătuit dintr-o unitate de 39

comandă electronică cu software specializat şi hardware particularizat, aşezată în apropierea
operatorului, utilizată pentru a comanda/seta/varia în timp real, prin fir electric sau wireless, 41

la începutul sau în timpul tratamentului - în funcţie de constituţia clientului şi a tipului de
masaj necesar - turaţia sau modalitatea de funcţionare a unei surse de putere, de exemplu 43

un motor electric, ce se poate roti în ambele sensuri, sursă de putere de care este asamblat,
cu un capăt, un arbore flexibil suficient de lung pentru a permite, la celălat capăt, montarea 45

şi manipularea independentă a unui dispozitiv manual în care se poate roti, în ambele
sensuri, câte un tambur cilindric de masaj ales dintr-un set de tamburi, fiecare având 47

caracteristici şi rol diferite; pentru a sesiza nevoia variabilă de putere, dispozitivul fiind dotat
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la capetele arborelui flexibil, cu un senzor, de exemplu cu senzor diferenţial de torsiune, care1

poate sesiza luminos, sau/şi comanda în timp real unităţii de comandă electronică creşterea

sau scăderea turaţiei motorului în funcţie de creşterea sau scăderea diferenţei unghiulare3

axiale la capetele arborelui flexibil, diferenţă unghiulară direct proporţională cu apăsarea de

către operator a dispozitivului manual pe trupul clientului. Avantajele acestei invenţii constau5

în:

- creşterea treptată a intensităţii masajului prin utilizarea diferenţiată a setului de7

cilindri modulaţi pe zona tratată/masată;

- suplimentar, are loc şi un efect de drenaj asupra sistemului limfatic, efect de masaj9

muscular, precum şi unul de stimulare a circulaţiei sanguine;

- creşterea fiabilităţii dispozitivului; acesta nu mai depinde de dimensiunea sursei de11

putere;

- creşterea versatilităţii sursei de alimentare a dispozitivului, care poate fi comandată13

prin fir electric sai wireless.

Se dă în continuare un exemplu de realizare a invenţiei cu trimitere şi la următoarele15

figuri care reprezintă:

- fig. 1, schema generală de funcţionare a ansamblului dispozitivului de masaj în17

adâncime cu acţionare mecanică;

- fig. 2, ansamblul dispozitivului de masaj în adâncime cu acţionare mecanică, în19

secţiune, cu mânerul secundar ataşat;

- fig. 3, vederi ale axului;21

- fig. 4, vedere tambur cu cinci orificii filetate şi cu cinci orificii lise;

- fig. 5, vedere tambur cu patru orificii filetate şi cu patru orificii lise;23

- fig. 6, vedere tijă;

- fig. 7, vedere secţionată asupra elementului sferoidal asamblat;25

- fig. 8, vedere elemente sferoidale asamblate.

Procedeul de masaj, conform invenţiei, foloseşte un set modulat de tamburi cilindrici27

de masaj cu caracteristici dimensionale speciale, care, prin schimbarea lor controlată, permit

operatorului să eficientizeze tratamentul; procedeul cuprinde următoarele etape: 29

Etapa 1 - evaluarea stării fizice şi a masei celulitice a clientului; 

Etapa 2 - setarea în regim static a turaţiei dispozitivului de masaj de pe panoul de31

comandă al unităţii de comandă electronică; 

Etapa 3 - asamblarea la arborele flexibil a unui dispozitiv cu un tambur cilindric mare33

cu pas mediu (de exemplu cu 10 axe cu role); 

Etapa 4 - masarea într-o perioadă determinată a părţilor din corp într-un regim mediu,35

crescând turaţia pentru a eficientiza efectul de lovire în adâncime a masei celulitice; 

Etapa 5 - în funcţie de răspunsul zonei masate la acţiunea dispozitivului -de ex.37

cantitatea de transpirate, înroşirea zonei masate, efectul de relaxare etc. - se poate înlocui

tamburul cilindric mare cu pas mediu (de exemplu cu 10 axe cu role), cu un tambur cilindric39

mare cu pas mare (de exemplu cu doar 8 axe cu role); acest al doilea tambur are rolul de a

creşte efectul de masaj în adâncime prin lovire a suprafeţei celulitice sau de corp masat;41

setarea - prin fir electric sau wireless - a turaţiei în vederea creşterii sau variaţiei frecvenţei

de lovire are loc prin comanda unităţii de control electronice; 43

Etapa 6 - în funcţie de situaţie, precum şi de zona de trup masată, tamburul cilindric

mare cu pas mediu, sau tamburul cilindric mare cu pas mare se pot înlocui cu un tambur45

cilindric mare cu pas mic; acest al treilea tambur având rolul de a calma zona masată;
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Etapa 3' - în funcţie de situaţie, precum şi de zona de trup masată, de exemplu zona 1

facială, se poate asambla la arborele flexibil un dispozitiv cu un tambur cilindric mic. În urma

aplicării acestui procedeu, după o perioadă relativ scurtă de timp se evidenţiază: a) scăderea 3

masei celulitice; b) ca o consecinţă, are loc scăderea greutăţii, îmbunătăţirea tonusului

muscular, a circulaţiei sanguine şi limfatice. 5

Dispozitivul de masaj în adâncime cu acţionare mecanică, conform invenţiei, este

alcătuit (fig. 1) dintr-o unitate de comandă electronică, A, cu software specializat şi hardware 7

particularizat, care comandă/setează/variază în timp real, prin fir electric sau wireless, turaţia

sau modalitatea de funcţionare a unei surse de putere, 1, de exemplu un motor electric, ce 9

se poate roti în ambele sensuri; sursă de putere de care este asamblat, cu un capăt, a, un

arbore flexibil, 2, suficient de lung pentru a permite, la celălat capăt, b, montarea şi 11

manipularea independentă a unui dispozitiv manual, B (fig. 2), alcătuit dintr-o carcasă, 3, cu

capac, 4, şi mâner cu capac, 5, gol pe interior şi având înspre extremitatea liberă o pre- 13

lucrare z, de exemplu un filet interior; în zona centrală a capacului, 4, fiind fixat un rulment

de mici dimensiuni, 6; pe axa mânerului cu capac, 5, fiind fixat un alt rulment de mici dimen- 15

siuni, 7; în situaţia în care carcasa, 3, capacul, 4, şi mânerul cu capac, 5, sunt asamblate,

rulmenţii, 6 şi 7, vor avea axa de rotaţie, X-X; orientat în rulmentul, 7, din mânerul cu capac, 17

5, şi în alimentul, 6, din capac, 4, în interiorul carcasei, 3, se poate orienta şi roti liber un ax,

8, având aceeaşi axa de rotaţie, X-X. 19

Înspre partea care intră în rulmentul, 7, din mânerul cu capac, 5, axul, 8 (fig. 3),

având prelucrate, dinspre mijlocul axului spre dreapta convenţional, o zonă, c, frezată 21

simetric pe distanţa m1; cu frezarea de grosime g, o zonă, f, filetată pe distanţa m2, o zonă

h, prelucrată pe lungimea m3, de acelaşi diametru exterior d3 cu diametrul interior al 23

rulmentului, 7, din mânerul cu capac, 5, şi o zonă, k, de lungime m4 de secţiune pătrată, cu

diagonala d1, cel mult egală cu diametrul d3 al axului, 8, care intră în rulmentul, 7, zona k 25

prelungindu-se în interiorul mânerului.

Înspre partea care intră în rulmentul, 6, din capac, 4, axul, 8, având prelucrate, spre 27

stânga convenţional, o zonă, n, frezată simetric pe aceeaşi distanţa m1, cu frezarea de

grosime g, cu defazaj unghiular "zero" faţă de frezarea c; o zonă p, filetată pe aceeaşi dis- 29

tanţă m2, cât şi o zonă cilindrică, r, prelucrată pe lungimea m3, de acelaşi diametru exterior

d4 cu diametrul interior al rulmentului 6, din capac, 4; arborele flexibil, 2, putându-se orienta 31

cu capătul său b, în zona k, de secţiune pătrată a axului, 8, aflată în interiorul mânerului cu

capac, 5, şi fixa pe acesta, de exemplu prin înfiletare, pe prelucrarea z a acestuia; astfel 33

încât, la rotirea - într-un sens sau altul - a arborelui flexibil antrenat de sursa de putere, 1,

mişcarea este preluată complet şi de axul, 8, orientat pe cei doi rulmenţi, 6 şi 7; pe axul, 8, 35

putându-se asambla unul din tamburii cilindrici de masaj ales dintr-un set de tamburi C, C',

C", fiecare având caracteristici şi rol diferite. 37

Pentru tratamentul normal, tamburul cilindric de masaj, C, fiind alcătuit: din două

discuri identice, 9 şi 14 (fig. 4), prelucrate special, de grosime gd care, pe un diametru Dc1 39

au executate câte cinci orificii filetate, s, între care sunt intercalate simetric, pe acelaşi

diametru, câte cinci orificii lise, t. 41

În centrul fiecărui disc, 9 şi 14, fiind executat un orificiu, u, care permite orientarea

acestuia, pe zona, c, respectiv n, frezată simetric pe distanţa m1, şi fixarea discului, 9, 43

respectiv, 14, la capetele axului, 8, cu ajutorului unui ansamblu şaibă Grower nemenţionate
pe desen. 45
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Între găurile filetate, s, fiecare disc, 9 şi 14, fiind executat câte un decupaj tehnic, w;1

anterior orientării şi fixării fiecărui disc, 9 şi 14, pe ax, 8, pe fiecare disc se înşurubează

strâns câte cinci tije, 10 (fig. 6), de diametru dt şi de lungime Lt, din material dur, de preferat3

oţel călit, prelucrate fin; în apropierea filetului, tijele 10 având prelucrată o frezare, v,

necesară la înfiletarea cu strângere a tijelor, 10, în disc, 9 sau 14; pe fiecare tijă, 10,5

putându-se asambla, în ordine, un număr de elemente sferoidale asamblate, S (fig. 7 şi
fig. 8), identice, acestea putând avea, din execuţie, pe circumferinţă, o creastă cu onduleuri,7

pentru anularea alunecării elementelor sferoidale pe pielea umedă, având ca urmare
creşterea efectului tratamentului.9

Elemente sferoidale asamblate, S, sunt alcătuite dintr-un element sferoidal, 12, din
material plastic semidur, de exemplu cauciuc siliconic, sau lemn, de diametru Ds, având11

efectuat, diametral şi pătruns, un orificiu de diametru dintS, şi o bucşă, 13, având lungimea

egală cu Ds şi diametrul interior DintS egal cu diametrul dt al tijei, 10; astfel încât bucşa, 13,13

este montată cu frecare în elementul sferoidal, 12, iar, bucşa, 13, se poate roti liber, pe tija,

10; deoarece este necesar ca - la montarea pe ax, 8, a discurilor 9 şi 14, asamblate cu tijele,15

10, şi cu elementele sferiodale, 12 - capătul liber, nefiletat, al tijelor, 10, montate de un disc

să intre în orificiile omolage, t respectiv t', nefiletate, ale celuilalt disc, pentru tamburul17

cilindric de masaj, C, unul din discuri, de exemplu discul 14, trebuie defazat la montaj cu 180
grade faţă de celălalt disc.19

Pentru asamblarea întregului tambur cilindric de masaj, C, după asamblarea liberă

pe axul, 8, a discurilor 9 şi 14, asamblate cu tijele, 10, şi cu elementele sferiodale, 12, se21

fixează discurile prin asamblare pe zonele f şi p filetate a câte unei şaibe Grower, şi a unei
piuliţe, nemenţionate pe desen; se introduce ansamblul cu capătul convenţional dreapta al23

axului, 8, în rulmentul, 7, din mâner; se orientează celălalt capăt, convenţional stânga, al

axului, 8, în rulmentul, 6, din capac, 4; se fixează capacul, 4; se orientează capătul b al25

arborelui flexibil, 2, în zona z de secţiune pătrată a axului, 8, şi se fixează pe mânerul cu

capac, 5, ai dispozitivului; pentru a sesiza nevoia variabilă de putere, dispozitivul fiind dotat27

la capetele arborelui flexibil, 2, cu un senzor, 11, de exemplu cu senzor diferenţial de
torsiune, care poate sesiza luminos, sau/şi comanda în timp real unităţii de comandă29

electronică, A, creşterea sau scăderea turaţiei motorului în funcţie de creşterea sau scăderea

diferenţei unghiulare axiale la capetele arborelui flexibil, 2, diferenţă unghiulară direct31

proporţională cu apăsarea de către operator a dispozitivului manual pe trupul clientului.

Efectul de lovire de către elementele sferoidale, 12, a zonelor de trup masat/tratat,33

este unul mediu.
Pentru tratamentul/masarea zonelor de trup cu depozite mai mari de celulită, se35

poate utiliza tamburul cilindric de masaj, C', acesta fiind alcătuit din două discuri identice, 16

şi 17 (fig.5), prelucrate special, de grosime gd care, pe diametrul Dc1 au executate câte37

patru orificiî filetate, s, între care sunt intercalate simetric, pe acelaşi diametru, câte patru

orificii lise t.39

Deoarece este necesar ca, la montarea pe ax, 8, a discurilor, 16 şi 17 - asamblate

cu tijele, 10, şi cu elementele sferiodale, 12 - capătul liber, nefiletat, al tijelor, 10, montate de41

un disc să intre în orificiile omolage, t respectiv t', nefiletate, ale celuilalt disc; pentru tambu-

rul cilindric de masaj, C' unul din discuri, de exemplu discul, 17, trebuie defazat cu 45 grade43

faţă de celălalt disc.

Efectul de lovire de către elementele sferoidale, 12, a zonelor de trup masat/tratat,45

este mai mare decât la dispozitivul ce utilizează tamburul cilindric de masaj, C.
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Pentru creşterea eficienţei tratamentului zonelor de trup cu depozite mai mari de 1

celulita, se poate utiliza tamburul cilindric de masaj, C", acesta fiind alcătuit din aceleaşi

elemente ca şi tamburii C şi C', cu deosebirea ca elementele sferoidale asamblate, S', sunt 3

alcătuite dintr-un element sferoidal, 18, din material plastic semidur, de exemplu cauciuc
siliconic, de diametru Ds, având efectuat, diametral şi pătruns, un orificiu de diametru dintS', 5

şi o bucşă, 19, având lungimea egală cu Ds, şi diametrul interior DintS cu 2-4 mm mai mare

decât diametrul dt al tijei, 10; astfel încât bucşa, 19, este montată cu frecare în elementul 7

sferoidal, 18, iar, bucşa, 19, se poate roti cu joc pe tija, 10.

Ca urmare, efectul de lovire al elementelor sferoidale asamblate, S', este unul 9

amplificat, mai mare decât la dispozitivul ce utilizează tamburul cilindric de masaj, C'.

Pentru oricare din variantele C, C' şi C" prezentate, pentru situaţiile în care este 11

necesar un efort suplimentar de apăsare, în capac, 4, se poate ataşa un mâner secundar,

20. 13
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Revendicări1

1. Dispozitiv de masaj în adâncime cu acţionare mecanică care include o sursă de3

putere (1) care antrenează un ax (8) dispus într-o carcasă (3) al unui tambur (C, C', C") pe
care sunt montate nişte elemente de masaj (12), caracterizat prin aceea că sursa de putere5

(1) este conectată la un arbore flexibil (2) care permite montarea, la celălalt capăt al arborelui
flexibil, a unui mâner (5) gol pe interior care se continuă cu carcasa (3) având un capac (4)7

în care este dispus tamburul de masaj (C, C', C"), mânerul (5) având înspre extremitatea
liberă o prelucrare (z), de exemplu un filet interior; în zona centrală a capacului (4) fiind fixat9

un rulment (6); pe axa mânerului (5) fiind fixat un alt rulment (7), cei doi rulmenţii (6, 7) având
o axă de rotaţie X-X comună cu cea a axului (8), X-X; înspre partea care intră în rulmentul11

(7) din mânerul cu capac (5), axul (8) având prelucrate, dinspre mijlocul axului spre dreapta
convenţional, o zonă (c) frezată simetric pe distanţa m1; cu frezarea de grosime (g), o zonă13

(f), filetată pe distanţa m2, o zonă (h), prelucrată pe lungimea m3, de acelaşi diametru
exterior d3 cu diametrul interior D3 al rulmentului (7) din mânerul cu capac (5), şi o zonă (k)15

de lungime m4 de secţiune pătrată, cu diagonala d1, cel mult egală cu diametrul d3 al axului
(8) care intră în rulment (7), zona (k) prelungindu-se în interiorul mânerului cu capac (5);17

înspre partea care intră în rulmentul (6) din capac (4), axul (8) având prelucrate, spre stânga
convenţional, o zonă (n), frezată simetric pe aceeaşi distanţă m1, cu frezarea de grosime (g)19

cu defazaj unghiular "zero" faţă de frezarea (c); o zonă (p) filetată pe aceeaşi distanţă m1,
precum şi o zonă cilindrică (r), de acelaşi diametru exterior d4 cu diametrul interior D4 al21

rulmentului (6) din capac (4); arborele flexibil (2) putându-se orienta cu capătul său în zona
(k) de secţiune pătrată a axului (8), aflată în interiorul mânerului cu capac (5), şi fixa pe23

acesta, de exemplu prin înfiletare, pe prelucrarea (z) a acestuia; astfel încât, la rotirea -
într-un sens sau altul - a arborelui flexibil (2) antrenat de sursa de putere (1), mişcarea este25

preluată complet şi de axul (8), orientat pe cei doi rulmenţi (6, 7); pe axul (8) putându-se
asambla unul din tamburii cilindrici de masaj ales dintr-un set de tamburi de masaj (C, C', C")27

prevăzuţi cu tije (10) paralele cu axul (8), pentru asamblarea elementelor de masaj tip
sferoidal (12), iar la capetele arborelui flexibil (2) fiind prevăzut un senzor (11).29

2. Dispozitiv de masaj în adâncime cu acţionare mecanică, conform revendicării 1,
caracterizat prin aceea că, pentru tratamentul/masajul normal, tamburul cilindric de masaj31

(C)este alcătuit din două discuri identice (9 şi 14), de grosime gd care, pe un diametru Dc1
au executate câte cinci găuri filetate, (s), între care sunt intercalate simetric, pe acelaşi33

diametru, câte cinci orificii (t); în centrul fiecărui disc (9 şi 14) fiind executat un orificiu, (u),
care permite orientarea acestuia, pe zona, (c), respectiv (n), frezată simetric pe distanţa m1,35

şi fixarea discului (9)pe ax (8) cu ajutorului unui ansamblu şaibă Grower şi piuliţă; între
găurile filetate, (s), fiecare disc (9 şi 14) fiind executat câte un decupaj tehnic, (w); anterior37

orientării şi fixării fiecărui disc (9 şi 14) pe ax (8), pe fiecare disc se înşurubează strâns câte
cinci tije (10) de diametru dt şi de lungime Lt, din material dur, de preferat oţel călit, prelu-39

crate fin; în apropierea filetului, tijele (10) având prelucrată o frezare, (v), neceasară la înfile-
tarea cu strângere a tijelor (10) în disc (9 sau 10); pe fiecare tijă (10) putându-se asambla,41

în ordine, un număr de elemente sferoidale asamblate (S); elemente sferoidale asamblate
(S) fiind alcătuite dintr-un element sferoidal (12) din material plastic semidur, de exemplu43

cauciuc siliconic, sau lemn, de diametru Ds, având efectuat, diametral şi pătruns, un orificiu
de diametru dintS, şi o bucşă (13) având lungimea egală cu Ds şi diametrul interior DintS45

egal cu diametrul dt al tijei (10); astfel încât bucşa (13) este montată cu frecare în elementul
sferoidal (12), iar bucşa (13) se poate roti liber pe tijă (10); deoarece este necesar ca - la47

montarea pe ax (8) a discurilor (9 şi 14), asamblate cu tijele (10) şi cu elementele sferiodale
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(12) - capătul liber, nefiletat, al tijelor (10), montate pe un disc să intre în orificiile omolage, 1

(t) respectiv (t0), nefiletate, ale celuilalt disc, pentru tamburul cilindric de masaj (C) unul din
discuri, de exemplu discul (14), trebuie defazat la montaj cu 180 grade faţă de celălalt disc; 3

pentru asamblarea întregului tambur cilindric de masaj (C), după asamblarea liberă pe ax
(8) a discurilor (9 şi 14) asamblate cu tijele (10) şi cu elementele sferiodale (12), se fixează 5

discurile prin asamblare pe zonele (f şi p) filetate cu câte o şaibă Grower şi o piuliţă; se intro-
duce ansamblul cu capătul convenţionmal dreapta al axului (8) în rulmentul (7) din mâner; 7

se orientează celălalt capăt, convenţional stânga, al axului (8) în rulmentul (6) din capac (4);
se fixează capacul; se orientează capătul (b) al arborelui flexibil (2) în zona (z) de secţiune 9

pătrată a axului (8) şi se fixează pe mânerul cu capac (5) al dispozitivului; convenţional
numind "efect de lovire" acţiunea superficială sau profundă de presare a suprafeţei trupului 11

supusă masajului cu elementele sferoidale (12), cu frecvenţa dată de alternarea acestor
elemente cu golul dinte ele; cu cât elementele sferoidale (12) sunt mai dese, efectul de lovire 13

fiind mai redus; cu cât elementele sferoidale (12) sunt mai rare, efectul de lovire fiind mai
puternic; prin utilizarea tamburului cilindric de masaj (C) efectul de lovire de către elementele 15

sferoidale (12) a zonelor de trup masat/tratat, fiind unul mediu. 
3. Dispozitiv de masaj în adâncime cu acţionare mecanică, conform revendicării 1, 17

caracterizat prin aceea că, pentru tratamentul/masajul de fricţiune al zonelor de trup cu
depozite mai mari de celulită, tamburul cilindric de masaj (C0) este alcătuit din două discuri 19

identice (16 şi 17) prelucrate special, de grosime gd care, pe un diametru Dc1 au executate
câte patru găuri filetate (s), între care sunt intercalate simetric, pe acelaşi diametru, câte 21

patru orificii, (t); deoarece este necesar ca, la montarea pe ax (8) a discurilor (16 şi 17)
asamblate cu tijele (10) şi cu elementele sferiodale (12) capătul liber, nefiletat, al tijelor (10) 23

montate de un disc să intre în orificiile omolage, (t) respectiv (t0), nefiletate, ale celuilalt disc;
pentru tamburul cilindric de masaj (C), unul din discuri, de exemplu discul (17), trebuie 25

defazat cu 45 grade faţă de celălalt disc; datorit distanţei mai mari, dată de numărul mai mic
de tije (10) (doar patru), efectul de lovire de către elementele sferoidale (12) a zonelor de 27

trup masat/tratat, fiind mai mare decât la dispozitivul ce utilizează tamburul cilindric de masaj,
(C). 29

4. Dispozitiv de masaj în adâncime cu acţionare mecanică, conform revendicării 1,
caracterizat prin aceea că, pentru masajul de presare şi vibrare al trupului, tamburul 31

cilindric de masaj (C") este alcătuit din aceleaşi elemente ca tamburii de masaj (C şi C0), cu
deosebirea ca elementele sferoidale asamblate (S'), sunt alcătuite dintr-un element sferoidal 33

(18) din material plastic semidur, de exemplu cauciuc siliconic, sau lemn, de diametru Ds,
având efectuat, diametral şi pătruns, un orificiu de diametru dintS', şi o bucşă (19), având 35

lungimea egală cu Ds şi diametrul interior DintS cu 2-4 mm mai mare decât diametrul dt al
tijei (10), astfel încât bucşa (19) este montată cu frecare în elementul sferoidal (18), iar bucşa 37

(19) se poate roti cu joc pe tija (10); ca urmare, efectul de lovire al elementelor sferoidale
asamblate (S) fiind unul amplificat, mai mare decât la dispozitivul ce utilizează tamburul 39

cilindric de masaj, (C).
5. Dispozitiv de masaj în adâncime cu acţionare mecanică, conform revendicării 1, 41

caracterizat prin aceea că, pentru creşterea eficienţei tratamentului, elementele sferoidale
(12) prezintă pe circumferinţă o creastă cu onduleuri, pentru anularea alunecării elementelor 43

sferoidale pe pielea umedă, având ca urmare creşterea efectului tratamentului.
6. Dispozitiv de masaj în adâncime cu acţionare mecanică, conform revendicărilor 45

1-5, caracterizat prin aceea că, pentru oricare din variantele de tambur cilindric de masaj
(C, C0 şi C") prezentate, pentru situaţiile în care este necesar un efort suplimentar de 47

apăsare, în capac, (4), este ataşat un mâner secundar (20).
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