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Inventia se refera la un sistem de rotire al antenelor ce urmaresc un vehicul lansator
suborbital, cu scopul mentinerii unei legaturi radio optime pe durata misiunii.

Aceste sisteme de urmarire pot fi supradimensionate sa fie capabile sa reziste la
suprasolicitari mecanice, manevre bruste, astfel de sisteme sunt necesare in cazul urmérii
optice. Sau sistemul poate fi optimizat prin analiza datelor de simulare si determinarea
particularitatilor traiectoriei pentru ca cele mai rapide manevre ce trebuie efectuate de sistemul
de urmarire sa se incadreze sub o anumita valoare impusa de elementele electromecanice.
Sistemul de urmarire propus face parte din a doua categorie. Ca un efect secundar cu cat lobul
de radiatie al antenelor este mai ingust cu atét solicitarile mecanice sunt mai mari

Sistemul propus are la baza un sistem de rotire electromecanic de rotire al antenelor
(2) disponibil comercial dar cu limitéri importante in viteza de rotatie (<4 grade/s). Pentru a
realiza legaturi pe distante cat mai mari s-au ales antene cu castig important si cu un lob de
radiatie ingust (1). Astfel ca va cade pe sistemul electronic de control automat al urmaririi (8)
sarcina de a gasi o solutie in aceasta ecuatie.

Solutia tehnica adoptata pentru sistemul electronic de control automat al urméririi este
realizata in jurul unui modul de procesare date (5) acesta primeste date din doua surse - din
fisierele de simulare (7) si din informatia receptionata de radio receptor (3) si demodulata de
circuitul demodulator (4). Sistemul va urmari, de principiu, miscarea indicata in fisierele de
simulare. Daca informatia receptionata indica o traiectorie diferita modulul de procesare date
va calcula un vector de corectie ce va influenta miscarea antenelor astfel ca acestea sa fie
indreptate spre racheta si in situatiile cand vectorul lansator nu urmareste riguros fraiectoria
simulata.
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Revendicare

Sistemul de urmarire automata a unui vehiculul lansator, este caracterizat prin aceea
ca asigura orientarea antenelor catre lansator in timpul zborului chiar daca aceasta nu
urmareste riguros traiectoria simulata prin calcularea in timp real al unui vector de corectie intr-
un sistem de calul electronic folosind atat informatia din fisierele de simulare cat si informati a
receptionata pe cale radio, fiind constituit in principal dintr-un sistem electromecanic de rotire
al antenelor (2), sistemul de antene(1) radio receptor(3) sistem electronic de control automat
al urmaririi lansatorului (8).
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Figura 1 Schema bloc a sistemului de urmérire
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