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Inventia se refera la un dispozitiv de tip incuietoare controlata de un circuit electronic
de comanda, destinata utilizarii in sisteme automatizate de incuiere securizata a unor obiecte
dupa o autorizare prealabila a acestora in sistemul de comanda al incuietorii. Incuietoarea
conform inventiei poate fi utilizata in sisteme de tipul statiilor automatizate de inchiriat
biciclete sau alte tipuri de vehicule, in sisteme de parcari de carucioare pentru spatii
comerciale sau Tn orice alte tipuri de aplicatii in care sunt necesare incuierea si descuierea
prin control automatizat ale unor obiecte in vederea preluarii acestora pentru utilizare si apoi
a incuierii lor Tnapoi in sistemul respectiv dupa verificarea prealabila a identitatii si autorizarii
acelor obiecte pentru operatiunea de incuiere a lor.

Este cunoscut documentul US 2004113433 A1 care prezinta un mecanism de
blocare actionat electric cuprinzdnd o carcasa si un prim rotor care se poate deplasa in
raport cu carcasa intre o prima pozitie blocata si o pozitie de eliberare. Primul rotor este
inclinat spre pozitia de eliberare si are un prim orificiu pentru a primi un element de lovire.
Mecanismul de blocare consta in plus dintr-un ansamblu de functionare avand o stare
blocata si o stare neinchisa, ce mentine Th mod liber primul rotor in prima pozitie blocata.
Ansamblul de functionare are un brat de prindere care se poate deplasa in raport cu carcasa
dintr-o prima pozitie intr-o a doua pozitie, si un bloc de prindere care se poate deplasa in
raport cu bratul de prindere de la o pozitie angajata cu bratul de prindere in prima pozitie,
intr-o pozitie decuplata ca un incident al bratului de captare care se deplaseaza din prima
pozitie in a doua pozitie. Blocul de prindere in pozitia cuplata face ca primul rotor sa fie
mentinut in prima pozitie blocata.

Este cunoscuta o incuietoare electromecanica descrisa in cererea de brevet
RO 132601 A0, a carei constructie si functionare asigura, pe langa functia principala de
fncuiere a unui obiect, functiile suplimentare de restrictionare a utilizarii in vederea incuierii
numai pentru obiecte identificate si autorizate de sistemul de comanda, de detectare a
incercarilor de utilizare neconforma si de reasigurare a starilor de blocare in pozitia ,incuiat"
sau in pozitia ,descuiat" daca utilizatorul care a comandat incuierea sau descuierea obiec-
tului nu il introduce sau, respectiv, nu il trage fizic in afara din incuietoare intr-un interval de
timp prestabilit. Acea incuietoare are un element activ de incuiere constituit de un singur
zavor rotativ care are prevazuti doi umeri in care se pozitioneaza, alternativ, capatul cate
unei parghii de blocare in pozitia ,descuiat" sau, respectiv, in pozitia ,incuiat", aceste doua
parghii de blocare fiind actionate de catre un actuator. La trecerea zavorului rotativ din pozitia
.<descuiat" in pozitia ,incuiat" sau invers, acesta este astfel pretensionat de un tachet incat
sa fie Tmpins ferm fie catre pozitia ,incuiat", fie catre pozitia ,descuiat", intrarea sau iesire din
fiecare dintre aceste pozitii fiind semnalizata prin inchiderea, respectiv deschiderea cate unui
senzor de pozitie. Eventuala prezenta a unui obiect incuiat in interiorul zonei de incuiere este
stabilita numai intr-un mod indirect, printr-un semnal transmis de senzorul corespunzator
pozitiei ,incuiat" corelat in sistemul de control cu interpretarea conventionala ca incuietoarea
ar fi putut ajunge in aceasta pozitie numai prin incuierea unui obiect.

Astfel, un dezavantaj al acelei solutii este acela ca prezenta unui obiect in incuietoare
este determinata numai in mod indirect, prin citirea valorii senzorului corespunzator pozitiei
incuiat. De asemenea, solutia respectiva prevede un mecanism de detectare a incercarilor
neautorizate de incuiere sau descuiere, ceea ce are ca efect, in cazul incercarii de descuiere
neautorizata, faptul ca e suficienta o deplasare unghiulara foarte mica a zavorului rotativ in
sensul descuierii pentru a provoca trecerea senzorului de pozitie corespunzator pozitiei
»incuiat" de la valoarea 1 la valoarea 0 a acestuia, deci domeniul de detectare a unui obiect
eventual prezent in zavor este foarte mic, respectiv egal cu domeniul corespunzator valorii
1 a senzorului aferent pozitiei ,incuiat". Un alt dezavantaj al acelei incuietori este acela ca
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structura mecanica prevede un singur element activ de incuiere, ceea ce are ca efect
preluarea intregii forte de solicitare din exterior numai de catre un singur zavor si de un
singur ax de articulare. Astfel, Tn cazul unei eventuale incercari a scoaterii fortate, neautori-
zate, a obiectului incuiat, incuietoarea prezinta o rezistentda mecanica limitata de rezistenta
zavorului sau a axului sau de articulatie sau a uneia dintre cele doua parghii de blocare.

Mai este cunoscut din documentul US 6089626 A se refera la un mecanism pentru
fixarea si asigurarea selectiva a unei inchideri mobile pe un cadru de sprijin. Mecanismul
cuprinde un ansamblu de blocare atasat la cadru si un element de fixare atasat la inchidere.
Ansamblul de blocare cuprinde un prim element rotativavand o retinere, un al doilea element
rotativ fiind cuplat cu primul element rotativ si un element de blocare rotativ care poate fi
activat selectiv cu al doilea element rotativ. Cand inchiderea mobila este asigurata, retinerea
primului element rotativ este cuplata in siguranta cu elementul de fixare.

Documentul US 2016160535 A1 descrie un dispozitiv de blocare cuprinzand un
clichet, care poate bloca un element de blocare conectat permanent la o usa a compar-
timentului, un prim element de antrenare electrica care traverseaza clichetul de la pozitia de
blocare la o pozitie de eliberare la aplicarea puterii electrice, astfel incat usa sa poata fi
deschisa; mai cuprinde un dispozitiv de siguranta, care impiedica resetarea automata a
clichetului de la pozitia de eliberare la pozitia de blocare atunci cand dispozitivul este intr-o
stare fara alimentare sau intr-o stare necorespunzatoare si se poate evita blocarea acciden-
tala. Dispozitivul de securitate al dispozitivului de blocare cuprinde un al doilea element de
antrenare electrica, prin intermediul caruia clichetul poate fi readus in pozitia de blocare la
aplicarea de energie electrica la al doilea element electric de actionare in timpul inchiderii
usii compartimentului.

O problema tehnica pe care isi propune sa o rezolve prezenta inventie este aceea
a realizarii unei incuietori care sa realizeze incuierea si descuierea unor obiecte prin control
automatizat si sa prezinte o rezisten{a mecanica foarte mare in cazul eventualelor incercari
neautorizate de introducere sau scoatere fortata a unui obiect in/din starea de incuiere si al
carei mecanism sa asigure o functionare cat mai sigura chiar si in conditiile in care s-ar
defecta unul dintre elementele elastice care mentin tensionate elementele active de incuiere
si Tn conditiile unor posibilitati de executie, integrare in sisteme terte si intretinere tehnica cu
costuri cat mai reduse.

O alta problema tehnica pe care isi propune sa o rezolve prezenta inventie este
aceea a necesitatii de detectare printr-o modalitate directa a prezentei unui obiect introdus
in zona de prindere a Tncuietorii, Tn orice pozitie tranzitorie sau de repaus n care s-ar putea
afla acel obiect, oriunde intre punctul de intrare in zona de incuiere si punctul corespunzator
pozitiei de repaus ,incuiat", asa incat prezenta unui obiect incuiat in incuietoare sa poata fi
confirmata fara dubii si fara interpretari conventionale indirecte si, de asemenea, asa incat
la deplasarile mici care pot aparea controlat la o incercare de descuiere neautorizata sa nu
se piarda in niciun moment semnalizarea prezentei obiectului incuiat in timpul respectivelor
mici deplasari.

Incuietoarea conform inventiei are in componenta sa un sistem cu doua carlige
rotative cu profiluri conjugate prin forma in zona capetelor active de incuiere si articulate
fiecare, la celalalt capat al lor, pe cate un ax de rotatie separat distribuind astfel fortele de
actiune din exterior pe un numar dublu de elemente active fata de alte solutii cunoscute.

Cele doua carlige rotative sunt in permanenta impinse catre pozitia lor de repaus de
doua arcuri, cate unul pentru fiecare carlig rotativ, ceea ce asigura revenirea carligelor in
pozitie de repaus inchisa dupa introducerea completa sau dupa scoaterea completa a obiec-
tului Tncuiat. Fiecare dintre cele doua carlige rotative are cate un sector dintat cu ajutorul
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carora sunt angrenate reciproc, astfel incat se asigura o deschidere simetrica a celor doua
carlige chiar daca s-ar actiona pe o directie laterala numai asupra unuia dintre ele si, de ase-
menea, se asigura o redundanta a tensionarii celor doua carlige in sensul inchiderii unuia
spre celalalt chiar si Tn situatia eventuala a ruperii vreunuia dintre cele doua arcuri care ten-
sioneaza carligele.

Incuietoarea poate fi pusa in una dintre stérile blocat sau deblocat in vederea utilizarii
atat in vederea incuierii cat si in vederea descuierii unui obiect, prin plasarea unui tambur
de blocare impotriva rotirii carligelor rotative, actionat de un actuator comandat electronic de
la un circuit de comanda.

De asemenea, incuietoarea conform inventiei mai contine doi senzori de determinare
a pozitiilor elementelor interne ale mecanismului incuietorii in permanenta astfel incat, prin
semnalele culese de la acesti senzori, sistemul de comanda al incuietorii sa identifice in mod
direct prezenta sau absenta unui obiect incuiat in interiorul incuietorii impreuna cu starea
curenta a acesteia, cat si incercarile de fortare sau utilizare neautorizata, atat la incercarea
de fortare pentru incuiere cat si la incercarea de fortare pentru descuiere a obiectului din
fncuietoare intr-un mod care sa nu afecteze semnalizarii prezentei unui eventual obiect aflat
in zona de incuiere.

Spre deosebire de incuietoarea descrisa in cererea de brevet de inventie cu numarul
A/2017/01055 si avand numarul de publicare 132601 AO din 30/05/2018. Incuietoarea
conform prezentei inventii are avantajele urmatoare:

- confirma prin determinare directa prezenta unui obiect in interiorul zonei de incuiere
oriunde in spatiul dintre punctul de intrare in zona de incuiere si punctul corespunzator
pozitiei de repaus ,incuiat’, astfel incat la deplasarile mici care pot aparea controlat la o
incercare de descuiere neautorizata sa nu se piarda semnalizarea prezentei obiectului
Tncuiat;

- asigura o rezistenta mecanica foarte mare pentru putea prelua in conditii de
sigurantd mai mare a eventualelor incercari neautorizate de utilizare, precum fortari de
scoatere a obiectului incuiat Tn aplicatii precum cele de statii automatizate de imprumutat
biciclete sau alte tipuri de vehicule;

- asigura o redundanta mecanica pentru revenirea elementelor active de incuiere in
pozitia lor sigura de inchidere chiar daca in timpul functionarii unul din elementele elastice
care le tensioneaza se rupe;

asigura o ghidare mai facila a obiectului de Tncuiat la intrarea in zona activa de
incuiere, Tn scopul preluarii mai eficiente a unor eventuale abateri de pozitionare relativa a
acelui obiect fata de pozitia incuietorii.

Se prezinta in continuare doua variante preferate de realizare a incuietorii conform
inventiei, in legatura si cu fig. 1...16 care reprezinta:

- fig. 1, reda o vedere de perspectiva de sus a incuietorii intr-o prima varianta de
realizare a inventiei, in starea de asamblare completa si cu reprezentarea unui inel de
prindere care poate fi atasat unui obiect de Tncuiat;

- fig. 2, reda o vedere de perspectiva de jos a incuietorii intr-o prima varianta de
realizare a inventiei, n starea de asamblare completa si cu reprezentarea unui inel de
prindere care poate fi atasat unui obiect de incuiat;

- fig. 3, reda o vedere a incuietorii conform inventiei in proiectie orizontala din spate,
pentru oricare dintre variantele de realizare prezentate, in starea de asamblare completa si
cu reprezentarea unui inel de prindere care poate fi atasat unui obiect de incuiat;

- fig. 4, reda o vedere de perspectiva a incuietorii Tn prima varianta de realizare a
inventiei, cu semicarcasa superioara suprimata;
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- fig. 5, reda o vedere de perspectiva a incuietorii in prima varianta de realizare a
inventiei, cu semicarcasa superioara si distantierul dintre semicarcase suprimate;

-fig. 6, evidentiaza, intr-o vedere verticala de sus, zonele falcilor de incuiere ale celor
doua carlige rotative in pozitia de repaus a incuietorii, in oricare din variantele de realizare;

- fig. 7, reda o vedere explodata, in perspectiva, numai a perechii de carlige de
incuiere, In prima varianta de realizare a inventjei;

- fig. 8, reda o vedere de perspectiva a incuietorii Tn prima varianta de realizare a
inventiei, cu semicarcasa superioara, cu distantierul dintre semicarcase si cu impingatorul
suprimate;

- fig. 9, reda o vedere de sus a incuietorii conform inventiei pentru oricare dintre
variantele de realizare prezentate, in starea ,blocat in pozitie liberd", cu semicarcasa
superioara, cu distantierul dintre semicarcase si cu impingatorul suprimate;

- fig. 10, reda o vedere de sus a incuietorii conform inventiei pentru oricare dintre
variantele de realizare prezentate, in starea ,deblocat in pozitie libera", cu semicarcasa
superioara, cu distantierul dintre semicarcase si cu impingatorul suprimate;

- fig. 11, reda o vedere de sus a incuietorii conform inventiei pentru oricare dintre
variantele de realizare prezentate, in starea ,blocat in pozitie ocupata”, cu semicarcasa
superioara, cu distantierul dintre semicarcase si cu impingatorul suprimate;

- fig. 12, reda o vedere de sus a incuietorii conform inventiei pentru oricare dintre
variantele de realizare prezentate, in starea ,deblocat in pozitie ocupata", cu semicarcasa
superioara, cu distantierul dintre semicarcase si cu impingatorul suprimate;

- fig. 13, reda o vedere de sus a incuietorii conform inventiei pentru oricare dintre
variantele de realizare prezentate, in starea ,incercare de incuiere neautorizatd", cu
semicarcasa superioara, cu distantierul dintre semicarcase si cu impingatorul suprimate;

- fig. 14, reda o vedere de sus a incuietorii conform inventiei pentru oricare dintre
variantele de realizare prezentate, in starea ,incercare de descuiere neautorizata", cu
semicarcasa superioara, cu distantierul dintre semicarcase si cu impingatorul suprimate;

- fig. 15, reda o vedere in perspectiva a incuietorii intr-o a doua varianta de realizare
ainventiei, cu semicarcasa superioara, cu distantierul dintre semicarcase si cu impingatorul
suprimate;

-fig. 16, reda o vedere explodata, in perspectiva, numai a perechii de subansambluri
care alcatuiesc carligele de incuiere, In a doua varianta de realizare a incuietorii conform
inventiei.

In ambele variante preferate de realizare prezentate in continuare, carcasa incuietorii
este alcatuita, conform fig. 1-2, dintr-o semicarcasa inferioara 1 si 0 semicarcasa superioara
2 intre care sunt dispuse toate componentele mecanismului incuietorii. Cele doua
semicarcase 1 si 2 sunt asamblate intre ele cu ajutorul a doua suruburi 3 si 4 care se
infileteaza in doua tije filetate la interior, 5 si 6, care sunt prinse in prealabil rigid de
semicarcasa inferioara 1, conform reprezentarilor din fig. 1 si 3.

Asa cum se arata in fig. 1 si 2, ansamblul incuietorii poate fi montat pe o suprafata
de prindere sau pe un cadru rigid sau pe orice alt tip de sprijin prin intermediul a patru gauri
de trecere pentru suruburi 1a, 1b, 1¢ si 1d practicate in semicarcasa inferioara 1 si cores-
punzator, patru gauri de trecere 2a, 2b, 2c si 2d practicate in semicarcasa superioara 2.

Un obiect de Tncuiat 7 va fi securizat in Tncuietoare de catre elementele mecanice
active de incuiere care sunt constituite de doua céarlige rotative articulate pe axe separate
si dispuse fata in fata in acelasi plan orizontal, carligul stdng 8 si carligul drept 9, care au,
fiecare, cate un capat orientat inspre fanta de admitere Tn incuietoare a unui obiect de incuiat

11

13

15

17

19

21

23

25

27

29

31

33

35

37

39

41

43

45

47



11

13

15

17

19

21

23

25

27

29

31

33

35

37

39

41

43

45

47

RO 133187 B1

7, capete care constituie zonele active de incuiere ale celor doua céarlige 8 si 9 indeplinind
rolul de retinere in incuietoare a obiectului incuiat 7 prin forma lor ca o protuberanta aproxi-
mativ triunghiulara dispusa pe partea laterala dreapta in cazul carligului stang 8 si partea
laterala stanga Tn cazul carligului drept 9, denumite in continuare si falci de incuiere 8a si
respectiv 9a, astfel incat acestea se afla in pozitie relativa fatd in fatd in ansamblul
incuietorii. In fig. 4 sunt reprezentate cu cate un cerc cu linie punctaté zonele celor dou talei
de incuiere 8a si 9a, in pozitia de repaus a carligelor stang 8 si drept 9 cand deschiderea
unghiulara dintre cele doua carlige 8 si 9 este nula si cele doua céarlige 8 si 9 sunt in contact
unul cu celalalt in zona falcilor lor de incuiere 8a si 9a fie in starea libera a incuietorii cand
nu se afla niciun obiect incuiat in interiorul acesteia, fie in starea ocupata a incuietorii cand
fnauntrul sau se afla obiectul de incuiat 7 si cand nu se exercita nici o for{a de actiune din
afara asupra incuietorii in sensul incuierii sau cel al descuierii.

In variantele preferate de realizare a incuietorii conform inventiei, falca 8a de incuiere
a carligul stang 8 are un profil caracterizat printr-o alternare de cel putin doua elemente de
forma speciala, suprapuse unul peste celalalt pe directia grosimii falcii 8a de incuiere, printre
care exista cel putin un element sub forma unui varf 8b si cel putin un element sub forma
unei degajari 8c. In mod similar, falca 9a de incuiere a carligul drept 9 are un profil carac-
terizat printr-o alternare de cel putin doua elemente de forma speciala, suprapuse unul peste
celalalt pe directia grosimii falcii 9a de incuiere, printre care exista cel putin un element sub
forma unei degajari 9¢ si cel putin un element sub forma unui varf 9b care, in pozitia de lucru
a céarligelor stang 8 si drept 9 din ansamblul incuietorii sunt astfel dispuse Tncéat indeplinesc
simultan urmatoarele doua conditji:

- fiecare varf al oricareia dintre cele doua carlige 8 sau 9 este situat la acelasi nivel
cu o degajare a celuilalt carlig, 9 sau respectiv 8 si

- formele fiecarui element de tip varf si de tip degajare din orice pereche de tip
varf-degajare dispuse la un acelasi nivel sunt astfel proiectate incat sa permita intrarea
varfului respectiv in forma degaijarii respective atunci cand cele doua carlige 8 si 9 sunt in
pozitia de repaus, la deschidere unghiulara minima intre ele si cu falcile 8a si 9a de incuiere
aflate in contact reciproc.

Pozitionarea incrucisata a cate unui varf a unei falci 8a si 9a de incuiere cu cate o
degajare a celeilalte falci 9a si respectiv, 8a de incuiere asigura, in pozitia de repaus a
fncuietorii, o dispunere conjugata prin forma a zonelor de tip varf-degajare ale falcilor de
incuiere 8a si 9a ale carligelor 8 si 9, asa cum este redat in detaliu si in fig. 6-7, ceea ce
confera doua avantaje constructive si functionale:

a. varfurile 8b si 9b sunt suprapuse unul peste celalalt pe verticala, ceea ce are
avantajul ca, pentru descuiere, inelul de prindere al obiectului de incuiat 7 va putea sa iasa
din zona de prindere n incuietoare numai cand se obtine o deschidere unghiulara suficient
de mare intre carligul stang 8 si carligul drept 9, fiind necesar ca intre varfurile 8b si 9b sa
se creeze o distanta cel putin egala cu grosimea inelului de prindere al obiectului de incuiat
7, aceasta conferind o siguranta mai mare in exploatarea incuietorii decét in situatia in care
carligele 8 si 9 ar fi avut o inchidere simpla de tip varf la varf;

b. corpul carligului 8 si corpul carligului 9 au grosimi mai mari fata de grosimile
individuale ale varfurilor 8b si 9b. Aceasta asigura o rezistenta mecanica totala mai mare la
tractiune si incovoiere a celor doua céarlige 8 si 9 cu profiluri varf-degajare comparativ cu
cazul in care s-ar fi utilizat doua céarlige cu profiluri simple si dispuse in plane orizontale
diferite astfel incat sa aiba zonele de varf suprapuse pentru realizarea avantajului explicat
la punctul a. de mai sus, avand in vedere ca, pentru ca subansamblul celor doua carlige 8
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si 9 sa ocupe in total aceeasi inaltime in ansamblul incuietorii, in acest al doilea caz
grosimile carligelor ar fi trebuit sa fie mai mici decat grosimile carligelor din solutia propusa
conform variantelor preferate de realizare a inventiei, cu profiluri varf-degajare. Aceeasi
rezisten{a mecanica conferita de carligele cu profiluri varf-degajare ar putea fi obtinuta daca
s-ar folosi doua carlige suprapuse avand, fiecare, grosimea egala cu cea a carligului stang
8 si egala cu grosimea carligului drept 9 din varianta prezentata aici, cu profiluri
varf-degajare, dar in acest caz inaltimea totald a subansamblului celor doua carlige
suprapuse ar fi dubla, deci ar rezulta un dispozitiv cu un gabarit mai mare, care ar putea
acomoda pentru incuiere numai obiecte de Tncuiat 7 cu inele de prindere cu deschidere mai
mare $i, in plus, ar exista si cate un gol deasupra sau dedesubtul fiecarui carlig pe unde care
s-ar putea strecura in Tncuietoare obiecte straine sau mizerie care ar putea sa li afecteze
functionarea.

Intr-o primé varianta preferata de realizare a incuietorii conform inventiei redata si in
legatura cufig. 1, 2, 4, 5, 7 si 8 specifice acestei prime variante preferate de realizare dar si
in legatura cu fig. 3 si 9-14 comune pentru ambele variante preferate de realizare a inventiei
prezentate in aceasta descriere, carligul stang 8 si carligul drept 9 au prevazute, fiecare la
extremitatea falcii sale de incuiere 8a, respectiv 9a, numai cate un singur varf, 8b si respectiv
9b si numai cate o singura degajare, 8c si respectiv, 9c. Asa cum este aratat si in fig. 6 si
7, carligul stang 8 are la extremitatea falcii sale de incuiere 8a un varf 8b si o degajare 8c,
iar carligul drept 9 are la extremitatea falcii sale de incuiere 9a o degajare 9¢ si un varf 9b
astfel incat varful 8b este pozitionat la acelasi nivel si are aceeasi forma cu degajarea 9c¢ iar
varful 9b este pozitionat la acelasi nivel si are aceeasi forma cu degajarea 8c. In aceasta
varianta de realizare, carligele stang 8 si drept 9 sunt realizate fiecare din cate o singura
piesa in care degajarile 8¢ si 9¢ sunt realizate prin orice procedeu tehnologic (de exemplu,
prin frezare) iar varfurile 8b si 9b rezulta implicit Tn profilurile rAmase dupa executarea
degaijarilor 8c si 9c.

In alte variante de realizare posibile, nereprezentate in figurile redate, fiecare falca
de Tncuiere, 8a si respectiv 9a, pot avea flecare mai mult de un singur varf si o singura
degajare. De exemplu, falca 8a de incuiere a carligului stang 8 ar putea avea un profil
alcatuit din suprapunerea unui varf, a unei degajari si a inca unui varf, iar falca 9a de incuiere
a carligului drept 9 ar avea in acest caz un profil alcatuit din suprapunerea unei degajari, a
unui varf si a unei a doua degajari, asa incat fiecare varf al oricarei falci 8a si 9a de incuiere
sa fie la acelasi nivel si sa aiba o forma complementara cu o degajare corespunzatoare
prevazuta in profilul celeilalte falci 9a si respectiv, 8a, de incuiere.

Carligul stang 8 se poate roti fata de semicarcasa inferioara 1 si fata de semicarcasa
superioara 2 prin intermediul unei articulatii 10. Carligul drept 9 se poate roti fata de
semicarcasa inferioara 1 si fatad de semicarcasa superioara 2 prin intermediul unei articulatii
11. Cele doua articulatii 10 si 11 pot fi constituite prin orice elemente mecanice care pot
indeplini acest rol functional de articulare, de exemplu, dar fara limitare la acestea, cate un
bolt cilindric sau cate un nit sau un surub. In figurile redate in aceasta descriere este prezen-
tatd varianta realizarii celor doua articulatii 10 si 11 cu cate un bolt cilindric care sunt
asigurate dupa asamblarea semicarcasei 2 peste semicarcasa 1 prin intermediul a doua
inele elastice de siguranta 12 si 13.

Pozitia de repaus a ncuietorii este asigurata prin fortele exercitate de catre arcul 14
asupra céarligului stang 8, respectiv de catre arcul 15 asupra céarligului drept 9, aceste doua
forte elastice Tmpingand in permanenta cele doua carlige 8 si 9 unul catre celalalt in sensul
intrarii acestora in contact unul cu celalalt in zonele conjugate de tip varf-degajare.
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Arcurile 14 si 15 sunt articulate in semicarcasa inferioara 1 prin doua bol{uri cilindrice,
16 si respectiv, 17. In alte variante de realizare, neprezentate in figurile redate in aceasta
descriere, se pot folosi si altfel de elemente elastice in locul arcurilor 14 si 15, cu conditia
asigurarii unor funcitii similare.

Falcile de incuiere 8a si 9a au, fiecare, cate un flanc exterior 8d si respectiv, 9d,
orientate catre exteriorul incuietorii, si cate un flanc interior, 8e si respectiv, 9e, orientate
catre interiorul incuietorii, pe care aluneca obiectul de incuiat 7 atunci cand este impins in
incuietoare si, respectiv, cand este scos din incuietoare printre carligul stang 8 si carligul
drept 9. Geometria flancurilor exterioare 8d si 9d si interioare 8e si 9e este astfel proiectata
incéat fiecare dintre aceste flancuri sa formeze cate un unghi ascutit cu directia longitudinala
de translatie a obiectului de incuiat 7 atat la operatia de incuiere cét si la operatia de
descuiere, pentru a permite departarea relativa a celor doua carlige laterale 8 si 9 prin
impingerea in incuietoare sau prin tragerea afara din incuietoare a obiectului de incuiat 7.
n acest mod pentru operatiunile de incuiere, respectiv de descuiere, utilizatorul trebuie sa
fmpinga si, respectiv, sa traga obiectul incuiat 7 cu o anumita forta minima care trebuie sa
invinga rezultantele fortelor elastice determinate de arcurile 14 si 15 si ale fortelor de frecare
dintre obiectul de incuiat 7 pe de o parte si carligele stadng 8 si drept 9 pe de alta parte.

Carligul stang 8 are un umar de blocare 8f iar carligul drept 9 are un umar de blocare
9f, prevazuti cu scopul ca in starea de repaus a incuietorii, carligul stang 8 si carligul drept
9 sa fie blocate impotriva rotirilor lor in jurul articulatiilor 10 si 11 prin dispunerea unui tambur
de blocare 18 intre umerii de blocare 8f si 9f, asa cum reiese si din fig. 7-13. Dispunerea
tamburului de blocare 18 intre umerii de blocare 8f si 9f asigura blocarea incuietorii atat in
starea libera, lara obiect incuiat, pentru a securiza utilizarea impotriva unei incuieri neautori-
zate, cat siin starea ocupata cu un inel de prindere al unui obiect incuiat 7, pentru a securiza
utilizarea impotriva unei descuieri neautorizate.

In variantele preferate de realizare reprezentate in figurile redate in aceasta
descriere, cei doi umeri de blocare 8f si 9f sunt dispusi la capetele carligelor stang 8 si drept
9 care sunt opuse capetelor cu falcile de incuiere 8a si respectiv 9a. Sunt posibile si alte
variante de realizare ale carligelor 8 si 9, nereprezentate in figurile redate, in care umerii 8f
si 9f sa fie dispusi in orice alte zone ale celor doua carlige 8 si 9, cu singura conditie ca si
in acele aranjamente sa fie posibila introducerea si retragerea unui tambur 18 intre cei doi
umeri 8f si 9f pentru indeplinirea scopului functional de blocare, respectiv de deblocare a
posibilitatii de rotire a céarligelor 8 si 9 in jurul articulatiilor 10 si 11.

Retragerea tamburului de blocare 18 dintre umerii de blocare 8f si 9f se realizeaza
cu ajutorul unui actuator 19 comandat electronic de la un sistem de comanda al incuietorii
nereprezentat in figurile redate. Tn functie de tipul actuatorului 19 ales in practica, revenirea
tamburului de blocare 18 intre umerii de blocare 8f si 9f se poate face la incetarea comenzii
de actionare a actuatorului 19, prin forta exercitata de un arc 19a de compresiune prevazut
in alcatuirea actuatorului 19 sau printr-o altd comanda electronica asupra actuatorului 19
care 1l va actiona in sens opus pentru revenirea in pozitia de repaus. In variantele preferate
derealizare redate in figurile prezentate in aceasta descriere, actuatorul 19 este de tipul unui
solenoid de tragere cu un arc de compresiune 19a pentru revenirea la pozitia destinsa a
pistonului actuatorului 19 cand acesta nu este alimentat iar legatura mecanica intre
actuatorul 19 si tamburului de blocare 18 este realizata prin intermediul unei piese de
legatura 20.
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Pozitia de repaus a céarligelor 8 si 9, adica pozitia in care carligul stang 8 si carligul
drept 9 se afla la deschidere unghiulara nula intre ele, cu falcile de incuiere 8a si 9a in
contact prin perechile varf-degajare 8b-9c¢ si 9b-8c asa cum este redat in detaliu in fig. 6,
este sesizata si comunicata electronic catre sistemul de comanda al incuietorii prin inter-
mediul unui senzor 21. In variantele preferate de realizare a inventiei prezentate, acest
senzor 21 este de tipul unui intrerupator cu lamela basculanta. Actionarea asupra lamelei
basculante a senzorului 21 este asigurata de catre un pinten 99 al carligului drept 9 aflat la
capatul acestuia opus capatului cu falca de incuiere.

In prima varianta de realizare prezentata, carligul stang 8 are un sector dintat 8h si
carligul drept 9 are un sector dintat 9h prin intermediul carora cele doua carlige 8 si 9 sunt
angrenate reciproc, in vederea asigurarii urmatoarelor scopuri:

- asigurarea unei deschideri simetrice a celor doua carlige 8 si 9 in timpul functionarii,
respectiv asigura ca senzorul 21 de confirmare a pozitiei de repaus a carligelor 8 si 9
sesizeaza incercarea de deschidere unghiulara a acestora chiar daca utilizatorul ar incerca
sa actioneze asimetric, numai asupra carligului stang 8 care nu are contact cu senzorul 21;

- asigurarea unei repartizari uniforme a fortei de compresiune exercitate de catre
umerii de blocare 8f si 9f asupra partilor laterale ale tamburului de blocare 18;

- asigurarea unei redundante a fortei elastice de reintoarcere a carligelor 8 si 9 in
pozitiile lor de repaus cand nu mai sunt actionate de forte din exterior, in situatia in care arcul
stadng 14 sau arcul drept 15 s-ar rupe, s-ar bloca sau nu ar functiona corect.

Pozitionarea relativa a tamburului de blocare 18 fata de umerii de blocare 8f si 9f in
timpul functionarii Tncuietorii precum si modul de actiune din partea utilizatorului determina
punerea incuietorii in una dintre urmatoarele opt stari posibile:

- starea ,blocat in pozifie libera”, reprezentata in fig. 9, stare in care in interiorul
falcilor de incuiere 8a si 9a nu se gaseste niciun obiect iar tamburul de blocare 18 este
introdus intre umerii de blocare 8f si 9f;

- starea ,deblocat in pozitie libera”, reprezentata in fig. 10, stare in care in interiorul
falcilor de incuiere 8a si 9a nu se gaseste niciun obiect si tamburul de blocare 18 este retras
de catre actuatorul 19 afara dintre umerii de blocare 8f si 9f;

- starea ,blocat in pozitie ocupata”, reprezentata in fig. 11, stare in care in interiorul
falcilor de Tncuiere 8a si 9a se afla inelul de prindere al unui obiect 7 incuiat iar tamburul de
blocare 18 este pozitionat intre umerii de blocare 8f si 9f;

- starea ,deblocat in pozitie ocupata”, reprezentatain fig. 12. stare in care in interiorul
falcilor de incuiere 8a si 9a se afla inelul de prindere al unui obiect 7 incuiat iar tamburul de
blocare 18 este retras de catre actuatorul 19 afara dintre umerii de blocare 8f si 9f;

- starea ,incercare de incuiere neautorizata”, reprezentata in fig. 13, stare in care
tamburul de blocare 18 este introdus intre umerii de blocare 8f si 9f si se incearca
introducerea unui obiect de Tncuiat 7 sau a unui alt fel de corp exterior in incuietoare;
starea ,incercare de descuiere neautorizatd”, reprezentata in fig. 14, stare in care in
interiorul zonei de incuiere exista un inel de prindere al unui obiect 7 incuiat si tamburul de
blocare 18 este introdus intre umerii de blocare 8f si 9f si se Incearca scoaterea obiectului
7 din Tncuietoare;

- starea tranzitorie intre pozitia libera si pozitia ocupata, neredata in figurile prezen-
tate, este starea care incepe odata cu inceperea indepartarii reciproce a carligelor 8 si 9 la
incuierea unui inel de prindere al unui obiect incuiat 7 si se termina la reintrarea in contact
a zonelor varf-degajare 8b-9c si 9b-8c ale carligelor 8 si 9 dupa ce obiectul 7 de incuiat a
patruns complet in zona de retinere in incuietoare;
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- starea tranzitorie intre pozitia ocupata si pozitia libera, neredata in figurile prezen-
tate, este starea care incepe odata cu inceperea indepartarii reciproce a carligelor 8 si 9 la
descuierea obiectul incuiat 7 si se termina la reintrarea in contact a zonelor varf-degajare ale
carligelor 8 si 9 dupa ce obiectul incuiat 7 a iesit complet din incuietoare.

In vederea permiterii accesului unui obiect 7 in incuietoare, trebuie ca in prealabil
incuietoarea sa fie trecuta de catre sistemul de comanda electronica din starea ,blocat in
pozitie libera” in starea ,deblocat in pozitie libera”, prin comandarea actuatorului 19 care va
trage tamburul de blocare 18 dintre umerii de blocare 8f si 9f. Comanda de trecere in starea
.deblocat in pozitie libera" poate fi primita de actuatorul 19 dupa ce sistemul de comanda,
care nu este parte integranta din prezenta inventie si nu este reprezentat in figurile ilustrate,
a identificat, prin mijloace tehnice care nu fac parte din prezenta inventie, faptul ca obiectul
de incuiat 7 este identificat si autorizat sa fie primit pentru incuiere in aceasta incuietoare,
de exemplu prin verificare unui cod RFID. Punerea incuietorii in starea ,deblocat in pozitie
libera” trebuie facuta pentru un interval de timp limitat, preconfigurat in sistemul de comanda,
de exemplu de ordinul a 15-30 de secunde. Aceasta limitare in timp a permiterii accesului
pentru incuiere este justificata de doua motive: in cazul in care utilizatorul care a prezentat
obiectul pentru incuiere nu realizeaza fizic introducerea obiectului de incuiat 7 in incuietoare
in acest interval de timp, fie pentru ca s-a razgandit, fie pentru ca intarzie din alte motive,
sistemul trebuie sa se securizeze Thapoi in starea ,blocat in pozitie libera”; pe de alta parte,
in variantele preferate de realizare a incuietorii in care actuatorul 19 este de tipul unui
solenoid de tragere, trebuie evitata scaderea puterii de retinere a acestuia odata cu cresterea
mare a duratei in care este energizat (alimentat). Pentru realizarea efectiva a incuierii
obiectului 7, utilizatorul trebuie sa impinga acel obiect 7 intre carligul stang 8 si carligul drept
9 n intervalul de timp prestabilit pentru incuiere, Tnvingand fortele elastice care actioneaza
asupra carligelor 8 si 9 din partea arcului stang 14, respectiv din partea arcului drept 15 gi
fortele de frecare cu flancurile exterioare ale carligelor 8 si 9.

Tn vederea permiterii accesului pentru scoaterea unui obiect incuiat 7 din incuietoare,
aceasta trebuie sa fie trecuta de catre sistemul de comanda electronica din starea ,blocat
in pozitie ocupata” in starea ,deblocat in pozitie ocupatd” in prealabil, prin comandarea
actuatorului 19 care va trage tamburul de blocare 18 dintre umerii de blocare 8f si 9f.
Punerea incuietorii in starea ,deblocat in pozitie ocupata” trebuie facuta pentru un interval
de timp limitat, preconfigurat in sistemul de comanda, de exemplu de ordinul a 15-30 de
secunde. Aceasta limitare in timp a permiterii accesului pentru descuiere este, la randul sau,
justificata de motive similare: in cazul in care utilizatorul care a solicitat descuierea nu
realizeaza fizic tragerea in afara din incuietoare a obiectului incuiat 7 in acest interval de
timp, fie pentru ca s-a razgandit fie pentru ca intarzie din alte motive, sistemul trebuie sa se
securizeze Tnapoi in starea ,blocat in pozitie ocupata” astfel incat sa nu mai fie posibila
tragerea afara a inelului de prindere a obiectului incuiat 7; pe de alta parte, in variantele de
realizare a incuietorii in care actuatorul 19 este de tipul unui solenoid de tragere, trebuie
evitata scaderea puterii de retinere a acestuia ca urmare a unei durate mari in care este
energizat (alimentat). Pentru realizarea efectiva a descuierii obiectului incuiat 7, utilizatorul
trebuie sa il traga afara dintre céarligul stdng 8 si céarligul drept 9 in intervalul de timp
prestabilit pentru descuiere, invingand fortele elastice care actioneaza asupra carligelor 8
si 9 din partea arcului stang 14, respectiv din partea arcului drept 15 fortele de frecare cu

flancurile interioare ale cérligelor 8 si 9.
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In timpul introducerii sau scoaterii inelului de prindere al obiectului de incuiat 7 in sau
afara din Incuietoare, acesta va tinde sa ajunga intr-una dintre cele doua pozitii de echilibru
stabil, adica fie complet introdus Tn incuietoare, fie complet scos din incuietoare, datorita
formelor falcilor de incuiere ale carligelor 8 si 9 si datorita fortelor care actioneaza asupra
acestor carlige 8 si 9. Formele relativ ascutite ale falcilor de prindere 8a si 9a, impreuna cu
fortele exercitate de arcul stang 14 asupra carligului stang 8 si, respectiv, de arcul drept 15
asupra céarligului drept 9 si impreuna cu forta exercitata din exterior de catre utilizator au ca
efect impingerea obiectului de incuiat 7 prin alunecare pe flancurile exterioare 8d si 9d sau
pe flancurile interioare 8e si 9e inspre interiorul sau inspre exteriorul falcilor de incuiere 8a
si 9a ale carligelor 8 si 9 si, odata cu aceasta, tendinta de inchidere a carligelor 8 si 9 dupa
trecerea obiectului de incuiat 7 de varfurile falcilor de incuiere 8a si 9a.

=

Senzorul 21 este inchis in starile ,blocat in pozitie libera”, ,deblocat in pozitie libera”,
,blocat in pozitie ocupata” si ,deblocat in pozitie ocupata” ale incuietorii deoarece in toate
aceste patru stari carligul stang 8 si carligul drept 9 se afla in pozitiile lor de repaus, cu
deschidere unghiulara nula intre ele.

Dimensiunile tamburului de blocare 18 si ale distantei dintre umerii de blocare 8f si
9f ai carligelor 8 si 9 sunt proiectate astfel incat in starea de repaus a incuietorii sa existe
cate un joc mecanic intre tamburul de blocare 18 si umarul de blocare stang 8f precum si
intre tamburul de blocare 18 si umarul de blocare drept 9f. Aceste jocuri mecanice sunt
suficient de mari pentru a produce o deschidere unghiulara care sa determine deschiderea
senzorului 21 la incercarea de incuiere sau de descuiere neautorizata a unui obiect din
incuietoare atunci cand tamburul de blocare 18 se afla intre umerii de blocare 8f si 9f dar
totodata cele doua jocuri mecanice nu sunt indeajuns de mari pentru a permite introducerea
sau scoaterea efectiva din incuietoare a inelului de prindere al obiectului de incuiat 7, atata
vreme cat tamburul de blocare 18 se afla intre umerii de blocare 8f si 9f. Aceasta
caracteristica tehnica este prevazuta cu scopul asigurarii functionalitatii de detectare prin
intermediul senzorului 21 a incercarilor de utilizare neautorizata sau neconforma a incuietorii,
atat in situatia Tncercarii de introducere in incuietoare a unui obiect neautorizat cat si in
situatia Tncercarii de a scoate fortat din incuietoare obiectul incuiat 7. Astfel, senzorul 21 este

deschis in starile de ,incercare de incuiere neautorizata”, ,incercare de descuiere
neautorizata” precum si in starile tranzitorii intre pozitiile incuiat si descuiat sau invers.

Incuietoarea conform inventiei mai are in alcatuirea sa un impingator 22 care are rolul
de a actiona asupra unui senzor 23 de confirmare a prezentei inelului de prindere al unui
obiect incuiat 7 Tn spatiul de incuiere din interiorul falcilor de incuiere 8a si 9a. In variantele
preferate de realizare a inventiei prezentate, senzorul 23 este de tipul unui intrerupator cu
lamela basculanta.

Atunci cand se introduce inelul de prindere al unui obiect de incuiat 7 in incuietoarea
aflata in starea ,deblocat in stare libera", acesta va antrena in miscare de translatie axiala
impingatorul 22 care va impinge la randul sau lamela basculanta a senzorului 23. Senzorul
23 va trece astfel din pozitia deschis in pozitia inchis atunci cand obiectul de incuiat 7 trece
de jumatatea cursei sale catre pozitia complet incuiata intre flancurile interioare ale falcilor
de incuiere 8a si 9a ale céarligului stang 8 si carligului drept 9. Domeniul de sesizare a
prezentei obiectului incuiat 7 in aceasta pozitie este mai mare decat distanta pe care se
poate deplasa axial obiectul incuiat 7 la o eventuala incercare de scoatere neautorizata din
fncuietoare, intrucat jocurile dintre tamburul de blocare 18 si umerii de blocare 8f si 9f permit
numai o deplasare foarte mica pe directia miscarii axiale a obiectului Tncuiat 7.
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Impingatorul 22 este impins in permanenta de un arc 24 inspre falcile de incuiere ale
carligelor 8 si 9, cu scopul de a fi tot timpul in contact cu inelul de prindere al obiectului
fncuiat 7. Atunci cand se scoate inelul de prindere al obiectului Tncuiat 7 din Tncuietoarea
aflata in starea ,deblocat in stare ocupata”, impingatorul 22 va fi impins de catre arcul 24
inspre falcile de Tncuiere 8a si 9a pana la pozitia sa de repaus corespunzatoare pozitiei de
repaus a incuietorii in stare libera. Capatul arcului 24 care intra in contact cu Tmpingatorul
22 este pozitionat stabil intr-un locas 22a al impingatorului 22. impingatorul 22 are o forma
preponderent plana si este asezat peste carligul stang 8 si carligul drept 9. Pentru a avea o
miscare de translatie rectilinie intre pozitiile care corespund pozitiilor libera si incuiata ale
incuietorii precum si pentru limitarea cursei intre aceste doua pozitii, impingatorul 22 are o
decupare laterala stadnga 22b si o decupare laterala dreapta 22¢ cu ajutorul carora se
ghideaza la miscarea de translatie intre corpurile hoiturilor 10 si 11 de articulare a carligelor
stang si drept, 8 si 9.

Asa cum se poate vedea in fig. 4, incuietoarea conform inventiei mai are un distantier
25 dispus intre fetele de sus ale carligelor 8 si 9 si semicarcasa superioara 2, care are o
decupare dreptunghiulara 25a in care este amplasat impingatorul 22 astfel incat muchiile
laterale exterioare ale Tmpingatorului 22 sa fie ghidate la culisarea axiala a acestuia intre
muchiile laterale interioare ale decuparii 25a. De asemenea, distantierul 25 are o grosime
putin mai mare decat grosimea impingatorului 22 pentru a permite culisarea tara strangere
a Tmpingatorului 22 intre fata superioara al carligelor 8 si 9 si fata inferioara a semicarcasei 2.

Firele electrice de la senzorii 21 si 23 precum si de la actuatorul 19 sunt sertizate
intr-un conector 26 fixat pe latura posterioara a semicarcasei superioare 2, asa cum este
ilustrat in fig. 3 si 4.

Intr-o a doua variant& preferata de realizare a incuietorii conform inventiei, in legatura
cu fig. 15 si 16 specifice acestei a doua variante preferate de realizare dar si in legatura cu
fig. 3 si 9-14 comune pentru ambele variante preferate de realizare a inventiei prezentate,
cele doud carlige 8 si 9 sunt realizate fiecare din cate doué pldcute suprapuse. In aceasta
a doua varianta preferata de realizare, cu reprezentari grafice detaliate redate in fig. 15 si
16, cele patru placute suprapuse care alcatuiesc doua cate doua cate un subansamblu de
carlig 8, respectiv 9 au, fiecare, cate jumatate din grosimea carligelor 8 si 9 prezentate in
prima varianta preferata de realizare a inventiei, descrisd mai sus. Carligul stdng 8 este
alcatuit din placuta inferioara stanga 27 peste care este suprapusa placuta superioara
stanga 28. Carligul drept 9 este alcatuit din placuta inferioara dreapta 29 peste care este
suprapusa placuta superioara dreapta 30. Placuta superioara stanga 28 are acelasi profil cu
placuta inferioara stadnga 27 cu exceptia zonelor falcilor lor de incuiere suprapuse, 27a si
28a, unde placuta inferioara stanga 27 are un varf 27b pe cand placuta superioara stanga
28 are o degajare 28c¢. Placuta superioara dreapta 30 are acelasi profil cu placuta inferioara
dreapta 29 cu exceptia zonelor falcilor de incuiere suprapuse, 30a si 29a, unde placuta
inferioara dreapta 29 are o degajare 29¢ pe cand placuta superioara dreapta 30 are un varf
30b. Astfel, geometria celor patru placute 27, 28, 29 si 30 este astfel proiectata incat pe de
o parte varful 27b al placutei inferioare 27 sa fie pozitionat la acelasi nivel si sa aiba aceeasi
forma cu degajarea 29c¢ a placutei inferioare drepte 29, iar degajarea 28c a placutei
superioare stangi 28 sa fie pozitionata la acelasi nivel si sa aiba aceeasi forma cu varful 30b
al placutei superioare drepte 30, ceea ce permite ca in pozitia de repaus a incuietorii sub-
ansamblul placutelor care alcatuieste carligul stang 8 sa fie conjugat prin forma cu sub-
ansamblul placutelor care alcatuieste carligul drept 9 prin perechile varf-degajare 27b-29c¢
si, respectiv, 30b-28c.

12
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De preferinta, placuta inferioara stanga 27 si placuta superioara stanga 28 sunt
atasate rigid una de cealalta prin sudare sau lipire sau prin alt procedeu de asamblare
mecanica. In mod similar, placuta inferioara dreapta 29 si plécuta superioara dreapta 30 sunt
atasate rigid una de cealalta. In timpul functionérii incuietorii, pl&cuta inferioara stanga 27 se
va misca simultan si identic cu placuta superioara stdnga 28, iar placuta inferioara dreapta
29 se va misca simultan si identic cu placuta superioara dreapta 30.

In aceastd a doua variantd de realizare a inventiei, in care carligele 8 si 9 sunt
confectionate din cate doua placute suprapuse 27 si 28, respectiv 29 si 30, flancurile exte-
rioare 8d si 9d sunt constituite prin suprapunerea perechilor de flancuri exterioare 27d si 28d
ale placutelor inferioara stanga 27 si superioara stanga 28 iar flancurile interioare 8e si 9e
sunt constituite prin suprapunerea perechilor de flancuri interioare 29e si 30e ale placutelor
inferioara dreapta 29 si superioara dreapta 30. De asemenea, pintenul 9g este la randul sau
obtinut prin suprapunerea a doi pinteni cu aceleasi profiluri, pintenul 29g materializat in
placuta inferioara dreapta 29 si, respectiv, pintenul 30g materializat in placuta superioara
dreapta 30 iar sectoarele dintate 8h si 9h din cazul primei variante preferate de realizare a
fncuietorii conform inventiei sunt constituite in a doua varianta de realizare prin doua perechi
de sectoare dinfate suprapuse aflate in angrenare reciproca, astfel: pe de o parte perechea
sectoarelor dintate 27h si 28h realizate In placuta inferioara stanga 27 si, respectiv, in
placuta superioara stdnga 28, iar pe de cealalta parte perechea sectoarelor dintate 29h si
30h realizate in placuta inferioara dreapta 29 si, respectiv, in placuta superioara dreapta 30.
in alte variante posibile de realizare a incuietorii conform prezentei inventii, nereprezentate
in figurile redate, carligele 8 si 9 pot fi constituite din cate un subansamblu de cate trei sau
mai multe placute suprapuse astfel incat fiecare pereche de placute complementare, dispuse
fata in fatd si la un acelasi nivel, sa realizeze imbinari conjugate prin forme de tip
varf-degajare.
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Revendicari

1. Incuietoare cu doua elemente active de incuiere constituit dintr-un tambur de
blocare (18) care, in pozitia de repaus a incuietorii din starea libera a acesteia sau in pozitia
de repaus a incuietorii Tn starea ocupata a acesteia cu un obiect incuiat (7), este pozitionat
intre un umar de blocare (8f) al unui carlig stang (8) si un umar de blocare (9f) al unui carlig
drept (9) si un actuator (19) care, atunci cand este activat intr-unul dintre sensurile sale de
actiune, determina retragerea tamburului de blocare (18) dintre umerii de blocare (8f, 9f),
permitand prin aceasta rotirea unghiulara a carligelor stang si drept (8, 9), atat la operatia
de Tncuiere cat si la operatia de descuiere, iar cand revine in pozitia de repaus determina
repunerea tamburului de blocare (18) in pozitia sa de repaus intre umerii de blocare (8f, 9f),
blocand astfel rotirea unghiulara a carligelor stang si drept (8, 9), caracterizata prin aceea
ca respectivul carlig de incuiere stang (8) este prevazut cu o falca de incuiere (8a), iar
carligul de incuiere drept (9) este prevazut cu o falca de incuiere (9a), falcile de incuiere (8a,
9a) fiind orientate una spre cealalta si realizand functia de retinere in incuietoare a unui inel
de prindere cu care este prevazut un obiect de incuiat (7), la care numitele carlige (8, 9) sunt
prevazute cu cate o articulatie (10, 11) in jurul carora pot efectua, fiecare, miscari de rotatie
unghiulara, cel putin un arc (14, 15) tensioneaza in permanenta numitele céarlige de incuiere
stang si drept (8, 9), unul catre celalalt in zona numitelor falci de incuiere (8a, 9a), falcile de
incuiere (8a, 9a) avand cate un flanc exterior (8b, 9b) si cate un flanc interior (8e, 9e), astfel
proiectate incat atat flancurile exterioare (8b, 9b) cat si flancurile interioare (8e, 9e)
formeaza, fiecare, cate un unghi ascufit cu directia de introducere sau de scoatere din
incuietoare a inelului de prindere al obiectului de incuiat (7) si care permit impingerea
obiectului de Tncuiat (7) la operatia de incuiere, sau tragerea acestuia afara din incuietoare
la operatia de descuiere, prin aplicarea unei forte exterioare care determina deplasarea
unghiulara a carligelor stang (8) si drept (9) in sensuri opuse pentru a permite trecerea
inelului de prindere al obiectului de Tncuiat (7) printre falcile de incuiere (8a, 9a).

2. Incuietoare conform revendicarii 1, caracterizata prin aceea ca numita falca de
incuiere (8a) a carligului stang (8) are un profil realizat printr-o dispunere alternanta a cel
putin unui varf (8b) si a cel putin unei degajari (8¢c) suprapuse peste numitul varf (8b) pe
directia grosimii numitei falci (8a) de incuiere, iar numita falca de incuiere (9a) a carligului
drept (9) are un profil realizat printr-o dispunere alternanta a cel putin unei degajari (9¢) si
a cel putin unui varf (9b) suprapus peste numita degajare (9¢) pe directia grosimii numitei
falci (9a) de incuiere, astfel incat, fiecare varf (8b, 9b) al fiecareia dintre falcile (8a, 9a) de
incuiere este dispus fata in fata si la acelasi nivel cu cate o degajare (9¢, 8¢) corespunza-
toare din constitutia celeilalte falci (9a, 8a) de incuiere si astfel incat fiecare varf (8b, 9b) al
oricareia dintre falcile (8a, 9a) de incuiere are o forma complementara celei a degajarii (9c,
8c¢) corespunzatoare din constitutia celeilalte falci (9a, 8a) in asa fel incat in pozitia de
repaus a numitelor carlige stang (8) si drept (9), cand deschiderea unghiulara dintre acestea
este minima, numitele varfuri (8b, 9b) sunt pozitionate in numitele degajari (9¢, 8c) realizand
cate o Imbinare prin conjugare de forme in fiecare pereche de tip varf-degajare astfel
constituita.

3. Incuietoare conform revendicarii 2, caracterizata prin aceea ca numitul carlig
stang (8) este realizat dintr-o suprapunere de cel putin doua placute suprapuse (27, 28) ale
caror falci de incuiere (27a, 28a), au prevazute, alternant, una dintre ele (27) un varf (27b)
si, respectiv, cealalta (28) o degajare (28c¢); si numitul carlig drept (9) este realizat dintr-o
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suprapunere de cel putin alte doua placute suprapuse (29, 30) ale caror falci de incuiere
(29a, 30a), au prevazute, alternant, una dintre ele (29) o degajare (29¢) si, respectiv, cealalta
(30) un varf (30b); si subansamblul celor cel putin doua placute suprapuse (29, 30) care
constituie carligul drept (9) este situat la acelasi nivel cu subansamblul celor cel putin doua
placute suprapuse (27, 28) care constituie carligul stang (8) astfel incat in pozitia de repaus
a numitelor carlige stang (8) si drept (9) cand deschiderea unghiulara dintre acestea este
minima, fiecare varf stang (27b) se potriveste in cate o degajare dreapta (29¢) corespunza-
toare si fiecare varf drept (30b) se potriveste in cate o degajare stanga (28c) cores-
punzatoare, realizand astfel imbinarea carligelor (8, 9) prin cel putin doua conjugari prin
forma de tip varf-degajare (27b-29c, 30b-28c) suprapuse alternant una peste cealalta.

4. Incuietoare conform oricareia dintre revendicarile 1-3, caracterizata prin aceea
ca numitul carlig stang (8) are un sector dintat stang (8h) concentric cu articulatia de rotatie
stadnga (10) a numitului carlig stang (8) si numitul carlig drept (9) are un sector dintat drept
(9h) concentric cu articulatia de rotatie dreapta (11) a numitului carlig drept (9), numitele
sectoare dintate, stang (8h) si drept (9h), fiind angrenate unul cu celalalt astfel incat
deplasarea unghiulara a oricaruia dintre numitele carlige, stang (8) si drept (9), produce o
deplasare simultana a celuilalt si simetrica in raport cu axa longitudinala a incuietorii.

5. Incuietoare conform oricdreia dintre revendicarile 1-4, caracterizata prin aceea
ca este prevazuta cu un senzor (21) de confirmare a pozitiei inchise a unuia dintre cele doua
carlige (9), senzorul (21) fiind actionat prin intermediul unui pinten (9g) prevazut in numitul
carlig (9).

6. Incuietoare conform oricdreia dintre revendicarile 1-6, caracterizata prin aceea
ca latimea tamburului de blocare (18) este mai mica decat distanta formata intre numitii
umeri de blocare (8f, 9f) ai numitelor carlige, stang (8) si drept (9), atunci cand acestea se
afla in repaus, cu falcile lor de incuiere (8a, 9a) aflate in contact reciproc si cu numitul tambur
de blocare (18) pozitionat intre numitii umeri de blocare (8f, 9f), astfel incat sa fie permis un
joc mecanic care poate fi anulat prin impingerea in incuietoare sau tragerea din incuietoare
a inelului de prindere al unui obiect de incuiat (7), care determina o deschidere unghiulara
a numitelor cérlige, stang (8) si drept (9), respectiva deschidere unghiulara fiind suficient de
fnsemnata incat sa determine deschiderea numitului senzor (21), dar insuficient de mare
pentru obtinerea unei distantari intre falcile de incuiere (8a, 9a) care sa permita trecerea
inelului de prindere al obiectului de incuiat (7).

7. Incuietoare conform oricareia dintre revendicarile 1-6, caracterizata prin aceea
ca mai este prevazuta cu un senzor (23) de confirmare a prezentei unui obiect (7) in zona
de Tncuiere si mai este prevazuta cu un impingator (22) si cu un arc (24) care tensioneaza
numitul impingator (22) contra sensului de intrare a unui obiect (7) in incuietoare astfel incat,
in prezenta unui obiect (7) aflat in zona de incuiere dintre numitele flancuri interioare (8e, 9e)
ale carligelor stang si drept (8, 9) in orice pozitie in care numitul obiect (7) are contact cu cel
putin unul dintre numitele flancuri interioare (8e, 9e), numitul impingator (22) este impins de
numitul obiect (7) in sensul actionarii asupra numitului senzor (23) de confirmare a prezentei
unui obiect in zona de incuiere.
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