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CU 3 ROTI

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un vehicul electric, autopropulsat,
cu trei roti, pliabil. Vehiculul conform inventiei este
constituit dintr-un corp (1) frontal si dintr-o platforma (8)
orizontala joasa, si este prevazut cu trei roti (6 si 10)
fata si, respectiv, spate; o sa (12) este montata pe
platforma (8) orizontala prin intermediul unor leviere (11
si 13) care culiseaza, ajustarea naltimii seii (12) fiind
realizaté prin culisarea unui levier (14) de sprijin, pentru
confort, dar si pentru pliere; saua (12) este montata pe
un element (15) de sprijin care se roteste n jurul a doua
axe, legatura dintre corpul (1) frontal si platforma (8)
orizontala fiind realizata de un element (7) de pliere, cu
articulatii la ambele capete, siun levier (5) de comanda
care culiseaza intr-un profil (2) cilindric, montat in
interiorul corpului (1) frontal, pentru a asigura o forma peziA Puit. B
compacta in pozitia pliat. Fig. 1

Revendicari: 3
Figuri: 8

Cu incepere de la data publicdrii cererii de brevet, cererea asigurd, in mod provizoriu, solicitantului, protectia conferitd potrivit dispozitiilor
art.32 din Legea nr.64/1991, cu exceptia cazurilor in care cererea de brevet de inventje a fost respinsa, retrasd sau consideratd ca fiind retrasa.
Intinderea protectiei conferite de cererea de brevet de inventie este determinati de revendicérile continute in cererea publicatd in conformitate
cu art.23 alin.(1) - (3).

RO 133162 A0



GrCiuL DE STAT MENTRU INVENTH §I mhc
Cerere da brevet de inventie

Nr. . (‘2‘98 ...... Q ‘)ﬁ
DESCRIERE | Data denozit .2.5...10..10.......

|

SISTEM PLIERE VEHICUL ELECTRIC, AUTOPROPULSAT, CU 3 ROTI

Scopul urmdrit de aceastd inventie este de a facilita utilizarea la scara largd a unui mijloc de
transport propulsat electric, elimindnd o parte din problemele cu care se confruntd in prezent
persoanele care utilizeazi pentru deplasare autoturisme, biciclete, scutere sau trotinete clasice.

Problemele de trafic aglomerat sau dificultatea gasirii unor spatii de parcare in centrele
oragelor, rimén probleme de actualitate pentru posesorii de autoturisme, chiar in situatia
introducerii pe scara larga a autovehiculelor electrice. Principala problema cu care se confrunta
utilizatorii de biciclete, scutere sau trotinete este gésirea unui spatiu de parcare adecvat, care sa
previna furtul sau distrugerea mijlocului de transport.

Modelul de vehicul propus, imbina caracteristici ale bicicletei, scuterului si trotinetei clasice:

Vehiculul are la baza o platformd orizontald joasa (pozitia 8 din Figura 1), la fel ca in
cazul trotinetei clasice. Pe aceastd platforma se vor sprijini picioarele conducitorului
de vehicul atunci cand acesta este propulsat electric (la fel ca in cazul unui scuter) sau
1n situatia in care propulsia se realizeaza prin impingerea solului cu un picior (la fel ca
in cazul trotinetei clasice).

Pentru asigurarea unei stabilitati sporite, vehiculul este dotat cu 3 roti. Roata din fata
(6) este actionatad de un motor electric amplasat chiar in interiorul butucului (3). Rotile
din spate (poz.10), ruleaza liber.

O sa (poz.12) este montata pe platforma orizontald (8), prin intermediul unui sistem de
leviere (11) si (13) care culiseaza. Sistemul celor 3 leviere asigura fixarea stabild a
scaunului conducatorului vehiculului pe timpul deplasarii. Ajustarea inaltimii pentru sa
este asigurata prin culisarea levierului de sprijin (14). Pentru asigurarea unui confort
sporit dar si pentru pliere, saua este montatd pe un element de sprijin (poz.15) care se
roteste in jurul a doua axe.

Legatura dintre corpul frontal (poz.l) si platformd (poz.8) este asiguratd de o
componentd denumiti element de pliere (poz.7), cu articulatii la ambele capete. In
configurafia de deplasare a vehiculului, bolfuri, suruburi sau sigurante asigura
rigidizarea ambelor articulatii ale elementului de pliere (7), ceea ce va conduce la
realizarea unui cadru rigid format din corp frontal (1), element de pliere (7) si platforma
orizontald (8).

Profilele de constructie care dau forma finala pentru corpul frontal (poz.1), elementul
de pliere (7) si platforma orizontald (8) sunt complementare si astfel asigurd o forma
compacta a vehiculului in pozitia pliat. Spre exemplificare, in Figura 6, sectiunea B-B,
este evidentiatd forma octogonald. a sectiunii corpului frontal (1). Complementar,
elementul de pliere (7) preia in sectiune dimensiunile a S laturi din profilul octogonal
al corpului frontal (1), astfel incat forma si dimensiunile interioare ale elementului de
pliere (7) sunt identice cu profilul exterior al corpului frontal (1). Partea inferioara a
platformei (8), avand la baza portiuni din doua profile octogonale (pentru a fi asigurata
rigiditatea platformei), va fi construita astfel incat partea centrala va avea un profil cu
3 laturi, complementar pértii exterioare a sectiunii profilului elementului de pliere (7).
in final va rezulta un ansamblu tip sandwich intre cele 3 elemente: corp frontal (1),
element de pliere (7) $i platforma orizontald (8), alaturi de care se vor plia levierele de
sustinere pentru sa (11) si (13), aliniate in acelasi plan.
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Levierul de comanda a vehiculului (5) culiseazd in profilul cilindric (2) montat in
interiorul corpului frontal (1), de asemenea pentru a asigura forma compacti a
vehiculului in pozitia pliat. Méanerele levierului de comanda (5) pot culisa sau se pot
plia pentru acelasi scop.

Rotile din spate (10) sunt echipate cu suspensii independente (poz.9, nu fac subiectul
acestui material) pentru a se asigura stabilitatea vehiculului in viraje.

Vehiculul va fi dotat cu sistem de franare i sistem de iluminare (nu fac obiectul acestui
material).

Bateria de acumulatori va fi montatd in spatiul alocat (poz.4, Fig.1) din interiorul
corpului frontal (1).

MODUL DE ACTIONARE AL SISTEMULUI DE PLIERE

Saua (12) se deblocheaza si se roteste in jurul axei levierului de sustinere (14) cu 180°.
Vezi Figura 3.

Se deblocheazi levierul de sustinere pentru sa (14) pentru a permite culisarea in
interiorul levierului de sprijin (11) si astfel saua coboari la nivelul minim. Vezi Figura
4.

Se deblocheazi atit levierele de sprijin (13) pentru sa cat si ambele articulatii de blocare
ale elementului de pliere (7) pentru a permite culisarea intregului ansamblu de-a lungul
levierului de sprijin (11), prin intermediul mecanismului de culisare (16). Vezi Figura
5.

Se aduce elementul de pliere (7) peste corpul frontal (1), in pozitie verticald si se
realizeaza blocarea pozitiei. Vezi Figura 6.

Se strAnge complet ansamblul aducand platforma (8) in pozitie verticald, paralel cu
ansamblul format din corpul frontal (1) si elementul de pliere (7), 1anga care se aliniaza
si levierele de sustinere (11) si (13) pentru sa (12).

Levierul de comanda (5) coboara in interiorul corpului frontal (1). Vezi Figurile 7 si 8.

AVANTAIJELE UTILIZARII ACESTUI SISTEM DE PLIERE

Vehiculul se deplaseaza actionat de un motor electric fapt ce va avea un impact pozitiv
major asupra mediului.

Viteza de deplasare in trafic (estimata la aproximativ 30 km/h) este in directa corelare
cu puterea motorului electric utilizat si cu capacitatea bateriei de acumulatori si va fi
mai mare decét viteza unui pieton care se deplaseaza pe jos.

Utilizarea energiei electrice pentru actionare face ca efortul fizic depus sa fie unul
minim, asigurdnd un confort sporit conducdtorului de vehicul, spre deosebire de
bicicleta sau trotineta clasica.

Confortul sporit este asigurat si de pozitia de deplasarea a conducétorului, agezat pe sa,
spre deosebire de trotineta clasica pe care conducatorul sta in picioare.

in situatia in care detinitorul nu doreste utilizarea propulsiei electrice sau in situatia in
care rezerva de energie a bateriei de acumulatori a fost epuizata, acest vehicul poate fi
propulsat in acelasi fel in care este propulsata o trotineta clasica, prin impingerea solului
cu un picior. Culisarea spre spate a ansamblului sa-leviere de sustinere, asigura spatiul
necesar pentru deplasarea in acest fel.
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Pozitia ridicatd a scaunului (12) si dimensiunea generoasi a levierului de comanda (5)
vor asigura o stabilitate ridicatd in mers a conducatorului de vehicul, pozitie identica cu
a unui biciclist. Spre deosebire de pozifia incomoda si lipsita de stabilitate a unui
conducitor de trotineta clasica, in picioare, pe o platforma ingustd, cu picioarele unul
in fata celuilalt.

Sistemul de pliere propus in aceastd lucrare asigurd un volum al ansamblului extrem de
mic dupa pliere, cu 0 amprenti la sol redusa iar folosirea propriilor roti pentru deplasare
face ca acest vehicul si poata fi luat cu usurinta de cétre detindtor, oriunde: in casa, in
lift, la birou etc. Detindtorul poate transporta acest vehicul pliat in acelasi mod in care
transportd o geantd de voiaj, avand drept sprijin toate cele 3 roti ale vehiculului. Acest
fapt elimind grija detinatorului legatd de: péstrare, parcare, depozitare, protectic la
distrugere sau furt.
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REVENDICARI

1. Sistem de pliere vehicul autopropulsat electric, bazat pe miscarea de rotatie a
elementelor componente in jurul celor doud axe de rotatie ale articulatiilor de la capetele
componentei element de pliere (poz.7, Fig. 1), montata intre corpul frontal (poz.1, Fig.
1) si platforma orizontald (poz.8, Fig.1).

2. Profilele de constructie folosite pentru a da forma finala a elementelor corp frontal
(pozitia 1 din Figura 1), element de pliere (pozitia 7 din Figura 1) si platforma
orizontala (pozitia 8 din Figura 1) sunt complementare si astfel asigurd o forma
compactd a vehiculului in pozitia pliat. Spre exemplificare, Figura 7, sectiunea B-B
prezintd complementaritatea profilelor cu forma octogonala dar se pot folosi si profile
cu sectiune hexagon, romb, cerc sau patrat.

3. La finalul procesului de pliere, corpul frontal (pozitia 1 din Figura 1), se va regasi in
interiorul cavitatii elementului de pliere (pozitia 7 din Figura 1), care la randul lui se va
regési in cavitatea interioara a platformei orizontale (pozitia 8 din Figura 1) pentru a
crea forma finald compacta a vehicului pliat.
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Poz. B

Figura 1
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Figura 3

Figura 4 Figura 5

Figura 6 Figura 7 Figura 8
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