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649 MOTOR MAGNETOSTRICTIV ROTATIV

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un motor magnetostrictiv rotativ
utilizat in actiondri electromecanice de pozitionare.
Motorul, conform inventiei, utilizeaza un actuator mag-
netostrictiv (1) aflat in contact cu un disc rotor (2) al
motorului, aflat pe un ax (3) dispus intre niste lagare cu
rulmenti (4, 5), care sunt fixate intr-un suport (6) al
motorului, pozitionarea actuatorului magnetostrictiv (1)
realizdndu-se la unghiuri diferite cu scopul identificarii
optime a unui bun contact mecanic intre ax (3) si discul
rotor (2) al motorului.
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MOTOR MAGNETOSTRICTIV ROTATIV

Inventia se refera la un motor magnetostrictiv rotativ utilizat in actionari
electromecanice de pozitionare.

Sunt cunoscute metodele si sistemele de pozitionare cu motoare electrice lente,
cu o electronica specifica destul de complicata, cu sisteme de senzori (sau
traductoare Hall), utilizate in robotica.

Dezavantajele unor astfel de actionari, constau in:

- Necesitatea unui sistem electronic suplimentar adaugat motorului electric
(de curent continuu, asincron sau sincron), eventual a unui traductor
tahometric si a unor senzori pentru monitorizarea pozitiei;

- Rezolutia si precizia scazuta, cu control dificil .

Problema pe care o rezolva inventia este ca miscarea de rotatie este in
domeniul lent ; 1 — 20 rotatii pe minut (rpm), la un cuplu constant, realizind o
actionare electromecanica cu pozitionare controlabila, la rezolutii si precizii
ridicate.

Motorul magnetostrictiv rotativ conform inveniei inlaturé dezavantajele de mai
sus prin aceea ca in scopul realizarii unei miscari de rotatie se utilizeaza un
actuator magnetostrictiv liniar aflat in contact cu discul (rotorul) , aflat pe un ax
,aflat intre lagarele cu rulmenti , fixate in suportul motorului magnetostrictiv.

Motorul magnetostrictiv rotativ conform inventiei prezinta urmatoarele avantaje;
- Controlul foarte bun al turatiei in domeniul scazut ;1-20 rpm.
- Precizie foarte buna de pozitionare
- Nu necesita o electronica deosebita

Se da in continuare in continuare un exemplu de realizare a inventiei in
legatura si cu figurile 1,2,3 care reprezinta;

- Fig.1 Schema cinematica a motorului

- Fig.2 Vedere de sus a motorului.

- Fig.3 Actuatorul magnetostrictiv (mod de pozitionare).

- Fig.4 Caracteristica specifica de functionare.

Inventia se refera la un motor magnetostrictiv rotativ pentru aplicatii de
pozitionare.

Motorul magnetostrictiv rotativ, conform inventiei utilizeaza un actuator
magnetostrictiv liniar 1 aflat in contact cu discul (rotorul) 2, aflat pe un ax 3, aflat
intre lagarele cu rulmenti 4 si 5, fixate in suportul motorului magnetostrictiv 6,
pozitionarea actuatorului magnetostrictiv realizindu-se la unghiuri diferite cu
scopul identificarii optime a unui bun contact mecanic intre axul actuatorului
magnetostrictiv liniar 1 si discul (rotorul) 2 al motorului.

Actuatorul magnetostrictiv 1 cu miscare liniara a axului 3 se afla in contact cu
cu discul rotor 2 al motorului, convertind miscarea liniara intr-una de rotatie,
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realizind astfel un control mai bun al miscarii de rotatie.O caracteristica specifica
de functionare este prezentata in Fig.4; caracteristica turatie functie de cuplul
mecanic, pentru doua forte constante(S5N si 10N) in contactul mecanic dintre
axul actuatorului magnetostrictiv si discul motorului.
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Revendicare

Motor magnetostrictiv rotativ a carui functionare se bazeazad pe efectul
magnetostrictiv caracterizat prin aceea ca 1n scopul realizarii unei miscari de
rotatie se utilizeaza un actuator magnetostrictiv liniar (1) aflat in contact cu discul
(rotorul) (2), aflat pe un ax (3) ,aflat intre lagarele cu rulmenti (4) si (5), fixate in
suportul motorului magnetostrictiv (6), pozitionarea actuatorului magnetostrictiv
realizindu-se la unghiuri diferite cu scopul identificarii optime a unui bun contact
mecanic intre axul actuatorului magnetostrictiv liniar (1) si discul (rotorul)(2) al
motorului.
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Fig.1

Fig.2
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Fig.3
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