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Inventia se refera la un sistem de orientare dupa soare constituit, in principal, dintr-un
actuator solar conceput pe principiul conversiei helio-termo-mecanice.

Se cunoaste din documentul US 6617506 B2 un sistem de orientare dupa soare
constituit dintr-o baza prevazuta cu o unitate de control si niste elemente de sustinere a unei
baze de sprijin. Elementele de sustinere sunt prevazute cu niste rulmenti care permit
balansarea bazei de sprijin, iar miscarea de rotatie a bazei este realizata printr-un mecanism
de roti dintate. Un panou solar este prevazut astfel incat sa se roteasca in jurul unui ax
orizontal, dispus intre o pereche de placi orizontale. Miscarea de rotatie a panoului solar este
asigurata de un mecanism de roti dintate prevazut la unul din capetele axului orizontal.

Documentul US 6005236 A descrie un sistem de orientare dupa soare care cuprinde
un suport montat pe o suprafata astfel incat sa fie permisa rotatia acestuia pe orizontala.
Suportul cuprinde niste tije intre care este prevazut un panou prevazut cu celule solare.
Acest panou se roteste astfel incat sa urmareasca soarele, fiind prevazut la unul din capete
cu un mecanism de pozitionare pe orizontala si verticala constituit dintr-un servomotor,
intrerupatoare, roti dintate.

Se mai cunoaste din documentul RO 132998 A2 descrie un sistem de orientare dupa
soare constituit dintr-o lamela termobimetalica modelata dupa un traseu cilindric elicoidal si
plasata prin intermediul unui capac din sticla si fixat pe o placa suport prin intermediul a doua
capace. De cele doua capace este fixat si un panou solar printr-un cadru de fixare. Sistemul
mai cuprinde un ax, dispus in capatul liber al lamelei termobimetalice, care actioneaza un
sistem mecanic melc-roatd melcata, fixat de un ax motor de care este fixata o roata care
angreneaza printr-o curea o alta roata care face corp comun cu o roata fixata de un ax
montat pe o placa suport prin intermediul a doi rulmenti.

Dezavantajul solutiei descrise consta in faptul ca, deplasarea panoului solar in raport
cu miscarea soarelui se realizeaza prin intermediul unui mecanism roata - curea, astfel
aparand oscilatii in deplasarea panoului solar sau slabirea angrenajului in timp, iar in cazul
in care soarele este acoperit temporar de nori sistemul se deplaseaza in sens opus miscarii
soarelui datorita racirii sistemului termobimetalic.

Problema tehnica pe care o rezolva invenfia consta in cresterea preciziei de
deplasare a sistemului helio-termo-mecanic prin faptul ca miscarea de urmarire a Soarelui
este realizata de intreg sistemul, fiind dirijata prin intermediul unui sector circular dintat iar
deplasarea diurna a panoului se realizeaza doar in sensul deplasarii Soarelui indiferent de
gradul de acoperire al acestuia cu nori.

Inventia rezolva problema tehnica prin aceea ca sistemul de orientare dupa soare
este constituit dintr-o lamela termobimetalica modelata dupa un traseu cilindric elicoidal
plasat intr-un concentrator cilindro-parabolic inchis cu un capac din sticla si fixat pe o placa
suport prin doua capace, prin care mai este montat si un panou solar, de asemenea la
capatul liber al lamelei termobimetalice este montat un ax orizontal care comanda un
ansamblu metalic melc-roata melcata, care la randul lui roteste un alt ax motor, prevazut la
partea inferioara cu o roata care executa o miscare de rotatie pe un sector circular dintat,
prevazut intr-o placa de sprijin a sistemului de orientare, iar pe axul orizontal este prevazut
un ansamblu de blocare clichet-roata de clichet.

Sistemul de blocare clichet-roata de clichet este comandat printr-un electromagnet
actionat printr-un microintrerupator, pentru prevenirea deplasarii libere inverse, spre pozitia
initiala, in perioadele diurne cu innorari.

Sistemul de orientare dupa soare conform inventjei, prezinta urmatoarele avantaje:

- randament ridicat al conversiei helio-termo-mecanica;

- simplitate constructiva;



RO 133100 B1

- precizie in deplasarea sistemului compus din actuatorul termobimetalic si panoul
solar;

- imunitatea miscarii fata de eventualii nori ce pot acoperi soarele pe parcursul zilei.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legatura cu fig. 1 si 2 care
reprezinta:

- fig. 1, reprezinta o sectiune transversala prin sistemul de orientare dupa soare;

- fig. 2 reprezinta o vedere de sus a sistemului de orientare atunci cand se afla in
pozitie initiala.

Sistemul de orientare dupa soare conform inventiei (fig. 1 si fig. 2) este constituit
dintr-o lamela 1 termobimetalica modelata dupa un traseu cilindric elicoidal si plasata intr-un
concentrator 2 parabolic, realizat din inox inchis la partea superioara printr-un capac 3 din
sticla si fixat pe o placa 4 suport prin intermediul a doua capace 5 si 5'. Lamela 1 termobi-
metalica este fixata solidar pe capacul 5 care este prevazut si cu un dispozitiv 6 obturator
tip jaluzea utilizat pentru evacuarea aerului cald din interiorul concentratorului 2. De capacele
5 si 5' este fixat si un panou 7 solar printr-un cadru 8 de fixare. Lamela 1 termobimetalica sub
actiunea caldurii de origine solara produce o deplasare unghiulara a capatului liber fixat de
un ax 9 orizontal, montat in capacul §', printr-un rulment 10. Axul 9 orizontal comanda un
ansamblu mecanic melc 11 - roata 12 melcata, fixat de un ax 13 motor montat prin niste
rulmenti 14 si 15 de un brat 16 suport si placa 4 suport. Ansamblul mecanic melc 11 - roata
12 melcata roteste axul 13 motor de care este fixata, la partea inferioara, o roata 17 care se
deplaseaza pe un sector 18 circular dintat prevazut intr-o placa 19 de sprijin si va antrena,
astfel, intreg sistemul de orientare intr-o miscare circulara continua printr-un ax 20 central
montat pe placa 4 suport prin doi rulmenti 21 si 21", si fixat rigid pe placa 19 de sprijin a
intregului sistem de orientare. Pentru ca in perioadele diurne in care apar innorari actuatorul
solar sa nu realizeze o deplasare libera inversa, spre pozitia initiala, sistemul de orientare
este prevazut pe axul 9 orizontal cu un ansamblu de blocare clichet 22 - roata de clichet 23.
Eliberarea la capat de cursa a ansamblu de blocare clichet 22 - roata de clichet 23, este
comandata printr-un electromagnet actionat de un microintrerupator 24 ce va permite
revenirea la pozitia initiala pe perioada nopiii.

Sistemul de orientare dupa soare conform inventiei poate fi reprodus cu aceleasi
performante si caracteristici fapt care constituie un argument in favoarea respectarii criteriului
de aplicabilitate industriala.
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Revendicari

1. Sistem de orientare dupa soare constituit dintr-o lamela (1) termobimetalica
modelata dupa un traseu cilindric elicoidal plasat intr-un concentrator (2) cilindro-parabolic
fnchis cu un capac (3) din sticla si fixat pe o placa (4) suport prin doua capace (5, 5'), prin
care mai este montat si un panou (7) solar, de asemenea la capatul liber al lamelei (1) termo-
bimetalice este montat un ax (9) orizontal care comanda un ansamblu metalic melc (11) -
roata (12) melcata, care la randul lui roteste un alt ax (13) motor, prevazut la partea infe-
rioara cu o roata (17), caracterizat prin aceea ca roata (17) fixata pe axul (13) motor, exe-
cuta o miscare de rotatie pe un sector (18) circular dintat, prevazut intr-o placa (19) de sprijin
a sistemului de orientare, iar pe axul (9) orizontal este prevazut un ansamblu de blocare
clichet (22) - roata (23) de clichet.

2. Sistem de orientare dupa soare, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea
ca sistemul de blocare clichet (22) - roata (23) de clichet este comandat printr-un electro-
magnet actionat printr-un microintrerupator (24), pentru prevenirea deplasarii libere inverse,
spre pozitia initiala, Tn perioadele diurne cu innorari.
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