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¢4 SISTEM DE ORIENTARE DUPA SOARE

(57) Rezumat:

Inventia se referéd la un sistem de orientare dupa soare
a unui actuator solar conceput pe principiul conversiei
helio-termo-mecanice. Sistemul conform inventiei este
constituit dintr-o band& (1) termobimetalica modelata
dupa un traseu cilindric elicoidal i dispusa in interiorul
unui concentrator (2) cilindro-parabolic, realizat din inox,
inchis la partea superioarad cu un capac (3) din sticla si
fixat pe o placa (4) suport prin intermediul a doua
capace (5 si5'), de care este fixat si un panou (7) solar,
deplasarea unghiulara a benzii (1) termobimetalice fiind
transmisa prin intermediul unui ax (9) la un sistem
mecanic format dintr-un melc (11) si o roatad (12)
melcaté care va antrena intregul sistem intr-o migcare
circulara in jurul unui ax (20).
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Sistem de orientare dupi Soare

Inventia se referd la un sistem de orientare dupd Soare constituit, in principal, dintr-
un actuator solar conceput pe principiul conversiei helio — termo — mecanice.

in scopul realizarii unui sistem de orientare dupa Soare avind la bazi un actuator
heliotermic este cunoscutd o solutie ( NITAN, I.; POIENAR, M.; MILICI, M. R.; IRIMIA,
D.; BOBRIC, C. E.; OLARIU, E. D.; RAIA, G.; PRODAN, C. Sistem de orientare dupd
Soare. Cerere de Brevet de Inventie nr. A/00430 din 29.06.2017, OSIM Bucuresti), realizata
practic dintr-un actuator termobimetalic a cdrui deplasare unghiulard comandid un sistem
mecanic melc - roatd melcatd care va antrena un mecanism roatd — curea prin intermediul
caruia se realizeaza urmdrirea diurna a Soarelui.

Dezavantajul solutiei descrise consta in faptul ca, deplasarea panoului solar in raport
cu migcarea Soarelui se realizeazd prin intermediul unui mecanism roatd - curea, astfel
aparand oscilatii in deplasarea panoului solar sau slabirea angrenajului in timp, iar in cazul in
care Soarele este acoperit temporar de nori sistemul se deplaseaza in sens opus miscarii
Soarelui datorita racirii sistemului bimetalic.

Problema tehnicé pe care o rezolva inventia constd in cresterea preciziei de deplasare
a sistemului helio — termo — mecanic prin faptul ca miscarea de urmairire a Soarelui este
realizatd de intreg sistemul, fiind dirijatd prin intermediul unui sector circular dintat iar
deplasarea diurnd a panoului se realizeazd doar in sensul deplasarii Soarelui indiferent de
gradul de acoperire al acestuia cu nori.

Sistemul de orientare dupa Soare, conform inventiei, inldturd dezavantajul mentionat
anterior prin aceea ca, orientarea sistemului in raport cu Soarele este realizata prin intermediul
unui actuator termobimetalic a cirui deplasare unghiulard comand3 un sistem mecanic melc -
roatd melcatd care va antrena deplasarea unei roti pe un sector circular dinfat iar pe ax se
pozitioneaza un sistem cu clichet care permite deplasarea doar intr-un singur sens.

Inventia prezintd urmétoarele avantaje:

- randament ridicat al conversiei helio — termo — mecanica;

- simplitate constructiva;

- precizie in deplasarea sistemului compus din actuatorul termobimetalic si panoul solar,
- imunitatea miscarii fatd de eventualii nori ce pot acoperi Soarele pe parcursul zilei.

Se di in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legatura cu fig. 1 si fig. 2
care reprezinta dupd cum urmeaza:

- fig. 1 o sectiune transversald prin sistemul de orientare dupa Soare;
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- fig. 2 o vedere de sus a sistemului de orientare atunci cind se afla in pozitie initiala.

Sistemul de orientare dupd Soare conform inventiei (fig. 1 si fig. 2) este constituit
dintr-o banda termobimetalica 1 modelatd dupa un traseu cilindric elicoidal si plasata in
interiorul unui concentrator parabolic 2, realizat din inox inchis la partea superioarad prin
intermediul unui capac din sticla 3 si fixat pe placa suport 4 prin intermediul a doua capace 5
si 5°. Banda termobimetalicd este fixatd solidar pe capacul 5 care este prevazut si cu
undispozitiv obturator tip jaluzea 6 utilizat pentru evacuarea aerului cald din interiorul
concentratorului. De capacele 5 si 5° este fixat si panoul solar 7 prin intermediul unui cadru
de fixare 8. Spirala termobimetalicd sub actiunea caldurii de origine solard produce o
deplasare unghiulard a capatului liber fixat de un ax 9, montat in capacul 5°, prin intermediul
unui rulment 10 si care ax 9 comanda un sistem mecanic melc 11 — roatd melcata 12 fixat de
un ax motor 13 montat prin intermediul rulmentilor 14 si 15 de bratul suport 16 si placa
suport 4. Sistemul mecanic melc 11 — roatd melcatd 12 roteste axul motor 13 de care este
fixatd o roatd 17 care se deplaseazad pe un sector circular dintat 18 previzut in placa de sprijin
19 si va antrena, astfel, intreg sistemul de orientare intr-o misgcare circulard continua prin
intermediul axului central 20 montat pe placa suport 4 prin intermediul a doi rulmenti 21 si
21 si fixat rigid pe placa suport a intregului sistem de orientare 19. Pentru ca in perioadele
diurne in care apar innordri actuatorul solar sd nu realizeze o deplasare liberd inversd, spre
pozitia initial3, sistemul de orientare este previdzut cu un sistem clichet 22 — roata de clichet
23. Eliberarea la capit de cursd a sistemului de blocare clichet 22 — roatd de clichet 23 este
comandatd prin intermediul unui electromagnet actionat de un microintrerupitor 24 ce va
permite revenirea la pozitia initiald pe perioada noptii.

Sistemul de orientare dupd Soare conform inventiei poate fi reprodus cu aceleasi

performante si caracteristici fapt care constituie un argument in favoarea respectdrii criteriului
de aplicabilitate industriala.
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Revendicari

1. Sistem de orientare dupd Soare, caracterizat prin aceea cd este constituit, in
principal dintr-o lameld bimetalica (1) modelata dupa un traseu cilindric elicoidal plasat in
interiorul unui concentrator cilindro-parabolic, din inox (2), inchis cu un capac din sticla (3),
si fixat pe placa suport (4) prin intermediul a doua capace (5) si (5°) de care este montat si un
panou solar (7), lameld bimetalicd care sub actiunea cdldurii de origine solard realizeazi o
deplasare unghiulara valorificatd prin montarea la capétul liber al spiralei termobimetalice (1)
a unui ax (9) care comanda un sistem mecanic melc (11) — roatd melcata (12) ce roteste un ax
motor (13), de care este fixatd o roatd (17) care se deplaseazi pe un sector circular dintat (18)
prevézut in placa de sprijin (19).

2. Sistem de orientare, conform revendicdrii 1, caracterizat prin aceea cd pe axul (9)
este prevdzut un sistem de blocare clichet (22) — roatd de clichet (23), comandat prin
intermediul unui electromagnet actionat de un microintrerupdtor (24) pentru prevenirea
deplasarii libere inverse, spre pozitia initiald, in perioadele diurne cu innorari.
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