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Descrierea inventiei

Denumire: Motor care functioneaza cu apa
Ca lucrare tehnica in tema cu obiectul inventiei se pot enumera:

1. Cerere de brevet de inventie nr. a 2005 — 00836 data de depozit 04. 10. 2005 cu titlul
POMPA/MOTOR CU PRESIUNE HIDROSTATICA SI RANDAMENT
SUPERIOR publicata in Buletinul Oficial de Proprietate Industriala Nr. 3/2006 la
pag. 35;

2. Notificare din 06 FEB. 2006 a serviciului examinare preliminara al OSIM;

3. Raspunsul cu nr. 1035966/29. 10. 2009 al meu catre serviciul examinare de fond al
OSOM;

4. Notificare din 14 IAN. 2010 al serviciului examinare de fond al OSIM;

5. Scrisoarea cu nr. 1001935/25. 01. 2010 a mea catre serviciul examinare de fond al
OSIM;

6. Hotararea de respingere nr. 4/36 din 26. 02. 2010

Am facut aceasta scurta incursiune in “stadiul tehnicii” deoarece o parte din propunerea

de acum este bazata pe cea de atunci, doar ca acea propunere mai avea nevoie de ceva

pentru a-si atinge scopul propus, acela de a “duce” apa la un nivel mai mare decat nivelul
sursei de apa.

Inventia este destinata obtinerii de lucru mecanic, implicit energie din orice sursa de
apa (stationara sau curgatoare). Inventia este constituita dintr-un sistem mecanic alcatuit
in principal dintr-un rezervor de forma cilindrica pentru apa 20 fig.4, cu un corp plutitor
cilindric in interior 21 si dintr-o pompa de apa cu membrana flexibila, pompa alaturata
rezervorului si situata sub nivelul suprafetei inferioare a acestuia. Motorul lucreaza
actionat de niste resorturi de intindere 5 sau de o greutate (lest). Motorul lucreaza in
amplasamente situate sub nivelul sursei de apa, si ca o conditie de functionare ar fi ca
suprafata libera a apei (SLA) sa fie la acelasi nivel cu partea superioara a plutitorului din
interiorul rezervorului in starea “relaxata” a sistemului mecanic.

Motorul poate propulsa un vehicul ce are rezervorul cu apa situat deasupra lui.

Motorul functioneaza ca si motorul termic pe baza unei curse si a unei forte.

Dupa cum se cunoaste un corp cufundat intr-un lichid (apa) este impins de jos in sus cu o

forta arhimedica. Sa presupunem ca avem un corp de forma cilindrica cu un volum
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determinat de 1 m® Daca stabilim ca inaltimea lui sa aibe 2 m ar rezulta ca raza bazei lui
sa aibe 0,4 m.

Daca impingem acest corp intr-o acumulare de apa pana la jumatate rezulta ca vom
efectua asupra lui un lucru mecanic: L=500 Kgfx1m.

Sa presupunem ca acest corp are si el o greutate proprie de aproximativ 10 kg, rezulta ca
vom efectua asupra lui un lucru mecanic de 490 KgfxIm pentru a-1 impinge in apa pana
la jumatatea inaltimii lui. Este evident ca aceasta cursa si forta nu au nimic de-a face cu
principiile termodinamicii.

Acest corp plutitor il vom introduce intr-un rezervor pentru apa ce va avea forma aproape
identica cu a plutitorului fiind cilindrice amandoua si intre ele existand un spatiu foarte
mic. Corpul plutitor poate fi confectionat din material plastic de inalta densitate si
duritate si va avea din constructie practicata pe suprafata laterala o spira ce inconjoara
suprafata laterala a lui in forma de filet (ca un “sant™ ).

Rezervorul pentru apa va avea in interior, pe cateva generatoare dispuse la unghiuri
egale intre ele (de exemplu pentru 2 generatoare ele vor fi dispuse la 180° intre ele si
pentru 3 generatoare vor fi dispuse la 120° intre ele) niste role din loc in loc la distante
egale intre ele pe inaltime aceste role vor fi in contact cu spira practicata pe suprafata
laterala a cilindrului astfel incat la deplasarea corpului plutitor in interiorul rezervorului
acestuia sa-i fie imprimata si o miscare de rotatie in jurul axei verticale proprii. Corpul
plutitor va lucra astfel si ca un multiplicator de forta in comparatie cu forta arhimedica
ascensionala simpla (de 490Kgf in cazul nostru). Trebuie facuta aici o scurta paranteza
pentru a intelege mai bine aceasta solutie. Un om cu forta proprie nu poate ridica un
autoturism dar cu un cric cu surub poate. Va rezulta astfel o forta arhimedica superioara
celei simple ce va fi denumita in continuare Forta Arhimedica Complementara (FAC). In
interiorul rezervorului intre rezervor si corpul plutitor frecarile nu vor fi prea mari
datorita existentei apei (in timpul functionarii) si datorita rolelor care se rotesc.

Corpul plutitor va avea in interior practicata o gaura pozitionata in centrul lui vertical
pentru a asambla in ea un element constructiv tip Mecanism de Actionare a Directiei cu
Surub si Piulita Oscilanta cu Bile, Acest mecanism este cunoscut de stadiul tehnicii si
este folosit pentru ca are frecarile in functionare foarte mici. El va fi denumit in

continuare, pentru prescurtare, MASPO (mecanism de actionare cu surub si piulita

oscilanta). Piulita oscilanta a acestui mecanism va fi fixata rigid cu corpul plutitorului la .
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partea superioara a acestuia. Surubul acestui mecanism (axul melcat) va avea pasul spirei
invers fata de pasul spirei ce inconjoara corpul plutitor (daca sa spunem ca pasul spirei
corpului plutitor este pe dreapta pasul spirei axului melcat va fi pe stanga, sau invers). S-a
recurs la acest mecanism pentru ca prin rotatia corpului plutitor din interiorul rezervorului
sa se obtina si o amplificare a cursei dupa cum se va vedea in continuare. Acest
mecanism (MASPO) va lucra ca un multiplicator de cursa. Corpul plutitor este
reprezentat in fig. 1, Rezervorul pentru apa este reprezentat in fig. 2 iar ansamblul lor in
fig 3.

Se va prezenta in continuare componenta mecanismului motor cu cei trei timpi ai lui
de functionare si elementele mecanice componente in miscarile de la capetele de cursa
(schema cinematica). Sa consideram ca mecanismul isi desfasoara un ciclu complet de
functionare in perioada de timp T, si T; si subintervalele de timp T-t;; t;-t; t2-To.

La momentul initial timpul Ty mecanismul arata ca in fig. 4.

Timpul de functionare T)-t;, reprezentat in fig. 5. In acest timp de functionare avem
obtinerea principala de lucru mecanic.

Se deschide robinetul 1 de alimentare a rezervorului, apa din acumulare, conform
principiului vaselor comunicante, patrunde in rezervorul 20 prin conducta de alimentare
2. In acest timp robinetul 24 este deschis iar robinetul 25 este inchis (acesti robineti sunt
cu comanda mecanica dar pot fi si de alt tip), astfel nivelul apei din rezervor, prin punerea
in legatura cu sursa de apa creste.

In interiorul rezervorului corpul plutitor 21 este ridicat de FAC. Aceasta forta va actiona
asupra extremitatii din dreapta a parghiei 28 prin intermediul axului melcat al
mecanismului MASPO, ax ce va trebui sa fie asigurat impotriva rotirii dupa cum se va
vedea, pentru ca acest mecanism sa-si realizeze “efectul” pentru care a fost asamblat
acolo.

Vom avea asadar pe aceasta cursa un lucru mecanic al FAC pe inaltimea de aproximativ
3m (Im din cursa plutitorului + 2m din cursa axului melcat din interiorul plutitorului,
aceasta cursa va fi in functie de pasul spirei axului melcat).

Urmare acestei curse a plutitorului se vor pune in miscare urmatoarele componente ale
mecanismului: parghia 28 se roteste in sens trigonometric in jurul articulatiei O, se
actioneaza prin intermediul ei tija de comanda a robinetilor 23, suportul de sustinere si de

tensionare a arcurilor7, pistonul pompei de evacuare 4 si tija acestuia 8, parghia 16. A~
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Greutatea parghiei 28 poate fi diminuata prin folosirea unei contragreutati plasata pe
parghie in partea din stanga fata de articulatia O. Principala forta de care este nevoie in
acest timp al ciclului de functionare este insa forta de tensionare a arcurilor pompei de
evacuare (Fta) sau de ridicare a lestului (in cazul folosirii pompei de evacuare cu lest).
Aceasta forta va fi FAC dar amplificata si de efectul de parghie al parghiei 28 (S-a
subliniat acest aspect pentru ca trebuie sa se tina cont de aceasta amplificare la stabilirea
Fta). Cu cat ne apropiem de articulatia O creste forta dar scade cursa. Mai rezulta, in
urma acestei deplasari a corpului plutitor: se ridica tija 8 prin intermediul piulitei de pe
ea (piulita cu cap semisferic pentru a prelua mai bine arcul de cerc descris de parghia 28,
in functionare.. Prin intermediul tijei 8 si a suportului arcurilor 7 se tensioneaza arcurile
5. Tot aici, clichetul cu capat dublu simetric si cu arc de torsiune 11 situat in capatul tijei
8 si articulat cu aceasta prin boltul 10, se deplaseaza in sus pana ce iese din interiorul
tevii 6, unde, dupa ce a iesit, datorita arcului de torsiune (care nu este reprezentat in
figura fiind in spate) este adus in pozitia orizontal, pentru a bloca revenirea tijei 8. In
acest timp de lucru se va produce si “eliberarea” de lucru mecanic ce va fi “captat” prin
alt tip de mecanism fata de mecanismul biela — manivela al motorului termic. Se va
obtine lucrul mecanic din rotatia corpului plutitor (deja se lucreaza la acest tip de
mecanism pe plansetele proiectantilor la INCDIF-“ISPIF” Baza C-D Baneasa Giurgiu la
etajele superioare). In acest timp, in punctul superior, datorita clichetului 11, a tijei 8 care
este fixa cu suportul arcurilor 7, arcurile 5 raman tensionate. Pistonul pompei de evacuare
4 care si el este fix cu tija 8, ramane in partea superioara a pompei. Bratul de comanda al
robinetilor 23 inchide robinetul 24 dupa ce rezervorul 20 s-a umplut cu apa, intrerupand
legatura mecanismului cu sursa de apa si deschide robinetul 25 permitand apei din
rezervor sa se goleasca in pompa de evacuare.

Timpul de functionare t,-t, reprezentat in fig. 6. in acest timp se goleste rezervorul
de apa, apa ce se scurge in corpul pompei de evacuare , Corpul plutitor coboara odata ce
scade nivelui apei din rezervor, tija 17 coboara si ea.

Timpul de functionare t,-T, reprezentat in fig. 7, bratul 16 atinge, la sfarsitul cursei
plutitorului in partea de jos acesta coborand datorita scaderii nivelului apei din rezervor si
a greutatii proprii (aprox. 10 Kg), piesa 13 care se roteste in sens orar si deblocheaza

clichetul 11. Se deblocheaza astfel tija 8, se detensioneaza arcurile 5 si se comprima apa

din pompa de evacuare 27, apa ce se evacueaza la inaltimea h (o sa vedem conditia care _
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trebuie impusa pentru a o evacua inapoi in sursa de apa) prin conducta 3. La capatul de
jos al cursei tijei 8, prin bratul de comanda 23 se deschide robinetul 24 si se inchide
robinetul 25 reluandu-se astfel ciclul de functionare. Plutitorul poate fi prevazut la partea
inferioara cu o turbina asemenea turbinelor de la actionarile hidraulice ale instalatiilor de
irigat tip IATF. Aceasta va ajuta la usurarea “plecarii in cursa” a lui. Pentru aceasta este
nevoie ca si alimentarea rezervorului sa se faca “tangential” prin conducta de alimentare
2 din fig. 4. Este de mentionat aici ca s-au numerotat in plansele din figurile 5, 6 si 7
reprezentand timpii ciclului de functionare, doar piesele ce se afla in miscare in timpul
respectiv, pentru o mai buna intelegere a functionarii mecanismului.

Explicatii figuri:
In fig 10 pozitia (poz) 2 se prezinta suportul arcurilor (suportul poate fi lestat, adica se
inlocuieste cu o greutate echivalenta cu Fta, eliminandu-se astfel arcurile - fiecare dintre
solutii prezentand avantaje si dezavantaje), vedere de sus, care are “agatatori “ 29 pentru
arcuri, ce corespund ca pozitie si ca numar cu “agatatori” pe corpul pompei de evacuare
si sunt in numar cerut de constanta arcurilor ce se folosesc pentru a se realiza forta de
presiune necesara pomparii apei la evacuare, piesa are o gaura in centru 31 prin care
poate fi montata tija 8 (fixata apoi rigid cu suportul). Gaurile 30 sunt prevazute pentru a
exista posibilitatea culisarii suportului prin teava cu constructie speciala 6.
In fig. 10 poz3 se prezinta parghia 28 in zonele in care este “strabatuta” de axul 17 si tija
8.
In fig 10 poz. 4 se prezinta teava cu sectiuni diferite, astfel:
-sectiunea de sus A-A este teava cu profil patrat;
-ssectiunea B-B este o vedere de sus a unui segment de teava, aceasta fiind construita
demontabil din 4 piese asamblate prin flanse cu suruburi, pentru a fi posibila montarea
pieselor ce culiseaza prin interiorul ei si a reglajelor ce trebuiesc facute, astfel: sectiunea
B-B culiseaza parghia 28; sectiunea C-C permite reglajul pozitiei bratului de comanda al
robinetilor 23 si culisarea acestui brat; sectiunea D-D permite culisarea suportului
arcurilor.
In fig. 10 poz 5 este reprezentata o vedere laterala dreapta a capatului cu sectiune patrata
a tevii 6 care lucreaza astfel: clichetul cu capete simetrice duble din figurile reprezentand
ciclul de functionare, este blocat in pozitia de sus, odata cu acesta, prin boltul 10 este

blocata si tija 8. La coborarea bratului 14 din fig. 10 poz 6 capatul activ al acestuia 37

5

4

20



a 2017 00583 21/08/2017 (/9

atinge indoitura exterioara a piesei 13, poz 4 si 5 (in poz 5 este zona 35). Aceasta din
urma se roteste in jurul articulatiilor 34, poz 5, rezulta astfel scaparea clichetului 11 poz 4
in interiorul tevii. De aici si deblocarea tijei 8. In interiorul tevii, datorita latimii
interioare a acesteia mai mici decat lungimea clichetului acesta este inclinat (aceasta se
poate vedea si in figurile 4, 5, 6 si 7). La urcarea tijei 8, piesa 13, datorita opritorului 12
din poz 4 si 5, ramane verticala si clichetul iese din interiorul tevii, unde datorita arcului
de torsiune care nu este reprezentat in figura fiind in spate, dar care are capetele fixate pe
opritorii 32, de pe tija 8 si 33 de pe clichet, si este montat concentric cu boltul 10, readuce
clichetul in pozitie orizontala, blocand iarasi tija 8.

In fig 10 poz 6 este reprezentat capatul activ al bratului de comanda 16 din figurile 4, 5, 6
si 7. Este nevoie de aceasta piesa pentru ca ea nu trebuie sa actioneze asupra piesei 13
decat la cursa de coborare si aceasta se face astfel: partea activa 37 se roteste in jurul
boltului 36 doar in sens trigonometric, daca se roteste in sens orar este blocat de furca 14.
In fig 11 Poz 7 a si b se prezinta tipul de robineti cu actionare mecanica, robinetii 24 si 25
din figurile 4, 5, 6 si 7 (nu insist asupra lor pentru ca pot fi si de alt tip decat cel
prezentat).

In fig 11 poz 8 se prezinta pompa de evacuare cu membrana flexibila (este flexibila si nu
elastica) . Avand in vedere ca aceasta pompa este cea care in definitiv, va efectua lucrul
mecanic al mecanismului ea va trebui aleasa constructiv astfel incat:

-sa pompeze o cantitate cat mai mare de apa;

-la o inaltime cat mai mare;

-cu o forta de apasare cat mai mica.

Apa la evacuare este colectata in interiorul suprafetei delimitate de membrana 1 si
flansele de sus si de jos ale pompei, prinse de membrana cu suruburi ca in figura.
Celelalte repere se pastreaza de la pompa cu piston.

In figurile: 1, 2, 3, 8, 9, 12 se prezinta ceea ce aduce nou aceasta propunere fata de
cea din 2005, astfel:

Fig. 1 Corpul plutitor — confectionat dintr-un material cu greutate foarte mica (material
plastic gol in interior — ca un pet — ambalaj). Acest corp plutitor — 21 va avea pe suprafata
laterala practicata o spira sub forma de “sant” intocmai spirei unui filet 37. Corpul
plutitor va avea in interior practicata o gaura centrala verticala (pe toata inaltimea

corpului). In aceasta gaura va fi montat mecanismul MASPO, surubul este reprezentat in
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figura cu 17 iar piulita cu 35. La partea superioara a gaurii se va fixa rigid cu corpul
plutitorului piulita cu bile 35 prin intermediul unui surub de fixare 38 prin gaura
transversala 36. Pasul surubului va fi invers fata de pasul spirelor de pe suprafata laterala
a plutitorului.

In fig 2 se prezinta rezervorul 20 in care va fi introdus corpul plutitor din fig 1.
Rezervorul va fi tot cilindric, va avea conducte de alimentare si de evacuare a apei din
interior ca in figura (42 alimentare si 43 evacuare). Rezeervorul va avea inaltimea 2+1 m
fata de inaltimea plutitorului, pentru a avea posibilitatea efectuarii cursei plutitorului.
Rezervorul va avea pe 2 sau mai multe generatoare la distante egale pe inaltime practicate
nista “locasuri” pentru montarea unor role care vor fi in contact cu spira suprafetei
laterale a corpului plutitor. Aceste role 41 pot fi din metal sau tot din material plastic si
vor fi pozitionate oblic fata de generatoarea pe care sunt dispuse pentru a “copia” spira si
a-] imprima corpului plutitor si o miscare de rotatie in jurul axei proprii pe langa cea
axiala. In functionare, cand nivelul apei va creste in rezervor, rolele se vor roti in jurul
axelor 40.

In fig. 3 se prezinta ansamblul corpului plutitor si al rezervorului din figurile 1 si 2.

In fig. 8 se prezinta parghia 28 , tija 8 din figurile 4, 5, 6 si 7 si axul corpului plutitor17.
Parghia 28 este construita astfel: are gauri alungite in zonele unde este strabatuta de tija 8
si de axul 17 pentru ca in functionare ea va descrie un arc de cerc (se va roti in jurul
articulatiei O). In partea din stanga fata de articulatia O si la 0 anumita lungime fata de ea
va fi prevazuta cu o contragreutate care va duce la reducerea sau anulerea greutatii ei din
partrea dreapta, fata de articulatia O ).

Constructia de la extremitatea parghiei 28, reprezentata prin nr. 39 este un fel de”jug”.
Ea este fixata rigid pe parghie deasupra gaurii alungite prin care culiseaza liber axul 17
(axul plutitorului) si are rolul de a nu permite acestui ax sa se roteasca, altfel acesta nu-si
va mai indeplini functia pentru care este montat acolo (axul 17). Extremitatea superioara
a axului are profil dreptunghiular si “iese” prin acest jug prin locasul dreptunghiular al lui
(ca in figura).

In fig 9 se prezinta axul vertical central al corpului plutitor si piesele cu care acesta vine
in contact in timpul functionarii. Acest ax va avea la partea inferioara zona cu spire
melcate pentru ca face parte din componenta mecanismului MASPO, nu este reprezentat

in figura dar exista in figurile 1 si 3. Pe verticala, de jos in sus urmatoarea portiune a lui
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va fi zona 49. Aceasta va fi o suprafata cilindrica delimitata de seibile 50 (sunt 2 bucati
identice sus si jos) acestea sunt fixate pentru a nu se deplasa axial prin doua splinturi 51
care sunt introduse in doua gauri practicate transversal prin ax. Bratul 16 care actioneaza
clichetul de deblocare a arcurilor pompei de evacuare va avea astfel o miscare axiala in
lungul axului 48. Zona urmatoare, pe verticala este zona filetata in care se infileteaza o
piulita cu cap semisferic si o contrapiulita pentru a nu se deregla cursa. Prin aceasta
piulita se va realiza si capta de lucru mecanic necesar pentru tensionarea arcurilor. La
partea superioara acest ax al corpului plutitor va avea o zona dreptunghiulara in sectiune
47 care “iese” prin piesa 39 (tot printr-o gaura dreptunghiulara, astfel incat axul sa nu se
roteasca. Scopul acestui ax construit astfel este: Rotindu-se corpul plutitor in interiorul
rezervorului se roteste si piulita MASPO fixata rigid cu acest corp plutitor dar cu filet pe
invers, axul fiind asigurat impotriva rotirii dupa cum s-a vazut anterior, rezulta o cursa
marita a axului 48 (in functie de pasul axului melcat). Avem asadar o multiplicare si a
cursei ce produce lucrul mecanic principal al fortei FAC. Mai avem tot aici si o piesa 29,
aceasta este o piesa intermediara de ghidare a bratului 16, pentru ca la o lungime mai
mare a acestuia s-ar putea sa fie nevoie de ea. Aceasta piesa va fi fixata prin surubul a pe
rezervorul cu plutitor sau pe cadru (pentru ca toate aceste piese vor fi montate pe un
cadru, dupa cum s-a vazut in fotografiile trimise la OSIM in 2005 cu o macheta).
In fig 12 se prezinta 2 variante diferite de pompa cu membrana flexibila, prima din stanga
fiind cu greutate (lest — cu GL), lestul fiind piesa 46, cursa fiind d. A doua din dreapta cu
arcuri (arcurile nu sunt reprezentate doar forta Fta). Aceste pompe vor avea de asemenea
supape de aerisire. Mai avem, de asemenea, reprezentat iarasi axul plutitorului 17 si
piulita cu cap semisferic 45. In dreapta acestuia avem figurat ansamblul rolelor
rezervorului astfel: axul rolei 40, rola 41, platbandele sub forma de “L” 44 care vor fi
fixate prin gauri si suruburi in corpul rezervorului asa cum este prezentat in descriere.
Aceste constructii pentru role vor fi apoi prevazute cu capace pentru a nu se pierde apa
din rezervor dar acest fapt este logic si nu cred ca trebuie sa insist asupra lui.

Fiind prezentat in descriere ca un mecanism motor ma simt obligat sa fac urmatoarele
observatii:
1. Initial in anul 2005 a fost numit motor cu presiune hidrostatica pentru ca inaintea

punerii lui in functiune in rezervorul cu plutitor avem presiune atmosferica. Prin

punerea in legatura cu acumularea mare de apa, in acest rezervor patrunde apa, odata
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cu cresterea nivelului acesteia creste si presiunea hidrostatica din rezervor. Deci pe
baza acestei variabile functioneaza acest mecanism. Odata cu inchiderea robinetului
ce alimenteaza rezervorul, in timpul functionarii, se “scurtcicuiteaza” acest mecanism
motor, adica el nu mai beneficiaza de presiunea hidrostatica a acumularii de apa, si cu
apa ramasa in rezervor putem face ce dorim (adica ce poate face mecanismul). Este
nevoie de aceasta precizare pentru ca acest mecanism motor poate conduce la un alt
principiu de fizica
2. Intrebarea principala este, va putea el oare sa duca apa inapoi in sursa de apa?
Haide-ti san ne “plimbam “ in timpii diferiti de lucru descrisi in ciclul de functionare (cei
3) pe verticala fata de SLA cu fortele si cursele pe care le avem:
-in timpul Ti-t; avem lucrul mecanic L=FACx3m (Im cursa plutitorului + 2m cursa
axului plutitorului) deasupra SLA;
-in timpul t;-t; avem o pierdere de lucru mecanic de 490 Kgf la o adancime de
aproximativ 0,3m sau 0,4m (depinde de cum va arata pompa de evacuare cu membrana)
+ inaltimea plutitorului de 2m adica 2,3 sau 2,4m;
-in timpul t,-T, Vom avea nevoie de un lucru mecanic (ce va fi efectuat de pompa de
evacuare) de 490 Kgfx2,4m (sa luam varianta cea mai nefavorabila) Pentru a duce apa
inapoi in sursa de apa. Inecuatia obtinuta va fi: Lucrul mecanic din timpul 1 > Lucrul
mecanic din timpul 3 adica, in cazul nostru FAC x 3 > 490Kgf x 2,4 m. Ori FAC nu
poate fi mai mica de 490 Kgf pentru ca este un multiplicator de forta. Rezulta ca numai
din multiplicarea cursei si tot am avea lucrul mecanic necesar ducerii apei la o inaltime
mai mare. FAC va fi in functie de pasul spirelor de pe suprafata laterala a corpului
plutitor — Pas mai mic = FAC mai mare
3. Frecarile care apar? Frecarile nu apar din “neant” ele s-au luat in considerare si pot fi
reduse la limita fata de motorul termic care este “dependent” de frecare. Motorul termic
functioneaza datorita compresiei din camera de ardere, compresie ce este asigurata de
existenta frecarii dintre segmenti si camasa cilindrului, de aceea are si randament scazut
(<45%).
Frecarea principala la motorul cu apa va fi cea dintre role si corpul plutitor, dar este

diminuata de rotatia rolelor si de existenta apei in acel spatiu. Ar mai fi o frecare cea din

lo

mecanismul MASPO dar si aceasta este redusa pentru ca este cu bile. ng/v/
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Daca totusi se doreste “evaluarea” frecarii in functionarea notorului cu apa se poate folosi
urmatoarea metoda: se trage de extremitatea superioara (zona dreptunghiulara in
sectiune) a axului plutitorului pe verticala de jos in sus prin intermediul unui
dinamometru. Acesta va indica 10 Kgf (greutatea plutitorului) + fortele de frecare
rezistente (cea dintre role si spira corpului plutitor sic ea din MASPO). Aceasta forta de
frecare va fi mai mica in functionare datorita existentei apei intre plutitor si rezervor.

3. Am ajuns la teorema conservarii energiei care spune ca: E cin. + E pot = constant in
unitatea de timp. Nu se poate aplica acestui motor pantru ca deocamdata nu i s-a facut
un studiu energetic (din cate cunosc). Aceasta inseamna a lua in considerare factorul
timp orar si inseamna studierea hidrodinamicii motorului. De aici rezulta ca nici
cinematica nu i se cunoaste. Aceasta teorema pentru acest motor ar arata astfel: +
E pot=constant. Cum sa i-o aplicam astfel ?

Sa vedem totusi in ce cazuri se aplica aceasta teorema si daca este vreo asemanare cu

motorul cu apa si cu modul lui de functionare:

Teorema conservarii energiei se aplica pentru agregatele de pompare formate dintr-un

motor termic sau electric care actioneaza o pompa de apa (cu rotor centrifugal, cu

pistoane, cu membrana si variatie de volum etc.) pentru a determina cantitatea de apa
vehiculata in unitatea de timp la o anumita inaltime. In aceste cazuri lucrul mecanic este
produs de motorul termic sau electric. Primul functioneaza “pe baza” principiilor
termodinamicii (mai bines spus pe baza canistrei cu carburant) al doilea “pe baza “ legii
inductiei electromagnetice (pe baza prizei), ori dupa cum s-a observat din descriere

motorul cu presiune hidrostatica nu prea “are de-a face” cu aceste principii/legi.
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Revendicari

Motor care functioneaza cu apa, alcatuit dintr-un rezervor cilindric pentru apa
(20), caracterizat prin aceea ca are in interior niste role (41) dispuse oblic fata de
generatoarea rezervorului, role ce sunt in contact permanent cu spira elicoidala de pe
suprafata laterala a unui corp plutitor (21), care, de asemenea, se afla in interiorul
rezervorului.

Corpul plutitor, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca, are in
interior, pozitionat central vertical, un surub cu piulita oscilanta cu bile (17) cu pasul
pe invers fata de pasul spirei ce inconjoara suprafata laterala a corpului plutitor.

Motorul care functioneaza cu apa, conform revendicarilor 1 si 2, are in
componenta o pompa de evacuare cu membrana (27), actionata de niste arcuri de
intindere (5), caracterizata prin aceea ca este pozitionata sub nivelul rezervorului
cu plutitor in interior.

Motorul care functioneaza cu apa, conform revendicarilor 1, 2, 3 si 4 caracterizat
prin aceea ca are in componenta o parghie (28) de preluare a lucrului mecanic
efectuat de cursa si de forta corpului plutitor, lucru mecanic ce este preluat de
extremitatea din dreapta a parghiei.

Motorul care functioneaza cu apa, conform revendicarilor 1, 2, 3, si 4 are in
componenta o piesa (6) de sustinere a arcurilor pompei cu membrana, in stare de
tensionare, caracterizata prin aceea ca permite decalarea dintre timpul de umplere
cu apa a rezervorului cu plutitor in interior si timpul de golire a apei din rezervor in
pompa de evacuare cu membrana.

Motorul care functioneaza cu apa, conform revendicarilor 1, 2, 3, 4 si 5 are in
componenta un clichet (11) de deblocare a arcurilor pompei de evacuare cu
membrana, caracterizat prin aceea ca prin deblocarea lui, prin actiunea bratului
(16) conduce la detensionarea arcurilor pompei de evacuare si la pomparea apei de
catre pompa cu membrana, rezultand astfel lucrul mecanic al motorului care

functioneaza cu apa.

11
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