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in partea inferioara a elementului (5) de consolidare are
fixatd tot prin sudura teava (2) inferioara, la capatul
inferior al tevii (2) inferioare este montat prin nigte suru-
buri (6) un senzor (7) de depistare a obstacolelor, sen-
zor (7) care detecteaza obstacolele pe traseul culisarii
partii (D) culisante.
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Cale de rulare pentru lifturi de trepte

Inventia de fata, se refera la o cale de rulare pentru lifturi de trepte, utilizata in situatia in
care calea de rulare pe care ruleaza liftul ar trebui sd inceapa in dreptul unei usi ceea ce ar constitui

un obstacol pentru deschiderea totala a usii sau ar bloca partial accesul la usa.

Este cunoscuta o solutie tehnica pentru astfel de situatii a firmei producatoare Stannah,

produsul Stannah 260 (sursa documentara: www.youtube.com/watch?v=rPHdBGsjODY). Solutia
tehnica a firmei Stannah este o cale de rulare avand o portiune rabatabila pentru o cale de rulare

pe doua tevi.

Partea caii de rulare rabatabile este realizatd in constructie sudata si este alcatuita din doua tevi,
avand acelasi diametru ca si tevile din care este realizata partea fixa a caii de rulare fixate intre ele
cu un element de fixare realizat din tabla indoita. Aceasta structura sudata este fixata rigid pe un
brat mobil, brat mobil care este fixat la randul lui de partea fixa a cdii de rulare print-o articulatie

ce 1i permite o miscare de rotatie in jurul acestei articulatii.

Actionarea sinei de rulare rabatabild este realizata print-un motoreductor care asigura rotirea
partii rabatabile a cdii de rulare in jurul acestei articulatii. intregul mecanism de actionare al partii

rabatabile al caii de rulare este plasat in spatele cdii de rulare fixe.

in timpul actiondrii de sus in jos a partii rabatabile a cdii de rulare se foloseste greutatea partii
rabatabile a caii de rulare pentru a ajuta motoreductorul, iar pentru actionarea de jos in sus a

partii rabatabile a cdii de rulare se folosesc doua telescoape pentru a ajuta motoreductorul.

Dezavantajul acestei solutii este:

- Datorita constructiei robuste, greutatea partii rabatabile a caii de rulare este destul de mare
pentru a fi actionatd de un motor de curent continuu de putere mica, fiind necesara utilizarea a

doua telescoape care ajuta motoreductorul in vedera actionarii;

- Datorita greutatii mari a partii rabatabile a cdii de rulare la care se adauga greutatea liftului si a

persoanei care se deplaseaza pe lift, articulatia partii rabatabile a caii de rulare cu partea fixa a
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caii de rulare isi pierde carateristicile initiale ceea ce duce in timp la o imbinare defectoasa dintre
partea fixa si partea rabatabila a cdii de rulare. Pentru ajustarea articulatiei este necesara

interventia regulatad a personalului calificat;

- In timpul actionarii partii rabatabile a cdii de rulare datorita miscarii de rotatie in jurul articulatiei
este necesar un spatiu de manevrare mare, traiectoria intregului ansamblu avand forma unui arc

de cerc;

- Mecanismul de actionare a partii rabatabile a caii de rulare este amplasat in spatele partii fixe a
caii de rulare, astfel este necesarad o distanta aproape dubla intre calea de rulare fixa si perete,

fata de situatiile in care nu este necesara utilizarea partii rabatabile a caii de rulare;

- In timpul actionarii partii rabatabile a cdii de rulare nu exista nici un control asupra acesteia in
cazul in care ar aparea un obstacol in perimetrul de actiune, astfel creand posibilitatea unei

eventuale accidentari. Singurele puncte ce pot fi controlate sunt pozitia initiala si cea finala a partii

rabatabile;

- Complexitatea solutiei tehnice aleasa conduce la preturi mari de executie cat si la costuri mari

de intretinere.

Este cunoscutd si solutia tehnica pentru o cale de rulare a unui lift de trepte a firmei
producatoare Handicare, produsul Minivator 2000 (sursa documentara:
www.youtube.com/watch?v=4kVv-YkJRAM ). Solutia tehnica a firmei Handicare este tot o cale

de rulare avand o parte rabatabila pentru cai de rulare pe doua tevi.

Siin acest caz, partea rabatabila a cdii de rulare este realizata in constructie sudata si este alcatuita
din doua tevi, avand acelasi diametru ca si tevile din care este realizatd partea fixa a caii de rulare,

fixate intre ele printr-un element realizat din tabla indoita.

Partea rabatabila este fixata de un brat mobil printr-o articulatie care ii permite o miscare de

rotatie fata de bratul mobil.

Celalalt capat al bratului mobil este fixat de partea fixa a cdii de rulare tot printr-o articulatie ce fi

permite rotirea in jurul acestei articulatii.
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Pentru mentinerea unei pozitii paralele a partii rabatabile fata de partea fixa a caii de rulare in
timpul actionarii se utilizeaza un al doilea brat de lungime egald cu primul brat mobil. Acest al
doilea brat este realizat dintr-o bara metalica si este fixat atat de partea rabatabild cat si de partea

fixa a caii de rulare prin cate o articulatie ce permite o miscare de rotatie.

Astfel, existd patru articulatii, doud articulatii plasate pe partea rabatabild si doua articulatii

plasate pe partea fixd a cdii de rulare.

Actionarea intregului mecanism este realizata de un motoreductor plasat in spatele partii fixe a

caii de rulare si actioneaza direct bratul mobil.
Dezavantajul acestei solutii este:

- Plasarea mecanismului de actionare al partii rabatabile in spatele partii fixe necesita o distanta

mare intre perete si partea fixd a caii de rulare;

- Solutia tehnica realizata prin patru articulatii conferd o fiabilitate redusa a intregului mecanism
de actionare ceea ce duce la o imbinare defectuoasa dintre partea rabatabila si partea fixd a caii

de rulare;

- Prin utilizarea unui astfel de mecanism realizat prin patru articulatii este necesar un spatiu mare

de manevrare a partii rabatabile a caii de rulare in timpul actionarii;

- Aparitia unui obstacol in perimetrul de actionare al partii rabatabile in timpul actionarii nu poate
fi detectat deoarece nu exista nici un senzor care sa il depisteze. Singurele pozitii ce pot fi

controlate sunt pozitia initiala si cea finald a partii rabatabile a cdii de rulare;

- Defectarea mecanismului de actionare al partii rabatabile in situatia in care partea rabatalila s-

ar afla in pozitia coborata ar duce la blocarea temporard a usii pand la sosirea personalului

calificat;

- Complexitatea mecanismului de actionare conduce la preturi mari de executie cat si la costuri

mari de intretinere.
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Problema tehnica pe care o rezolva inventia de fatd consta in realizarea unei cai de rulare
pentru un lift de trepte avand o parte mobila folosita Tn cazul in care inceputul caii de rulare ar

bloca utilizarea completa a unei usi.

Calea de rulare pentru lifturi de trepte, conform inventiei, asigura realizarea problemei tehnice
propuse, prin deplasarea liniara a unei parti culisante fata de partea fixa a unei cai de rulare, prin
aceea ca, este realizata dintr-o parte mobila si o parte fixa, ambele fiind executate din doua tevi
cilindrice, teava superioara si teava inferioara, avand acelasi diametru si configuratie spatiala,
teava superioara si inferioara a parti fixe a cdii de rulare sunt rigidizate intre ele prin niste

elemente de legatura fixate prin sudare.
Partea mobila a cdii de rulare este formata dintr-o parte fixa si o parte culisanta realizata

dintr-o teava superioara si o teava inferioara, teava superioara este fixata prin sudura cu niste
elemente de fixare de un element de consolidare realizat din tabla indoitd de o forma speciala
avand un capdt indoit in sens invers fatd de celdlalt capat, iar in partea inferioara a elementului
de consolidare are fixata tot prin sudura o teava inferioara, la capatul inferior al tevii inferioare
este montat prin niste suruburi un senzor de depistare al obstacolelor, senzor care detecteaza

obstacolele pe traseul culisarii partii culisante.

De partea interioara a elementului de consolidare este fixat cu ajutorul unor suruburi o sina de
ghidare superioara si in partea inferioara spre interiorul elementului de consolidare este fixat tot
prin niste suruburi o sind de ghidare inferioara care fac posibild culisarea partii culisante fata de
partea fixa a partii mobile, iar spre exterior elementul de consolidare are montat prin niste suruburi
un senzor de lift, senzorul de lift avand rolul de a sesiza prezenta liftului la capatul inferior al partii

culisante, moment in care este permisa actionarea partii culisante.

Prin interiorul sinei de ghidare superioara si inferioara se deplaseaza niste carucioare cu role,
carucioarele cu role superioare sunt fixate prin niste suruburi de un suport metalic realizat din
tabla indoitd in acelasi sens la ambele capete, iar carucioarele cu role inferioare prin alte niste
suruburi sunt fixate de un element intermediar, element care este fixat prin sudura de suportul
metalic, suport metalic care este fixat la randul lui tot prin sudura de niste suporti de legatura, pe

suportul metalic in partea inferioard al acestuia este montat un senzor de culisare inferior prin

4
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niste suruburi si in partea superiorara un senzor de culisare superior prin niste suruburi, acestea

constituind partea fixa a partii mobile.

in interiorul tevii superioare a partii mobile este introdusa o bar3 filetata, bara filetata care are
rolul de a asigura miscarea de culisare a partii culisante fata de partea fixa a cdii de rulare, pe bara
filetata se monteaza un rulment axial, o piesa de sustinere in interiorul cdreia se monteaza un alt
rulment axial, tot in piesa de sustinere dupa rulmentul axial sunt montate niste semiinele care
sunt fixate intr-un locas special prelucrat pe bara filetata, peste semiinelele se monteaza un capac
de sustinere care tine compact semiinelele, iar capatul barei filetate este astfel prelucrat incat sa
permita montarea pe acesta a motoreductorului print-un orificiu care este fixat cu ajutorul unor
suruburi si piulite de piesa de fixare motoreductor, piesa de fixare motoreductor este fixata rigid

prin sudura de piesa de sustinere.

La celalalt capat al barei filetate se insurubeaza o alta piesa filetata de o forma speciala astfel
prelucrata incat sa poata fi fixata rigid prin sudura in interiorul unei tevi de ghidare superioare,
prin piesa filetata este asigurata insurubarea sau desurubarea barei filetate si permite o miscare

de culisare a pariii culisante fata de partea fixa a caii de rulare.

Teava de ghidare superioara este introdusa in interiorul tevii superioare a partii mobile
respectiv, teava de ghidare inferioard este introdusa in interiorul tevii inferioare a pértii mobile
ceea ce permite culisarea tevii superioare si a tevii inferioare a partii mobile fata de teava de
ghidare superioara si inferioara, teava de ghidare superioara are un capat fixat rigid prin sudura
de capatul inferior al tevii superioare a partii fixe a cdii de rulare, respectiv teava de ghidare
inferioard are un capat fixat rigid prin sudura de capatul inferior al tevii inferioare a partii fixe a

caii de rulare.

Teava de ghidare superioara si teava de ghidare inferioara au o lungime mai mare decat distanta
pe care culiseaza partea culisanta a partii mobile fatd de partea fixd a caii de rulare, astfel incat
teava de ghidare superioara si inferioara sa fie pe tot parcursul culisarii in teava superioara a partii
mobile si a partii fixe a caii de rulare cat si in feava inferioara a partii mobile si teava inferioara a partii

fixe a cdii de rulare.

2
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Teava superioara si teava inferioara a partii fixe a caii de rulare sunt fixate prin sudura de niste

elemente de legaturd, elemente care sunt montate pe niste suporti de fixare.

Pe teava inferioara a partii mobile este montata o cremaliera, cremaliera care este montata si pe
teava inferioara a partii fixe a cdii de rulare sau poate fi montata pe {eava superioara a partii mobile

sau a partii fixe a caii de rulare in functie de tipul de lift de trepte utilizat.
Avantajele obtinute prin aplicarea acestei inventii sunt urmatoarele:

- Prin miscarea de translatie liniara a partii culisante a caii de rulare si amplasarea sistemului de
actionare in interiorul unei tevi conduce la realizarea unui spatiu de manevrare necesar in timpul

actionarii foarte redus, iar distanta intre perete si partea fixa a caii de rulare este redusa la minim.

- Constructia unui astfel de ansamblu este realizata cu un minim de repere si confera intregului

ansamblu o forma supla si o greutate redusa;

- Utilizarea sinelor de ghidare cu role confera o stabilitate marita a partii rabatabile fara a fi
necesara o ajustare ulterioara si o imbinare perfecta intre partea rabatabild si partea fixa a caii de

rulare;

- Nu se mai solicitd interventia personalului calificat pentru servicii de mentenantd decat foarte

rar;
- Solutia tehnica poate fi folosita pentru orice tip de cale de rulare realizata pe doua tevi ;

- Solutia tehnica rezolva situatii intalnite in cazul blocarii unei usi de catre calea de rulare a unui

lift, aceste situatii sunt intr-un procentaj de aproximativ 20%.

- Simplitatea solutiei tehnice conduce la fiabilitatea marita a mecanismului, costuri de productie

reduse, iar costurile de intretinere sunt aproape zero.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legdtura cu figura 1 + 13 care

reprezinta:
- fig. 1 — cale de ruare pentru lifturi de trepte — vedere 3 D

- fig. 2 — cale de ruare pentru lifturi de trepte, parte mobila A si parte fixa B — vedere laterald
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- fig.3 — cale de ruare pentru lifturi de trepte, parte mobild A si parte fixa B — vedere frontala
- fig. 4 — cale de rulare partea mobila A - sectiuﬁea A-A
- fig. 5 - cale de rulare partea mobila A - sectiunea B-B,
- fig. 6 - cale de rulare partea mobila A - sectiunea C-C.
- fig.7 — cale de rulare partea mobila A - sectiunea D-D
- fig.8 — detaliu A

- fig.9 — detaliuB

- fig. 10 — parte culisanta D - pozitie finala

- fig. 11 — parte culisantd D - pozitie initiala

- fig. 12 — parte culisanta D - pozitie intermediara

- fig.13 — schema bloc a partii electrice

Calea de rulare pentru un lift de trepte, conform inventiei, este realizata dintr-o parte mobila A
si o parte fixa B, ambele fiind executate din doua tevi cilindrice, teava superioara 1, 1'si teava
inferioara 2, 2’avand acelasi diametru si configuratie spatiald, teava superioara 1’ si inferioara 2’
a partii fixe B a caii de rulare sunt rigidizate intre ele prin niste elemente 3 de legatura, fixate prin

sudare.

Partea mobila A a caii de rulare este formata dintr-o parte fixa C si o parte culisanta D realizata
dintr-o teava superioard 1 si o teavd inferioard 2, teava superioara 1 este fixatd prin suduré cu
niste elemente de fixare 4 de un element de consolidare 5 realizat din tabla indoita de o forma
speciald avand un capat indoit in sens invers fata de celdlalt capat, iar in partea inferioara a
elementului de consolidare 5 are fixata tot prin sudurd o teava inferioara 2, la capatul inferior al
tevii inferioare 2 este montat prin niste suruburi 6 un senzor de depistare al obstacolelor 7, senzor

care detecteaza obstacolele pe traseul culisarii partii culisante D.

De partea interioara a elementului de consolidare 5 este fixat cu ajutorul unor suruburi 8 o sina

de ghidare superioara 9 si in partea inferioara spre interiorul elementului de consolidare 5 este

7
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fixat tot prin niste suruburi 8’ o sina de ghidare inferioara 10 care fac posibila culisarea partii
culisante D fata de partea fixa C a partii mobile A, iar spre exterior elementul de consolidare 5 are
montat prin niste suruburi 11, un senzor de lift 12, senzorul de lift 12 avand rolul de a sesiza
prezenta liftului la capatul inferior al partii culisante D, moment n care este permisa actionarea

partii culisante.

Prin interiorul sinei de ghidare superioara 9 si inferioara 10 se deplaseaza niste carucioare cu
role 13, carucioarele cu role superioare 13 sunt fixate prin niste suruburi 14 de un suport metalic
15 realizat din tabla indoita in acelasi sens la ambele capete, iar carucioarele cu role inferioare 16
prin alte niste suruburi 14’ sunt fixate de un element intermediar 17, element care este fixat prin
sudura de suportul metalic 15, suport metalic care este fixat la randul lui tot prin sudura de niste
suporti de legatura 18, iar pe suportul metalic 15 in partea inferioara al acestuia este montat un
senzor de culisare inferior 19 prin niste suruburi 20 si in partea superiorara un senzor de culisare

superior 21 prin niste suruburi 20’, acestea constituind partea fixa C a patii mobile A.

n interiorul tevii superioare 1 a partii mobile A este introdus3 o bara filetatd 22, aceasta bar
filetata avand rolul de a asigura miscarea de culisare a partii culisante D fata de partea fixa B a caii
de rulare, pe bara filetatd se monteaza un rulment axial 23, o piesa de sustinere 24 in interiorul
cdreia se monteaza un alt rulment axial 25, tot in piesa de sustinere 24 dupa rulmentul axial 25
sunt montate niste semiinele 26 care sunt fixate intr-un locas special prelucrat pe bara filetata 22,
peste semiinelele 26 se monteaza un capac de sustinere 27 care {ine compact semiinelele 26, iar
capatul barei filetate este astfel prelucrat incat sd permita montarea pe acesta a motoreductorului
28 printr-un orificiu a care este fixat cu ajutorul unor suruburi 29 si piulite 30 de piesa de fixare

motor 31, piesa de fixare motor este fixata rigid prin sudura de piesa de sustinere 24.

La celdlalt capdt al barei filetate 22 se afla o alta piesa filetata 32 de o forma speciala astfel
prelucrata incat sa poata fi fixata rigid prin sudura in interiorul unei tevi de ghidare superioare 33,
prin piesa filetata 32 este asiguratd insurubarea sau desurubarea barei filetate 22 si permite o

miscare de culisare a pdrtii culisante D fata de partea fixa B a caii de rulare.

Teava de ghidare superioara 33 este introdusa in interiorul fevii superioare 1 partii mobile A

respectiv, feava de ghidare inferioara 33’este introdusa in interiorul tevii inferioare 2 a partii
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mobile A ceea ce permite culisarea tevii superioare 1 si a tevii inferioare 2 partii mobile A fata de
teava ghidare superioara 33 si inferioara 33’, feava de ghidare superioara 33 are un capat fixat
rigid prin sudurd de capatul inferior al tevii superioare 1’ a partii fixe B, respectiv teava de ghidare
inferioara 33’ are un capat fixat rigid prin sudura de capatul inferior al tevii inferioare 2’ a partii

fixe B.

Teava de ghidare superioara 33 si teava de ghidare inferioara 33’au o lungime mai mare decat
distan{a pe care culiseaza partea culisanta D a partii mobile A fata de partea fixa B a caii de rulare,
astfel incat teava de ghidare superioara 33 si inferioara 33’ sa fie pe tot parcursul culisarii in feava
superioara 1 a partii mobile A si 1’ a partii fixe B a caii de rulare cat si in feava inferioara 2 a partii

mobile A si 2’ a partii fixe B a caii de rulare.

Teava superioara 1’si feava inferioara 2’ a partii fixe B a cdii de rulare sunt fixate prin sudura de

niste elemente de legatura 3, elemente care la randul lor sunt montate pe niste suporti de fixare

34,

Pe teava inferioara 2 a partii mobile A este montata o cremaliera 35, cremaliara care este montata
si pe teava inferioara 2’ a partii fixe B a caii de rulare sau paote fi montata pe teava superioara 1
a partii mobile A sau 1’ a partii fixe B a caii de rulare, in functie de tipul de lift de trepte utilizat.

Partea de actionare a partii culisante D este activa doar atat timp cat liftul de trepte se afla la
capatul inferior al partii culisante D, iar liftul se poate deplasa de-a lungul partii culisante D sau
de-a lungul caii de rulare fixe B numai in cazul in care parte culisanta D se afla in starea initiala.
Starea initiald este atunci cand partea culisanta D se afla in pozitie superioara, pozitie in care
aceasta nu obstuctioneaza accesul in spatiul dinaintea treptelor.

Aceste interconditionari sunt realizate prin partea electrica a partii culisante D si a liftului de
trepte, iar comunicarea dintre cele doua parti electrice se face prin senzorul lift 12.

Tn stare intial3, cap&tul superior al pértii culisante D este in contact cu inceputul partii fixe B ceea

ce permite liftului de trepte sa treaca de pe partea fixa B a caii de rulare pe partea culisanta D si

invers.
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Astfel, liftul de trepte coboara de pe partea fixa B a caii de rulare pe parte culisanta D si continua
deplasarea pe partea culisanta D pana la atingerea capatului inferior al acesteia, moment in care
liftul de trepte se opreste.

Parte culisanta D este actionata prin alimentarea motoreductorului 28 care antreneaza direct
bara filetatd 22 in sensul desurubarii din piesa filetatd 32 de forma speciala ceea ce determina
culisarea partii culisante D in jos spre pozitia finala.

Culisarea in jos a partii culisante D impreuna cu liftul de trepte aflat la capatul inferior al partii
culisante D se face de-a lungul celor doua tevi de ghidare superioara 33 si inferioara 33’ si a celor
doud sisteme de ghidare liniare realizate din sina de ghidare superioara 9 si inferioara 10 si
carucioarele cu role 13 5i 16.

Actionarea partii culisante D se opreste in momentul in care aceasta ajunge in pozitia finala,

punctul inferior al culisarii.
Atingerea punctului inferior al culisarii partii culisante D este sesizat prin senzorul culisare inferior
19. Tn acastd pozitie partea culisantd D blocheaza accesul total in spatiului dinaintea treptelor, iar
aceasta poate ramane in pozitia finald atat timp cat este necesar pentru coborérea sau urcarea pe
lift a unei persoane, in functie de situatie.

La deplasarea cu liftul in partea superioara a treptelor sau doar la eliberarea spatiului de acces
dinaintea treptelor se va comanda culisarea partii culisante D in sus spre pozitia initiald. Tn acest
caz, motoreductorul 28 este alimentat astfel incat sa antreneze bara filetata 22 in sensul
insurubadrii in piesa filetata 32 de forma speciala. Astfel, partea culisantd D impreuna cu liftul de
trepte aflat la capatul inferior al partii culisante D va culisa in sus de-a lungul tevilor de ghidare

superioara 33 si inferioara 33’ si a sistemelor de ghidare liniare.

Tn momentul in care partea culisantd D atinge pozitia initiald, iar punctul superior al culisrii fiind

sesizat prin senzorul de culisare superior 21 se va opri actionarea acesteia si se permite liftului de

trepte sa se deplaseze.

Actionirea partii culisante D poate fi opritd in orice moment si de asemenea, poate fi reluatd in
acelasi sens sau n sens opus.
Daca in timpul culisarii in jos a partii culisante D se detecteaza un obstacol pe traseul de culisare

al acesteia, actionarea partii culisante D se opreste imediat.

10
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Detectia obstacolelor pe traseul culisarii se realizeaza prin senzorul depistare obstacole 7, in
aceasta situatie va fi permisa culisarea partii culisante D doar in sus, iar dupa inlaturea obstacolului

se poate continua culisarea in jos a partii culisante D.

11



a 2017 00573 16/08/2017 Q&

REVENDICARI

1. Cale de rulare pentru lifturi de trepte folosita n cazul in care inceputul cdii de rulare ar bloca
utilizarea completd a unei usi, caracterizata prin aceea ca, este realizata dintr-o parte mobila (A)
si 0 parte fixa (B), ambele fiind executate din doua {evi cilindrice, feava superioara (1), (1’) si feava
inferioara (2), (2’) avand acelasi diametru si configuratie spatiald, teava superioara (1’) si
inferioara (2’) a partii fixe a cdii de rulare sunt rigidizate intre ele prin niste elemente (3) de

legatura fixate prin sudare.

2. Cale de rulare pentru lifturi de trepte, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca, partea
mobila (A) a cii de rulare este format3 dintr-o parte fix3 (C) si o parte culisant (D) realizat3 dintr-
o teavad superioara (1) si o teava inferioara (2), teava superioara (1) este fixata prin sudura cu niste
elemente de fixare (4) de un element de consolidare (5) realizat din tabla indoita de o forma
speciald avand un capat indoit in sens invers fata de celalalt capat, iar in partea inferioara a
elementului de consolidare (5) are fixata tot prin sudura o {eava inferioara (2), la capatul inferior -
al tevii inferioare (2) este montat prin niste suruburi (6) un senzor de depistare al obstacolelor

(7), senzor care detecteaza obstacolele pe traseul culisarii partii culisante (D).

3. Cale de rulare pentru lifturi de trepte, conform revendicarii 1si 2, caracterizat prin aceea ca,
de partea interioara a elementului de consolidare (5) este fixat cu ajutorul unor suruburi (8) o sina
de ghidare superioara (9) si in partea inferioara spre interiorul elementului de consolidare (5)
este fixat tot prin niste suruburi (8’) o sina de ghidare inferioara (10) care fac posibild culisarea
partii culisante (D) fata de partea fixa (C) a partii mobile (A), iar spre exterior elementul de
consolidare (5) are montat prin niste suruburi (11) un senzor de lift (12), senzorul de lift (12) avand
rolul de a sesiza prezenta liftului la capatul inferior al partii culisante (D), moment in care este

permisa actionarea partii culisante (D).

4. Cale de rulare pentru lifturi de trepte, conform revendicdrii 1+ 3, caracterizat prin aceea ca,
prin interiorul sinei de ghidare superioara (9) si inferioara (10) se deplaseaza niste carucioare cu
role (13), carucioarele cu role superioare (13) sunt fixate prin niste suruburi (14) de un suport
metalic (15) realizat din tabla indoitd in acelasi sens la ambele capete, iar carucioarele cu role

inferioare {16) prin alte niste suruburi (14’) sunt fixate de un element intermediar (17), element
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care este fixat prin sudura de suportul metalic (15), suport metalic care este fixat la randul lui tot
prin sudurd de niste suporti de legatura (18), pe suportul metalic (15) in partea inferioara al
acestuia este montat un senzor de culisare inferior (19) prin niste suruburi (20) si in partea
superiorara un senzor de culisare superior (21) prin niste suruburi (20’), acestea constituind

partea fixa (C) a partii mobile (A).

5. Cale de rulare pentru lifturi de trepte, conform revendicarii 1+ 4, caracterizat prin aceea ca,
n interiorul tevii superioare (1) a partii mobile (A) este introdusa o bara filetata (22), bara filetata
care are rolul de a asigura miscarea de culisare a partii culisante (D) fatda de partea fixa (B) a caii
de rulare, pe bara filetata se monteaza un ruiment axial (23), o piesa de sustinere (24) in interiorul
cdreia se monteazd un alt rulment axial (25), tot in piesa de sustinere (24) dupa rulmentul axial
(25) sunt montate niste semiinele (26) care sunt fixate intr-un locas special prelucrat pe bara
filetata (22), peste semiinelele (26) se monteaza un capac de sustinere (27) care tine compact
semiinelele (26), iar capatul barei filetate este astfel prelucrat incat sa permita montarea pe
acesta a motoreductorului (28) printr-un orificiu (a) care este fixat cu ajutorul unor suruburi (29)
si piulite (30) de piesa de fixare motoreductor (31), piesa de fixare motoreductor este fixata rigid

prin sudura de piesa de sustinere {(24).

6. Cale de rulare pentru lifturi de trepte, conform revendicarii 1+ 5, caracterizat prin aceea ca, la
celalalt capat al barei filetate (22) se insurubeaza o alta piesa filetata (32) de o forma speciala
astfel prelucratd incat sa poatd fi fixata rigid prin sudurd n interiorul unei tevi de ghidare
superioare (33), prin piesa filetata (32) este asigurata insurubarea sau desurubarea barei filetate

(22) si permite o miscare de culisare a partii culisante (D) fata de partea fixa (B) a caii de rulare.

7. Cale de rulare pentru lifturi de trepte, conform revendicdrii 1+ 6, caracterizat prin aceea ca,
teava de ghidare superioara (33) este introdusa in interiorul tevii superioare (1) a partii mobile (A)
respectiv, teava de ghidare inferioard (33’) este introdusa in interiorul tevii inferioare (2) a partii
mobile (A) ceea ce permite culisarea tevii superioare (1) si a tevii inferioare (2) fata de teava de
ghidare superioara (33) si inferioara (33’), teava de ghidare superioara (33) are un capat fixat rigid

prin sudurd de capatul inferior al tevii superioare (1’) a partii fixe (B), respectiv {eava de ghidare
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inferioara (33’) are un capat fixat rigid prin sudura de capatul inferior al {evii inferioare (2’) a partii

fixe (B).

8. Cale de rulare pentru lifturi de trepte, conform revendicarii 1+ 7, caracterizat prin aceea cd,
teava de ghidare superioara (33) si teava de ghidare inferioara (33’) au o lungime mai mare decat
distanta pe care culiseaza partea culisanta (D) a partii mobile (A) fata de partea fixa (B) a cdii de
rulare, astfel incat teava de ghidare superioard (33) si inferioara (33’) sa fie pe tot parcursul
culisarii in teava superioara (1) a partii mobile (A) si (1’) a partii fixe (B) a cdii de rulare cat si in teava

inferioara (2) a partii mobile (A) si (2”) a partii fixe (B) a caii de rulare .

9. Cale de rulare pentru lifturi de trepte, conform revendicarii 1+ 8, caracterizat prin aceea c3,
teava superioara (1’) si teava inferioara (2’) a partii fixe (B) a caii de rulare sunt fixate prin sudura

de niste elemente de legatura (3), elemente care sunt montate pe niste suporti de fixare (34).

10. Cale de rulare pentru lifturi de trepte, conform revendicarii 1+ 9, caracterizat prin aceea ca,
pe teava inferioard (2) a partii mobile (A) este montata o cremaliera (35), cremaliera care este
montatad si pe teava inferioard (2’) a partii fixe (B) a cdii de rulare sau poate fi montatd pe teava
superioara (1) a partii mobile (A) sau (1’) a partii fixe (B) a caii de rulare in functie de tipul de lift

de trepte utilizat.



a 2017 00573 16/08/2017




66

a 2017 00573 16/08/2017

T

4"\\ |
8
s
P
[
4-8 0|
g =
28—
8 = e—D
23 =il
8 — o] 24
9 — 28
29— 29
19 >
A ! N
iS22
10 = 35
H L
-~ 7
18 T
A
‘—
B




6J

a 2017 00573 16/08/2017




a 2017 00573 16/08/2017 éé

Fig. 4




63

a 2017 00573 16/08/2017




a 2017 00573

15 \ \\D
c/% B §\5
10
Q 17 }6 N\
14°—={| ; [§/8‘
14‘*[\%5, /\ g /

18

16/08/2017

2%



a2ony 00573

16/08/2017 |

Fig. 7



16/08/2017 60

a 2017 00573

Fig. 6



16/08/2017 5'7

a 2017 00573




24
28
12
35

a 2017 00573

18

18

Fig.10

16/08/2017

S50



a 2017 00573 16/08/2017

Fig. 11



a 2017 00573

Fig. {2

16/08/2017



22017 00573 16/08/2017 55

Bloc alimentare

|

Bloc de comanda —{ Motoreductor

Senzor depistare
obstacole

Senzor lift

Senzor culisare
inferior

Senzor culisare
superior

Fig. 15



	Bibliographic Data / Abstract
	Description
	Claims
	Drawings



